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MX1609KB ����

������

��� #� 16，-
���	

��� K 
�� (NiCr -NiAl)

����
 K 
�����


����� (TEDS ��，IEEE 1451.4) HBM .���� Thermo-Mini，/�0� RFID
��（“1� TEDS ��”）�2�'

1-THERMO-MINI。	��3��45���：�6
�
'，	789:�;����<=，

�>“thermo-clamp-pos-4”，���!"�，
> 0   100°。

�� !（?����� �，@A ��“HBM
Classic”）

S/s B#：0.1… 200 (600)

HBM Classic：0.1 … 600

"�#$% A/D &' 24 � Delta Sigma（△Σ）!C�

��(� Hz 20 (-3 dB)

)*�#+,� Hz "DE，FGHI 0.01 ...20 (-3 dB)

MX1609TB �����-%�./012 m < 30

/*/�3� (DC) V 10 ...30，#J�K 24 V

/*/��4 24 V L�$ 5 ms

�!56 W < 6

�!7（#$%&） 10Base‐T/100Base‐TX

M'/NO - TCP/IP（(P IP/DHCP, IPv4/IPv6）

�D)% - Q*�R (CAT‐5) 8P8C �& (RJ‐45)

STU��V�+$W m 100

"89:

EtherCAT® 1)

IRIG-B（B000 , B007；B120 , B127）

IEEE1588v2 (PTP)，NTP

PROFINET

IEEE1394b +�（� QuantumX，��）

�� CX27C

�� MX440A X MX840A ���


��	,�

;<（TUYZ、#$%&、�����K） IEEE 1394b（� HBM TU）

�G� MBaud 400（[ 50 MByte/s）

TU����V�R A 1.5

.�����V�+$W m 5

�\��/�TU#�（01%） - 12（=11 2�#）

��+�]3��TU�V#�（^���2)、4_） - 24

�V2�#3) - 14

=>?23� °C -20 ...+60

@#?23� °C -20 ...+65

$%?23� °C -40 ...+75

A&B2 % 5 ...95，1`a

CDEF III

'DEF �$ EN 60529 � IP20

EMC GH �$ EN 61326

IJ�K4)（L��K）

b�（30 c5）

de (6 ms)

m/s2

m/s2

50

350

�����*%M���/�
（%fg ��h）

V 60（1ijk6）



B04543 06 C00 01�09.05.2023 3

NO�P+,（Q x � x R) mm 52.5 x 200 x 122（^�l7�）

mm 44 x 174 x 119（�^�l7�）

S�（�T） g 900

��

<U3�

K 
 °C -100 ...+1300

���VW Ω < 500

�� !3� (-1 dB) Hz 0 ...10

23（X-）

"m 0.1 Hz "DE���

"m 1 Hz "DE���

"m 10 Hz "DE���

K

K

K

0.1

0.2

0.4

Y7?28 22 °C Z%[\]^_ K ±0.7
（±0.2 °C：5"m�!"L，

	n5�6�#$oX TEDS ��/RIFD
��4!"#$，��pW�5TU�qJrstW

�uSv8wx）

?2`a K/10K ±0.2

;9b%?2<=c>=

MX1609KB �##y��V#�

TEDS �##y��V#�
（z�T_!{�）

64

14 5)

1) EtherCAT® |}~�� $���，�&�� Beckhoff Automation GmbH ��
2) ���：+�.�Xc��
3) 92：'TU��STU/�':.
4) �$��b�����{ EN60068-2-6  ��de����{ EN60068-2-27 ;<�����=。�= �5�� 3 �>���?W J�

50 m/s2，
�@�5 5...65 Hz ��。b��=L$：��> 30 c5。de�=	m 350 m/s2 ��=�?W;<，L$ 
6  ms，�"��Ad��，5 6 ��B������deCD。

5) "m\�T_L�E�，�FL�GH��T_，�><=T_。
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?��� !@�F�#+,�，dGH 4 e�

f� -1dB (Hz) -3dB (Hz) -20dB (Hz) LgZ- (ms)1) *NZ- (ms) hi� (%) �� ! (Hz)

"
D
E

11.9 20 36.3 36.7 19.9 5.44 600

5.9 10 25.3 52.3 35.2 0.98 600

3.0 5 12.7 85 70 0.84 600

1.2 2 5.1 184 175 0.85 600

0.6 1 2.5 349 350 0.85 600

0.30 0.5 1.27 680 700 0.85 600

0.12 0.2 0.51 1673 1756 0.85 600

0.06 0.1 0.25 3324 3518 0.85 600

0.030 0.05 0.127 7278 6850 0.90 20

0.012 0.02 0.051 18590 17219 0.90 20

0.006 0.01 0.025 35098 34966 0.86 20

1) A/D !C�Iy��	�
���JL��� 128 μs，“K<L�”� �LMN�J！

?��� !：dGH+,�%klPm

dB

0.01 Hz

0.02 Hz

0.05 Hz

0.1Hz

0.2Hz

0.5Hz

1 Hz

2 Hz
5 Hz

10Hz

20Hz
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?��� !@�F�#+,�，n	op 4 e�

f� -1dB (Hz) -3dB (Hz) -20dB (Hz) LgZ- (ms)1) *NZ- (ms) hi� (%) �� ! (Hz)

F
G
H
I

16.9 20 32.1 45.3 21.2 13 600

8.4 10 17.7 67.3 39.0 11 600

4.2 5 8.9 112 77.5 10.86 600

1.7 2 3.6 247 193 10.86 600

0.8 1 1.8 473 387 10.86 600

0.42 0.5 0.89 924 774 10.89 600

0.17 0.2 0.36 2274 1952 10.84 600

0.08 0.08 0.1 4807 3858 11 600

0.042 0.05 0.089 9323 7744 10.90 20

0.017 0.02 0.036 22805 19439 10.82 20

0.008 0.01 0.018 45275 38845 10.82 20

1) A/D !C�Iy��	�
���JL��� 128 μs，“K<L�”� �LMN�J！

?��� !：n	op+,�%klPm

dB

0.01 Hz

0.02 Hz

0.05 Hz

0.1Hz

0.2Hz

0.5Hz

1 Hz

2 Hz
5 Hz

10Hz

20Hz
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Q�% HBM �� !@dGH 4 e��F�#+,�

f� -1dB (Hz) -3dB (Hz) -20dB (Hz) LgZ- (ms) *NZ- (ms) hi� (%) �� ! (Hz)

"
D
E

10 14.1 26.7 44.6 27.4 6.7 600

5 7.7 17.1 63.4 46.6 3.2 600

2 3.3 8.1 122.3 107.1 1.3 600

1 1.7 4.2 221.8 210.2 1.0 600

0.5 0.84 2.12 418.8 418.4 0.9 300

0.2 0.34 0.85 1020.9 1045.0 0.9 300

0.1 0.17 0.43 2023.4 2090.1 0.9 300

0.05 0.085 0.214 3938.8 4184.2 0.8 20

0.02 0.034 0.086 9959.6 10420.4 0.9 20

0.01 0.017 0.043 19995.0 20900.9 0.9 20

Q�% HBM �� !：dGH+,�%klPm

f / Hz

d
B

10 Hz

5 Hz

2 Hz

1 Hz

0.5 Hz

0.2 Hz
0.05 Hz

0.02 Hz

0.01 Hz

0.1 Hz
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Q�% HBM �� !@n	op 4 e��F�#+,�

f� -1dB (Hz) -3dB (Hz) -20dB (Hz) LgZ- (ms) *NZ- (ms) hi� (%) �� ! (Hz)

F
G
H
I

10 11.3 18.4 76.6 35.4 15.7 600

5 5.9 10.1 126.1 66.7 12.0 600

2 2.4 4.2 283.3 164.6 11.0 600

1 1.2 2.1 546.5 328.3 11.0 600

0.5 0.60 1.05 1069.7 656.7 11.0 300

0.2 0.24 0.42 2646.9 1631.6 11.0 300

0.1 0.12 0.21 5278.4 3263.3 11.0 300

0.05 0.059 0.106 10452.6 6566.6 11.0 20

0.02 0.024 0.042 26253.9 16316.3 11.0 20

0.01 0.012 0.021 52588.9 32632.6 11.0 20

Q�% HBM �� !：n	op+,�%klPm

10 Hz

f / Hz

d
B

5 Hz

2 Hz

1 Hz

0.5 Hz

0.2 Hz

0.1 Hz

0.05 Hz

0.02 Hz

0.01 Hz
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��P� NTX001 ��¡#

=>��/� (AC) V 100 ...240 (±10%)

230 V Z%qI�6 W 0.5

=>rs

UA

IA

V

A

24

1.25

tu�R��

UA

IA
UBr（�@¢��K，£�）

V

A

mV

24 ±4%

0 - 1.25

≤120

/v_U，�QR¤# A 1.6

WF - cFwx ��	，��*S¥� !C�

y/zx@/{-| mm ≥8

Q��K kV ≥4

Y7?2 °C 0 ...+40

$%?2 °C -40 ...+70

�}~

��%�pW¦§¨S�m���©ª。��TU:MX1609:���«<;������!"	wxpW。

¬> / T­

�®，��¯�°±�����)%,:Thermo-Mini。®L，²����6�#$o !{#$o�m��p{
PT1000 �u�tW��5 PC ������³�。G?²��¨ IEC
���\U´�µ¶f，�@5 ��«<��#f�、·&�³��µ¶。!"�5¸¹º»�¼:HBM:m�0�:
RFID:�45:THERMO-MINI:�。L®，�½kmMX16095 �qJ�rstW�;<�Wp{�tW��。

�45 ���\U´�µ¶ ¾Ym¿GJ� x  ��!" ÀÁ TEDS ���V�

��：

;�Z.�������{ÂW，
�\W 14 �!{y��4& rfid

 J� ��

!{�
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MX1609KB �Y，XÃ<YZ

�� �� ����

���Z

^ 5 ������&�Ä，
ÄÅ RFID

5 � K 
�����&，��
������� RFID ��，m& MX1609/KB/TB/-R ]Æ
K 
����ÇV�：NiCr-NiAl，[\。

1-THERMO-MINI

/*

AC‐DC ��P� / 24 V ���：100 ...240 V AC (±10%)，1.5 m �+

�@�： 24 V DC，�V  1.25 A，2 m �+，/ ODU �&

1-NTX001

3 m QuantumX ���+ �+$ 3 m，m&� QuantumX
TU.���；��7�È���& 
(ODU Medi‐Snap
S11M08-P04MJGO-5280)，Ã���]^�)%�。

1-KAB271-3

#�

	,�ZÉ�+ 	,�ZÉ�+m&5 PC
XÊ_:�`�y �;<Ë%Ì[，$W 2 m，CAT5+ 


1-KAB239-2

+��+（TU�） QuantumX
TU���+�)%�+，;��7�È���&。
$W� 0.2 m/2 m/5 m
a8：��N�+\�	� QuantumX TU��（�V 1.5
A，'�ÍS�Î�%Ï�）。

1-KAB272-W-0.2
1-KAB272-2
1-KAB272-5

IJ

QuantumX TU�)%� QuantumX TU�)%�（ÐÑ）；Ò7ÄÅ 2
�)%�，§��m&Ó?)% 2 �TU�7�ÔÕ。

1-CASECLIP

QuantumX TU�)%� m&7� QuantumX TU�Ö7_，/)%�
(1-CASECLIP)、×Ø/X�+Ø/。"m 4
�bc;<·:ÙJ

1-CASEFIT

QuantumX TUd^（V
） QuantumX TUd^，�\m& 9 �TU

- ÚÛ´XÜ�ÝÖ7 (19”)

- ���+�)%f�TU

- ��：18 … 30 V DC / �V 5 A (150 W)

1-BPX001

QuantumX TUd^（�Þ） QuantumX TUd^ – �Þ �\m& 9 �TU

- 19’’ Ü�ÝÖ7，mß_ à_áâÖ7

- ���+�)%f�TU

- ��：18 … 30 V DC / �V 5 A (150 W)

1-BPX002

QuantumX TUd^（B
） QuantumX TUd^，�\m& 5 �TU

- ���+�)%f�TU

- ��：11 … 30 V DC / �V 5 A (90 W)

1-BPX003

�Y@��[Y

catman®AP ��Ä，Ä^:catman®EasyãB��H�TU，>ä`�（
EasyVideoCam）�0、åÒÎæ¸cç
（EasyMath）、eè;­���¶（EasyScript）、��U
é	�{�（EasyPlan），	nH�ãB，�>��fê、
$m���、
g，ë\ãBh www.hbm.com\catman\

1-CATMAN-AP

catman®EASY ��#$	�·ì��ÄÄÅ	�ãB：Lí TEDS
X�6�#$î;<�
7o¡#¶、��[{¡#¶、o
��i¶、#$4| ¯0ïð。

1-CATMAN-EASY

http://www.hbm.com%5c%5ccatman%5c%5c
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��������

catman®PostProcess �i¶Îæ¸ñ:，Km²ò#óô#;<��#$�cç
 æ¸，#$�@ ¯0ïð。

1-CATEASY-PROCESS

LabVIEWTM j��1) HBM �mj��，m& LabVIEWTM. 1-LabVIEW-DRIVER

DIAdem® j�� QuantumX  �j��，m& National Instruments õö�
DIAdem®��。�km¿÷l。

1-DIADEM-DRIVER

CANape® j�� QuantumX  �j��，m& Vector Informatik õö�
CANape®��。�� CANape® 10.0 n	�ñ:。

1-CANAPE-DRIVER

1) ��§øj� ¥[�mùú www.hbm.com\quantumX\

Hottinger Brüel & Kjaer GmbH

Im Tiefen See 45 ⋅ 64293 Darmstadt ⋅ Germany

Tel. +49 6151 803‐0 ⋅ Fax  +49 6151 803‐9100

www.hbkworld.com ⋅ info@hbkworld.com

�ûëwü。
��}8�3�a8?ý~�2��Q�´。 n��3�����2o "mþ���。
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