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Kurzbeschreibung
Dies ist eine Anleitung zur Verwendung von ClipX mit der Data Acquisition Software Catman EASY/AP von HBM.

Der Treiber verwendet die eigene HBM ClipX APl (die nicht Teil der HBM-CommonAPI ist) und die fir die
Kommunikation mit ClipX das Objektverzeichnis und fiir Messungen den FIFO-Speicher des ClipX nutzt. ClipX verwendet
eine feste Messwert-Abtastrate von 19,2 kHz. Die Ubertragungsrate der Werte von ClipX zu Catman ist von 0,1Hz bis
1kHz einstellbar.

Da in diesem Verfahren eine TCP/IP Verbindung zu ClipX hergestellt wird, kann wahrend der Messung mit Catman, kein
anderes Gerat auf den Port 55000 zugreifen. Die Verwendung des Webservers ist weiterhin ohne Einschréankungen
moglich, da diese Kommunikation nicht den Port 55000 verwendet.

Im Folgenden wird vorausgesetzt, dass Catman bereits installiert wurde.

Wichtig:
e Mit der Darstellung der NTP-Zeitformates als Zeitkanal sind Datenibertragungsraten von 0,1Hz .. 1kHz
einstellbar.

e Soll die Zeit in Sekunden ab 0 Sekunden angezeigt werden, mul} die Messwertilibertragungsrate im ClipX mit
der in Catman libereinstimmen, das sind 200Hz sonst kommt es zu Fehlmessungen. Andere Raten sind dann
nicht moglich oder es wird das NTP-Zeitformat als Zeitkanal dargestellt.

Autor: Michael G., Florian S., Roland S. Seite 1 von 10 HBM: Public



TECH NOTE — ClipX Catman

HBM

Treiberinstallation

Zur Installation der ClipX Driver fir Catman wird die Datei ,,ClipX_Catman_Driver-Setup.exe” ausgefiihrt. Im

Installationsdialog wird der Installationspfad von Catman angegeben und anschliefend den Anweisungen gefolgt.

ﬁl Setup - Catman driver 1.0

Select Destination Location
Where should catmanEasy ClipX driver be installed?

Setup will install catmanEasy ClipX driver into the following folder.

To continue, dick Next, If you would like to select a different folder, dick Browse,

Browse...

Atleast 2,5 MB of free disk space is required.
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Catman Einstellungen

Sobald die Treiber ins Verzeichnis kopiert wurden, wird Catman gestartet.

e Menlpunkt ,Optionen” wahlen

e AnschlieBend ,Hardware”

“wahlen

B8 cotmanAP Version 5.3

Messen

Auswerten

Projekte

Info

Beenden

I

catman® AP

Neues Messprojekt vorbereiten

L — Wahlen Sie hier die Gerate, mit denen Sie in lhrem Messprojekt arbeiten mochten.

atzlich konnen Sie weitere Hardwareoptionen wie z.B. autormat. TEDS-5can,
X{-OnBoard Mathematik oder GPS festlegen.

Allgemeine Optionen
L Legen Sie hier allgemeine Programmeoptionen fest (z.B. verflgbare Funktionen,
o Speicherorte, Sensordatenbank, Farben, Schriftgrafen uwv.m.).

Allgemein Diese Optionen kdnnen Sie auch spater noch im laufenden Programm dndern.

e Den Menupunkt , Optionen” wahlen

Meues Messprojekt vorbereiten

Gerdtetypen suchen

[J Quantumx/SomatxR
[mGCplus Crs2/CP4z
Oemx

[J canHEADdIrect
Oompa1

[] optische Messtechnik

[ somat eDag
Nur TCE-Preview
Was ist TCE-Preview?

Hilfe Optionen

Schnittstellen durchsuchen

HEM-Geratemanager

Ethernet (TCP/IF, UDP)
UsB

Seriell (COM1, COM2)
FireWire

CANHEADdirect USB Dongle

Abbrechen

N
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e Inden Reiter , Zusatzliche Gerate” wechseln
e ,Neues Gerat” hinzuflgen

Meues Messprojekt vorbereiten *
Gerdtetypen suchen Schnittstellen durchsuchen
[ Quantumx/Somatxr HBM-Geratemanager
[OmGcplus crs2/CPaz
[ emx Ethernet (TCP/IF, UDP)
] canHEADdirect Use
[ ompa1 Seriell (COM1, COM2)
FireWire
[ optische Messtechnik CANHEADdirect USB Daongle
[Jsomat epag
Nur TCE-Preview

Was ist TCE-Preview?
Allgemeine Optionen CAN-Bus-Optionen Hardware-Zeitkanale Erweiterte Optionen
Zusdtzlich zum Gerate-Scan kdnnen Gerate auch manuell, d.h. durch Angabe von Typ, Schnittstelle, Adressze Messprojekt
aufgenommen werden. Bestimmte Gerate, wie z.B. GPS kénnen nur auf diese Weise angelegt werden.
[IManuelle Gerste beriicksichtigen

Name Typ Verbindung Adresse 2

1

2

3

: v
< >
Was ist das? Neues Gerat Bearbeiten Entfernen

Hilfe Ausblenden @ Q oK Abbrechen

Im Dropdownmenii den ClipX Driver auswéahlen
Als Schnittstelle ,Ethernet (TCP/IP) wahlen

Mit ,OK” bestatigen

Im letzten Feld die IP-Adresse und den Port 55000 eintragen

Meues Gerdt anlegen d
ClipX Driver Name
ClipX Driver Geratetyp
Ethernet (TCF/IF) ~ | Schnittstelle
172.21.104.76:55000 ~ |  IP-Adresse:Port
Ok Abbrechen
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AbschlieBend muss noch der Haken bei ,Manuelle Gerate beriicksichtigen” gesetzt werden:

Meues Messprojekt vorbereiten Pad

~Gerdtetypen suchen - Schnittstellen durchsuchen

[ QuantumX/Somatxr. HBM-Gerdtemanager

[IMGCplus cPs2/CP4z

[Jemx Ethernet (TCP/IF, UDF)

[] cANHEADdirect use

Oomp41 Seriell (COM1, COM2)
FireWire

[] optische Messtechnik
[somat eDaQ

Nur TCE-Preview
Was ist TCE-Preview?

CANHEADdirect USE Dongle

Allgemeine Optionen CAMN-Bus-Optionen Hardware-Zeitkandle Erweiterte Optionen | Zusitzliche Gerite ‘

Zusétzlich zum Gerite-Scan kénnen Gerdte auch manuell, d.h. durch Angabe von Typ, Schnittstelle, Adresse etc. in das Messprojekt
aufgenommen werden. Bestimmte Gerate, wie z.B. GPS kinnen nur auf diese Weise angelegt werden.

[“IManuelle Gerate beriicksichtigeri

Name Typ Verbindung Adresse &
1
2
&
- v
< >
Wag igt das? Neues Gerat | | Bearbeiten | | Entfernen |

| Hilfe | |Ausblenden € CK

Nun ist die Treibereinrichtung beendet.
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Kanalauswabhl fiir die Messung

Die Kanalauswahl fir die Messung erfolgt durch Adaptieren der Datei ,Config.Ini“ unter dem Pfad
..\CatmanEASY\Drivers. Diese sollte am besten mit z.B. Notepad++ geadndert werden, da dieses Programm mit
Administratorrechten die Datei direkt an ihrem Speicherplatz verdndern kann. Die IP-Adresse der Gerdte wird ebenfalls
in dieser Datei eingetragen.

Falls mit mehreren ClipX Geraten gemessen werden soll, wird einfach der Einstellungsblock mehrfach in die Datei
kopiert und entsprechend adaptiert.

Die Korrespondenzen sind in der untenstehenden Tabelle zu finden:

Index Signal Index Signal
0 ADC Value 24 Calculated Value 4
1 Filtered ADC Value 25 Calculated Value 5
2 Field Value 26 Calculated Value 6
3 Gross Value 27 Ethernet APl 1
4 Net Value 28 Ethernet API 2
5 Minimum Value 29 Fieldbus Value 1
6 Maximum Value 30 Fieldbus Value 2
7 Peak to Peak Value 31 Analog Out Value
8 Captured Value 1 32 Constant: -1
9 Captured Value 2 33 Constant: 0
10 ClipX Bus Value 1 34 Constant: 1
11 ClipX Bus Value 2 35 Constant: PI/2
12 ClipX Bus Value 3 36 Constant: Pl
13 ClipX Bus Value 4 37 Constant: 2*PI
14 ClipX Bus Value 5 38 User Constant 1
15 ClipX Bus Value 6 39 User Constant 2
16 40 User Constant 3
17 41 User Constant 4
18 42 User Constant 5
19 43 User Constant 6
20 44 User Constant 7
21 Calculated Value 1 45 User Constant 8
22 Calculated Value 2 46 User Constant 9
23 Calculated Value 3 47 User Constant 10
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Messung

Zur Durchfiihrung einer Messung wird im Meni ,Messen” der Punkt ,,Neu” gewahlt.

B8 catmanAP Version 5.3

[a W

Auswerten

Projekte

Opticnen

Info

Beenden

I
]
4

\A
Weiter

-

catman® AP

Meine letzte Sitzung fortsetzen

Arbeiten Sie mit den zuletzt verwendeten Gerdten, Sensoreinstellungen,
Visualisierungen etc. weiter

Ein neues Messprojekt beginnen (Kein Geratetyp gewshit)

Gegitetyp, Schnittstelle und weitere Hardwareoptionen festlegen

Ein bestehendes Messprojekt laden
Ein Projekt enthélt die gesamte Gerdtekonfiguration, Mess- und Speichereinstellungen,
Visualisierung, Berechnungskanile und Ereignisse

Deme-Projekte

Ein Messprojekt ohne angeschlossene Gerite vorbereiten

Sie kinnen so die spater zu verwendenden Einstellungen festlegen und speichern:
Gerdt, Kanalbelegung, Sensoren, Visualisierung und Messjobs

CatmanAP verbindet sich nun automatisch mit dem ClipX, das in den Einstellungen eingetragen wurde.

[ catmanAP V5.3.1 [Varfahrversion) - A X
Messkanile Video Messjobs Visualisierung Dataviewer Sensordatenbank & | Messdaten auswerten %Fenstar' @H\Ifa‘
= 3 T " i . 1
b =Ji Umbenennen E E Langsam (( L) % % Anpassen @ fe) | Bearbeiten 6/‘ p
47 Messwert ~ ¥ Standard - (2 Bearbeiten X Loschen
Start " Aldiv Anzeigefilter Einrichten ~ TEDS Sensor pem Ausfihren Neu Einrichten Zuweisen Weitere
B live-Anzeige = - ¥ Schnell . - A N = Hilfskanal ) Funktionen -
Messung Kanal Messraten/Fitter Sensar Mullstellen Berechnungskanale Grenzwe rte/Ereignisse Spezial
Messkanale einrichten  Gerate: 1 Hardwarekanale: 7 ~  Sensordatenbank X
B3 Kanalname Messwert Messrate/Filter Sensor/Funktion Nullwert SENSORDATABASE.SDB
1A 2
ClipX_Driver [172.21.104.76] @
3 |4 w NTP_TIME & 943916893 (29.11.10r 50 Hz/NA [] NTP timestamp of each sal 0,00000 s
B Eigene Sensoren
4 ‘F\f’ Electrical Value & -0,00475 mvVivV M 50 Hz/NA [J Runway distance to go 0,00000 mVi/
5 W Gross & -0,08996 N M 50 Hz/NA [ Sensorinformation not ava 0,00000 M
6 ‘F{" Net & -0,08996 N M 50 Hz/NA [] Sensorinformation not ava 0,00000 M
7 2 Minimum @ -0,5095N Pb 50 Hz/NA [ sensorinformation not ava 0,00000 N Eigene Sensoren
8 ‘F{" Maximum & 1327TN M 50 Hz/NA [] Sensorinformation not ava 0,00000 M Suchen
9 ‘? Peakto Peak & 1,837TN b 50 Hz/NA [ sensorinformation not ava 0,00000 M Js Erweitert...
10 |4 -
/x| Berechnungskanile g Kein Sensor ~
~
< »  Kanalinfo [NTP_TIME] | Sensordatenbank
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Jetzt kann beispielsweise eine Visualisierung im entsprechenden Reiter erstellt werden:

e Reiter ,Visualisierung” auswéahlen
e Gewilinschtes Grafikobjekt auswahlen (hier: y(t)-Graph)
e Signale per Drag-and-Drop hinzufiigen

_{é catmandP V3.3.1 [Vorfahrversion]
Messkanile Video Messjobs Visualisierung Dataviewer
EQulck Setup ~ —}1 Kopieren @Verrlegeln \u’erklelnem "'\ E;i i ff /G)Zoom-Out Ei]i;
@Performance v E%Einfdgen dj\u‘ollbild-l\flodus \u‘ergrﬁBe - s ek E‘lZoom-Reset R
Start Neu ¢ . +| Bearbeiten R-7oom H-Zoom Cursor
il Kommentar = ) X Laschen 'EAk'tualmeren
Messung Panel/Seie “Wisualisierungsohjekte Grafik-Tools
Gross Minimum Maximum
1,0
0,8
0,6

Durch Klicken auf ,Start” wird die Messung gestartet und durch ,,Stopp“ entsprechend gestoppt.

b 8] Quick Setup - B2 Kopieren (3 Verriegeln Bl verkieinern
5]

® 5%5 S Zoom-0ut 1l
AL LD @ zoomReset b

& Performance * [# Einfugen O] Vollbild-Modus [ VergroBem

Start Neu . - <| Bearbeiten R-Zoom H-Zoom Cursor
il Kommentar ~ _ X Loschen 3 Aktualisieren
Messung PaneliSeite Wisualisierungsobjekte Grafik-Taok

Gross Minimum Maximum

25

I

20

a
-
w
T T T T T T

10

L 1 | 1 1 | 1 1 | | 1 | 1 1 1 | 1 1 | 1 1 | 1 1 | 1
70 80 90 100 110 120 130 140
Zeit [s]
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Messung & Darstellung mit anderen Geriten
Fir die Messung mit ClipX und anderen Geraten sind folgende Punkte zu beachten:

e Die Signale von ClipX sollten, falls eine hohe Messrate gefordert ist, Uber den NTP Zeitkanal von ClipX geplottet
werden. Hierbei ist eine Messrate von bis zu 1kHz (muss in der Config.Ini Datei eingetragen werden) méglich.

e Falls ein weiteres Gerat mit in demselben Plot dargestellt werden soll, muss die Messrate des ClipX Fifo mit der
Samplerate in Catman Ubereinstimmen. Die héchstmogliche Frequenz, die hier moglich ist, ist 200Hz. Wenn
diese Rate im Fifo von ClipX und in Catman eingestellt ist, kann das ClipX korrekt tGiber die Catman Zeit
dargestellt werden und es konnen weitere Signale von anderen Geréaten, sofern diese die gleiche Messrate
verwenden, mit in den Plot ibernommen werden.

Achtung: Auch bei Verwendung der zweiten Variante ist keine Synchronitdt des Startpunktes der Signale von ClipX und
der anderen Gerdte gewdbhrleistet.

Beschreibung des Vorgehens:
In diesem Beispiel wird jeweils ein Sinus (1Hz) von ClipX und PMX zusammen in eine Visualisierung geplottet.

e |P-Adresse, gewiinschte Signale und 200Hz Samplerate in der Config.Ini Datei eintragen

"hann=1 &=

SampleRate
e

e (Catman starten, zu den Gerdten verbinden und Messrate auf 200Hz fur alle Gerate einstellen
b Kanalname Messwert SensorFunktion MNullwert Grenzwerte

i’ i pmx  PMX [172.21.104.89]

§ & @ DAC1A 200 Hz/NA ' Analog QUT M.A

6 © DAC12 200 Hz/NA ' Analog QUT M.A

7 © DAC13 200 Hz/NA ' Analog OUT M.A

g © DAC14 200 Hz/NA ' Analog OUT MN.A

a © DAC15 200 Hz/NA Analog OUT M.A

10 4 “,E BrFx & Overflow 200 Hz / BE 20 Hz (Auto) _>_c| DMS Vollbricke -0,6149 M

1 ‘E BrFy & Overflow Fr 200 Hz/BE 20 Hz (Auto) J_tl DMS Vollbriicke -1,097 N

12 ‘E BrFz & Overflow ¥b 200 Hz/BE 20 Hz (Auto) =_<| DMS Vollbriicke 5924 N

13 R PMX_1CH 2-4 @ Overflow ¥ 200 Hz/BE 20 Hz (Auto) % DWS Vollbriicke 0,00000 mvV

14 | & T PMX_1CH3-1 & -0,00411 mVIV ¥ 200 Hz/BE 20 Hz (Auto) pc1ov 0,00000 mv/V

15 T PMX_1CH 3-2 & 0,00153 mviv b 200 Hz/BE 20 Hz (Auto) pc1ov 0,00000 myn

16 2 PMX_1CH 3-3 & 0,00088 mviv M 200 Hz/BE 20 Hz (Auto) pDcC10v 0,00000 my/V

17 ‘,'C' PMX_1CH 3-4 & 0,00203V #p 200 Hz/BE 20 Hz (Auto) pc1o0v 0,00000 W

18 |4 ‘,'3 PMX_1CH 41 & 0,00000 Hz #r 200 Hz/BE 20 Hz (Auto) Frequenz 0,00000 Hz

19 ‘E PMX_1CH4-2 & 0,00000 Hz Fr 200 Hz/BE 20 Hz (Auto) Frequenz 0,00000 Hz

20 ‘E PMX_1CH4-3 & 0,00000 Hz ¥b 200 Hz/BE 20 Hz (Auto) Frequenz 0,00000 Hz

21 R PMX_1CH 4-4 & 0,00000 Hz ¥ 200 Hz/BE 20 Hz (Auto) Frequenz 0,00000 Hz

22 | <& ¥ Sinus & 0,4444 No unit ¥p 200 Hz /Filter: Off 0,00000 Mo un

23 2 Fx @ Overflow ¥ 200 Hz/Filter: Off 0,00000 Mo un

24 “,E' Fy & Overflow 200 Hz ! Filter: Off 0,00000 Mo un

25 “,E Fz & Overflow 200 Hz I Filter: Off 0,00000 Mo un

26 & ‘E PMX_1 dig in & 0,00000 200 Hz ! Filter: Off = Digitaleingang 0,00000

7 ‘E PMX_1 dig out & 0,00000 200 Hz / Filter: Oft = Digitalausgang 0,00000

= 5 ClipX_Driver [172.21.104.76]

30 & T NTP_TIME & 943916410 (29.11.1999 23:00: 200 Hz/NA [ NTP timestamp of each sal 0,00000 5

31 “,E' Calculated Value 1 & 0,7645N 200 Hz ! NA [] Runway distance to go 0,00000 N

3z “,E Gross No signal 200 Hz /NA [] Sensorinformation not ava 0,00000 my/V

33 “,E Net No signal 200 Hz I NA [] sensorinformation not ava 0,00000 my/v

34 ‘E Minimum No signal 200 Hz / NA [ Sensarinformation not ava 0,00000 mvVA

35 ‘E Calculated Value 3 & 0,00000 200 Hz / NA [] sensorinformation not ava 0,00000

36 % Electrical Value No signal 200 Hz /I NA [ Sensorinformation not ava 0,00000 my/v
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e  Zum Punkt , Visualisierung” wechseln
e Per Drag & Drop die beiden Signale von ClipX und PMX in einen Plot ziehen
e Messung starten

Rechtlicher Hinweis
Diese Beispiele dienen lediglich der Veranschaulichung. Sie unterliegen keinen Gewahrleistung oder
Haftungsanspriichen.
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