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コンセプト

シャント：ON/OFF

���トルクフランジ
（�	
�）

�	［U］±10V


��	1
シャント：ON/OFF

���

�	［U］±10V

��［I］4～20mA

Ethernet（イーサネット）

Fieldbus（フィールドバス）


��	2
��	2

TMC

トルクインターフェイス
モジュール
（��エレクトロニクス）

T40FM
トルクフランジ
��
- ��（��）トルク：15 kN·m、20 kN·m、

25 kN·m、30 kN·m、40 kN·m、50 kN·m、
60 kN·m、70 kN·m、80 kN·m

- ��（��）����
��8,000rpm（��� による）

- コンパクトな"#$�
- %い&'()
- %いラジアル*+とねじり*+
- ベアリング、スリップリングなしの
./0トルク��システム

- ��2のデジタル34
- 5�な��678�  ��6kHz（－3dB）
- :�クラス 0.1（オプション0.05）
- オプション：������システム、
<=>?
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ee
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@A
#B T40FM
:�クラス 0.1（オプション0.05）
トルク��678C)
��（��）トルクMnom kN·m 15 20 25 30 40 50 60 70 80
��（��）����

オプション
rpm
rpm

6,000
8,000

4,000
6,000

3,000
4,500

ヒステリシスをEむ.FG+（� !"に#する$%）
&'タスクにおける)*トルクが
+,の-./の01：
Mnomの0%からMnom20%まで
Mnomの20%からMnom60%まで
Mnomの60%からMnom100%まで

%
%
%

<±0.03（オプション<±0.015）
<±0.065（オプション<±0.035）

<±0.1（オプション<±0.05）
HりIし+のJKLM（NO）
DIN 1319にPづくC)>?のLM ％ <±0.05
��Q�� Rでの
�における
10KあたりのQ�ST
U�>?へのST（2
のトルク3に#する$%） ％ <±0.05
ゼロ>?へのST（� !"に#する$%） ％ <±0.05
��（��）U�
[ゼロ・トルクから��（��）トルクまでのスパン]

オプションコード5がSU2の5
オプションコード5がDU2の5
オプションコード5がHU2の5

kHz
kHz
kHz

5
30

120
U��M
[MnomにおけるXYのC)と��（��）U�とのLM] ％ ±0.2
Z[\] kΩ >2
トルク＝0におけるC)>?

オプションコード5がSU2の5
オプションコード5がDU2の5
オプションコード5がHU2の5

kHz
kHz
kHz

10
60

240
��（��）C)>?
（RS-422、5V#6）
7� トルク5、オプションコード5がSU2の5
7� トルク5、オプションコード5がDU2の5
7� トルク5、オプションコード5がHU2の5
8� トルク5、オプションコード5がSU2の5
8� トルク5、オプションコード5がDU2の5
8� トルク5、オプションコード5がHU2の5

kHz
kHz
kHz
kHz
kHz
kHz

15
90

360
5

30
120

Z[\]1) kΩ ≧2
��U�による�_`ドリフト
（9:;",で485�+<の01） ％ ≦0.03
��678� （－3dB）

オプションコード5がSU2の5
オプションコード5がDU2の5
オプションコード5がHU2の5

kHz
kHz
kHz

1
3
6

ab_`
オプションコード5がSU2の5
オプションコード5がDU2の5
オプションコード5がHU2の5

μs
μs
μs

<400
<220
<150

��Oc�  2)
オプションコード5がSU2の5
オプションコード5がDU2の5
オプションコード5がHU2の5

kHz
kHz
kHz

2.5 ～17.5
15～105
60～420

1) RS-422=>の?@ABにて
2) CDトルクとDEFGにHIJあるK��LがあるMNのDEFG-.
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@A（dき）
トルク��システム、efC)
��（��）トルクMnom kN·m 15 20 25 30 40 50 60 70 80
ヒステリシスをEむ.FG+
（� !"に#する$%）
&'タスクにおける)*トルクが
+,の-./の01：
Mnomの0%からMnom20%まで
Mnomの20%からMnom60%まで
Mnomの60%からMnom100%まで

%
%
%

<±0.03（オプション<±0.015）
<±0.065（オプション<±0.035）

<±0.1（オプション<±0.05）
HりIし+のJKLM（NO）
DIN 1319にPづくC)>?のLM ％ <±0.05
��Q�� Rでの
�における
10KあたりのQ�ST
U�>?へのST（2
のトルク3に#する$%） ％ <±0.15
ゼロ>?へのST（� !"に#する$%） ％ <±0.15
��（��）U�
（ゼロトルクから��トルクまでのC)スパン） V 10
U��M （Mnom
における��U�とXYのC)とのLM） ％ ±0.2
トルク＝0におけるC)>? V 0
��（��）C)>?
7� （O6）トルク5
8� （O6）トルク5

V
V

10
－10

Z[\] kΩ >10
�_`ドリフト
（� !"による9:;",で485�+<の01） ％ ≦0.03
��678� （－3dB）

オプションコード5がSU2の5
オプションコード5がDU2の5
オプションコード5がHU2の5

kHz
kHz
kHz

1
3
6

ghリップル3) mV < 40 (peak-to-peak)
��Oc�  4)
ij��2

V
V

±12
13～15

トルク��システム[kl]
mneo
��mneo（pqref） VDC 18～30
estu
'�モード A ＜1（typ. 0.3：
��	が20Vの01）
QRモード A ＜4（typ. 2）、)*50μs

��（��）tues W <10（typ. 6）
��ケーブル� m 50
シャント
シャント>?の�M
（9:;"における� トルクに#する$%） % <±0.05
��（��）トリガef V 5
トリガefリミット V 36
シャント>?ON V >2.5
シャント>?OFF V <0.7

3) FG���-.0.1～10 kHz
4) CDトルクとDEFGにHIJあるK��LがあるMNのDEFG-.
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@A（dき）
������システム
��（��）トルクMnom kN·m 15 20 25 30 40 50 60 70 80
����yB AMR（STJUVABWX）UVセンサと

ステンレスリング/のUVプラスチックリング]^
z{8 158 186 204
z{の��|}LM ±50_（`"）
C)>? V 5V#6（RS-422）、aKb90°の2つのTc�
1��あたりのパルス8 1,024
パルス~�に��な�r�� rpm 0
パルス�M 5) " <±0.05
��&'C)678 kHz 420
ab_` μs <150
��y�におけるセンサヘッドとz�リングの`の
（��）��（defg�） mm 1.6
センサヘッドとz�リング`の����� 6) mm 0.4～2.5
ロータとステータ`の��&'�y�O|}7) mm ±1.5
ロータとステータ`の����に�する
��y���のヒステリシス
ロータのねじれ�� " <h0.2
ステータのラジアル�� mm <h0.5
Z[\]8) kΩ ≧2
<=>?��システム（ゼロインデックス）
��yB UiとホールセンサによるUVk
C)>? V 5V#6（RS-422）
1��あたりのパルス8 1
パルス~�に��な�r�� rpm 2
パルス� " 0.088
パルス�M 5) " <±0.05
ab_` μs <150
�y�におけるセンサヘッドとz�リングの`の
（��）��（defg�） mm 2.0
センサヘッドとz�リング`の����� mm 0.4～2.5
ロータとステータ`の��&'�y�O|} 7) mm ±1.5

5) O6（� ）5において
6) パルスObはg�のmnとoにp<し、�の01も=じです
7) この�3は、ロータとステータのqrasにおいてtWです。ubによりパルスObのvwがxじます
8) RS-422=>の?@ABにて
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@A（dき）
�l@A
EMC
エミッション（FCC47、Part 15、subpart C） -
エミッション（EN 61326-1、Section 7）

RFIフィールドy" - クラスB
イミュニティ（EN61326-1、EN61326-2-3）
�U0（AM） V/m 10
U0 A/m 100
��z�（ESD）
{|z� kV 4
}qz� kV 8

���~（バースト） kV 1
インパルス�	（サージ） kV 1
��J��（AM） V 10

pq��EN 60 529にK�（ロータ/ステータ） - IP54
<=Q� ℃ ＋23
Q���� ℃ ＋10～＋70
&'Q��  9) ℃ －20～＋85
p�Q�� ℃ －40～＋85
&'����
K#�"/��なきこと % 5～95

ENU60068-2-27による����� ¡10)

�� n 1,000
��5� ms 3
����"（�7��） m/s2 650

ENU60068-2-6による3y�の��¢£ ¡10)

���-. Hz 10～2,000
��5� h 2.5
��"（��） m/s2 200

¤¥Z[11)

��（��）トルクMnom kN·m 15 20 25 30 40 50 60 70 80
¤¥トルク kN·m 32 60 110
��¦の��¤¥Z[12) kN·m 100 200 350
§¨トルク（©�） kN·m >100 >200 >350
¤¥�y�)（©�） kN 60 120 240
¤¥()（©�） kN 80 160 240
¤¥ªげモーメント（©�） N·m 6,000 12,000 24,000
DIN 50100にPづく���� (peak-to-peak) 13) kN·m 30 32 60 100

9) ステータのベースプレートを�した���は70℃より*きいこと。ベースプレートの;"は85℃を�えないこと
10) アンテナリングとコネクタが7しく�めつけられていること
11) �げモーメント·�E·�TpE·� （O6）トルクの��などの��の�x8�は、�の8�が=5に�^しなければ、�fに�められた

それぞれの��3まで��されます。�の8�が=5に ¡する01、���3はmnします。¢えば、8�トルクが� トルクを��
せず、�げモーメントが��3の30%£びに�Eが��3の30%の¤¥の01、�TpEの��3は��3の40％となります。����
の�げモーメント·�E·�TpEは、� トルクの1%の'�¦bとして§�します。��8�¨©3は、� ;"-./の;"ª«にお
いてtWです。;"が＜10℃の01、��8�はおよそ30%mnします（¬"­,）

12) データは、&'¯の�f��に�するものです。ボルト±�による{²に³´してください
13) � （O6）トルクを�えることはできません
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@A（dき）
��¬
��（��）トルクMnom kN·m 15 20 25 30 40 50 60 70 80
ねじり*+cT kN·m/

rad
32,050 63,260 106,200

Mnom_のねじれ­ " 0.027 0.036 0.045 0.027 0.036 0.045 0.033 0.038 0.043
�*+ca kN/mm 1,380 1,710 2,280
®¯y�の*+cr kN/mm 3,900 5,080 6,170
®¯�y�のªげモーメントの*+cb kN·m/

degrees 94 188 290
¤¥�y�)における��O| mm <0.05 <0.08 <0.12
¤¥()_における��L°LM mm <0.05 <0.05 <0.05
¤¥ªげモーメントにおける��±F/²³LM mm <0.5 <0.7
DIN ISO 1940によるバランス�� G 6.3
ISO 7919-3にPづく/dフランジにおける
���な���の��¤¥2 (peak-to-peak) 14)

�µモード（�²f]^） μm s(p�p) �
9000

n� (n=rpm)

¶Rおよび·¸モード／o�-.（¹5f） μm s(p�p) �
13200

n� (n=rpm)

ロータのµ+¶¬モーメントJv
（���6り。フランジボルトは¸¹しない）
���"&'システム»し
���"&'システム¼き

kg·m2
kg·m2

0.20
0.22

0.46
0.51

0.75
0.81

トランスミッタºのµ+¶¬モーメントの»¼
（½¾センタリングを¿ÀしたフランジのºÁ）
���"&'システム»し
���"&'システム¼き

Jvの%
Jvの%

28
37

23
30

26
32

ロータとステータ`の��©LÂ��（®¯Ã）
���"&'システム»し mm ±2

ロータとステータ`の&'�O| 15)
���"&'システム»し mm ±2

ÄÅÆ¬
ロータ：���"&'システム»し
ロータ：���"&'システム¼き
ステータ

kg
kg
kg

18
20
1.8

28
32
2.1

39
42
3.0

14) �½Tpの�れ、¾¿"、cMvc、Àり�み、Á、Â ÃÄUV、Å!vcやSなるÆÇによるÈÉ、2�cから"ÊすることがËÌ
です

15) O6（� ）;"-.を�える01：±1.5 mm



B04689_09_J00_01  HBM: public 7 HBM

ÇÈ�M

/ ÍDし

A0.02 AB

0.02 AB

{²フランジA {²フランジB
Î" 47 ±2 HRC
/#Ïびはめあい （A、BÏびAB）の¨<げ0.8

0.02 AB

ÉÊボルト

Ð¼ボルト$³´。フランジAにÑきÒてないこと。

Ó`Ô¼きボルト（Z）
DIN EN ISO 4762

{²フランジA

��� （kN·m） ÉÊボルト (Z)1) ÉÊボルト�� Ë�ÉÊトルク 
(N·m)

15/20/25 M18

10.9

400
30/40/50 M20 560
60/70/80 M22 760

1) DIN EN ISO 4762; black/oiled/�tot=0.125
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½ÌÍ� T40FM 15^kNm - 25^kNm ������システムiし （�­�）

ÊcÕÖ（×a：mm、1mm＝0.03937 インチ）

Ê
 
ロ
ー
タ

 Ø

/
 
ロ
ー
タ

 Ø

Ð
¼
Õ
Ö

�Tp±�^Ô
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½ÌÍ� T40FM 15^kNm - 25^kNm ������システムiし（dき） （�­�）

ÊcÕÖ（×a：mm、1mm＝0.03937 インチ）

ロータ

ロータフランジ（�1 ）

Ê ÍDし/ ÍDし

 ØÙ#Ú A-A

ステータ�
r

Ê
 
ロ
ー
タ

 Ø

ÛÜ# ロータ－ステータ
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½ÌÍ� T40FM 30^kNm - 50^kNm ������システムiし （�­�）

ÊcÕÖ（×a：mm、1mm＝0.03937 インチ）

Ê
 
ロ
ー
タ

 Ø

/
 
ス
テ
ー
タ

 Ø

Ð
¼
Õ
Ö

�Tp±�^Ô
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½ÌÍ� T40FM 30^kNm - 50^kNm ������システムiし（dき） （�­�）

ÊcÕÖ（×a：mm、1mm＝0.03937 インチ）

 ØÙ#Ú A-A

Ê
 
ロ
ー
タ

 Ø

ロータフランジ（�1 ）

ステータ

ÛÜ# ロータ－ステータ

ロータ

Ê ÍDし/ ÍDし

�
r
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½ÌÍ� T40FM 60^kNm - 80^kNm ������システムiし （�­�）

ÊcÕÖ（×a：mm、1mm＝0.03937 インチ）

Ê
 
ロ
ー
タ

 Ø

/
 
ス
テ
ー
タ

 Ø

Ð
¼
Õ
Ö

�Tp±�^Ô
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½ÌÍ� T40FM 60^kNm - 80^kNm ������システムiし（dき） （�­�）

ÊcÕÖ（×a：mm、1mm＝0.03937 インチ）

 ØÙ#Ú A-A

Ê
 
ロ
ー
タ

 Ø

ロータフランジ（�1 ）

ステータ

ÛÜ# ロータ－ステータ

Ê ÍDし/ ÍDし

�
r

ロータ
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½ÌÍ� T40FM 15^kNm - 25^kNm ������システムÎき （�­�）

ÊcÕÖ（×a：mm、1mm＝0.03937 インチ）

Ê
 
ロ
ー
タ

 Ø

/
 
ス
テ
ー
タ

 Ø

Ð
¼
Õ
Ö

�Tp±�^Ô

オプション6、
コードAのみ
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½ÌÍ� T40FM 15^kNm - 25^kNm ������システムÎき（dき） （�­�）

ÊcÕÖ（×a：mm、1mm＝0.03937 インチ）

 ØÙ#Ú A-A

Ê
 
ロ
ー
タ

 Ø

Ê ÍDし/ ÍDし

ロータフランジ（�1 ）

ステータ

ÛÜ# ロータ－ステータ

�
r

ロータ

��フランジ

Ê
 
�
�
フ
ラ
ン
ジ

 Ø

スピードフランジ
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½ÌÍ� T40FM 30^kNm - 50^kNm ������システムÎき （�­�）

ÊcÕÖ（×a：mm、1mm＝0.03937 インチ）

Ê
 
ロ
ー
タ

 Ø

/
 
ス
テ
ー
タ

 Ø

Ð
¼
Õ
Ö

�Tp±�^Ô

オプション6、
コードAのみ
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½ÌÍ� T40FM 30^kNm - 50^kNm ������システムÎき（dき） （�­�）

ÊcÕÖ（×a：mm、1mm＝0.03937 インチ）

 ØÙ#Ú A-A

Ê
 
ロ
ー
タ

 Ø

Ê ÍDし/ ÍDし

ロータフランジ（�1 ）

ステータ

ÛÜ# ロータ－ステータ

�
r

ロータ

��フランジ

Ê
 
�
�
フ
ラ
ン
ジ

 Ø

��フランジ
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½ÌÍ� T40FM 60^kNm - 80^kNm ������システムÎき （�­�）

ÊcÕÖ（×a：mm、1mm＝0.03937 インチ）

Ê
 
ロ
ー
タ

 Ø

/
 
ス
テ
ー
タ

 Ø

Ð
¼
Õ
Ö

�Tp±�^Ô

オプション6、
コードAのみ



B04689_09_J00_01  HBM: public 19 HBM

½ÌÍ� T40FM 60^kNm - 80^kNm ������システムÎき（dき） （�­�）

ÊcÕÖ（×a：mm、1mm＝0.03937 インチ）

 ØÙ#Ú A-A

Ê
 
ロ
ー
タ

 Ø

Ê ÍDし/ ÍDし

ロータフランジ（�1 ）

ステータ

ÛÜ# ロータ－ステータ

�
r

ロータ

��フランジ

Ê
 
�
�
フ
ラ
ン
ジ

 Ø

��フランジ
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ごÏÐコード
ごÞ³コード
K-T40FM  [オプション2＝MF/STのみ]

コード オプション1：&'-.（)*）
015R 15 kN·m
020R 20 kN·m
025R 25 kN·m
030R 30 kN·m
040R 40 kN·m
050R 50 kN·m
060R 60 kN·m
070R 70 kN·m
080R 80 kN·m

コード オプション2：Åß à
MF トルクフランジ1k
RO ロータのみ
ST ステータのみ

コード オプション3：á"
S âã
G ヒステリシスをåむæçJ <±0.05

コード オプション4：è7×a
M N·m

コード オプション5：�VfÅß
SU2 DEFG10kHz ±5kHzと±10V、
��	18～30V DC
DU2 DEFG60kHz ±30kHzと±10V、
��	18～30V DC
HU2 DEFG240kHz ±120kHzと±10V、
��	18～30V DC

コード オプション6：�"&'システム
0 ���"&'システム»し
1 UVk���"&'システム：1024パルス／��

A UVk���"&'システム：
1024パルス／��　9:FG¼き

コード オプション7：é³¨©
S âãà

H &'-.（� トルク）により
�����"4,500rpm～8,000rpm

K-T40FM - 0 3 0 R - M F - S - M - D U 2 - 0 - S



B04689_09_J00_01  HBM: public 21 HBM

アクセサリ（ÑÒ）
ÓÔ ごÏÐコード
トルクC)�/dケーブル
トルクケーブル、シリーズ423－Dサブ15ピンコネクタ¼き、6m 1-KAB149-6
トルクケーブル、シリーズ423－íバラ、6m 1-KAB153-6
����C)�/dケーブル
���"ケーブル、シリーズ423－Dサブ15ピンコネクタ¼き、6m 1-KAB150-6
���"ケーブル、シリーズ423－íバラ、6m 1-KAB154-6
9:FG¼きの���"ケーブル、シリーズ423 8i－Dサブ15ピンコネクタ¼き、6m 1-KAB163-6
9:FG¼きの���"ケーブル、シリーズ423 8i－íバラ、6m 1-KAB164-6
TMC/dケーブル
TIM40/TMC {²ケーブル　6m 1-KAB174-6
ケーブルソケット
423G-7S　 7i（ストレート） 3-3101.0247
423W-7S　 7i（90°） 3-3312.0281
423G-8S　 8i（ストレート） 3-3312.0120
423W-8S　 8i（90°） 3-3312.0282
/dケーブル�¦（�ÕごÏÐ�： 10 m）
Kab8/00-2/2/2 4-3301.0071
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î&/�はvïされる01があります。ð¨©ñ
のî'はすべてÒòóàの¹ôfなõöです。ó
àの�÷をøすものとしてùúされるべきもので
はなく、また、いかなるÖfûüをßすものでも
ありません。î'にbSがtる01にはドイツþ
�ðが7となります。なおåまれるÚ#はドイツ
þ�ðの�óであり、すべて¹`Öで�ßされて
います。

B0
46

89
_0

9_
J0

0_
01

  H
BM

: p
ub

lic

http://www.hbm.com/jp
mailto:hbm-sales@spectris.co.jp

