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1. Uberblick

+ Einsteckkarte fur IBM AT und Kompatible fiir 16-Bit ISA-Bus.

« Bestlickt mit einem PHILIPS CAN-Controller 82C200/SJA1000 mit 16 MHz getaktet.
« Unterstltzung der Interruptleitungen IRQ3 - IRQ5, IRQ7, IRQ10 - IRQ12, IRQ15

« Ubertragungsraten bis zu 1 MBits pro sec.

« Hardware Reset des 82C200/SJA1000 per Softwarebefehl maglich

« Shared Interrupt bei Verwendung von mehreren Karten in einem PC

+ Transceiver 82C250 mit zuschaltbaren EMV Filtern

« Anschluf? tber 9 pol. SUB-D. Belegung nach CiA-Empfehlung DS102

2. Anwendungshinweise

Die PC-ISA-CAN Karte ermdglicht den direkten Anschluf3 von IBM PC’s und kompatiblen
Rechnern an den CAN-Bus. Die Einsteckkarte ist mit einem CAN-Controller bestuckt. Die
Verbindung zu dem CAN-Bus wird tber einen 9 pol. SUB-D Stecker nach CiA-Empfehlung
DS 102-1 hergestelit.

Die Register des CAN Controllers sind uber den 1/0-Bereich des PC direkt ansprechbar.

3. Inbetriebnahme

Die wichtigsten AnschluRelemente und Jumperpositionen sind in Abb. 1 dargestellt.
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Abb.1: Darstellung der wichtigsten AnschluBelemente



3.1 Anschlufd des CAN-Netzes

Das CAN-Netz wird tber den 9 pol. SUB-D-Stecker nach CiA Empfehlung DS 102-1
angeschlossen. Minimalkonfiguration sind die PINS2 und 7 (CAN-L, CAN-H)

Belegung des SUB-D Steckers nach CiA/DS 102-1

Der SUB-D-Stecker on Board entspricht der Empfehlung DS 102-1von CiA. Reservierte Pins
wurden nicht belegt.

5

Belegung

wahlweise +12V / +5V / nicht belegt. (Jumper JP 8)
CAN-L

wahlweise CAN-GND / nicht belegt. (Jumper JP 10)
nicht belegt

nicht belegt

wahlweise CAN-GND / nicht belegt. (Jumper JP 10)
CAN-H

nicht belegt

wahlweise +12V / +5V / nicht belegt. (Jumper JP 9)

OO (N|O|OI|A|WIN(F|T

Tabelle 1: Anschlu3belegung 9 pol. SUB-D Stecker

10—+—— +12V/+5V/nicht belegt (Jumper JP8)

CAN_GND/nicht belegt (Jumper JP10)o—08 20— CAN L
——o

CAN_Ho——1+0O7
30—+—— CAN_GND/nicht belegt (Jumper JP10)

nicht belegto——+H0O8§
4 O——— nicht belegt

+12V/+5V/nicht belegt (Jumper JP8)o———1-09

5O—+— nicht belegt

Abb 2: AnschluRbelegung 9 pol. SUB-D Stecker



3.2 Festlegung des Adrel3bereiches des CAN-Controllers

Die ISA-Karte belegt 32 Adressen ab einer selektierbaren Basisadresse. Die Einstellung der
I/0O-Basisadresse erfolgt mittels des Jumperfeldes JP2 auf der Einsteckkarte. Die Tabelle 2
macht die Einstellungen deutlich. (Werkseinstellung 300)

JP2 Basisadresse hex
X X X 100 hex
X X 120
X X 140
X X 220
X X 240
X X 300
320
X 340

Tabelle 2: Einstellung der 1/0O Basisadresse

3.2 Auswahl der Interruptleitung

Die verwendete Interruptleitung wird mittels Jumper JP3 ausgewéhlt. Abbildung 2 zeigt z.B.
die Stellung der Jumper zur Auswahl von IRQ 10 (Werkseinstellung 5). AuRerdem ist
maoglich mehrere PC-ISA-CAN Karten in einem PC mit demselben Interrupt zu betreiben
(Shared Interrupt)

Abb. 3: Einstellung des verwendeten Interrupts

3.2 Jumpereinstellungen

Die Lotjumper JP4 ... JP11 dienen der Konfiguration der Ausgangsfilter, Spannungs-
versorgung Uber den CAN Stecker und zur Konfigurierung des Softwareresets des CAN-
Controllers.



3.2.1 Ausgangsfilter

Die Lotjumper JP4, JP5, JP6 und JP7 dienen zur Konfiguration des EMV-Filters. Abb. 3 zeigt
die Einstellungen fir nicht aktivierte Filter. Die vier Jumper missen immer gemeinsam auf
Ein oder Aus gesetzt werden.

JP4 JP5 JP6 JP7

l l l . )FilterAus

) Filter Ein

Abb. 4: Filterkonfiguration

3.2.2 Freischaltung von Versorgungsspannungen tber den SUB-D Stecker

Mit Hilfe der Lotjumper JP8, JP9 und JP10 kénnen auf dem 9 pol. SUB-D Stecker
verschiedene Spannungen gelegt werden. Mit dem Jumper JP8 bzw. JP9 ist es moglich +12 V
oder +5V auf den PIN 1 bzw. PIN 9 des SUB-D Steckers zu legen. Mit dem Létjumper JP10
kann das Groundsignal auf die PIN"s 3 und 6 des SUB-D Steckers gelegt werden. In der Abb.
4 ist eine Konfiguration dargestellt, bei der PIN 1 und PIN 9 mit +12V und PIN3 und PIN 6
mit Ground verbunden sind. Mit Hilfe solcher Konfigurationen kénnen z.B. SLIO’s (iber das
CAN-Kabel versorgt werden.

ACHTUNG !! Die Spannungen sind ungesichert und werden direkt vom PC-Netzteil
geliefert.

JP8 JP9 JP10
Pin 1 Pin 9 Pin 3,6
+5V +5V

Abb. 5: Steckerkonfiguration



3.2.3 Hardwarereset des 82C200/SJA1000 Controllers

Der Lotjumper JP11 ermdglicht es einen Hardwarereset des CAN-Controller 82C200 /
SJA1000 mit Hilfe von Softwarebefehlen zu realisieren. Wenn diese Option eingeschaltet ist,
kann durch Beschreiben des Registers 31 ein Hardwarereset des Controllers ausgeldst werden.

JP11

.)Ein

Abb. 6: Hardwarereset Uiber Softwarebefehl



4 Das Program CANVIEW

Das dem Paket beiliegende Programm CANVIEW ist ein CAN-Bus Viewer unter DOS, der
verschiedene 82C200 basierte PC-Hardwareerweiterungen der Firma PEAK unterstitzt. Er
ermdglicht das Senden und Empfangen von CAN-Messages. Er stellt als Basissoftware die
Light-Version des CANMON fir DOS dar. Mit CANVIEW kdnnen bestehenden Netze
schnell Uberprift bzw. aufgebaut werden.

4.1 Programkonfiguration

Starten Sie den CANMON unter DOS. Geben Sie die Basisadresse der CAN-Karte und den
von lhnen belegten Interrupt ein. Wahlen Sie lhre gewiinschte Baudrate.

Durch Betétigung der F10 Taste wird die Karte konfiguriert und in das CAN-NETZ
eingebunden. Wenn Sie die Fehlermeldung "CAN-Controller 82C200 nicht gefunden™
angezeigt bekommen, dann berpriifen Sie bitte den Interrupt und die benutzte Portadresse,
und denn ausgewé&hlten Hardwaretyp.

Eine Onlinehilfe ist mit der F1 Taste jederzeit erreichbar.

CANMYIE W . PC-ISA-CAN
mpfangen
Hame ID Len Daten Thexl finzahl Zeit[s]
02D 2: o0 6% - -- -- —- —— —- 1
D2E &: 00 &% 00 &4 00 OO0 80 AF 208 n.3M
nzp 2: om0 6% - -- -- —- —— —- 1
Senden
Hame ID Len Daten [hex] Anzahl feit Sollzt Trigger
| nz3 1-mm -- - - - — - —— — warten
s 1: om0 -- - —- ——- ——- —— —— 209 0.222 0.200 Time
gzp0 2:- 000D -- - - —— —— —— warten
021 2-d00DD -- - - —— —— — warten
Fehler
Fehlertyp Anzahl feit
lotkeys, <Strg-r1> Nilfe “(c) hh'95 o

Abb. 7: Bildschirmfoto CANVIEW



5. PCAN-View fiur Windows

Starten Sie das auf der Diskette befindliche Programm PCAN_ISA.exe und folgen Sie den

Anweisungen.
Nach der Installation und dem bendtigten Neustart IThres Computers befindet sich im

Programmend ein Eintrag PCAN-ISA. VVon dort aus kénnen Sie das Programm PCAN-View
starten.

Beim ersten Start geben Sie bitte die Portadresse sowie den Interrupt Ihres Parallelports an.
Wabhlen Sie den Typ lhrer parallelen Schnittstelle und bestétigen Sie die Eingabe.

Add CAN hardware E|

N .
PEAEK ISA-CAMN 514

If0 address: iEISIJEI '-.'I
Interript: | 10 v I
(8] 4 I Cancel |

Abb. 8: Auswahl der HW Ressourcen

Selektieren Sie die gewiinschte Baudrate und bestétigen Sie die Eingabe.

Connectto CAN hardware S|
2= PCANVIeW for 1sa-card

&vailable CAM hardware: Add... I Delete |

PEAK TSA-CAM ab address 03000, IRC 10

Baud rate: |5I:II:I kBit/sec j Baud rate reqister walue (Hex): II:II:IIC

essage filker
% Standard

Eram: (000 (Hex) To: [/FF (Hex)
" Extended

(o] I Cancel | Help |

Abb. 9: Auswahl der CAN - Spezifischen Parameter.

Wenn Sie nach dem Programmstart weitere Hilfe bendtigen verwenden Sie die dem
Programm beigefugte Onlinehilfe (F1).



6. PCAN-Light

Alle im PCAN-Light Verzeichnis befindlichen Dateien sind NUR fiir Entwickler gedacht. Sie
dienen Ausschlie8lich zur Anbindung eigener Programme an PEAK-System Technik
Hardware (ber die installierten Device Treiber unter Win9x/ME/NT/2000.

Die Device Treiber, die Interface DLL sowie alle anderen zur Anbindung bendtigten Dateien
sind Eigentum der PEAK-System Technik GmbH und dirfen NUR in Verbindung mit einer
bei der PEAK-System Technik GmbH oder deren Partner gekaufter Hardware verwendet
werden. Sollte eine nicht PEAK-System Technik Hardware kompatible zu einer PEAK-Sytem
Technik Hardware sein so ist es NICHT erlaubt die PEAK-System Technik Light Treiber zu
verwenden oder weiterzugeben.

PEAK-System Technik uUbernimmt keine Haftung und kein Support fir die PCAN.-Light
Treiber und die dazugehérigen Schnittstellendateien. Wen Drittanbieter Software auf Basis
der PCAN-Light Treiber entwickeln, und Probleme bei Verwending dieser Software
auftauchen , wenden Sie sich bitte an den Softwaranbieter.

Um Entwicklungssupport zu beziehen missen Sie eine PCAN-Developer oder PCAN-
Evaluation Version besitzen.
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