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TECH NOTE : TT-3/100 - Einsatz von Foliensensoren zur
Temperaturmessung

Version: 2019-04-26

Abstract

Folienwiderstdande kdnnen auch als Temperatursensoren eingesetzt werden.

Der Temperatursensor TT-3/100 ist ein Widerstandsthermometer auf Basis von Nickel, dc
einen linearen Temperaturkoeffizienten aufweist, wodurch genaue
Temperaturmessungen durchgefiihrt werden kénnen.

Der Nickel-Widerstand hat einen spezifischen Widerstand, z.B. 113 Ohm, bei einer
Referenztemperatur. Dariber hinaus wird mit jeder Sensorpackung ein Polynom geliefert,
das beim Berechnen des Temperaturwerts zu beriicksichtigen ist.

Die Vorteile eines Sensors TT-3 sind:
=>» -Kann ganz einfach auf gebogenen Fliachen eingesetzt werden.
= |IFach.

=>» Kurze Ansprechzeiten.

Um zu zeigen, wie genau ein Sensor TT-3 arbeiten kann, haben wir einen Versuch mit Pt100-Sensoren als Referenz
durchgefihrt. Die Sensoren wurden auf einen Metallblock geklebt und in einem Ofen Temperaturrampen durchlaufen.
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Diese Sensoren kdnnen schnell eingesetzt werden. Beispielsweise mit der Software catman:

=> Erstellen Sie einen kundenspezifischen Sensor und weisen Sie ihm einen Namen zu (z.B. “TT-3/100”)
=> Geben Sie das auf jeder TT-3-Sensorpackung aufgedruckte Polynom ein
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=>» Weisen Sie den Sensor dem entsprechenden Kanal zu

anAP V5.01 [Vorfuhrversion] [=
I_ ~MESSKANﬂLE“‘ VIDEO MESSJOBS VISUALISIERUNG DATAVIEWER SENSORDATENBANK EASYSCRIPT-EDITOR COCKPIT o aal
EIII Umbenennen E E » Llangsam ® {4 Anpassen flx) @ Bearbeiten
9 Messwert P> Standard @ Bearbeiten x Loschen
& - . Aktiv Anzeigefilter Einrichten || TEDS Sensor om Ausfihren || Erzeugen
&) Live-Anzeige ~ | % M) Schnell 2 ” mV/V. :
b “Kan | Messraten/Filter nsor.
ile einrichten Gerate:1 Hardwarekanale: 16 Aktuelle Sensordatenbank: HB
' Kanalname ‘ Messwert ‘ Messrate/Fitter ] Slot ‘ Sensor/Funktion Sensorgruppen
B3 MX1615_DMS
B TT-3/100_1 @ 2196°C _— »  1Hz/BE 0.05 Hz (Auto) 1 [@ Tran100 (812082535)
B TT-31100_2 @ 2215°C > 1 4z BE 0,05 Hz (Auto) 2 [J TE30100 (812082535) Eigene Sensoren
& TT-3/100_3 @ 2185°C > 1Hz/BE 0.05 Hz (Auto) 3 3 TR [ Eigene Sensoren
B TT-3/100_4 @ 21,712°C » 1 Hz/BE 0.05 Hz (Auto) 4 (3 TE-3100 (312082535)
B x 0 O No signal »  1Hz/BE 0.05Hz (Auto) 5 B Widerstandsmessung
B x 1 () Ho signal » 1 Hz/BE 0.05 Hz (Auto) 6 EF Widerstandsmessung
B x 2 O No signal »  1Hz/BE 0.05 Hz (Auto) 7 B Widerstandsmessung
B x 3 O No signal »  1Hz/BE 0.05Hz (Auto) 8 B Widerstandsmessung
B x4 () No signal » 1 Hz/BE 0.05 Hz (Auto) 9 B Widerstandsmessung
B x5 () Ho signal » 1 Hz/BE 0.05Hz (Auto) 10 B Widerstandsmessung
B x 6 O No signal »  1Hz/BE 0.05 Hz (Auto) 11 B Widerstandsmessung
B x 7 O No signal » 1Hz/BE 0.05Hz (Auto) 12 EF Widerstandsmessung Egene Sensoren
B x 38 () No signal » 1 Hz/BE 0.05 Hz (Auto) 13 B Widerstandsmessung Sucki
& PT100_3-4 @ 230°c » 1 Hz/BE 0.05 Hz (Auto) 14 = PHOD ki
& PT100_2-3 @ 2241°C » 1 Hz/BE 0.05 Hz (Auto) 15 & PH100 b | |E
& PT100_1-2 e 2243°C »  1Hz/BE 0.05Hz (Auto) 16 ¥ Temperaturmessung Pt100
=> Starten Sie die Messung
o : o
TT-3/100-Messung von 20 °C bis 160 °C
— TT-3/100_1 —— TT-3/100_2 ——— TT-3/100_3 —— TT-3/100_4
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Im Vergleich zeigen die Pt100-Messungen mehr Streuung:
PT100_3-4 PT100_2-3 PT100_1-2
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Weitere Messungen zeigen eine sehr gute Ubereinstimmung zwischen den Pt100 und dem Sensor TT-3/100:
—— TT-3/100_1 TT-3/100_2 TT-3/100_3 TT-3/100_4 PT100_3-4 PT100_2-3 PT100_1-2
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