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Hinweise

Hinweise

A

Die komplette Werkseinstellung wird im Werk netzausfallsicher und nicht I6sch- oder U-
berschreibbar im Messverstarker gespeichert und kann mit dem Befehl TDDO jederzeit wie-
der eingestellt werden. Weitere Hinweise dazu finden Sie im Kapitel Einzelbeschreibungen
der Befehle.

Die vom Werk eingestellte Fertigungsnummer darf nicht verandert werden.

Sicherheitshinweise

AD101B

Im Normalfall gehen vom Produkt keine Gefahren aus, sofern die Hinweise und Anlei-
tungen fiir Projektierung, Montage, bestimmungsgemalRen Betrieb und Instandhaltung
beachtet werden.

Beachten Sie unbedingt die entsprechend dem Einzelfall geltenden Sicherheits- und Un-
fallverhiitungsvorschriften.

Montage und Inbetriebnahme darf ausschlie3lich durch qualifiziertes Personal vorge-
nommen werden.

Vermeiden Sie die Einwirkung von Schmutz und Feuchtigkeit.

Treffen Sie bei der Montage und beim Anschluss der Leitungen MalRnhahmen gegen e-
lektrostatische Entladungen, um eine Beschadigung der Elektronik zu vermeiden.

Zur Stromversorgung ist eine Kleinspannung (5....10 V) mit sicherer Trennung vom Netz
erforderlich.

Beim Anschluss von Zusatzeinrichtungen sind die allgemeinen Sicherheitsbestimmungen
einzuhalten.

Fur alle Verbindungsleitungen sind geschirmte Leitungen zu verwenden. Der Schirm ist
beidseitig flachig mit Masse zu verbinden.

Leitungen zur Anbindung der Versorgung sowie der Digital-1/O sind nur dann geschirmt
auszufuihren, falls eine Kabelldnge von 30 m Uberschritten wird oder falls die Leitungen
aul3erhalb geschlossener Geb&ude verlegt werden.

HBM



Einleitung und bestimmungsgemaRe Verwendung

Einleitung und bestimmungsgemale Verwendung

HBM

Die digitale Aufnehmerelektronik AD101B gehort zur Familie der AED-Komponenten, welche
Signale von mechanischen Messwertgebern digital aufbereiten und busféhig vernetzen.

Dazu zahlen digitale Messverstarkerplatinen, Grundkasten und intelligente Sensoren mit in-
tegrierter Signalverarbeitung. Aufgabe dieser Komponenten ist die direkte Digitalisierung und
Konditionierung von Messsignalen am Aufnehmerort. Uber die digitalen Aufnehmerelektroni-
ken kénnen Sie DMS"-Aufnehmer in Vollbriickenschaltung direkt an einen Rechner oder PC
anschlieBen. Somit sind Sie in der Lage, schnell und mit geringem Aufwand komplette
Messketten aufzubauen.

Die Messverstarkerplatine AD101B kann unabhangig von dem Grundkasten AED9101B be-
trieben werden. Der Grundkasten bietet mechanischen Schutz, schirmen die Messverstéar-
ker-Platinen ab (EMV-Schutz) und bieten die Méglichkeit, zusatzlich die seriellen Schnittstel-
len (RS485) anzuwéhlen.

Signalverarbeitungsfunktionen Grenzwertiiberwachung, Extremwertspeicher und die schnell
einschwingenden Digitalfilter erschliel3en zusatzliche Einsatzbereiche.

Der Teil 1 der Bedienungsanleitung beschreibt die Hardware des Messverstarkers.

Dieser Teil 2 der Bedienungsanleitung beschreibt die Kommunikation.

Die Aufnehmerelektronik AD101B wird im folgenden Text auch mit AED (Aufnehmer-
Elektronik-Digital) abgekurzt.

Die AD101B hat eine interne Kalibrierfunktion, die die Genauigkeit des Messverstarker si-
chert. (Befehle ACL und CAL, siehe Abschnitt 3.10 ,Weitere Befehle").

1) DehnungsMessStreifen

AD101B
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Befehlssatz der AD101B

AD101B

Die Befehle der AED lassen sich in die folgenden Gruppen unterteilen:

Schnittstellenbefehle
(ADR, BDR, COF, CSM, GRU, S.., TEX, STR)

Werkskennlinie
(SZA, SFA, LIC)

Anwenderkennlinie und Ausgabeskalierung
(CWT, LDW, LWT, NOV, ENU)

Einstellungen fiir den Messbetrieb
(ASS, FMD, ASF, ICR, MTD, ZSE, ZTR, ACL)

Befehle fiir den Messbetrieb
(MSV, TAR, TAS, TAV, CAL)

Digitale Ein-, Ausgange und Grenzwerte
(IMD, LIV, POR)

Triggerfunktion
(MAV, TRC)

Sonderbefehle
(TDD, RES, DPW, SPW, IDN, ESR)

Befehle fir eichpflichtige Anwendungen
(LFT, TCR, CRC)

Befehle ohne Funktion (Kompatibilitat zur AD101/2)

(COR)

HBM



10 Befehlsiibersicht

2.1 BefehlslUbersicht
Befehl TCR PW TDD1 | Funktion Seite
ACL X Automatisches Kalibrieren 73
ADR X Gerateadresse 18
ASF X Filterauswahl Grenzfrequenzen 63
ASS X Eingangssignal wahlen 60
BDR X Baudrate 16
CAL; Einmaliges Kalibrieren 86
COF X Ausgabeformat fiir die Messwertausgabe (bei MSV?) 22
CRC X Prufsumme 114
CSM X Prifsumme im Messwertstatus bei Binarausgabe (MSV?) | 28
CWT X X X Kalibriergewicht 54
DPW Passwort definieren 100
ENU X MalReinheit 58
ESR Ausgabe von Fehlermeldungen 110
FMD X Filtermodus 62
GRU X Gruppenadresse 29
ICR X Messrate 66
IDN X Identifikation von Aufnehmertyp und Seriennummer 103
IMD X Funktion der Eingange einstellen 88
LDW X X Anwenderkennlinie Nullpunkt 49
LFT X X Eichpflichtige Anwendung 112
LIC X X Linearisierung 44
LIV X Grenzwerteinstellung 90
LWT X X Anwenderkennlinie Endwert (Nennwert) 51
MAV? Messwert Triggerfunktion 95
MSV? Messwertausgabe 75
MTD X X Stillstandstiberwachung 68
NOV X X X Auflésung der Anwenderkennlinie 56
POR X Setzen und Lesen digitaler Ein- und Ausgange 92
RES; Reset 102
S.. Auswahl von AED im Busbetrieb (Select) 30
SFA X X Werkskennlinie Endwert (Nennwert) 41

HBM AD101B



Befehlsilibersicht 11
Befehl TCR PW TDD1 | Funktion Seite
SPW Schreibfreigabe fir alle passwortgeschiitzten Parameter 101
STP Messwertausgabe stoppen 81
STR X Busabschluss-Widersténde ein-/ausschalten 35
SZA X X Werkskennlinie Nullpunkt 39
TAR Tarieren 82
TAS X Brutto-/Netto-Umschaltung 85
TAV X Tarawert 83
TCR Eichzahler 113
TDD1/2 Speichern Einstellung in EEPROM, Lesen EEPROM 105
TDDO X X Werkseinstellung 105
TEX X Trennzeichen bei Messwertausgabe 33
TRC X Triggereinstellung 96
ZSE X X Einschaltnull 71
ZTR X X Automatische Nullnachfiihrung 70

L Speichern mit TDD1, sonst bei Eingabe
Passwort-Schutz Gber Befehle DPW/SPW
Eichzahleranderung bei eichfahigen Anwendungen

Folgende Befehle ergeben keine Anderung in der AED-Einstellung:

COR (kompatibel zu alteren AED-Versionen)

AD101B HBM
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Befehlsformat

2.2

Befehlsformat

HBM

Die Befehle kdnnen in GroR3- oder Kleinschreibung eingegeben werden.

Jeder Befehl verlangt bei der Eingabe als Abschluss ein Endezeichen. Dies kann wahlweise
ein Line Feed (If) oder ein Semikolon (;) sein.

Wird nur ein Endezeichen an die AED gesendet, so wird der Eingangspuffer der AED ge-
I8scht.

Die bei den Befehlen in runden Klammern () gemachten Angaben sind zwingend notwendig
und mussen eingegeben werden. Parameter in spitzen Klammern <> sind optional und kén-
nen auch entfallen. Die Klammern selbst werden nicht eingegeben.

Texte missen in Anflihrungszeichen eingeschlossen werden.

Bei Zahleneingaben werden vorlaufende Nullen unterdriickt. Zahlen kénnen entweder direkt
oder in Exponentendarstellung eingegeben werden, z. B. £12000LF oder £1,2 e4LF.

Der Exponent e kann 1- oder 2-stellig sein, jedoch darf eine Zahl inkl. Vorzeichen und Expo-
nent nicht mehr als 10 Zeichen lang sein.

Antworten bestehen aus ASCII-Zeichen und sind mit crlf abgeschlossen. Eine Ausnahme ist
die binare Zeichenausgabe (siehe Befehl MSV bzw. COF).

Jeder Befehl besteht aus dem Befehlskirzel, einem oder mehreren Parametern sowie dem
Endezeichen.

Befehlskirzel Parameter Endezeichen
Eingabe ABC X, Y If oder ;
Ausgabe ABC? X, Y If oder ;

If: line feed (If = Oapey)

Beispiel:
MSV?20;

Nach diesem Befehl werden 20 Messwerte ausgegeben.

Zwischen Befehlskiirzel, Parametern und Endezeichen diirfen alle ASCII-Zeichen <204y
(Blank) stehen, mit Ausnahme von 11, (Ctrl ) und 13, (Ctrl s); Hex: Hexadezimal.

AD101B
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2.3

Antworten auf Befehle

AD101B

A

Hinweis zu den Reaktionszeiten der AED:

Die in der Befehlsbeschreibung angegebenen Reaktionszeiten der AED beinhalten nicht die
Ubertragungszeit des Befehls zur AED und die Ubertragungszeit einer Antwort von der AED.

Antworten auf Eingaben (Ausnahme COF64...COF79)

Antwort Endezeichen
korrekte Eingabe 0 (Null) crif
fehlerhafte Eingabe ? crif

Ausnahmen:

Die Befehle RES, STP und S00...S99 liefern keine Antwort.
Der Befehl BDR liefert die Antwort in der neuen Baudrate.

Eine Fehlerkennung erhalten Sie Uiber den Befehl ESR.

Antworten auf Abfragen

crlf: carriage return,
line feed (cr = Oduex, If = Oanex)

korrekter Befehl

Parameter 1...Parameter n bzw. Messwerte, crlf

fehlerhafter Befehl

? crlf (Fehlerkennung tber Befehl ESR)

crlf: carriage return,

line feed (cr = Odwex, If = Oarex)

Die Antwort auf Messwertabfragen (MSV?) hangt vom eingestellten Trennzeichen (TEX) und
dem Ausgabeformat (COF) ab (siehe Kapitel Ausgabearten fir die Messwerte).

HBM
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Ausgabearten fiir die Messwerte

2.4

Ausgabearten fur die Messwerte

HBM

Sie kénnen zwei Ausgabearten und ein Trennzeichen wahlen (Befehl TEX):
Ausgabeart 1: Messwerte untereinander anordnen

Ausgabeart 2: Messwerte nebeneinander anordnen

Ausgabeart 1

Die Messwerte werden untereinander angeordnet ausgegeben:

Beispiel:
Messwert 1 crlf
Messwert 2 crlf

Messwert n crlf

Ausgabeart 2

Die Messwerte werden nebeneinander angeordnet ausgegeben:

Beispiel:

Messwert 1 (Trennzeichen) Messwert 2 (Trennzeichen)...Messwert n crlf

Die Messwertausgabe arbeitet mit festen Ausgabelangen (siehe Befehl COF):

Format-Befehl AED-Antwort Anzahl Bytes
COFQ; MSV? | yyyy crlf (y — binér) 6
COF2; MSV? | yy crlf (y — binar) 4
COF3; MSV? | xxxxxxxx crlf (x = ASCII) 10
COF9; MSV? | XXXXXXXX,XX,XXX Crlf (x — ASCII) 17

crlf: carriage return,
line feed (cr = Oduex, If = 0@Hex)

Als Endezeichen der Messwertausgabe erfolgt immer ein crlf oder das Uber den Befehl TEX
definierte Trennzeichen. Jedoch diirfen diese Zeichen nicht bei der Bindrausgabe als Ende-
zeichen herausgefiltert werden, da diese Zeichen ebenfalls im Bindrcode des Messwertes
enthalten sein kénnen.

AD101B
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Deshalb hilft bei der Binarausgabe nur das Zahlen der Bytes. Zur anschlieBenden Syntax-
prifung kénnen dann die entsprechenden Stellen nach cr bzw. If oder dem Trennzeichen
abgefragt werden.

Passwortschutz

Der Passwortschutz der AED umfasst wichtige Einstellungen fiir die Kennlinie der Waage
und deren Identifikation. Befehle mit Passwortschutz werden erst nach der Passworteingabe
aktiviert. Ohne Eingabe des Passwortes Utber den Befehl SPW werden diese Befehle mit "?"
beantwortet.

AD101B HBM
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Einzelbeschreibungen der Befehle

Einzelbeschreibungen der Befehle

3.1

Schnittstellenbefehle

HBM

Um zwischen AED und Rechner die Kommunikation aufzubauen, muss die Schnittstelle kon-
figuriert werden. Die AED stellt die folgenden Befehle fir die Einstellung der Schnittstelle
und fuir die Auswahl der Ubertragungsformate bereit:

¢ Kommunikationsadresse fiir den Busbetrieb ADR
* Baudrateneinstellung BDR
* Ausgabeformat Messwerte (ASCII/Binéar) COF
* Prifsumme im Messwertstatus (nur bindre Ausgabe) CSM
* Gruppenadresse fir den Busbetrieb GRU
* Auswahl-Befehl eines Busteilnehmers durch die Kommunikationsad- S..

resse (Select)
* Trennzeichen bei ASCII-Messwertausgabe TEX

* Busabschlusswiderstande bei RS485-Bus STR

Kenndaten der Schnittstelle (RS232 / RS485 / RS422):

Startbit: 1

Wortlange: 8 Bit

Paritat: keine/gerade (even)
Stopbit: 1

Softwarehandshake (XON/XOFF) ist mdglich
Baudrate: 1200; 2400; 4800; 9600; 19200; 38400 Bd

Die asynchrone Schnittstelle der AED ist eine serielle Schnittstelle, d.h. die Daten werden Bit
fur Bit nacheinander und asynchron Ubertragen. Asynchron bedeutet, dass die Ubertragung
ohne Taktsignal arbeitet.

Vor jedes Datenbyte wird ein Startbit gesetzt. AnschlieRend folgen die Bits des Wortes, ein
Paritatsbit fur die Ubertragungskontrolle (wahlweise) und ein Stoppbit.

AD101B
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AD101B

1 Bit Wortlange = 8 Datenbits 1Bit 1Bit

—_— —

I N N I
Paritat Stop
— _

1 Zeichen

Abb. 3.1-1: Zusammensetzung eines Zeichens

Da die Daten nacheinander Ubertragen werden, muss die Sendegeschwindigkeit mit der
Empfangsgeschwindigkeit Gbereinstimmen. Die Anzahl der Bits pro Sekunde nennt man
Baudrate.

Die exakte Baudrate des Empfangers wird bei jedem Ubertragenen Zeichen mit dem Startbit
synchronisiert. AnschlieBend folgen die Datenbits, die alle die gleiche Lange besitzen. Nach
Erreichen des Stopbits geht der Empfanger in Wartestellung, bis er vom nachsten Startbit
reaktiviert wird.

Die Anzahl der Zeichen pro Messwert ist abhéangig vom gewahlten Ausgabeformat (COF-
Befehl) und kann 2 bis 17 Zeichen betragen.

HBM



18 Schnittstellenbefehle

3.1.1 Schnittstellenbefehl - Adresse (ADR)

A D R Add ress
(Gerateadresse)
Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring ADR
Anzahl Parameter 2
Parameterbereich P1 =00...31, P2 ="7Zeichen" P2 = String
Werkseinstellung 31
Reaktionszeit <10 ms
Passwortschutz Nein
Eichrelevant Nein

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED Ocrlf Bei Eingabe OK
Abfrage Master ADR?;
Antwort AED Plcrlf P1 =2 Zeichen
Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,

Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.
Funktion:

Der Befehl dient der Vorbereitung des Busbetriebes. Jede im Bus angeschlossene AED muss eine eindeutige
Adresse (0...31) haben.

Mit Befehl TDD1;

ADR(P1),<"P2">;

Der Befehl TDDO; verandert die Adresse nicht.

HBM
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Schnittstellenbefehle 19

Parameterbeschreibung:

Eingabe: ADR(neue Adresse), <"Seriennummer">;

Optional kann als zweiter Parameter die Seriennummer mit angegeben werden. Es wird dann nur bei der AED
mit der angegebenen Seriennummer die neue Gerateadresse eingetragen. Das ermdglicht bei mehreren AED
mit der gleichen Adresse (Initialisierung des Busbetriebs) das Andern von Geréateadressen, ohne dass mehrere
AED angesprochen werden.

Die Seriennummer muss wie bei dem Befehl IDN in Anfiihrungszeichen angegeben werden.

Beispiel:
S98; Broadcast-Befehl
ADR25,"007" crlf bei Eingabe mit Seriennummer
Nur die AED mit der Seriennummer 007
Andert die Adresse
S31; Selektierung der ,alten’ Adresse (Beispiel)
ADR25 crlf bei Eingabe ohne Seriennummer

AD101B HBM
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Schnittstellenbefehle

3.1.2

Schnittstellenbefehl - Baud-Rate (BDR)

BDR

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter

Parameterbereich

Werkseinstellung
Reaktionszeit
Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master
Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Baud Rate
(Baudrate)

Inhalt

BDR

2

P1 = 1200, 2400, 4800, 9600, 19200,
38400

P2 =0/1 (Paritatsbit = none / even)

9600

<10 ms

Nein

Nein

Mit Befehl TDD1;

BDR<P1>,<P2>;
Ocrlf

(Antwort erfolgt in der neuen Baudrate)

BDR?;

P1,P2crlf

Bemerkung

P1in Bd

Bd

Bei Eingabe OK,

P1 = 6 Zeichen,
P2 =1 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Der Befehl stellt die Baudrate und die Paritat der seriellen Kommunikation ein.

HBM
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Baudrate ist zunachst keine Kommunikation mehr moglich. Der Rechner muss auch auf
die neu gewahlte Einstellung (Baudrate) umgestellt werden. Damit die Baudrate dauerhaft
geandert bleibt, muss sie mit dem Befehl TDD1 im EEPROM gespeichert werden. Diese
Vorgehensweise dient auch als Sicherung dafir, dass in der AED keine Baudraten einge-
stellt werden, welche die Gegenstelle nicht unterstiitzt. Wird die neu eingegebene Baud-
rate nicht gespeichert, meldet sich die AED nach einem ,Reset" oder ,Netz-Ein" wieder in
der vorher giiltigen Baudrate.

f Die Antwort wird in der neuen Einstellung (Baudrate, Paritat) gegeben. Nach geéanderter

Der Befehl TDDO; verandert die Baudrateneinstellung nicht.

Beispiel:
BDR?; 9600,1 crif entspricht 9600 Bd,
Paritatsbit even
BDR38400; 0 crlf AED antwortet mit 38400 Bd
BDR19200,1, 0 crlf AED antwortet mit 19200 Bd,
even Paritat
BDR,1; 0 crlf AED antwortet mit even Paritat

Ohne Anderung der Baudrate
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3.1.3 Schnittstellenbefehl - Messwert Ausgabeformat
(COF)

COF Configurate Output _Format
(Ausgabeformat fir die Messwertausgabe)

Eigenschaft Inhalt Bemerkung

Befehlsstring COF

Anzahl Parameter 1

Parameterbereich P1=0..144

Werkseinstellung (TDDO) 9 ASCII

Reaktionszeit <10 ms

Passwortschutz Nein

Eichrelevant Nein

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master

Antwort AED

Erklarung:

Funktion

Der Befehl dient der Einstellung der Ausgabeformate fur die Befehle MSV? und MAV?.

Die mdglichen Formate und die dafir einzugebende Dezimalzahl sind in der folgenden Tabellen aufgelistet.
Die folgenden Formatgruppen werden unterstiitzt:

Mit Befehl TDD1;

COF(PY1);
Ocrlf

COF?;

Plcrlf

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Bei Eingabe OK

P1 =3 Zeichen

HBM
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COF000...012 Standardformate

COF016...028 Formate fiir den Busbetrieb

COF032...044 Formate ohne Endekennung crlf

COF064...072 Formate fir den 2-Draht Busbetrieb

COF128...144 Formate fir Dauerausgabe nach ,Reset"

Die Formate innerhalb einer Formatgruppe entspricht dem Standardformat. Durch die Addition von 16, 32, 64
bzw. 128 werden die unterschiedlichen Kommunikationsverhalten der Messwertausgabe eingestellt.

Die Messwertausgabe bezieht sich dabei auf den eingestellten Nennwert der AED (siehe Befehl NOV).

Ausgabe bei Nennlast NOV >0 NOV =0
2 Byte binar NOV-Wert 20000
4 Byte binar NOV-Wert 5120000
ASCII NOV-Wert 1000000

S

tandard-Formate COFO...COF12:

Messwertformat Binar:

2- oder 3- Byte Messwert
mit oder ohne Messwertstatus

Reihenfolge der Byteausgabe:

MSB — LSB oder LSB — MSB gewahlt werden

Beschreibung der COF-Formate innerhalb einer Format-Gruppe:

Bei Eingabe von COFO0 bis COF12 ergeben sich folgende Kombinationen:

Bei der 2-Byte-Binarausgabe muss der NOV-Wert < 30000 sein, andernfalls wird der Messwert mit Over- oder
Underflow ausgegeben (7FFF4c bzw. 80004.,). Bei NOV30000 ist die Ubersteuerungsreserve nur noch
ca. 2700 Digit.

AD101B
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Parameter | Lange Reihenfolge bei der Messwertausgabe

COFO0 Messwert 4 Byte | MSB vor LSB LSB = 0 (kein Status)

COF2 Messwert 2 Byte | MSB/LSB

COF4 Messwert 4 Byte | LSB vor MSB LSB = 0 (kein Status)

COF6 Messwert 2 Byte | LSB/MSB

COF8 Messwert 4 Byte | MSB vor LSB LSB = Status/ Prifsumme (CSM)

COF12 Messwert 4 Byte | LSB vor MSB LSB = Status/ Prifsumme (CSM)

MSB = hichstwertige Stelle, LSB = niederwertigste Stelle
= Hinweis fir die Auswertung der bindaren Messwerte:

Bei der Messwertausgabe im Binarformat konnen innerhalb der Bytes, die den Messwert
reprasentieren, die Binarcodes fir cr und If auftreten. Deshalb darf der Inhalt der Messwert-

ausgabe nicht auf die Zeichen crlf getestet werden, um eventuell ein Ende der Messwert-
Ubertragung zu Uberprifen. Vielmehr sollte bei der Bindrausgabe die Anzahl der Zeichen,
die empfangen werden, registriert werden. Auch bei der Bindrausgabe werden die Steuer-

zeichen crlf an den Messwert angehangt (einzige Ausnahme: MSV?0;).

Messwertformat ASCII:

Bei ASCII-Ausgabe kann zusatzlich zum Messwert die Gerateadresse und/oder eine Messwertstatus-
Information ausgegeben werden.

Bei ASCII-Ausgabe wird zwischen die Parameter ein frei wéhlbares Trennzeichen gesetzt (siehe Befehl TEX).

Nach dem letzten Parameter folgt crlf oder das gewéhlte Trennzeichen.

1. Parameter T 2. Parameter T 3. Parameter Endezeichen
COF1 Messwert (8) T(1) Adresse(2) — crif oder T
COF3 Messwert (8) — — crif oder T
COF5 Identisch mit COF1
COF7 Identisch mit COF3
COF9 Messwert (8) T(2) Adresse(2) T(2) Status(3) crif oder T
COF11| Messwert (8) T(1) Status(3) crif oder T

T = Trennzeichen, () = Anzahl der Zeichen
2 Bei Busbetrieb darf das Ausgabeformat nicht auf COF9 gestellt werden.
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COF16 bis COF28, Busmodus:

Addiert man zu den oben angegebenen Ausgabeformaten COFO0...COF12 die Dezimalzahl 16, so schaltet man
die AED in den Bus-Ausgabemodus. Ein Messwert wird ausgegeben. Die AED schaltet auf den teilaktiven Mo-
dus um (jeder neue Messwert wird im Ausgabepuffer gespeichert, aber nicht ausgegeben). Mit dem Select-
Befehl S.. erfolgt die Ausgabe des Messwertes auf den Bus. Die Messwertausgabe erfolgt ohne crlf.

Beispiel:

2 AED im Busbetrieb

Kommando  Wirkung

S98; Alle AED sind teilaktiv (héren, aber nicht senden)

COF18; Ausgabe in 2-Byte-Binarausgabe

ICRO; Hochste Messrate

MSV?0; Kontinuierliche Messung in der AED

S01; Messwert der 1. AED lesen

S02; Messwert der 2. AED lesen, wenn Antwort von erster AED vollstandig empfangen
S01; Messwert der 1. AED lesen, wenn Antwort von zweiter AED vollstandig empfangen
S02; Messwert der 2. AED lesen, wenn Antwort von erster AED vollstandig empfangen
STP; Messwertausgabe beenden

S01; Evtl. neue Einstellung der 1.AED

COF32 bis COF44, bindre Messwertausgabe ohne crlf:

Addiert man zu den oben angegebenen binaren Ausgabeformaten COFO0...COF12 die Dezimalzahl 32, so schal-
tet man die AED in den folgenden Ausgabemodus fir die Messwerte. Bei der bindren Messwertausgabe wird
das Endezeichen crlf weggelassen, so dass nur 2 bzw. 4 Zeichen pro Messwert ausgegebene werden. Diese
Mafnahme erhdht die Ausgabegeschwindigkeit der Messwerte.

Format | Lange| Reihenfolge bei der Messwertausgabe

COF32 4 Byte | MSB vor LSB LSB = 0 (kein Status)

COF34 2 Byte | MSB/LSB

COF36 4 Byte | LSB vor MSB LSB = 0 (kein Status)

COF38 2 Byte | LSB/MSB

COF40 4 Byte | MSB vor LSB LSB = Status/ Prifsumme (CSM)
COF44 4 Byte | LSB vor MSB LSB = Status/ Prifsumme (CSM)
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COF64...COF76, 2-Draht-Busbetrieb:

Addiert man zu den oben angegebenen Ausgabeformaten COF0...COF12 die Dezimalzahl 64, so schaltet man
die AED in den 2-Draht-Busbetrieb. Das bedeutet, dass die AED bei Befehlseingaben nicht mehr mit "0" oder "?"
antwortet. Nur bei Befehlsabfragen (z. B. ASF?) erfolgt die Antwort mit dem Parameter bzw. bei MSV? mit dem
Messwert. Der Befehl MSV?0; (Dauersenden Messwert) darf in diesem Modus nicht verwendet werden, da
sonst keine Mdglichkeit mehr besteht, diese Ausgabe zu stoppen (aul3er Uber Versorgungsspannung-Aus).

COF128 his COF 140, Dauerausgabe Messwerte nach , Netz-Ein"(gilt nicht fur Busbetrieb):

Addiert man zu den oben angegebenen Ausgabeformaten COF0...COF12 die Dezimalzahl 128, so schaltet man
die AED in den Dauer-Ausgabemodus. Nach dem ,Netz-Ein" oder RES-Befehl sendet die AED ohne eine MSV?-
Aufforderung die Messwerte aus. Die Dauerausgabe kann mit dem Befehl STP ausgeschaltet werden. Nehmen
Sie die Einstellung mit den folgenden Eingaben vor (COF > 128):

1. .. Nehmen Sie alle notwendigen Einstellungen vor.
2. ICRj; Stellen Sie die Messrate der AED ein.

3. COFx+128; Die AED sendet dauernd Messwerte, Zeitabstand
entsprechend der Einstellung ICR, x=10...12.

4. STP; Stoppen Sie das Dauersenden.
5. TDD1; Speichern der Einstellungen netzausfallsicher

6. COF+128; Die AED sendet dauernd Messwerte, Zeitabstand entsprechend der Einstellung ICR.

Auch nach dem Zuschalten der Spannung beginnt die AED ohne gesonderte Aufforderung mit der Messwert-
ausgabe. Diese Ausgabeformate haben noch eine Besonderheit (abhangig von der Einstellung der Triggerung,
Befehl TRC):

Trigger ausgeschaltet:  kontinuierliche, automatische Messwertausgabe

Trigger eingeschaltet: automatische Messwertausgabe nur dann, wenn ein neuer Messwert nach der
Triggerung gebildet worden ist.

Ausgabegeschwindigkeit von Messwerten:

Die AED kann maximal 600 Mw/s ausgeben. Diese Datenrate ist auch abhangig von der Baudrate (BDR), dem
Datenformat der Messwertausgabe (COF), der eingestellten Ausgaberate (ICR) und Filtermodus (FMD, ASF).

HBM AD101B


http://0...COF
http://0...COF

Schnittstellenbefehle

27

Die folgende Tabelle gibt diesen Zusammenhang bei der kontinuierlichen Messwertausgabe an
(MSV?, FMD = 0):
Messwerte/s 600 300 150 75 37,5 | 18,75 | 9,375 | 4,688
(ICR) (0) 1) (2) 3) 3) (4) (5) (6)
Zeitin ms 1,66 3,33 6,66 | 13,33 | 26,66 | 53,33 | 106,7 | 213,3
Ausgabeformat (COF) Notwendige Baudraten bei MSVO0; (BDR)
Binarformat 19200 | 9600 | 4800 | 2400 | 1200 | 1200 | 1200 1200
2 Zeichen bei COF2/COF6
Binarformat 38400 | 19200 | 9600 | 4800 | 2400 | 1200 | 1200 1200
4 Zeichen bei COF0/COF4
ASCII-Format — 38400 | 19200 | 9600 | 4800 | 2400 | 1200 1200
Messwert 10 Zeichen bei COF3
ASCII-Format — — 38400 | 19200 | 9600 | 4800 | 2400 1200
Messwert + Adresse 13 Zeichen bei
COF1
ASCII-Format — — 38400 | 19200 | 9600 | 4800 | 2400 1200
Messwert + Adresse + Status
Notwendige Baudraten bei MSV?1; (BDR)
Binarformat — 38400 | 19200 | 9600 | 4800 | 2400 | 1200 1200
6 Zeichen MSV?1; bei COF0/COF4
Der Befehl MSV?0; startet die kontinuierliche Messwertausgabe einer ausgewdahlten AED. Die Ausgabe kann
mit dem Befehl STP; gestoppt werden.
Der Befehl MSV?1; (= MSV?;) fordert einen Messwert an.
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Schnittstellenbefehl - Prufsumme Messwertstatus
(CSM)

3.1.4

CSM

Checksum
(Prifsumme im Messwertstatus)

Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring CSM

Anzahl Parameter 1

Parameterbereich P1=0/1

Werkseinstellung (TDDO) 0 ausgeschaltet
Reaktionszeit <10 ms

Passwortschutz Nein

Eichrelevant Nein

Parametersicherung

Mit Befehl TDD1;

Eingabe Master CSM (PL);
Antwort AED Ocrlf Bei Eingabe OK
Abfrage Master CSM?;
Antwort AED Plcrlf P1 =1 Zeichen
Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,

Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist
Funktion:

Die Prufsummenbildung kann zum Auffinden von Ubertragungsfehlern bei der 4-Byte-Binarausgabe verwendet

werden.

Parameterbeschreibung:

Bei CSM = 0 ist die Prifsummenbildung im Messwertstatus ausgeschaltet. Es wird der normale Messwertsta-

tus ausgegeben (siehe MSV).

Bei CSM = 1 wird Uber den drei Byte umfassenden Messwert eine Prifsumme (EXOR) gebildet und anstelle
des Messwertstatus ausgegeben. Diese Prifsummenausgabe kann nur bei den Ausgabeformaten COF8 und
COF12 (+i=*16,i=0, 1...7) genutzt werden.
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3.1.5 Schnittstellenbefehl - Gruppenadresse (GRU)

GRU Group Address

(Gruppenadresse)
Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring GRU
Anzahl Parameter 1
Parameterbereich P1=0..32
Werkseinstellung (TDDO) 32 ausgeschaltet
Reaktionszeit <10 ms
Passwortschutz Nein
Eichrelevant Nein

Parametersicherung

Mit Befehl TDD1;

Eingabe Master GRU(PL);
Antwort AED Ocrlf Bei Eingabe OK
Abfrage Master GRU?;
Antwort AED Plcrlf P1 =2 Zeichen
Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,

Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.
Funktion:

Die Eingabe der Gerateadresse muss als Dezimalzahl erfolgen.

Durch Festlegen einer Gruppenadresse kdnnen mehrere AED einer Gruppe zugeordnet werden. Diese Grup-
penzugehdrigkeit bleibt solange bestehen, bis sie durch Eingabe einer neuen Gruppenadresse aufgehoben

wird.

Die Gruppenadresse 32 hat eine Sonderstellung. Eine AED mit der Gruppenadresse 32 gehdrt keiner Gruppe

an, da diese Adresse nicht als Gerateadresse vergeben werden kann.

Generell héren im Busbetrieb alle angeschlossenen AED mit. Eine AED wird aktiv, wenn ihre Adresse mit der
vom Master versandten Adresse Ubereinstimmt. Sie fiihrt einen folgenden Befehl aus und schickt ihre Antwort
zum Master. Stimmt die vom Master verschickte Adresse mit der Gruppenadresse Uberein, so wird der folgen-
de Befehl ausgefiihrt, die Antwort in den Ausgabespeicher gelegt, aber erst auf Anforderung (S..) zum Master

Ubertragen (siehe Befehl Select).
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3.1.6 Schnittstellenbefehl - Select (S..)

S..

Select
(Auswahl im Busbetrieb)

Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring S
Anzahl Parameter 1

Parameterbereich

Werkseinstellung (TDDO)

P1 =00, 01,...31, 96, 97, 98, 99

P1 istimmer 2-stellig einzugeben

Reaktionszeit <10 ms
Passwortschutz Nein
Eichrelevant Nein

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master

Keine zu sichernden Daten

S(P1);

Nicht erlaubt

98 = broadcast

Nur mit ;
Nicht mit crlf
Keine Antwort

Antwort AED

Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Funktion:

Mit ihm kénnen mehrere zu einem Bus zusammengeschaltete AED einzeln oder gemeinsam angesprochen
werden. Uber den Befehl ADR werden die maximal 32 Adressen (00...31) vergeben.

Der Befehl Select erzeugt keine Antwort.

Eine AED ist nach Reset oder ,Netz-Ein" immer aktiv (auRer bei COF > 127) und muss im Busbetrieb tiber den
Select-Befehl angesprochen werden, damit die anderen Busteilnehmer nicht antworten. Bei nur einer AED be-

notigt man den S..-Befehl nicht.
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Parameterbeschreibung:
Auswahl Wirkung fur AED Wirkung fur PC
S00 bis S31 | Nur die AED mit der angegebenen Adresse fuihrt 1:1-Kommunikation mit einer ausge-
alle Befehle aus und antwortet. wahlten AED.
Alle AED mit der gleichen Gruppenadresse fihren
alle Befehle aus und antworten nicht.
Alle anderen AED verstehen nur die Select-Befehle
S00 bis S99 und antworten nicht.
S32 bis S63 | Nur die AED mit der angegebenen Adresse fihrt 1:1-Kommunikation stellvertretend fiir
alle Befehle aus und antwortet. alle AED mit einer ausgewahlten AED
Alle anderen AED fiihren alle Befehle aus aber ge-
ben keine Antwort.
S64 bis S95 | Nur die AED mit der angegebenen Adresse wird als | a) Wenn mit SO0 bis S31 eine AED
Teilnehmer der alle Befehle ausfuhrt aber nicht ant- selektiert ist, dann 1:1-
wortet aufgenommen. Kommunikation mit dieser AED
Alle anderen AED bleiben unverandert. s_tellvertreteqd fur die noch zusatz-
lich ausgewahlten AED.
Das gilt solange, bis diese AED mit dem Befehl b) Wenn keine AED mit SO0 bis S31
S00...S31 angesprochen wird. S .
selektiert ist, dann werden die Be-
Eine dauerhafte Gruppe kann nur Uber die Grup- fehle in allen zusétzlich ausgewahl-
penadresse aufgebaut werden (Befehl GRU). ten AED bearbeitet, aber es gibt
keine Antwort.
S96 Alle AED verstehen nur den Select-Befehl Keine Kommunikation auf3er Befehl
Select
S97, S98 Alle AED flhren alle Befehle aus
S99 Kollision bei Busbetrieb
Beispiel:
Select 00
Befehl 1
Befehl 2...n
Select 01
Befehl 1 usw.
Der Befehl S98; ist fiir Sonderfunktionen vorgesehen (Broadcast). Dabei werden alle am Bus angeschlossenen
AED angesprochen. Alle AED fiihren die nachfolgenden Befehle aus. Keine AED antwortet. Diese erfolgt solan-
ge, bis wieder nur eine AED uber S00...S31 angesprochen wird.
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|E| Der Befehl S.. alleine erzeugt keine Antwort. Erst zusammen mit einem weiteren Befehl
antwortet die selektierte AED. Ausnahme im Busmodus: COF16...COF28 (nach MSV?0;).

Fur eine Messwertabfrage im Bus gehen Sie wie folgt vor:
1. Wahlen Sie alle AED uber den Befehl S98; aus.

2. Fragen Sie die Messwerte Uber den Befehl MSV?; ab.

Alle AED bilden den Messwert und legen diesen Wert nach der Integrationszeit (ICR) in den Ausgabe-
puffer ab, aber keine AED sendet.

3. Wabhlen Sie die AED mit der Adresse 1 liber den Befehl S01; aus.
Die AED mit der Adresse 01 gibt den Messwert aus.

4. Wahlen Sie die AED mit der Adresse 2 liber den Befehl S02; aus.
Die AED mit der Adresse 02 gibt den Messwert aus, usw.
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3.1.7 Schnittstellenbefehl - Trennzeichen Messwertaus-
gabe ASCII (TEX)

TEX Terminat_or Exec_ution
(Trennzeichen bei Messwertausgabe)

Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring TEX
Anzahl Parameter 1

Parameterbereich P1=0...255
Werkseinstellung (TDD0) 172 = Komma
Reaktionszeit <10 ms

Passwortschutz Nein

Eichrelevant Nein

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master

Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Der Befehl stellt das Trennzeichen bei der ASClI-Messwertausgabe ein.

Mit Befehl TDD1;

TEX(P1);
Ocrlf

TEX?;

Pilcrlf

Bei Eingabe OK

P1 =3 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Parameterbeschreibung:

Das gewiinschte Trennzeichen wird als ASCII-Zeichen dezimal eingegeben

(z. B. Komma = 2Cy, = 44, — Eingabe TEX44; Hex: Hexadezimal, D: Dezimal). Es kann jedes ASCII-Zeichen
von 0...127; (0...7Fey) als Trennzeichen genommen werden. Das Trennzeichen wird bei der Messwertausga-

be zwischen die Parameter gesetzt (siehe auch Befehle MSV und COF).
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Beispiel:

TEX44,

Messwertausgabe:  -0123456, 12, 000, -0123457, 12, 000, usw. (bei COF9)

Wird das gewahlte ASCII-Zeichen mit einem Offset von 128 eingegeben
(obiges Beispiel: Komma = 44,+128, = 172, — Eingabe TEX172;), dann werden die Parameter eines Messwer-
tes nach wie vor durch Komma getrennt, aber am Messwertende wird crlf ausgegeben.

Beispiel:

TEX172;

Messwertausgabe:  -123456, 12, 000crlf
-123457, 12, 000crlf  usw.
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3.1.8 Schnittstellenbefehl - Busabschluss (STR)

STR

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter
Parameterbereich
Werkseinstellung (TDDO)
Reaktionszeit
Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master
Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Set Termination Resistor
(Busabschluss-Widerstande)

Inhalt

STR

1
P1=0/1
0

<10 ms
Nein
Nein

Mit Befehl TDD1;

STR(P1);
Ocrlf

STR?;
Pilcrlf

Bemerkung

ausgeschaltet

Bei Eingabe OK

P1 =1 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Der Befehl aktiviert oder deaktiviert die Busabschlusswiderstande im Grundkasten der AED9101B.
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Parameterbeschreibung:

P1: 0 = Busabschluss ausgeschaltet,
1 = Busabschluss eingeschaltet

In der Bedienungsanleitung Teill (RS485-Bus) wurden die notwendigen MalRnahmen fir den elektrischen Bus-
abschluss (Widerstande) beschrieben. Diese Widerstande sichern den Ruhepegel auf der Stammleitung, wenn
keines der angeschlossenen Module sendet. Dabei ist zu beachten, dass dieser Busabschluss nur zweimal pro
Bussystem (Stammleitung) einzuschalten ist, und sich i.a. an den Leitungsenden der Stammleitung befindet.
Normalerweise enthélt die Schnittstelle des Masters einen solchen Busabschluss und in der am weitesten ent-
fernten AED wird Gber den Befehl STR1; der Abschluss eingeschaltet.

(nur fir AED9101B Grundkasten wirksam, siehe Bedienungsanleitung AED9101B, Teill)

HBM AD101B
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3.2

Werkskennlinie

AD101B

Die in diesem Kapitel beschriebenen Befehle dienen der Einstellung der Werkskennlinie:
¢ Justage der Werkskennlinie: SZA, SFA

¢ Linearisierung: LIC

Kennlinieneinstellung

Die AED arbeitet zunachst mit einer Werkskennlinie SZA, SFA. Dieser Werksabgleich erfolgt
mit einem Kalibriernormal bei 0 mV/V und 2 mV/V. Diese Werkskennlinie sollte nicht veran-
dert werden.

Fur die Anwenderkennlinie steht eine 2. Kennlinie (LDW, LWT) zur Verfligung.

Mit TDDO kann die Werkseinstellung wieder hergestellt werden. Die Werkskennlinie ist auf
2 mV/V eingestellt. Dabei wird die werksseitig eingestellte Kennlinie aus einem zweiten
schreibgeschitzten EEPROM ausgelesen und aktiviert (Achtung!: Ein TDDO setzt die An-
wendungs-Parameter zurtick auf die Werkseinstellung.).

Die Linearisierung LIC wird nur bei Bedarf aktiviert (standardmaRig ausgeschaltet).

Werkskennlinie einstellen mit SZA, SFA (Absolutwertkalibrierung in mV/V)

Aktion Befehlsfolge

Passwort eingeben, z. B. | SPW"AED";

Eingang bei 0 mV/V SZA,

Eingang bei 2 mV/V SFA;

HBM
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Abb. 3.2-1: Wirkung des SZA- Befehls auf die Werkskennlinie

A Digit .
1000000 | 9 Anfangskennlinie

COF3

Wirkung von SFA

f 1> Belastung / Nennwert

2 mVvVIiv

Abb. 3.2-2: Wirkung des SFA- Befehls auf die Werkskennlinie
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3.2.1

Werkskennlinie - Nullpunkt (SZA)

SZA

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter
Parameterbereich
Werkseinstellung (TDDO)

Reaktionszeit

Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master
Antwort AED
Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master

Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Sensor Zero Adjust
(Werkskennlinie Nullpunkt)

Inhalt

SZA

1

P1=0...+1599999
Abgleich auf 0 mV/V

<15 ms bei Eingabe oder Abfrage
<4,2s bei Messen (SFA;)
Ja

Ja

nach Eingabe von SFA

SZA(P1);
Ocrlf
SZA,;
Ocrlf

SZA?;

Plcrl
(P1 = 7-stellig mit Vorzeichen)

Bemerkung

Bei Eingabe
Bei Eingabe OK
Bei Messen

Nach dem Messen

P1 =8 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist oder das Passwort nicht fur

die Eingabe oder das Messen aktiviert wurde.

Fur ein Eingangssignal von 0 mV/V wird dem internen Messwert der Ausgabewert O Digit zugeordnet.

Parameterbeschreibung:

Bei Abfrage wird der Wert £7-stellig ausgegeben (z. B. -0950246 crlf).
Die Kennlinie wird bei SZA = 0 und SFA = 1000000 ausgeschaltet.

AD101B HBM
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Fur die Nullpunktjustierung gibt es 2 Mdglichkeiten:
1. Moglichkeit Manuelle Eingabe des Nullpunktes Gber SZA

2. Maglichkeit Ubernahme eines anliegenden Signals mit SZA

Manuelle Eingabe des Nullpunktes lGiber SZA (Reaktionszeit < 15 ms):

Geben Sie den Nullpunkt tiber den Befehl SZA<Nullwert> ein.
Der eingegebene Wert wird gespeichert, aber erst nach Messung bzw. Eingabe des Parameters fir SFA ver-
rechnet.

Ubernahme eines anliegenden Signals mit SZA (Reaktionszeit < 4,2 s):
1. Schliel3en Sie die Aufnehmerelektronik an ein Kalibriernormal an.
2. Stellen Sie das Kalibriernormal auf 0 mV/V Verstimmung ein.

3. Ubernehmen Sie das angelegte Signal mit dem Befehl SZA.
Das angelegte Signal wird gemessen und in den Speicher abgelegt,
aber erst nach Messung bzw. Eingabe des SFA-Wertes verrechnet.

oder auszufiihren. Die Eingabedaten werden erst verrechnet, wenn beide Parameter paar-

f Die Kennlinienbefehle SZA und SFA sind in der Reihenfolge SZA danach SFA einzugeben
weise eingegeben oder gemessen wurden.

HBM AD101B
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3.2.2

Werkskennlinie - Endwert (SFA)

SFA

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter
Parameterbereich
Werkseinstellung (TDDO)

Reaktionszeit

Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master
Antwort AED
Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master

Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Fur ein Eingangssignal von 2 mV/V wird dem internen Messwert der Ausgabewert 1000000 Digit bei ASCII-

Ausgabe zugeordnet.

Sensor Fullscale Adjust
(Werkskennlinie Endwert)

Inhalt

SFA

1

P1=0...+1599999

Abgleich auf 2 mVv/V

<15ms bei Abfrage (SFA?;)

<1,5s bei Eingabe (SFA P1;)
<4,2s bei Messen (SFA;)

Ja

Ja

Bei Eingabe/Messen

SFA(P1);
Ocrlf
SFA,
Ocrlf

SFA?;

Plcrlf
(P1 = 7-stellig mit Vorzeichen)

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,

Bemerkung

Bei Eingabe
Bei Eingabe OK
Bei Messen

Nach Messen

P1 =8 Zeichen

Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist oder das Passwort nicht fur

die Eingabe oder das Messen aktiviert wurde.

AD101B
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Parameterbeschreibung:
Bei Abfrage wird der Wert £7-stellig ausgegeben (z. B. -0950246 crlf).
Die Kennlinie wird bei SZA = 0 und SFA = 1000000 ausgeschaltet.

Fur die Nennwertjustierung gibt es 2 Méglichkeiten:
1. Manuelle Eingabe des Nennwertes Uber SFA (Reaktionszeit < 1,5 s):
* Der SZA-Wert ist einzugeben.
* Geben Sie den Messwert fir 2 mV/V Uber den Befehl SFA<Nennwert> ein.

Der eingegebene Wert wird gespeichert und mit dem zuvor gemessenen bzw. eingegebenen SZA-
Wert verrechnet.

2. Ubernahme eines anliegenden Signals mit SFA (Reaktionszeit < 4,2 s):

* Schlieen Sie die Aufnehmerelektronik an ein Kalibriernormal an.
* Stellen Sie das Kalibriernormal auf 0 mV/V Verstimmung ein.

¢ Ubernehmen Sie das angelegte Signal mit dem Befehl SZA;.
Das angelegte Signal wird gemessen und in den Speicher abgelegt.

* Stellen Sie das Kalibriernormal auf 2 mV/V Verstimmung ein.
e Ubernehmen Sie das angelegte Signal mit dem Befehl SFA;.

Das angelegte Signal wird gemessen und in den Speicher abgelegt
und mit dem zuvor gemessenen bzw. eingegebenen SZA-Wert verrechnet.

|E| Die Kennlinienbefehle SZA und SFA sind in der Reihenfolge SZA danach SFA
einzugeben oder auszufuhren. Die Eingabedaten werden erst verrechnet,
wenn beide Parameter paarweise eingegeben oder gemessen wurden.

Eine Eingabe oder Messung der Werkskennlinie mit SZA/SFA setzt die Anwenderkennlinie auf die Default-
Werte LDW = 0, LWT = 1000000 und CWT = 1000000 zurtick.
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Vorgehensweise zur Eingabe der Werkskennlinie (SZA, SFA):

1
2
3.
4

5.

Die Punkte 3...7 entfallen, wenn die Werkskennlinie Uber bereits bekannte Parameter neu eingegeben werden

Schlie3en Sie die AED an ein Kalibriernormal (z. B. K3608 oder K3607) an.
Geben Sie Uber den Befehl SPW ihr Passwort ein
Stellen Sie den Filter ASF so ein, dass eine maximal ruhige Anzeige erfolgt.

Stellen Sie am Kalibriernormal den Wert 0 mV/V ein und warten Sie Stillstand ab.

Ermitteln Sie den Messwert tUber den Befehl MSV?; (siehe Kapitel Einzelbeschreibung der Befeh-
le/Messen/Befehl MSV). Merken Sie sich Wert1 fiir SZA.

Stellen Sie am Kalibriernormal den Wert 2 mV/V ein und warten Sie Stillstand ab.

Ermitteln Sie den Messwert Uber den Befehl MSV?; (siehe oben). Merken Sie sich Wert2 fir SFA.

Geben Sie die neue Anwenderkennlinie mit SZA<Wert1>; und anschlieRend SFA<Wert2>; ein.

kann.

AD101B
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3.2.3

Werkskennlinie - Linearisierung (LIC)

LIC

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter
Parameterbereich
Werkseinstellung (TDDO)

Reaktionszeit

Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master

Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Linearization Coefficients
(Linearisierung)

Inhalt

LIC

3

PO, P1, P2, P3 = 0...£1599999
0,1000000, 0, 0

<15ms bei Abfrage
<35ms  bei Eingabe
Ja

Ja

bei Eingabe

LI1C(0),(PO);
LIC(1),(P1);
LIC(2),(P2);
LIC(3),(P3);

Ocrlf

LIC?;
PO,P1,P2,P3crlf

Bemerkung

ausgeschaltet

Bei jeder Eingabe OK

P0,1,2,3 = je 8 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,

Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist oder das Passwort nicht fir die

Eingabe aktiviert wurde.

Die mit dem Befehlspaar SZA und SFA festgelegte Kennlinie ist zun&chst in zwei Punkten bestimmt. Mit der
AED kann der Linearitatsfehler eines Aufnehmers bzw. einer Waage kompensiert werden. Die AED enthalt zur
Linearisierung ein Polynom 3. Ordnung:

Messwert = LICO + LIC1 # x + LIC2 * x2 + LIC3 * X3,

mit x = Eingangswert

Mit Hilfe eines Polynoms 3. Ordnung kann auch ein Linearitatsfehler mit einer Wendestelle korrigiert werden.
AuBerhalb des Linearisierungsintervalls muss mit erhdhten Messfehlern gerechnet werden.

HBM

AD101B




Werkskennlinie

45

Parameterbeschreibung:

Die Koeffizienten LICO...LIC3 werden mit dem Befehl LIC als ASCII-Zahlen eingegeben.

Beispiel:

Koeffizient 0 = +10 eingeben: LIC(0),(+10);

Koeffizient 1 = +1000345 eingeben: LIC(2),(+1000345);

Koeffizient 2 = -345 eingeben: LIC(2),(-345);

Koeffizient 3 = +45 eingeben: LIC(3),(+45);

= Die Koeffizienten werden bei der Kalibrierung der Messkette bestimmt. Die Berechnung
der Faktoren wird nicht in der AED vorgenommen, sondern muss mit Hilfe der HBM-
Software AED_Panel32 erfolgen und in die AED geladen werden. Die genaue Vorgehens-
weise ist in der Bedienungsanleitung AED_Panel32 beschrieben.
AD101B HBM
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Anwenderkennlinie und Ausgabeskalierung

3.3

Anwenderkennlinie und Ausgabeskalierung

HBM

¢ Justage der Anwenderkennlinie: LDW/LWT
e Teillast-Parameter fur LDW, LWT: CWT
¢ Skalierung des Messwertes: NOV
¢ Maleinheit: ENU

Sie kénnen die AED-Kennlinie mit dem Befehlspaar LDW/LWT an die jeweiligen Erforder-
nisse anpassen.

Mit dem Befehl CWT kann die Anwenderkennlinie auch mit Teillast eingestellt werden.

Vor dem Abgleich der Anwenderkennlinie sollte ein CAL zur Sicherung der Messgenauigkeit
ausgefihrt werden.

Weiterfiihrende Beschreibungen finden Sie in der Applikationsschrift

* APPNOO04 (statischer Abgleich einer Waage),

Die Kennlinienbefehle LDW und LWT sind in der Reihenfolge LDW und danach LWT ein-
zugeben oder auszufihren. Die Eingabedaten werden erst verrechnet, wenn beide Parame-
ter paarweise eingegeben oder gemessen wurden. Bei der Bestimmung der Kennlinie muss
die Skalierung ausgeschaltet werden (NOVO).

Nach erfolgter Messung oder Eingabe der Werte fiir Nullpunkt und Nennwert der Anwender-
kennlinie wird der Bereich LDW — LWT (bei NOV = 0) auf die folgenden Zahlenbereiche
zugeordnet:

Ausgabe bei Nennlast (COF) NOV =0 NOV >0
2-Byte-binar 20000 NOV-Wert
4-Byte-binar 5120000 NOV-Wert
ASCII 1000000 NOV-Wert

AD101B
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Anwenderkennlinie einstellen mit LDW, LWT (bei Nennlast-Abgleich)

Aktion Befehlsfolge
Passwort eingeben, z. B. SPW"AED";
Belastung mit Nulllast Waage LDW;
Belastung mit Nennlast Waage LWT,;

2

Abb. 3.3-1: Werkskennlinie bei Nulllast

HBM
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Abb. 3.3-2: Anwenderkennlinie bei Nennlast

HBM AD101B
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3.3.1 Anwenderkennlinie und Ausgabeskalierung -

Nullpunkt (LDW)

LDW

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter
Parameterbereich
Werkseinstellung (TDDO)

Reaktionszeit

Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master
Antwort AED
Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master
Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Das aktuelle Eingangssignal (z. B. unbelastet Waage = Vorlast) wird beim Messen dem internen Messwert der

Load Cell Dead Weight

(Anwenderkennlinie Nullpunkt)

Inhalt

LDW

1
P1=0...£1599999
0

<15 ms bei Eingabe oder Abfrage
<4,2s bei Messen (LDW;)
Ja

Ja

nach Eingabe von LWT

LDW(P1);
Ocrlf
LDW;
Ocrlf

LDW?;

Plcrlf
(P1 = 7-stellig mit Vorzeichen)

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist oder das Passwort nicht fir die

Eingabe oder das Messen aktiviert wurde.

Ausgabewert 0 Digit zugeordnet.

Bemerkung

Bei Eingabe
Bei Eingabe OK
Bei Messen

Nach dem Messen

P1 =8 Zeichen

AD101B
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Parameterbeschreibung:

Bei Abfrage wird der Wert £7-stellig ausgegeben (z. B. -0950246 crlf).
Die Anwender-Kennlinie wird bei LDW = 0 und LWT = 1000000 ausgeschaltet.
Der LDW-Wert wird nicht tber NOV umgerechnet.

Fur den Nullpunkabgleich gibt es 2 Méglichkeiten:

1. Ubernahme des Nullpunktes der Anwenderkennlinie mit LDW (Reaktionszeit < 15 ms):

Die Waage ist unbelastet.

Ubernehmen Sie den Nullpunkt mit dem Befehl LDW;.

Die Aufnehmerelektronik misst ein Eingangssignal zwischen £3 mV/V bzw. die Nulllast der Waage, speichert
den Messwert, verrechnet ihn aber erst nach Eingabe des Parameters flr LWT.

2. Manuelle Eingabe des Nullpunktes der Anwenderkennlinie iber LDW (Reaktionszeit < 15 ms):

Geben Sie den Wert fur den Nullpunkt der Waage Uber den Befehl LDW<Nullpunkt> ein. Der eingegebene
Wert wird gespeichert, aber erst nach Eingabe des Parameters fir LWT verrechnet.

zuerst der CWT-Wert (Eichgewicht) einzustellen (siehe Kapitel Einzelbeschreibung der Be-

f Soll der LDW/LWT-Abgleich nicht mit 100 % des Eingangssignals ausgefihrt werden, ist
fehle/Justage und Kalibrierung/Befehl CWT).

Vor dem Abgleich der Anwenderkennlinie sollte ein CAL zur Sicherung der
Messgenauigkeit ausgefihrt werden.

HBM AD101B



Anwenderkennlinie und Ausgabeskalierung 51

3.3.2 Anwenderkennlinie und Ausgabeskalierung -
Nennwert (LWT)

LWT Load Cell Weight
(Anwenderkennlinie Nennwert)
Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring LWT
Anzahl Parameter 1
Parameterbereich P1 =0...+1599999
Werkseinstellung 1000000
(TDDO)
Reaktionszeit <15 ms bei Abfrage (LWT?;)
<15s bei Eingabe (LWT P1;)
<4,2s bei Messen (LWT;)
Passwortschutz Ja
Eichrelevant Ja
Parametersicherung bei Eingabe
Eingabe Master LWT(P1); Bei Eingabe
Antwort AED Ocrlf Bei Eingabe OK
Eingabe Master LWT; Bei Messen
Antwort AED Ocrlf Nach dem Messen
Abfrage Master LWT?;
Antwort AED Plcrlf P1 =8 Zeichen
(P1 = 7-stellig mit Vorzeichen)
Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist oder das Passwort nicht fir die
Eingabe oder das Messen aktiviert wurde.
Funktion:
Das aktuelle Eingangssignal (z. B. belastetet Waage = Nennlast) wird beim Messen dem internen Messwert
der Ausgabewert 1000000 Digit zugeordnet.

AD101B
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Parameterbeschreibung:

Bei Abfrage wird der Wert £7-stellig ausgegeben (z. B. -0950246 crlf).

Die Anwender-Kennlinie wird bei LDW = 0 und LWT = 1000000 ausgeschaltet.
Der LWT-Wert wird nicht Gber NOV umgerechnet.

Ubernahme des Nennwertes der Anwenderkennlinie mit LWT (Reaktionszeit < 4,2 s):

1. Die Waage ist mit Nennlast belastet.
2. Uber den Befehl LWT; misst die AED ein Eingangssignal zwischen +3,0 mV/V bzw. bei Nennlast und ver-
rechnet diesen Messwert mit dem zuvor eingegebenen Wert fir LDW zu einer neuen Kennlinie.

Manuelle Eingabe des Endwertes der Anwenderkennlinie Gber LWT (Reaktionszeit < 1,5 s):

1. Der LDW-Wert ist einzugeben.

2. Geben Sie den Messwert fur die Nennlast tiber den Befehl LWT<Nennwert> ein.

Der eingegebene Wert wird gespeichert und mit dem zuvor gemessenen bzw. eingegebenen LDW-Wert
verrechnet.

= Soll der LDW/LWT-Abgleich nicht mit 100 % des Eingangssignals ausgefihrt werden, ist
zuerst der CWT-Wert (Eichgewicht) einzustellen (siehe Kapitel Einzelbeschreibung der
Befehle/Befehl CWT).

Vor dem Abgleich der Anwenderkennlinie sollte ein CAL zur Sicherung der Messge-
nauigkeit ausgefihrt werden.

Eine Eingabe oder Messung der Werkskennlinie mit SZA/SFA setzt die Anwenderkennlinie auf die Default-
Werte LDW = 0, LWT = 1000000 und CWT = 1000000 zurtick.
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Vorgehensweise beim Eingeben der Anwenderkennlinie (LDW, LWT, CWT):
1.

2
3
4.
5
6
7

o

10.
11.
12.

Vorgehensweise zum Messen der Anwenderkennlinie (LDW, LWT, CWT):

1.
2.

. Schalten Sie die Skalierung durch Eingabe von NOVO aus.
. Schalten Sie die Teillast-Kalibrierung mit dem Befehl CWT1000000; aus.

. Stellen Sie den Filter ASF so ein, dass eine maximal ruhige Anzeige erfolgt.
. Versetzen Sie die Waage in einen unbelasteten Zustand und warten Sie Stillstand ab.

. Ermitteln Sie den Messwert Uiber den Befehl MSV? (siehe Kapitel Einzelbeschreibung der Befeh-

. Belasten Sie die Waage mit Nennlast und warten Sie Stillstand ab.

. Ermitteln Sie den Messwert Uber den Befehl MSV?; (siehe oben). Merken Sie sich Wert2 fir LWT.

Geben Sie Uber den Befehl SPW ihr Passwort ein.

Schalten Sie die Anwenderkennlinie mit den Befehlen LDWO; und LWT1000000; aus.

le/Messen/Befehl MSV). Merken Sie sich Wert1 fir LDW.

Sollte der gemessene LWT-Wert nicht 100 % der Nennlast entsprechen, dann geben Sie CWT ein.
Geben Sie die neue Kennlinie mit LDW<Wert1>; und anschlielend LWT<Wert2>; ein.

Stellen Sie NOV, ENU entsprechend der Anwendung ein und speichern Sie die Parameter netzausfallsicher
Uber den Befehl TDD1.

Geben Sie Uber den Befehl SPW ihr Passwort ein.

Geben Sie Uber den Befehl CWT<Teillast> den Teillastabgleich ein (siehe Kapitel Einzelbeschreibung der
Befehle/Befehl CWT).

Versetzen Sie die Waage in einen unbelasteten Zustand und warten Sie Stillstand ab.

Ermitteln Sie den Messwert fir den Nullpunkt der Anwenderkennlinie Gber den Befehl LDW;.
Das Eingangssignal fur die unbelastete Waage wird gemessen und abgespeichert.

Belasten Sie die Waage mit Nennlast und warten Sie Stillstand ab.

Ermitteln Sie den Messwert flir den Endwert der Anwenderkennlinie Uber den Befehl LWT;.
Das Eingangssignal fur die belastete Waage wird gemessen, abgespeichert und die Anwenderkennlinie wird
neu berechnet.

Stellen Sie NOV, ENU entsprechend der Anwendung ein und speichern Sie den Parameter netzausfallsi-
cher Gber den Befehl TDD1.
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3.3.3 Anwenderkennlinie und Ausgabeskalierung -
Teillastwert (CWT)

CWT Calibration Weight

(Eichgewicht fur Teillastkalibrierung)

Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring CWT

Anzahl Parameter 1

Parameterbereich P1 =200000...1200000 (20 %...120 %) 1000000 = 100 %
Werkseinstellung (TDD0O) 1000000 =100 %
Reaktionszeit <15 ms

Passwortschutz Ja

Eichrelevant Ja

Parametersicherung bei Eingabe

Eingabe Master CWT(P1); Ohne P2

Antwort AED Ocrlf Bei Eingabe OK
Abfrage Master CWT?;

Antwort AED P1,P2crlf P1, P2 = 8 Zeichen
Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,

Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist oder das Passwort nicht fir die
Eingabe aktiviert wurde.

Funktion:
Wenn Sie beim Abgleich der Anwenderkennlinie nicht 100 % des Eingangssignals aufbringen kénnen, dann

besteht mit dem CWT-Befehl auch die Méglichkeit, die AED mit einem Eingangssignal im Bereich von 20 % bis
120 % des gewulinschten Nennwertes abzugleichen (Teillast-Kalibrierung).
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Parameterbeschreibung:
P1 und P2 sind zwei 7-stellige Dezimalzahlen im Bereich von 200000 bis 1200000 (= 20 %...120 %).
P1 ist der prozentuale Anteil der Nennlast, mit welchem der nachste LDW/LWT-Abgleich durchgefihrt wird.

P2 ist der prozentuale Anteil der Nennlast, mit welchem der letzte LDW/LWT-Abgleich durchgefuhrt wurde. P2
kann nicht eingegeben werden.

Zum LDW/LWT-Kennlinienpaar gehort der CWT-Wert, mit dem der LDW/LWT Abgleich ausgefihrt wurde.

Beispiel:

Bei Auslieferung der AED ist der LDW-Wert = 0, der LWT-Wert = 1000000 und der CWT-Wert = 1000000. Die
Anwenderkennlinie LDW/LWT einer Waage soll mit 100 kg = 1Million abgeglichen werden. Fir den Abgleich
steht aber nur ein 50 kg-Abgleichgewicht zur Verfiigung. Gehen Sie bitte wie folgt vor:

Stellen Sie zum Abgleich den CWT-Wert auf 500000 (entspricht 50 %).
Fuhren Sie dann einen LDW/LWT-Abgleich durch.

Als Messwerte gibt die AED nach dem Abgleich bei 50 kg 500000 Digit und bei 100 kg 1000000 Digit aus.
Nach erfolgtem Abgleich wére die Antwort auf CWT? 500000,500000 crlf.

Sollen die Werte fir LDW und LWT spater noch einmal eingegeben werden, muss zuerst
der CWT-Wert, dann der LDW-Wert und zuletzt der Wert fir LWT eingegeben werden.

Anwender der bisherigen AD101/102 kénnen den LDW/LWT-Abgleich wie gewohnt aus-
fuhren, weil der CWT-Wert per Werksdefault auf 2000000 = 100 % eingestellt ist.

Eine Eingabe oder Messung der Werkskennlinie mit SZA/SFA setzt die Anwenderkennlinie auf die Default-
Werte LDW = 0, LWT = 1000000 und CWT = 1000000 zurtick.
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3.3.4

Anwenderkennlinie und Ausgabeskalierung - Auf-

l6sung Nennwert (NOV)

NOV

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter
Parameterbereich
Werkseinstellung (TDDO)
Reaktionszeit
Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master

Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Nominal Value
(Aufldsung der Anwenderkennlinie)

Inhalt Bemerkung

NOV

1

P1 =0...1599999 0 = ausgeschaltet
0

<10 ms

Ja

Ja

Mit Befehl TDD1

NOV(P1);

Ocrlf Bei Eingabe OK
NOV?;

Picrlf P1 =8 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist oder das Passwort nicht fir die
Eingabe aktiviert wurde.

Der NOV-Wert dient der Skalierung des Ausgabewertes bei der Messwertausgabe. Bei NOV = 0 wird diese
Ausgabeskalierung ausgeschaltet. Die ASCII-Messwertausgabe ist werksseitig auf 1000000 skaliert. Wird eine
Messwertausgabe von z. B. 2000 Digit bei Nennlast gewiinscht, so ist mit diesem Befehl der Nennwert
NOV2000; einzustellen. Die Eingabeparameter oder der Tarawert werden von dieser Skalierung nicht veran-

dert.
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Ausgabeformat Messwert bei Nennlast NOV =0 NOV >0
2 Byte binéar 20000 NOV-Wert
4 Byte binar 5120000 NOV-Wert
ASCII 1000000 NOV-Wert

Bei der 2-Byte-Binarausgabe muss der NOV-Wert < 30000 sein. Andernfalls wird der Messwert mit Over- oder
Underflow ausgegeben (7FFFc, bzw. 80004, Hex: Hexadezimal). Bei NOV30000 ist die Ubersteuerungsreser-

ve nur noch ca. 2700 Digit.

Deshalb sollte nach einem Abgleich mit LDW/LWT erst die Ausgabeskalierung mit NOV
und danach die Parameter flir die weiteren Signalverarbeitungsfunktionen eingegeben

werden.

= Wird ein NOV > 0 eingegeben, so werden Parameter fir die Grenzwerte (LIV) und der
Pegelwert der Triggerfunktion (TRC) geéndert. Die Ausgabe des Triggerergebnisses
(MAV?) wird ebenfalls durch NOV skaliert.

AD101B

HBM



58 Anwenderkennlinie und Ausgabeskalierung

3.3.5 Anwenderkennlinie und Ausgabeskalierung -
Maleinheit (ENU)

ENU Engineering Unit

(Mal3einheit)

Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring ENU

Anzahl Parameter 1

Parameterbereich 4 ASCII-Zeichen In, , setzen

Werkseinstellung (TDDO)

Reaktionszeit

<15 ms bei Abfrage
<40 ms bei Eingabe

Passwortschutz Nein
Eichrelevant Nein
Parametersicherung Bei Eingabe
Eingabe Master ENU"xxxx";
Antwort AED Ocrlf Bei Eingabe OK
Abfrage Master ENU?;
Antwort AED xxxxcrlf P1 =4 Zeichen
Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist
Funktion:

Der Befehl realisiert die Eingabe einer Maf3einheit mit max. ASCII-Zeichen.

Es kann ein beliebiger String mit max. vier Zeichen eingegeben werden. Werden weniger als vier Zeichen ein-
gegeben, wird die Eingabe mit Blanks erganzt. Die eingegebene Einheit wird nicht an den Messwert ange-

hangt. Die Zeichen missen in Anfiihrungszeichen eingegeben werden.
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3.4

Einstellungen flr den Messbetrieb

AD101B

Diese Befehle sollten vor der Messwertausgabe eingestellt werden.

Eingangssignal wahlen
Filtermodus

Filterauswahl Grenzfrequenzen
Ausgaberate
Stillstandstiberwachung
Automatische Nullnachfiihrung
Einschaltnull

Autokalibrierung

ASS

FMD

ASF

ICR

MTD

ZTR

ZSE

ACL

Die Befehle fiir die Einstellung der Triggerfunktion TRC und der Grenzwerte LIV werden in

gesonderten Kapiteln (siehe Spezielle Signalverarbeitungsfunktionen) beschrieben.

HBM
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3.4.1 Einstellung flr den Messbetrieb -
Auswahl Eingangssignal (ASS)

ASS Amplifier Signal Selection
(Eingangssignal wéahlen)

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter
Parameterbereich
Werkseinstellung (TDDO)

Reaktionszeit

Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master
Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Der Befehl schaltet den Eingang des Messverstarkereinganges um.

Inhalt

ASS

1
P1=0..3
2

<10 ms bei Abfrage
<220 ms bei Eingabe
Nein

Nein

Mit Befehl TDD1

ASS(P1);
Ocrlf

ASS?;
Pilcrlf

Bemerkung

Briickensignal

Bei Eingabe OK

P1 =2 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist

HBM
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Parameterbeschreibung:

Eingabe Eingangssignal

0 Internes stabiles Nullsignal (0 mV/V)

1 Internes stabiles Kalibriersignal (2 mV/V)

2 Messsignal (DMS-Briicke/Aufnehmereingang)
3

Internes Kalibriersignal
(diese Schalterstellung ist aus Kompatibilitatsgriinden zur AD101 vorhanden)
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3.4.2

(FMD)

Einstellung fur den Messbetrieb - Filter Mode

FMD

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter
Parameterbereich
Werkseinstellung (TDDO)
Reaktionszeit
Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master

Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Filter Mode
(Filtermodus)

Inhalt

FMD

1
P1=0/1
0

<10 ms
Nein
Nein

Mit Befehl TDD1

FMD(P1);
Ocrlf

FMD?;

Plcrlf

Bemerkung

Bei Eingabe OK

P1 =1 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Der Befehl wéahlt den Filtermodus der Digitalfilter aus. Damit beeinflusst er das Filterverhaltender AED (siehe

Befehl ASF).

Parameterbeschreibung:

FMDO: Standardfilter

FMD1: Schnell einschwingende Digitalfilter

rate mit der die nachfolgenden Funktionen ausgefiihrt werden (Grenzwerte, Extremwert-

f Die Ausgaberate der AED (abhangig von FMD, ASF und ICR) ist auch die Uberwachungs-

speicher und Triggerfunktion).
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3.4.3 Einstellung flr den Messbetrieb -
Auswahl Signal Filter (ASF)

ASF

Eigenschaft

Befehlsstring
Anzahl Parameter

Parameterbereich

Werkseinstellung (TDDO)
Reaktionszeit
Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master
Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Amplifier Signal Filter
(Filterauswahl Grenzfrequenz)

Inhalt Bemerkung

ASF
1
P1=0...9 (10) 10 ist HBM

vorbehalten
0

<10 ms
Nein
Nein

Mit Befehl TDD1

ASF(P1);

Ocrlf Bei Eingabe OK
ASF?;

Picrlf P1 =2 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Der Befehl wahlt ein Digitalfilter aus. Damit beeinflusst er das Filterverhalten der AED (Messsignalbandbreite).

Die AED besitzt eine mehrstufige Filterkette:

Standardfilter (FMDO) oder ein schnelles Filter (FMD1);
Grenzfrequenz Uber ASF wéahlbar, feste Abtastrate = 600 Hz

Mittelwertbildung zur Reduzierung der Ausgaberate (Uber ICR wéhlbar, Ausgaberate < 600 Hz)

AD101B
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Die Grenzfrequenz des Filters bestimmt die Einschwingzeit. Je héher der Filterindex ist, um so besser ist die Fil-
terwirkung, aber um so langer ist auch die Einschwingzeit bei Veranderung des Gewichtes. Die Filtereinstellung
sollte so klein wie mdglich gewahlt werden, wobei die Messwertruhe (Stillstand) bei sich nicht &nderndem Ge-
wicht zu gewabhrleisten ist.

Die Mittelwertbildung (ICR) beeinflusst die Gesamt -Einschwingzeit der AED. Die gesamte Einschwingzeit ist zu-
satzlich vom mechanischen Aufbau des Aufnehmers, der Totlast der Waage und dem zu verwiegenden Gewicht
abhangig.

Die Ausgaberate der AED (abhangig von FMD, ASF und ICR) ist auch die Uberwachungsrate mit der die nach-
folgenden Funktionen ausgefiihrt werden (Grenzwerte, Extremwertspeicher und Triggerfunktion).

Parameterbeschreibung:

So kénnen Sie uber die Befehle (ASF, ICR, FMD) die gewlinschte Filterwirkung und Ausgaberate einstellen.
Neben den Standard-Filtereigenschaften verflgt die AED Uber weitere leistungsfahige Digitalfilter. Die Umschal-
tung zwischen den beiden Filterarten erfolgt Giber de Befehl FMD:

FMDO (Standardfilter): wahlbare Filterstufen: 0...8
FMD1 (schnell einschwingende Digitalfilter): wahlbare Filterstufen: 0...9(10)

Bei ASFO ist das Filter ausgeschaltet.

Filtercharakteristik der Standardfilter bei FMDO:

ASF Einschwingzeit Grenzfrequenz max. Dampfung

in ms auf 0,1 % in Hz bei -3 dB in dB bei 100 Hz
1 22 40 -20
2 53 18 -34
3 115 8 -48
4 238 4 -60
5 485 2 -72
6 970 1 -82
7 1897 0,5 -90
8 3800 0,25 -96
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Filtercharakteristik der FIR-Filter bei FMD1:
ASF | Einschwing- | Grenzfre- | 20 dB Damp- | 40 dB Damp- | Dampfung in Sperrbe-
zeitinms | quenzin Hz | fung bei Fre- | fung bei Fre- | dB im Sperr- | reich in Hz
bei -3 dB guenzin Hz guenz bereich
in Hz
1 62 18 47 63 >90 >90
2 90 11 32 45 >90 >70
3 119 9 24 31 >90 >60
4 147 7 18 24 >90 >60
5 208 5 12 17 >90 >40
6 240 4 10,5 13 >90 >34
7 295 3,5 8 10 >90 >34
8 330 3 7 9 >90 >30
9 365 2,5 6,2 >90 >30
Die FIR-Filter reduzieren je nach Filtereinstellung die Ausgaberate (siehe Befehl ICR).
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3.4.4 Einstellung fur den Messbetrieb -
Ausgaberate (ICR)

|CR Internal Conversion Rate
(Ausgaberate)

Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring ICR
Anzahl Parameter 1
Parameterbereich P1=0..7
Werkseinstellung (TDD0O) 2
Reaktionszeit <10 ms
Passwortschutz Nein
Eichrelevant Nein

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master

Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Mit Befehl TDD1

ICR(P1);
Ocrlf

ICR?;

Pilcrlf

Bei Eingabe OK

P1 =2 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Der Befehl bestimmt die Ausgaberate der Messwerte bei der Messwertabfrage (MSV?).

Die Ausgaberate der AED (abh&ngig von FMD, ASF und ICR) ist auch die Uberwachungsrate mit der die nach-
folgenden Funktionen ausgefihrt werden (Grenzwerte, Extremwertspeicher und Triggerfunktion).
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Parameterbeschreibung:
ICRx = Mittelwertbildung Gber 2" Messwerte, mit x = 0...7 und FMD =0
Daraus ergeben sich die folgenden Ausgaberaten:

1. Ausgaberaten bei Filtermodus FMDO:

o
Py

Ausgaberate Mw/s
(bei MSV?x; mit x = 0...65536)
600
300
150
75
37,5
18,75
9,38
4,69

N|oOo|a|h{WIN|FL]|O

2. Ausgaberaten bei Filtermodus FMD1.:

ICR Ausgaberate Mw/ s (bei MSV?x; mit x =0...65536)

ASFO | ASF1 | ASF2 | ASF3 | ASF4 | ASF5 | ASF6 | ASF7 | ASF8 | ASF9

0 600 600 300 200 150 120 100 85,71 75 66,67
1 300 300 150 100 75 60 50 42,86 37,5 33,33
2 150 150 75 50 37,5 30 25 21,43 18,75 16,67
3 75 75 37,5 25 18,75 15 12,5 10,71 9,38 8,33
4 37,5 37,5 18,75 12,5 9,38 7,5 6,25 5,36 4,69 4,17
5 18,75 18,75 9,38 6,25 4,69 3,75 3,13 2,68 2,34 2,08
6 9,38 9,38 4,69 3,13 2,34 1,88 1,56 1,34 1,17 1,04
7 4,69 4,69 2,34 1,56 1,17 0,94 0,78 0,67 0,59 0,52

Bei der Einstellung der Messwertrate ist die Baudrateneinstellung zu beachten. Bei hohen Messwertraten muss
auch eine hohe Baudrate eingestellt werden, um Messdatenverluste zu vermeiden (siehe Befehl COF).
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3.4.5 Einstellung flr den Messbetrieb -
Stillstandsuiberwachung (MTD)

MTD Motion Detection

(Stillstandsiiberwachung)

Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring MTD

Anzahl Parameter 1

Parameterbereich P1=0..5

Werkseinstellung (TDD0O) 0

Reaktionszeit <10 ms

Passwortschutz Nein

Eichrelevant Ja

Parametersicherung

Mit Befehl TDD1

Eingabe Master MTD(P1);
Antwort AED Ocrlf Bei Eingabe OK
Abfrage Master MTD?;
Antwort AED Plcrlf P1 =2 Zeichen
Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,

Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.
Funktion:

Der Befehl bestimmt die Stillstandsiiberwachung der Messwerte.

Ist die Stillstandstuberwachung ausgeschaltet (MTD;), wird in der AED keine Stillstandstiberwachung durchge-
fuhrt und im Messwertstatus (siehe MSV?) auf Stillstand gesetzt. Das Stillstandsbit im Messwertstatus ist dann

immer auf 1 gesetzt.

Ist die Stillstandstiberwachung eingeschaltet (MTD), so bezieht sie sich auf den mit dem NOV Befehl einge-
stellten Nennwert. Ist die Anwenderskalierung ausgeschaltet (NOV = 0) oder ist mit NOV eine
Skalierung > 100000 gewahlt, so wird die Stillstandsbetrachtung mit 1 d/s fiir 200000 d Skalierung ausgefuhrt.

Die Information, ob die Messwerte wahrend einer Sekunde innerhalb des gewahlten Stillstandsbereiches lie-

gen, wird in der Messwertstatus-Information (Bit 3) Gibertragen.
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Parameterbeschreibung:

MTDO: Stillstandstberwachung ausgeschaltet

MTD1.: Stillstandstberwachung +0,25 d/s vom NOV-Wert,

MTD2: Stillstandstiberwachung 0,5 d/s vom NOV-Wert,

MTD3: Stillstandstberwachung 1 d/s vom NOV-Wert,

MTD4: Stillstandstiberwachung 2 d/s vom NOV-Wert,

MTD5: Stillstandstiberwachung 3 d/s vom NOV-Wert,
2 Der Ziffernschritt (RSN) beeinflusst auch den Stillstandsbereich.

Beispiel:

MTD3, RSN=5d

Stillstandsschrittweite ist +/-5 d vom NOV-Wert
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3.4.6

(ZTR)

Einstellung flr den Messbetrieb - Zero Tracking

ZTR

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter
Parameterbereich
Werkseinstellung (TDDO)
Reaktionszeit
Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master

Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Zero Tracking
(Automatischer Nullnachlauf)

Inhalt

ZTR

1

P1=0/1(0=Aus, 1=Ein)
0

<10 ms

Nein

Ja

Mit Befehl TDD1

ZTR(P1);
Ocrlf

ZTR?;

Plcrlf

Bemerkung

Ausgeschaltet

Bei Eingabe OK

P1 =1 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Der automatische Nullnachlauf erfolgt bei Brutto- oder Nettomesswert < 0,5 d in dem Bereich von +2 % vom
Nennwert der Waage (NOV). Die maximale Nachstellgeschwindigkeit betragt 0,5 d/s bei Stillstand der Waage.
Die Stillstandserkennung ist tiber den Befehl MTD einstellbar. Die Einheit d (Digit) bezieht sich auf den Nenn-
wert (NOV). Wenn der NOV-Wert ausgeschaltet ist (NOV = 0) oder NOV-Wert > 100000 d ist (Bereich: 0...4).
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3.4.7

(ZSE)

Einstellung fur den Messbetrieb - Einschaltnull

ZSE

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter
Parameterbereich
Werkseinstellung (TDDO)
Reaktionszeit
Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master

Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Zero Setting
(Einschaltnull)

Inhalt

ZSE
1
P1=0..4

<10 ms

Nein

Ja

Mit Befehl TDD1

ZSE(P1);
Ocrlf

ZSE?;

Pilcrlf

Bemerkung

Ausgeschaltet

Bei Eingabe OK

P1 =2 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Nach dem Spannungs-Einschalten, bei ,RESET" oder nach dem Befehl RES wird nach ca. 2,5 s das Nullstel-
len in dem gewahlten Bereich bei Stillstand ausgefiihrt. Eine Anderung des Einschalt-Nullstellbereichs wird nur
nach dem Spannungs-Einschalten oder nach dem Befehl RES wirksam.

Liegt kein Stillstand vor oder ist der Bruttowert aul3erhalb der gewahlten Grenzen, so erfolgt kein Nullstellen.
Der interne Nullspeicher wird immer vor dem automatischen Nullstellen geléscht. Liegt der Bruttowert bei Still-
stand innerhalb des gewéahlten Bereiches, so wird der Bruttowert in den Nullspeicher tbernommen. Der Null-
speicher kann nicht ausgelesen werden. Stillstand der Waage ist auf 1 d/s fest eingestellt. Die Einheit Digit be-
zieht sich auf den Nennwert (NOV). Wenn der NOV-Wert ausgeschaltet (NOV = 0) oder der

NOV-Wert > 100000 d ist, dann erfolgt die Stillstandstiberwachung bezogen auf einen Nennwert von 100000 d.
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ZSEQ:
ZSE1:
ZSE2:
ZSES3:
ZSEA4:

Parameterbeschreibung:

Nullstellen ausgeschaltet
Nullstellbereich £2 %
Nullstellbereich £5 %
Nullstellbereich £10 %

Nullstellbereich +20 %

vom NOV-Wert
vom NOV-Wert
vom NOV-Wert
vom NOV-Wert
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3.4.8

(ACL)

Einstellung fur den Messbetrieb - Auto Kalibrierung

ACL

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter
Parameterbereich
Werkseinstellung (TDDO)
Reaktionszeit
Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master

Antwort AED

Erklarung.

Funktion:

Auto Calibration
(Automatische Kalibrierung)

Inhalt

ACL

1

P1=0/1(0=Aus, 1=Ein)
1

<10 ms

Nein

Ja

Mit Befehl TDD1

ACL(P1);
Ocrlf

ACL?;

Pilcrlf

Bemerkung

Eingeschaltet

Bei Eingabe OK

P1 =1 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Mit dem Befehl CAL wird einmalig ein Kalibrieren ausgefuhrt, um die Messgenauigkeit der AED zu sichern. Ein
automatisches Kalibrieren aller 5 Minuten kann tber den Befehl ACL1; eingeschaltet werden. Wahrend der Ka-
librierzeit von 1,5 s wird das Messsignal abgeschaltet und auf den internen, stabilen Kalibrierteiler geschaltet (O

und 2 mV/V).

Bei Eingabe von ACL1; wird sofort eine Kalibrierung ausgefiihrt. Der nachste Befehl nach ACL1; sollte erst

nach 1,5 s eingegeben werden. Nach einem ,Reset" wird in den ersten 5 Minuten haufiger kalibriert

(nach 1,2 Min.).

AD101B

HBM




74

Einstellungen fiir den Messbetrieb

3.5

Befehle fur den Messbetrieb

HBM

* Messwertausgabe

* Messwertausgabe stoppen
® Tariermodus

e Tarawert

* Brutto-/Netto-Umschaltung

* Einmaliges Kalibrieren

MSV

STP

TAR

TAV

TAS

CAL

Die Befehle fiir die Ausgabe des Triggerergebnisses MAV? werden in gesonderten Kapiteln

beschrieben (s. Abschnitt Spezielle Signalverarbeitungsfunktionen).

Weiterfiihrende Beschreibungen finden Sie in den Applikationsschriften:

* APPNO0O05 (Messwertabfrage mit MSV?),

* APPNO011 (Auslesen von Triggerergebnissen).
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3.5.1 Befehl fur den Messbetrieb -
Messwertausgabe (MSV)
MSV Measured Signal Value
(Messwertausgabe)
Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring MSV?
Anzahl Parameter 1
Parameterbereich P1=0...65535
Werkseinstellung (TDD0O) 0 Ausgeschaltet
Reaktionszeit bei FMDO: <2'°® x 1,67 ms + 1,67 ms ICR = Ausgaberate
bei FMD1: <2'°® « ASF(1...9) * 1,67 ms + 1,67 ms
Passwortschutz Nein
Eichrelevant Nein
Parametersicherung Keine zu sichernden Daten
Eingabe Master MSV?<P1>;
Antwort AED Siehe Beschreibung
Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Abfrage fehlerhaft ist.
Funktion:
Der Messwert wird wie zuvor definiert (siehe Befehle COF, TEX, NOV) im ASCII- oder im Binarformat ausge-
geben. Der maximale Werteumfang der Messwerte betragt:
Bei 2-Byte-Messwertausgabe: | Integer +32767
Bei 4-Byte-Messwertausgabe: | Long Integer +8388607
Bei ASCII-Messwertausgabe: | ASCII +1599999
AD101B HBM
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Die Ausgabeléange ist dabei abhéngig vom Ausgabeformat (Befehl COF).

Ausgabeformat AED-Antwort Anzahl Zeichen
Binar 4 Byte yyyy crif (y — binar) 6
Binar 2 Byte yy crlf (y — binar) 4
ASCIl | (COF3;) XXXXXXXX Crlf (x - ASCII) 10
ASCIl | (COF9;) XXXXXXXX, XX, XXX Crlf (x - ASCII) 17

cr: Carriage Return, If: Line Feed

Das Ausgabeformat fiir einen Messwert muss vor der Messung definiert werden. Der Messwert wird auf den je-
weiligen Messbereich bezogen ausgegeben (NOV). Der Messwert kann ein Netto- oder Brutto-Messwert sein
(TAS).

Parameterbeschreibung:

Der Parameter P1 steuert die Anzahl der Ausgaben:

Einzelabfrage: MSV?; Parameter P1 = 1 kann entfallen
Antwort der AED:  xxxx crlf

Blockabfrage: MSV?(1...65535);
Antwort der AED:  xxxx yyyy...zzzz crlf

Der Befehl gibt die angegebene Anzahl Messwerte aus. Nur nach dem letzten Messwert wir die Endekennung
crif ausgegeben.

Dauerausgabe: MSV?0;

Bei MSV?0; erfolgt eine Dauerausgabe von Messwerten. Diese Ausgabe kann nur tber die Befehle STP, RES
oder Spannungsabschaltung gestoppt werden. Wahrend der Dauerausgabe kénnen keine anderen Parameter
eingegeben oder abgefragt werden.

|E| MSV?0; darf nicht bei RS485 2-Draht-Betrieb verwendet werden.
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Vorbereitung zur Messwertausgabe
1. Definieren Sie das Ausgabeformat tber den COF-Befehl.

2. Definieren Sie die Trennzeichen bei ASCII-Ausgabe der Messwerte Uber den Befehl TEX.

2

Abb. 3.5-1: ASCII - Ausgabeformat des Messwertes (COF9)

3. Definieren Sie die Ausgabeskalierung Uber den Befehl NOV.

Die Ausgabeskalierung wird Gber den Parameter des Befehls NOV definiert:

Ausgabeformat Messwert bei | NOV=0 | NOV>0
Nennlast

2 Byte binar 20000 NOV-Wert

4 Byte binar 5120000 NOV-Wert

ASCII 1000000 NOV-Wert

Bei der 2-Byte-Binarausgabe muss der NOV-Wert < 30000 sein, andernfalls wird der Messwert mit Over-
oder Underflow ausgegeben (7FFF,., bzw. 80004.,; Hex: Hexadezimal). Bei NOV30000 ist die Ubersteue-
rungsreserve nur noch ca. 2700 Digit.

4. Definieren Sie die Ausgaberate Uber die Befehle FMD, ASF, ICR.

Die Antwortzeit bei der Messwertabfrage wird durch die Integrationszeit (Befehl ICR) und den Filtermodus
(FMD) und bei FMD = 1 auch durch die Filterstufe ASF bestimmt:
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Filtermodus bei FMDO (Einzelabfrage MSV?;):

ICR Max. Messzeit [ms] bei MSV?;

3.3

50

8.3

15,0

28,3

55,0

108,3

N|/ojgah~iW|IN|FL]|O

215,0

Filtermodus bei FMD1 (Einzelabfrage MSV?;):

ICR Max. Messzeit
[ms] bei MSV?;
ASFO | ASF1 | ASF2 | ASF3 | ASF4 | ASF5 | ASF6 | ASF7 | ASF8 | ASF9
0 3,3 3,3 5,0 6,7 8,3 10,0 11,7 13,3 15,0 16,7
1 5,0 5,0 8,3 11,7 15,0 16,3 21,7 25,0 28,3 31,7
2 8,3 8,3 15,0 21,7 28,3 35,0 41,7 48,3 55,0 61,7
3 15,0 15,0 28,3 41,7 55,0 68,3 81,7 95,0 108,3 121,7
4 28,3 28,3 55,0 81,7 108,3 135,0 161,7 188,3 215,0 241,7
5 55,0 55,0 108,3 135,0 188,3 2417 321,7 375,0 428,3 481,7
6 108,3 108,3 188,3 321,7 428,3 535,0 641,7 748,3 855,0 961,7
7 215,0 215,0 428,3 641,7 855,0 1068,3 | 1281,7 | 1495,0 | 1708,0 | 1921,7

Die in Abhangigkeit von FMD, ASF und ICR mdglichen Ausgaberaten sind im Kapitel Einzelbeschreibung
der Befehle/Messen/Befehl ICR dargestellt.
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5. Starten Sie die Messwertausgabe Uber den Befehl MSV?
Uber den Befehl MSV?(Anzahl); kann eine vordefinierte Anzahl von Messwerten ausgegeben werden.

Zwischen der Ausgabe zweier Messwerte liegt die Messzeit. Die Gesamtzeit fir die Erfassung fur die gewahl;
te Anzahl von Messwerten ist abhangig vom eingestellten Filtermodus (FMD) und errechnet sich wie folgt:

Bei FMD = 0 und FMD = 1 mit ASF = 0 gilt:

Messzeit [ms] 2'°R % 1,666 ms zwischen zwei Messwerten

Gesamt-Messzeit [ms] Anzahl * 2'°F 1,666 ms + 1,666 ms

mit ICR Messraten-Index

Bei FMD = 1 und ASF = 1...9 gilt:

Messzeit [ms] ASF * 2'°R % 1,666 ms + 1,666 ms zwischen zwei Messwerten

Gesamt-Messzeit [ms] Anzahl * ASF = 2'°% % 1,666 ms + 1,666 ms

mit ICR Messraten-Index, ASF = Digitalfilter-Index

Messwertstatus

In der 4-Byte-Binarausgabe bzw. in der ASCII-Ausgabe kann der Messwertstatus mit dem Messwert Ubertragen
werden (siehe Befehl COF, abhangig von IMD).

Meldungen im Messwertstatus bei IMDO

Inhalt des Statusbytes bei der Messwert- | Mogliche Ursache
ausgabe

Bit 0 1=| Netto-Overflow Tara-Wert zu grof3

Bit 1 1=| Brutto-Overflow Skalierung zu empfindlich

Bit 2 1= | ADU-Overflow ADU lbersteuert (Eingang > £ 2,5 mV/V)

Bit 3 1=| Stillstand Messwerte liegen innerhalb des mit dem Befehl MTD
eingestellten Stillstandsbereichs in Digit/s

Bit 4 1= | Grenzwert 1 aktiv Status von Grenzwert 1 wenn eingeschaltet (siehe LIV)

Bit 5 1= | Grenzwert 2 aktiv Status von Grenzwert 2 wenn eingeschaltet (siehe LIV)

Bit 7/6 | 1= | Messwerte nicht zusammenhan- Passen nicht zusammen. Messwerte kénnen in der ge-

gend wahlten Konfiguration nicht biindig ausgegeben

(ICR, BDR, COF passen nicht > COF)
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Meldungen im Messwertstatus bei IMD1

Inhalt des Statusbytes bei der Messwert- Mogliche Ursache

ausgabe

Bit 0 1=| Netto-Overflow Tara-Wert zu grof3

Bit 1 1= Brutto-Overflow Skalierung zu empfindlich

Bit 2 1=| ADU-Overflow ADU Ubersteuert (Eingang>+ 2,5 mV/V)

Bit 3 1= Stillstand Messwerte liegen innerhalb des mit dem Befehl MTD
eingestellten Stillstandsbereichs in Digit/s

Bit 4 1=| Grenzwert 1 aktiv Status von Grenzwert 1 wenn eingeschaltet (siehe LIV)

Bit 5 1=| Grenzwert 2 aktiv Status von Grenzwert 2 wenn eingeschaltet (siehe LIV)

Bit 6 1= Triggerfunktion aktiv Triggerung erfolgt; bleibt aktiv bis zur Ermittlung des
Triggerausgangswerts (MAV)

Bit 7/6 | 1=| Messwerte nicht zusammenhan- Passen nicht zusammen. Messwerte kénnen in der ge-

gend (tiberschreibt Trigger!” wahlten Konfiguration nicht biindig ausgegeben

(ICR, BDR, COF passen nicht > COF)

1) Tritt nur bei MSV?; auf, wenn Baudrate zu niedrig (siehe BDR).
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3.5.2 Befehl fur den Messbetrieb - Stop (STP)
STP P
(Messwertausgabe stoppen)

Eigenschaft Inhalt Bemerkung

Befehlsstring STP

Anzahl Parameter -

Parameterbereich -

Werkseinstellung (TDD0O) -

Reaktionszeit Je nach Messzeit der Messwertausgabe

Passwortschutz Nein

Eichrelevant Nein

Parametersicherung Keine zu sichernden Daten

Eingabe Master STP;

Antwort AED Keine Antwort

Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,

Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe fehlerhaft ist.

Funktion:

Mit diesem Befehl wird die Messwertausgabe beendet.

STP; wirkt nur auf den Befehl MSV.

Ein angefangener Messwert wird komplett ausgegeben.
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3.5.3 Befehl fur den Messbetrieb - Tarieren (TAR)

TAR

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter
Parameterbereich
Werkseinstellung (TDDO)

Reaktionszeit

Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

IN2 bei IMD = 1).

Tare
(Tarieren)

Inhalt

TAR

bei FMDO:
<2'R % 1,67 ms+ 1,67 ms

bei FMD1 und ASFO:
<2'R % 1,67 ms+ 1,67 ms

bei FMD1.:
<2'°® « ASF(1...9) * 1,67 ms + 1,67 ms

Nein
Nein

Keine zu sichernden Daten

TAR;

Ocrlf

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Mit dem Befehl TAR; wird der aktuelle Messwert tariert. Nach einer Tarierung wird auf den Netto-Messwert
(TASO;) umgeschaltet. Der aktuelle Wert wird im Taraspeicher (siehe auch Befehl TAV) abgelegt und vom
Messwert und allen folgenden Messwerten subtrahiert.

Die AED bietet auch die Mdglichkeit, eine Tarierung tber einen externen Kontakt auszuldsen (digitaler Eingang

é Eine Abfrage TAR?; ist nicht erlaubt.

Bemerkung

ICR = Ausgaberaten-
Index

Bei Eingabe OK
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3.54 Befehl fur den Messbetrieb - Tarawert (TAV)

TAV

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter
Parameterbereich
Werkseinstellung (TDDO)
Reaktionszeit
Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master
Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Tare Value
(Tarawert)

Inhalt

TAV

1

P1 =0...+8388607
0

<20 ms

Nein

Nein

Mit Befehl TDD1

TAV(P1);
Ocrlf

TAV?;

X crlf

(X = aktueller Tarawert 7-stellig mit Vorzeichen)

Bemerkung

Ausgeschaltet

Bei Eingabe OK

X =8 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Der Tarawert kann vorgegeben werden bzw. ein durch die Tarierfunktion (TAR) gespeicherter Tarawert wird

ausgegeben.

Der Wert liegt auf der mit dem Parameter NOV skalierten LDW/LWT-Kennlinie (0...NOV). Nach Kennlinienein-
gaben mit den Befehlen SZA, SFA bzw. LDW, LWT ist der Taraspeicher geléscht (Inhalt = 0).

Mit der Eingabe des Tarawertes wird nicht zwangsweise auf die Nettoausgabe umgeschaltet. Hierzu ist der Be-

fehl TAS zu verwenden.

AD101B
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Abfrage: TAV?;

Der Inhalt des Taraspeichers wird ausgegeben. Der Tarawert wird auf den NOV-Wert umgerechnet.

Ausgabeformat nominaler Ta- maximaler Ta- nominaler Ta- | maximaler Tarier-
Messwert bei rierbereich rierbereich rierbereich bereich
Nennlast bei NOV >0 bei NOV >0 bei NOV =0 bei NOV =0
2 Byte binar + NOV-Wert + 150 % NOV-Wert + 1000000 + 8388607
4 Byte binar + NOV-Wert + 150 % NOV-Wert + 1000000 + 8388607
ASCII + NOV-Wert + 150 % NOV-Wert + 1000000 + 1599999
Beispiel:
NOV3000; (Skalierung der Waage)
TAS1, (Bruttoausgabe eingeschaltet)
MSV?; 1500 crlf (Messwert bei 50 % = Nennlast der Waage)
TAR; (Tarieren und umschalten auf Nettoausgabe)
TAV?, 1500 crlf (Tarawert abfragen)
MSV?; 0 crif (Nettomesswert)
TAS?; 0 crif (Netto ist eingeschaltet)
TAS1; 0 crif (Umschalten auf Brutto)
MSV?; 3000 crlf (Messwert bei 100 % = Nennlast der Waage)
TAV?; 1500 crlf (Tarawert abfragen, unverandert)
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3.5.5

(TAS)

Befehl fur den Messbetrieb - Auswahl Brutto/Netto

TAS

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter
Parameterbereich
Werkseinstellung (TDDO)
Reaktionszeit
Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master

Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Tare Set
(Brutto-/Netto-Umschaltung)

Inhalt

TAS

1

P1 =0/1 (0 = Netto, 1 = Brutto)
1

<10 ms

Nein

Nein

Mit Befehl TDD1

TAS(P1);
Ocrlf

TAS?;

Pilcrlf

Bemerkung

Bei Eingabe OK

P1 =1 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Der Befehl schaltet die Messwertausgabe (MSV?, MAV?) um.

TASO: Netto-Messwert

Der Wert im Taraspeicher wird vom aktuellen Messwert subtrahiert.

TAS1: Brutto-Messwert

Der Wert im Taraspeicher wird nicht verrechnet. Der Tarawert bleibt bei der Brutto/Netto-Umschaltung unver-

andert.
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3.5.6 Befehl fir den Messbetrieb - Einmaliges Kalibrieren
(CAL)

CAL

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter
Parameterbereich
Werkseinstellung (TDDO)
Reaktionszeit
Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Calibration
(einmaliges Kalibrieren)

Inhalt

CAL

<15s
Nein
Nein

Keine zu sichernden Daten

CAL;
Ocrlf

Bemerkung

Bei Eingabe OK

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,

Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe fehlerhaft ist.

Mit dem Befehl CAL wird einmalig ein Kalibrieren ausgefuhrt, um die Messgenauigkeit der AED zu sichern. Ein
automatisches Kalibrieren aller 5 Minuten kann tber den Befehl ACL eingeschaltet werden. Wahren der Kalib-
rierzeit von 1,5 s wird das Messsignal abgeschaltet und auf den internen, stabilen Kalibrierteiler geschaltet (0

und 2 mV/V).
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3.6 Spezielle Signalverarbeitungsfunktionen

In diesem Kapitel werden die Befehle fur die Einstellungen der digitalen Ein-/Ausgéange be-
schrieben.

Grenzwertfunktionen

* Einstellen der Funktionen fir die Eingange, IMD
® Setzen der Grenzwerte, LIV
® |esen und Setzen von Ein- und Ausgangen, POR

Triggerfunktion

Die AED besitzt eine Triggerfunktion, die vornehmlich fiir die dynamische Verwiegung von
Stlickgutern implementiert ist (Checkweigher).

* Auslesen Ergebnis Triggerfunktion, MAV

* Einstellung Triggerfunktion, TRC

Die Datenrate (Geschwindigkeit) der Signalverarbeitungs-Funktionen ist abhangig von der
eingestellten Ausgaberate (FMD, ASF, ICR).
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3.6.1 Funktionen der Steuereingange - Input Mode (IMD)

IMD Input Mode

(Funktion der Steuereingange)

Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring IMD

Anzahl Parameter 1

Parameterbereich P1=0,1

Werkseinstellung (TDD0O) 0

Reaktionszeit <10 ms

Passwortschutz Nein

Eichrelevant Nein

Parametersicherung

Mit Befehl TDD1

Eingabe Master IMD(P1);
Antwort AED Ocrlf Bei Eingabe OK
Abfrage Master IMD?;
Antwort AED Plcrlf P1 =2 Zeichen
Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,

Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.
Funktion:

Mit diesem Befehl kann die Funktion der digitalen Eingdnge IN1 (Stecker 1, PIN16) und IN2 (Stecker 1, PIN17)
der AED umgeschaltet werden. Ebenso wird die Funktion der digitalen Ausgange beeinflusst.

HBM

AD101B




Spezielle Signalverarbeitungsfunktionen 89

Parameterbeschreibung:

IMDO;

Die logischen Zustande an den Eingangen IN1 und IN2 kdnnen mit dem
POR-Befehl abgefragt werden. Eine Anderung der Pegel an IN1 oder IN2 hat keine Auswirkungen auf die AED.

Die digitalen Ausgange OUT1/2 kdnnen allgemeine Steuerausgange oder Grenzwertausgange sein (LI1V, POR).

IMD1,

Der Eingang IN1 ist ein externer Trigger-Eingang fur die Triggerfunktion (TRC). Eine Low/High-Flanke am Ein-
gang IN1 aktiviert den Messvorgang (siehe Bedienungsanleitung AD101B; Teil 2, Messverstar-
ker/Triggerfunktion).

Der Eingang IN2 ist ein Eingang fUr einen externen Tarierbefehl. Ein Low-Signal, das fur mindestens 20 ms am
Eingang IN2 anliegt, |6st einen Tariervorgang aus.

Die Wartezeit, bis der Tarierbefehl ausgefuhrt wird, hangt von der gewahlten Messrate und dem Filter ab (siehe
dazu auch die Beschreibungen der Befehle TAR, ICR, ASF, FMD). Der Tarierbefehl Uber den Eingang IN2 hat
dieselbe Wirkung wie der Befehl TAR.

Die digitalen Ausgange OUT1/2 kdnnen allgemeine Steuerausgange oder Grenzwertausgange sein (LI1V, POR).

é Der Befehl IMD beeinflusst den Inhalt des Messwertstatus (s. MSV?)
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3.6.2 Grenzwertfunktion - Grenzwerte (LIV)

LIV

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter

Parameterbereich

Werkseinstellung (TDDO)

Reaktionszeit
Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master
Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Limit Values
(Grenzwerte)

Inhalt

LIV

1

P1=0/1,P2=P3=0,1,2,
P4 = P5=0...+1599999
1,0,0,0,0 fur Grenzwert 1
2,0,0,0,0 furGrenzwert2
<10 ms

Nein

Nein

Mit Befehl TDD1

LIV(P1),<P2>,<P3>,<P4> <P5>;

Ocrlf

LIV2(P1);
P1,P2,P3,P4,P5crlf

Bemerkung

ausgeschaltet

Bei Eingabe OK

P1,2,3 =je 1 Zeichen,
P4,5 =je 8 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Die AED enthélt 2 Grenzwertschalter mit wahlbarer Hysterese. Diese kdnnen Brutto- oder Netto-Messwerte

uberwachen. Die Uberwachungs-Geschwindigkeit ist abhangig von der Filtereinstellung (FMD, ASF) und der
eingestellten Ausgaberate (ICR). Die Uberwachung wird immer ausgefiihrt, auch wenn keine Kommunikation
Uber die serielle Schnittstelle erfolgt.
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P1:
P2:

P3:

P4

P5:

Parameterbeschreibung:

Eingabe: LIV(P1),<P2, P3, P4, P5>;

Nummer des Grenzwertschalters (,1" oder ,2")

Grenzwertliberwachung ein/aus

0= aus

1 = ein: Grenzwert-Bit nur im Messwertstatus; nicht auf OUT1 bzw. OUT2
2 = ein: Grenzwert-Bit im Messwertstatus; GW1 auf OUT1, GW2 auf OUT2
Eingangssignal des Grenzwertschalters (,0", "1", ,2")

0 = Netto-Messwert

1 = Brutto-Messwert

2 = Trigger-Ausgangswert (MAV?)

Einschaltpegel: Grenzwertbit wird im Messwertstatus auf 1 gesetzt und
der Ausgang OUT1 bzw. OUT2 geht in den Zustand High =5V = GW ein
(wenn Funktion eingeschaltet (P2))

P4 = 0...NOV: Einschaltpegel bei NOV > 0
P4 =0...41599999: Einschaltpegel bei NOV =0

Ausschaltpegel Grenzwert-Bit wird im Messwertstatus auf 0 gesetzt und der Ausgang OUT1 bzw. OUT2
geht in den Zustand Low = 0 V = GW aus (wenn Funktion eingeschaltet (P2))

P5 = 0...NOV: Einschaltpegel bei NOV > 0
P5 = 0...+ 1599999: Einschaltpegel bei NOV = 0

Der Messwertstatus kann Teil des Messwertes sein (s. Befehl COF).

Der Grenzwert 1-Ausgang OUTL1 liegt auf Stecker 1/Pin4 und der Grenzwert 2-Ausgang OUT2 liegt auf Stecker
1/Pin5. (siehe Bedienungsanleitung AD101B Messverstarker; Teil 1, bzw. AED9101B)

Beispiel:

LIV(1),1,0,900000,100000;

Das Beispiel-Kkommando stellt den Grenzwert 1 ein (P1 = 1).
Der Schaltzustand von Grenzwert 1 wird nur im Messwertstatus dargestellt (P2 = 1).
Der Grenzwert 1 schaltet auf den Brutto-Messwert (P3 = 0).

Der Grenzwert 1 schaltet bei einem Brutto-Messwert > 900000 ein (P4 = 900000) und bei einem Brutto-
Messwert < 100000 aus (P5 = 100000).
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3.6.3 Funktionen der Steuerein-/-ausgange - Port Set
and Read (POR)

POR Port Set and Read

(Setzen und Lesen von digitalen Ein- und Ausgangen)

Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring POR
Anzahl Parameter 2 bei Eingabe Fur Ausgange

4 bei Ausgabe + Status Eingange
Parameterbereich P1,2,3,4=0/1,
Werkseinstellung (TDD0O) 0, 0 OUT1 = OUT2 = Low
Reaktionszeit <10 ms
Passwortschutz Nein
Eichrelevant Nein

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master

Mit Befehl TDD1

POR<P1>,<P2>;
Ocrlf

POR?;

Bei Eingabe OK

Antwort AED P1,P2,P3,P4crlf P1,2,3,4 = je 1 Zeichen
Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,

Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist
Funktion:

Die AED bietet zwei digitale Ein- und Ausgénge, die Uber den Befehl POR gesetzt und gelesen werden kon-

nen.

Die Ausgange OUT1 (Stecker 1, PIN4) und OUT2 (Stecker 1, PIN5) kénnen mit dem Portbefehl nur bei ausge-

schalteter Grenzwertfunktion geéndert werden (LI1V).
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Parameterbeschreibung:

Eingabe: POR<P1><P2>;

Die Parameter P1 und P2 kdnnen 0 oder 1 sein; dabei entspricht 0 = Low =0V und 1 = High=+5 V.

Mit diesem Befehl kdnnen an Stecker 1 die Ausgdnge OUT1 und OUT2 auf die gewiinschten Pegel gesetzt wer-
den. Werden die Ausgange von der Grenzwertfunktion benutzt (LI1V), antwortet die AED mit "?".

Abfrage: POR?;

Ausgabe der Schaltzustande von zwei Ausgangen und Signalpegeln an zwei Eingadngen.
Die Ausgange sind OUT1 und OUT2 an Stecker 1, PIN4 und PINS5.
Die Eingange sind IN1 und IN2 an Stecker 1, PIN16 und PIN17. Die Antwort enthalt vier Parameter.

Sind Grenzwerte eingeschaltet (L1V), erfolgt die Ausgabe der Grenzwertzustande.

Beispiele:

Antwort auf POR?;ist0,1, 1,0

OUTL(GW1) | OUT2(GW2) IN1 IN2

Low High High Low

Beide Grenzwerte (GW) sind ausgeschaltet:
PORO0,0; OUT1 und OUT2 werden auf Low gesetzt

POR,1; OUT2 wird auf High gesetzt, OUT1 bleibt unveréndert
POR1; OUT1 wird auf High gesetzt, OUT2 bleibt unveréndert

GW!1 eingeschaltet, GW2 ausgeschaltet:
PORO0,0; nicht erlaubt, wird mit "?" beantwortet

POR,1; OUT2 wird auf High gesetzt, OUT1 ist GW1

GW?2 eingeschaltet, GW1 ausgeschaltet:
PORO0,0; nicht erlaubt, wird mit "?" beantwortet

POR,1; OUT2 wird auf High gesetzt, OUT2 ist GW2

Nach dem Ausschalten der Grenzwertfunktion ist ein Portbefehl zu senden, um den Port in den gewiinschten
Zustand zu bringen.

AD101B HBM
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3.6.4

Triggerfunktion

HBM

Die AED besitz eine Triggerfunktion, die vornehmlich fur die dynamische Verwiegung von
Stlickgltern implementiert ist (Checkweigher).

Die generelle Funktion ist in der Bedienungsanleitung AD101B; Teil 2, Messverstarker be-
schrieben.

Der Befehl (TRC) dient der Einstellung der Triggerfunktion. Uber den Befehl MAV? kann das
Ergebnis ausgelesen werden.

Die Uberwachungs-Geschwindigkeit ist abhangig von der Filtereinstellung (FMD, ASF) und
der eingestellten Ausgaberate (ICR).

Vorteil dieser Funktion ist die Daten-Reduzierung. Der Master muss nicht mehr jeden Mess-
wert Uber den Befehl MSV? auslesen.

Weiterfihrende Beschreibungen finden Sie in den Applikationsschriften
e APPNO0O1 (Checkweigher),
* APPNO0O02 (Triggerfunktion),

* APPNO011 (Auslesen von Triggerergebnissen).

Bei Verwendung der Triggerfunktion mit externem Triggersignal ist IMD1 einzustellen.

AD101B
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3.6.4.1 Triggerfunktion - Triggerergebnis (MAV)

MAV Measured Alternative Data

(Messwert Triggerfunktion)
Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring MAV?

Anzahl Parameter -
Parameterbereich -

Werkseinstellung (TDD0O) -

Reaktionszeit <2ms

Passwortschutz Nein

Eichrelevant Nein

Parametersicherung Keine zu sichernden Daten

Eingabe Master MAV?;

Antwort AED Siehe Beschreibung

Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,

Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Abfrage fehlerhaft ist.

Funktion:

Der Befehl dient dem Auslesen des Triggerergebnisses. Ist ein neuer Trigger-Messwert gebildet, so wird das
Ergebnis einmalig ausgegeben. Wurde noch kein neuer Messwert gebildet, so entspricht der Ausgabewert dem
Overflow-Wert (Bindr = 8000004, bzw. ASCII = -1638400). Dieser Wert wird auch nach dem Auslesen des
Messwertes und der erneuten Abfrage ausgegeben.

Der Messwert wird im ASCII- oder Binarformat ausgegeben (siehe Befehl COF). Dieser Befehl liefert nur bei
eingeschalteter Triggerfunktion Messwerte (siehe Befehl TRC).

Die Uberwachungs-Geschwindigkeit ist abhangig von der Filtereinstellung (FMD, ASF) und der eingestellten
Ausgaberate (ICR).

AD101B HBM


http://3.6.4.1

96

Spezielle Signalverarbeitungsfunktionen

3.6.4.2 Triggerfunktion - Trigger Einstellung (TRC)

TRC

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter

Parameterbereich

Werkseinstellung (TDDO)
Reaktionszeit
Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master

Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Trigger Command
(Triggereinstellung)

Inhalt

TRC
1
P1=P2=0/1, P3=0...£1599999

P4 =P5=0...99
0,0,0,0,0

<10 ms

Nein

Nein

Mit Befehl TDD1

TRC<P1>,<P2>,<P3><P4> <P5>;
Ocrlf

TRC?(P1);
P1,P2,P3,P4,P5crlf

Bemerkung

ausgeschaltet

Bei Eingabe OK

P1,2,3 =je 1 Zeichen,
P4,5 = je 8 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Der Befehl dient der Einstellung der Triggerfunktion. Die generelle Funktion ist in der Bedienungsanleitung
AD101B; Teil 2, Messverstéarker beschrieben.

HBM
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Parameterbeschreibung:

Eingabe: TRC P1, P2, P3, P4, P5;

P1:

P2:

P3:

P4.:

P5:

Die Lage des Triggerpegels ist von der Ausgangsskalierung (NOV) abhéngig. Bei NOV = 0 (Skalierung aus) liegt
der Triggerpegel auf der Kennlinie 0...1000000, und bei NOV > 0 liegt der Triggerpegel im Bereich 0...NOV.

Triggerfunktion Ein/Aus
0 = Aus

1=Ein

Triggerart

0 = Pegel-Triggerung

1 = Externer Triggereingang

Triggerpegel
0...NOV = Triggerpegel
0...1599999 = Triggerpegel

Verzégerungszeit

0...99:

Messzeit
0...99:

(IN1, Bedingung: IMD1)

(bei P2 =0 und NOV > 0)
(bei P2 =0 und NOV = 0)

Verzégerungszeit = P4 * 1,66 ms * 2 * ICR (bei FMD = 0)
Verzogerungszeit = P4 * 1,66 ms * 2 * ICR * ASF

(bei FMD = 1 und ASF > 0)

Messzeit= P5 * 1,66 ms * 2 * ICR

(bei FMD = 0)

Messzeit= P5 * 1,66 ms * 2 * ICR * ASF

(bei FMD = 1 und ASF > 0)

Der externe Trigger wird erst wieder freigeschaltet, wenn der Ausgabewert gebildet wurde (keine Re-
Triggerfunktion).

Der Triggerstatus (ext. oder Pegeltrigger) wird bei IMD1; im Messwertstatus von MSV? bzw. MAV? im Bit 6 aus-
gegeben. Das Bit wird aktiv, wenn eine Triggerung erfolgt ist; es wird inaktiv, wenn ein neuer Triggerwert (MAV)

gebildet wurde. Damit kann der zeitliche Verlauf der Triggerfunktion Uberwacht werden.

= Wurde tber den COF-Befehl (128...140) die automatische Ausgabe gewahlt und die Trig-

gerfunktion eingeschaltet ist, so gibt die AED einmalig nach der Triggerung und der an-
schlieenden Messung das Triggerergebnis aus. Damit ist keine Messwertabfrage mit Hilfe
des Befehls MAV? notwendig. Der angeschlossene Rechner muss nur dieses Triggerer-
gebnis empfangen.

COF128 bis COF140 Dauerausgabe nach ,Netz-Ein" (nicht fur Busbetrieb).

AD101B
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Beispiel:

Externe Triggerung mit automatischer Ausgabe:

Stellen Sie die Parameter der AED ein (ASF, ICR, etc.)
Schalten Sie mit dem Befehl TRC1,1,0,20,5; den externen Trigger ein.

Definieren Sie mit dem Befehl COF 128+i; das Ausgabeformat fiir die Messwerte. i ist abhangig von Binar-
/ASCII-Ausgabe (siehe COF-Befehl)

(keine Parametereinstellung mdglich, nach jedem Triggerereignis wird das Ergebnis automatisch ausge-
geben (ohne Befehl MAV?;)

Stoppen Sie die automatische Messwertausgabe mit dem Befehl STP;.
Speichern Sie die Ausgabe Uber den Befehl TDD1; netzausfallsicher im EEPROM.

Starten Sie die automatische Messwertausgabe erneut mit dem Befehl RES; Nach jedem Triggerereignis
wird das Ergebnis automatisch ausgegeben (ohne Befehl MAV?;).

7. Stoppen Sie die automatische Messwertausgabe mit dem Befehl STP;.
Parametereinstellungen sind wieder mdglich.

Schalten Sie die automatische Messwertausgabe mit dem Befehl COF 3; aus.
Falls gewiinscht, speichern Sie die Anderung tiber den Befehl TDD1; netzausfallsicher.

10. Fragen Sie die Messwerte Uber den Befehl MSV?; oder MAV?; (Einzelmesswertausgabe oder Einzel-
Triggerabfrage) ab, falls gewiinscht.

HBM AD101B



Sonderfunktionen 99

3.7 Sonderfunktionen
¢ Passwort-Befehle DPW, SPW
* Reset Messverstéarker RES
¢ |dentifikation Messverstarker IDN
* Speichern/Wiederherstellung Anwendungseinstellung TDD1, TDD2
* Wiederherstellung der Werkseinstellung TDDO

Die AED hat einen Passwortschutz fiir Abgleichfunktionen, Ausgabeskalierung.

Ist das Passwort nicht durch SPW aktiviert, so kann der Parameter einer geschuitzten Funk-
tion zwar ausgelesen werden, aber nicht verandert werden (Quittung mit ?crlf). Ein neues
Passwort wird mit dem Befehl DPW eingegeben.

AD101B HBM
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3.7.1 Sonderfunktion - Define Password (DPW)

DPW

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter

Parameterbereich

Werkseinstellung (TDDO)
Reaktionszeit
Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Define Password
(Passwort definieren)

Inhalt Bemerkung

DPW
1

P1 = String mit max. 7 ASCII-Zeichen (Buchstaben
oder Ziffern)

+LAED"
<70 ms
Nein
Ja

Bei Eingabe

DPW("Passwort");
Ocrlf Bei Eingabe OK

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe fehlerhaft ist.

Der Befehl speichert das neue Passwort. Eine Abfrage ist nicht mdglich. Das neue Passwort muss nach der
Eingabe mit dem Befehl SPW aktiviert werden.

Die Passwort-Funktion unterscheidet grof3e und kleine Buchstaben.

HBM
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3.7.2 Sonderfunktion - Set Password (SPW)

SPW Set Password

Eigenschaft Inhalt

Befehlsstring SPW

Anzahl Parameter 1

Parameterbereich P1 = String mit max. 7 ASCII-Zeichen

Werkseinstellung (TDDO) ,AED"

Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe fehlerhaft ist.

Funktion:

buchstaben unterschieden.

Folgende Befehle sind durch ein Passwort geschitzt:

CWT, LDW, LWT, LIC, NOV, SFA, SZA, TDDO

(Schreibfreigabe flr alle passwortgeschiitzten Parameter)

Bemerkung

Reaktionszeit <70 ms

Passwortschutz Nein

Eichrelevant Nein

Parametersicherung Bei Eingabe

Eingabe Master SPW("Passwort");

Antwort AED Ocrlf Bei Eingabe OK
Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,

Der Befehl SPW mit dem richtig eingegebenen Passwort (durch den Befehl DPW) berechtigt zur Dateneingabe
mit allen Befehlen. Der Befehl SPW mit einem falschen Passwort sperrt die Dateneingabe bei geschiitzten Be-
fehlen. FlUr Ausgaben wird kein Passwort benétigt. Bei der Passworteingabe wird zwischen Grof3- und Klein-

Nach RES oder ,Netz-Ein" ist die Benutzung der geschuitzten Befehle ebenfalls gesperrt.

AD101B
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3.7.3

Sonderfunktion - Reset (RES)

RES

Eigenschaft

Befehlsstring

Anzahl Parameter

Parameterbereich

Reaktionszeit
Passwortschutz

Eichrelevant

Eingabe Master

Antwort AED

Funktion:

Werkseinstellung (TDDO)

Parametersicherung

Restart
(Reset)

Inhalt

RES

<3s
Nein

Nein

RES;

Keine Antwort

Bemerkung

Der Befehl RES bewirkt einen Gerateanlauf (Warmstart). Dieser Befehl erzeugt keine Antwort. Alle Parameter
werden so gesetzt wie sie mit dem letzten TDD-Befehl abgespeichert wurden, d.h. die EEPROM-Werte werden
in das RAM tibernommen.

HBM
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3.7.4 Sonderfunktion - Identifikation (IDN)

IDN

Eigenschaft

Befehlsstring
Anzahl Parameter

Parameterbereich

Werkseinstellung (TDDO)

Reaktionszeit

Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master
Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Identification

(Identifikation von Aufnehmertyp und Seriennummer)

Inhalt

IDN
2

P1 = 15 ASCII-Zeichen,
P2 = 7 ASCII-Zeichen
HBM,"AD101B w XXXXX ", P1x crlf

<15 ms bei Ausgabe
<180 ms bei Eingabe
Nein

Ja

Bei Eingabe

IDN<"P1">,<"P2">;
Ocrlf

IDN?;

HBM,"P1","P2",P1xcrlfP1x ist die Programm-

Versionsnummer

Bemerkung

Antwort auf IDN?;

Bei Eingabe OK

P1 =15 Zeichen
P2 = 7 Zeichen
P1x = 3 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Eingabe: IDN<"AED-typ">,<"Seriennummer">;

Eingabe des Aufnehmertyps und der Seriennummer.

AD101B
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Typ und Seriennummer des Aufnehmers werden im EEPROM der Aufnehmerelektronik abgelegt. Die Typbe-
zeichnung darf maximal 15 Zeichen umfassen und muss als String in Anfiihrungszeichen eingegeben werden.
Soll nur die Seriennummer verandert werden, wird fir den Parameter Aufnehmertyp ein Komma eingegeben
(z. B. IDN,"4711";).

Die Seriennummer wird vom Werk eingegeben und darf maximal sieben Zeichen haben; sie wird wie die Typen-
bezeichnung eingegeben. Die Seriennummer darf nicht gedndert werden. Werden fiir die Typenbezeichnung
oder. Seriennummer weniger als die maximal erlaubte Zeichenanzahl eingegeben, wird die Eingabe automatisch
bis zur maximal erlaubten Anzahl mit Leerzeichen aufgefillt. Der Hersteller und die Softwareversion kénnen
nicht eingegeben werden.

Abfrage: IDN?;

Es wird ein Identifikationsstring ausgegeben (33 Zeichen).

Reihenfolge: Hersteller, Aufnehmertyp, Seriennummer, Software-Version

Beispiel:

HBM,"AED101B  ","1234 ",P14 crlf

Die Anzahl der ausgegebenen Zeichen ist fest. Der Aufnehmertyp wird immer mit 15 Zeichen ausgegeben, die
Seriennummer immer mit 7 Zeichen.

HBM AD101B
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3.7.5

Sonderfunktion - Transmit Device Data (TDD)

TDD

Eigenschaft

Befehlsstring
Anzahl Parameter

Parameterbereich

Werkseinstellung (TDDO)

Reaktionszeit

Passwortschutz

Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Transmit Device Data
(Gerateparameter sichern)

Inhalt

TDD
1
P1=0,1,2

0 = Werkseinstellung herstellen

1 = aktuelle Parameter im EEPROM sichern

2 = gespeicherte Parameter aus dem EEPROM
aktivieren

TDDO; <2,2s
TDD1; <0,1s
TDD2; <1,3s
TDDO; Ja

TDD1; Nein
TDD2; Nein
TDDO; Ja

TDD1; Nein
TDD2; Nein

keine zu sichernden Daten

TDD(P1);
Ocrlf

Bemerkung

Bei Eingabe OK

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,

Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe fehlerhaft ist.

Diese Befehle dienen dem Speichern und aktivieren von Parametern. Die AED besitzt zwei EEPROM. In dem
ersten EEPROM werden die kundenspezifischen Parameter netzausfallsicher gespeichert. Der zweite

EEPROM enthalt die Werkseinstellung. Diese Werkseinstellung ist schreibgeschitzt.

Die Befehle MSV, MAV, STP, S.., und RES konnen nicht gespeichert werden. Eine Abfrage TDD? Ist nicht er-

laubt.

AD101B
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TDDO; Wiederherstellung der Werkseinstellung

Nach erfolgtem Abgleich werden die Einstellungen in einem zweiten schreibgeschitzten EEPROM abgelegt. Der
Befehl TDDO kopiert die tatsachliche Werkseinstellung in das Arbeits-EEPROM:

Schreibgeschitztes EEPROM — Arbeits-EEPROM - RAM

Die Einstellungen fur die Kommunikation wie Adresse (ADR) und Baudrate (BDR) sowie der Eichzahler (TCR)
werden nicht zuriickgesetzt. Die im Werk eingestellte mV/V-Kennlinie bleibt erhalten.

TDDO-Einstellungen:

Befehl | Werkseinstellung | Bemerkung

ACL 1 Autokalibrierung-,Ein*

ASF 5 Filter 1Hz

ASS 2 Verstarkereingangssignal = Messsignal
COF 9 Messwert-Ausgabe Dezimalformat, Adresse, Errorstatus
CRC? |0 Externe Priifsumme

CSM 0 Prufsumme im Messwertstatus-Aus

DPW? | "AED" Passwort

ENU? | XXXX MaReinheit

FMD 0 Filtermodus: Standardfilter

ICR 2 Messrate: 150 Messungen/s

IDN? HBM, .., .....7 Gerétetyp: 15 Zeichen; Fertigungs-Nr.: 7 Zeichen; Programmversion
IMD 0 IN1 und IN2 sind nur Eingénge

LDW? 0 Nullpunkt der Anwenderkennlinie

LWT? 100000 Endwert der Anwenderkennlinie

LFT? 0 Eichpflicht ausgeschaltet

Lic? 0,1000000,0,0 Linearisierung ausgeschaltet

LIV 0,0,0,0 Grenzwert 1 und Grenzwert 2 ausgeschaltet
MTD 0 Stillstandstiberwachung aus

NOV 0 Anwenderskalierung aus

POR 0,0 Ausgéange = 0 (Low)

SFA? XXXV Endwert (fiir 2 mV/V-Kennlinie)

SzA? XXXV Nullwert (fur 2 mV/V-Kennlinie)

STR 0 Abschlusswiderstéande ausgeschaltet

TAS 1 Brutto-Messwert

TAV 0 Taraspeicher geloscht

HBM
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TCR XXXV Eichzahler (beginnt mit >0)

TEX 172 Trennzeichen, Ausgabe in Kolonnen mit crlf
TRC 0,0,0,0,0 Triggerfunktion aus, alle Parameter = 0
ZSE 0 Einschaltnullstellen ausgeschaltet

ZTR 0 Nullnachlauf ausgeschaltet

1) beliebiger Wert, Einstellung durch Werksabgleich
2) Diese Parameter werden sofort bei der Eingabe gespeichert (EEPROM). Fir diese Parameter gilt TDD1,
bzw. TDD2; nicht.

TDD1; Speichern der aktuellen Parameter in den EEPROM

Bei den folgenden Parametern werden die gednderten Einstellungen zunachst nur im Arbeitsspeicher (RAM),
also nicht netzausfallsicher, gespeichert. Mit dem Befehl TDD1 werden die von lhnen im Arbeitsspeicher geén-
derten Einstellungen netzausfallsicher im EEPROM gespeichert.

ACL Autokalibrierung
ADR Adresse
ASF Filtereinstellung
ASS Verstarker-Eingangssignal
BDR Baudrate
COF Konfiguration der Datenausgabe
CSM Prifsumme im Messwertstatus
FMD Filtermodus
ICR Messrate
IMD Funktion der Eingénge IN1 und IN2
LIV Einstellungen fir Grenzwert 1 und Grenzwert 2
MTD Stillstandstiberwachung
NOV Anwenderskalierung
POR Setzen der digitalen Ausgéange OUT1 und OUT2
STR Busabschlusswiderstande ein/aus
TAS Schalterstellung ,Brutto/Netto"
TAV Inhalt des Taraspeichers
TEX Ausgabe-Trennzeichen
TRC Triggerfunktion
ZSE Einschaltnull
ZTR Automatischer Nullnachlauf
AD101B HBM
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Andere hier nicht aufgefiihrte Befehle speichern die Parameter bereits bei der Eingabe. TDD2;
Laden der Parameter aus dem EEPROM in das RAM

Ubernahme der Parameter aus dem EEPROM in das RAM

Die unter TDD1 aufgefuhrten Parameter werden aus dem EEPROM in das RAM kopiert. Dies geschieht automa-
tisch nach ,Reset" und ,Netz-Ein".

Parametersicherung ohne Batterie

Speichern aller Einstellungen wie Filtergrenzfrequenz,
Messrate, Baudrate, ...

Aktuelle
RAM Anwendereinstellung
TDDO ga N TDD1

TDD2 3
schreib-
geschutztes TDDO EEPROM
EEPROM =

Werkseinstellung Anwendereinstellungen

Netzausfallsicher gespeichert

Abb. 3.7-1:

Sicherung der Einstellparameter

HBM

AD101B



Fehlermeldungen

109

3.8

Fehlermeldungen

AD101B

Die AED realisiert Fehlermeldungen Uber die folgenden Mdéglichkeiten:

Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Diese Antwort wird gegeben, wenn der Befehls-String fehlerhaft

empfangen wurde, oder die Eingabe gesperrt ist (Passwortschutz)
Die AED Ubermittelt Mess-Fehler im Messwertstatus (MSV?)

Ausgabe von Fehlermeldungen tber den Befehl ESR

HBM
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3.8.1 Ausgabe Fehlermeldung - Event Status Register
(ESR)

ESR Event Status Register

(Ausgabe von Fehlermeldungen)
Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring ESR?

Anzahl Parameter -
Parameterbereich -

Werkseinstellung (TDD0O) -

Reaktionszeit <10 ms

Passwortschutz Nein

Eichrelevant Nein

Parametersicherung Keine zu sichernden Daten

Eingabe Master ESR?;

Antwort AED Siehe Beschreibung

Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,

Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Abfrage fehlerhaft ist.

Funktion:

Diese Funktion gibt die nach der IEC-Norm definierten Fehlermeldungen als 3-stellige Dezimalzahl aus. Die
auftretenden Fehler werden durch ,oder" verknupft.

Fehlermeldung Fehler

000 Kein Fehler

004 Nicht verwendet

008 Device Dependent Error (Hardware-Fehler, z. B. EEPROM-Fehler)
016 Execution Error (Fehler bei der Parameter-Eingabe)

032 Comand Error (Befehls-Fehler, Kommando nicht vorhanden)
Beispiel:

024 — Hardware- und Parameterfehler
Nach RES, ,Netz-Ein" oder Auslesen des Error-Status wird der Registerinhalt geldscht.

HBM AD101B
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3.9

Befehle fur eichpflichtige Anwendungen

AD101B

Die Befehle dienen der Uberwachung von Parameterveranderungen eichrelevanter Parame-

ter Uber den Eichzahler:

* Eichschalter LFT
* Eichzahler TCR
* Prifsumme CRC

Eichrelevante Parameter sind:

CRC, DPW, IDN, LDW, LWT, LIC, NOV, SZA, SFA, ZSE, ZTR

Zur Uberwachung von Parametern kann zusétzlich eine kundenspezifische Priifsumme
(CRC) gebildet und in der AED gespeichert werden.

Weiterfihrende Beschreibungen finden Sie in der Applikationsschrift

* APPNO010 (Eichpflichtige Anwendungen)

HBM
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3.9.1

Befehl fur eichpflichtige Anwendung - Legal for

Trade (LFT)

LFT

Eigenschaft

Befehlsstring
Anzahl Parameter

Parameterbereich

Werkseinstellung (TDDO)
Reaktionszeit
Passwortschutz
Eichrelevant

Parametersicherung

Eingabe Master

Antwort AED

Abfrage Master
Antwort AED

Erklarung:

Funktion:

Legal for Trade
(Eichpflichtige Anwendung)

Inhalt Bemerkung

LFT
1
P1=0/1

0 = eichpflichtige Anwendung ausgeschaltet,
1 = eichpflichtige Anwendung eingeschaltet

0 ausgeschaltet
<50 ms

Ja

Ja

Bei Eingabe

LFT(P1);

Ocrlf Bei Eingabe OK

LFT?;
Pilcrlf P1 =1 Zeichen

() notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.

Bei jeder Veranderung des Befehls LFT wird der Eichzahler (TCR) um 1 erhdht. Bei LFT1 (eichpflichtige An-
wendung) wird bei jeder Parametereingabe der folgendenden Befehle der Eichz&hler um eins erhéht:

CRC, DPW, IDN, LDW, LWT, LIC, NOV, SZA, SFA, ZSE, ZTR

Damit kann jede Verédnderung dieser eichrelevanten Parameter Giber den nicht riicksetzbaren Eichzahler TCR

erkannt werden.

HBM
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3.9.2 Befehl fur eichpflichtige Anwendung -

Eichzahler (TCR)

TCR

Trade Counter
(Eichzahler)

Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring TCR
Anzahl Parameter -
Parameterbereich -
Werkseinstellung (TDDO)  unverandert
Reaktionszeit <10 ms
Passwortschutz Nein
Eichrelevant Ja
Parametersicherung -
Abfrage Master TCR?;
Antwort AED XXXXXXXXCII 8 Zeichen
Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Abfrage fehlerhaft ist.
Funktion:

Dieser nicht riicksetzbare Zahler markiert Parameteranderungen der eichrelevanten Befehle (siehe Befehl
LFT).Der maximale Zahlerstand ist 8388607 (7FFFFF,.y). Wird dieser Zéhlerstand erreicht, bleibt der Zéhler
dort stehen; bei der Messwertausgabe MSV?; werden dann nur Overflow-Werte ausgegeben. Dieser Zustand
kann nur im Werk aufgehoben werden.
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3.9.3 Befehl fur eichpflichtige Anwendung -

Prifsumme (CRC)

CRC

Cyclic Redundancy Check

(Prafsumme)
Eigenschaft Inhalt Bemerkung
Befehlsstring CRC
Anzahl Parameter 1

Parameterbereich

P1 = +8388607

Werkseinstellung (TDD0O) 0
Reaktionszeit <50 ms
Passwortschutz Nein
Eichrelevant Ja
Parametersicherung Bei Eingabe
Eingabe Master CRC(PL);
Antwort AED Ocrlf Bei Eingabe OK
Abfrage Master CRC?;
Antwort AED Plcrlf P1 =8 Zeichen
Erklarung: () notwendige Parameter, < > optionale Parameter bei Parametereingabe,
Die AED antwortet mit ?crlf, wenn die Eingabe oder Abfrage fehlerhaft ist.
Funktion:

Mit diesem Befehl haben Sie die Mdglichkeit, extern Uber alle Parameter der AED eine Prifsumme zu bilden
und in der AED abzulegen. Wie diese Prifsumme gebildet wird, bleibt Ihnen tberlassen.

Wurde Uber den Befehl LFT1 die eichpflichtige Anwendung aktiviert, so ergibt die Veranderung des CRC eine
zuséatzliche Erhohung des Eichzéhlers (TCR).

Damit kann jeder Manipulationsversuch der Parameter der AED erkannt werden.

HBM
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3.10 Weiltere Befehle

Die hier aufgelisteten Befehle sind nur aus Kompatibilitatsgriinden in der AD101B enthalten.
Sie haben keine Funktion in der AD101B.

Abfrage: COR?;

Antwort: 0/1crlf
Die Antworten werden unabhangig von mdglichen Eingaben fest aus-
gegeben.
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Beispiele zur Kommunikation

4.1

Einstellungen fur den Busbetrieb vornehmen

Die AED ist in der Lage, in einem Bus mit bis zu 32 Modulen zu arbeiten. Voraussetzung
hierflr ist, dass jede AED Uber einen Schnittstellentreiber RS485 an den Bus angeschlossen
ist. Dabei arbeitet jede AED als Slave, d.h. ohne Aufforderung durch den Busmaster (z. B.
PC oder SPS) bleibt die AED auf ihrer Sendeleitung inaktiv. Die Auswahl einer AED erfolgt
durch den Master Uiber den Select-Befehl S.. (S00...31;). Deshalb ist es vor der Busankopp-
lung unbedingt notwendig, jeder AED eine Kommunikationsadresse einzugeben. Nattrlich
darf jede Adresse im Bus nur einmal vergeben werden.

4.2

AED an den Bus anschlief3en

HBM

Um die AED an den Bus anzuschlie3en gibt es 2 Mdglichkeiten:

1. AED nacheinander an den Bus schalten

* SchlieRen Sie die erste AED an die Busleitung an (Werkseinstellung: ADR31, Baudra-
te = 9600 Bd, even)

¢ |Initialisieren Sie die Schnittstelle des Masters mit 9600 Bd, 8, e, 1.

¢ Wabhlen Sie die AED mit dem Befehl ;S31; an.

¢ Stellen Sie die gewtinschte Adresse mit dem Befehl ADR ein (z. B. ADR01;)

* Wabhlen Sie die AED uber ;S01; mit der neuen Adresse an.

® Speichern Sie die Adresse mit dem Befehl TDD1; netzausfallsicher im EEPROM.

* SchlieRen Sie die nachste AED an den Bus an, rufen diese Uber ;S31; auf, stellen
ADRO2; €in,

* etc.
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2. Alle AED sind am Bus angeschaltet

* Lesen Sie die Fertigungsnummern der AED (7-stellig) ab
(1. AED: xxxxx, 2. AED: yyyyy, etc.).

¢ |nitialisieren Sie die Schnittstelle des Masters mit 9600 Bd, 8, e, 1.
e \Wahlen Sie alle AED uber den Broadcast-Befehl ;S98; an.

* Stellen Sie nacheinander die gewiinschten Adressen mit dem Befehl ADR (z. B.
ADRO1,"xxxxx"; ADR02,"yyyyy"; etc.) ein.

® Speichern Sie die Adressen mit dem Befehl TDD1; netzausfallsicher im EEPROM.

Bei S98; antwortet keine AED; jede AED fiihrt aber den Befehl aus. Erfolgt keine Kommunika-
tion, so stimmen Adresse oder Baudrate nicht.

Nach der erfolgreichen Einstellung aller Adressen und bei einheitlicher Baud-
rate ist der Bus betriebsbereit. Nun ist festzulegen, wie die Messwerte ausge-
lesen werden.

4.3 Messwertausgabe einstellen

Bei der Messwertausgabe Uber den Befehl MSV?; muss vorher in allen Modulen das Ausga-
beformat eingestellt werden. Gehen Sie dazu bitte wie folgt vor:

1. Geben Sie den Broadcast-Befehl ;S98; ein.
Alle AED fiihren den Befehl aus, senden aber keine Antwort.

2. Legen Sie mit dem COF-Befehl das Ausgabeformat fest
(z. B. COF3; fur ASCII-Ausgabe).

3. Speichern Sie die Einstellung mit dem Befehl TDD1; netzausfallsicher im EEPROM.
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4.4 Baudrate einstellen

Die AED kann mit unterschiedlichen Baudraten arbeiten. Die Einstellung kann dabei nur -
ber die serielle Schnittstelle mit Hilfe des Befehls BDR verandert werden.

Naturlich sollte im Busbetrieb die Baudrate aller angeschlossenen Teilnehmer gleich sein.
Um die AED in einem Bus bei der Initialisierung (Einschalten) der Anlage immer sicher auf
die gewlinschte Baudrate einzustellen (im diesem Beispiel 9600 Bd), gehen Sie bitte wie
folgt vor:

Beispiel:

1.

HBM

Stellen Sie die Baudrate der Master-Schnittstelle auf 1200Bd, 8 Datenbits, 1 Paritatsbit
(even) und 1 Stoppbit ein.

Geben Sie folgende Befehle in nachfolgender Reihenfolge aus:
; Eingabepuffer der AED léschen

S98; Alle AED am Bus selektieren

BDR9600;  Gewilnschte Baudrate einstellen

Warten Sie dann ca. 150 ms.

Stellen Sie die Baudrate der Master-Schnittstelle auf 2400Bd, 8 Datenbits, 1 Paritatsbit
(even) und 1 Stoppbit ein.

Geben Sie folgende Befehle in nhachfolgender Reihenfolge aus:
; Eingabepuffer der AED léschen

S98; Alle AED am Bus selektieren

BDR9600;  Gewinschte Baudrate einstellen

Warten Sie dann ca. 150 ms.

Stellen Sie die Baudrate der Master-Schnittstelle auf 4800Bd, 8 Datenbits, 1 Paritatsbit
(even) sowie 1 Stoppbit ein.

Geben Sie folgende Befehle in nachfolgender Reihenfolge aus:
; Eingabepuffer der AED I6schen

S98; Alle AED am Bus selektieren

BDR9600;  Gewilinschte Baudrate einstellen

Warten Sie dann ca. 150 ms.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

Stellen Sie die Baudrate der Masterschnittstelle auf 19200Bd, 8 Datenbits, 1 Paritatsbit
(even) sowie 1 Stoppbit ein.

Geben Sie folgende Befehle in nachfolgender Reihenfolge aus:
; Eingabepuffer der AED I6schen

S98; Alle AED am Bus selektieren

BDR9600; Gewilnschte Baudrate einstellen

Warten Sie dann ca. 150 ms.

Stellen Sie die Baudrate der Master-Schnittstelle auf 38400Bd, 8 Datenbits, 1Paritatsbit
(even) sowie 1 Stoppbit ein.

Geben Sie folgende Befehle in nachfolgender Reihenfolge aus:
; Eingabepuffer der AED léschen

S98; Alle AED am Bus selektieren

BDR9600; Gewinschte Baudrate einstellen

Warten Sie dann ca. 150 ms.

Stellen Sie die Baudrate der Master-Schnittstelle auf 57600Bd, 8 Datenbits, 1Paritatsbit
(even) sowie 1 Stoppbit ein.

Geben Sie folgende Befehle in nachfolgender Reihenfolge aus:
; Eingabepuffer der AED léschen

S98; Alle AED am Bus selektieren

BDR9600; Gewilnschte Baudrate einstellen

Warten Sie dann ca. 150 ms.

Stellen Sie die Baudrate der Master-Schnittstelle auf 115200Bd, 8 Datenbits,
1Paritatshbit (even) sowie 1 Stoppbit ein

Geben Sie folgende Befehle in nachfolgender Reihenfolge aus:
; Eingabepuffer der AED I6schen

S98; Alle AED am Bus selektieren

BDR9600; Gewinschte Baudrate einstellen

Warten Sie dann ca. 150 ms.

Stellen Sie die Baudrate der Masterschnittstelle auf 9600Bd, 8 Datenbits,
1 Paritatshit (even) sowie 1 Stoppbit ein.

Geben Sie den leeren Befehl zum Léschen des Eingabepuffers ein:
; Eingabepuffer der AED léschen

Speichern Sie die Einstellungen mit dem Befehl TDD1; netzausfallsicher im
EEPROM...
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Die Ausgabe des Semikolons vor dem Befehl S98; ist unbedingt notwendig, da durch die
Ansteuerung der AED mit unterschiedlichen Baudraten undefinierte Zeichen im Empfangs-
puffer der AED sein kdnnen. Diese Zeichen werden durch den Empfang des Semikolons
verworfen.

Bei S98; antwortet keine AED; jede AED fiihrt aber den Befehl aus.

Mit dem oben aufgefiihrten Beispiel werden alle AED an diesem Bus auf die Baudrate
9600 Bd eingestellt, unabhéngig davon, wie sie vorher eingestellt waren.

Nattrlich kann auch eine andere Baudrate eingestellt werden. Dazu ist die gewiinschte
Baudrate im Befehl BDR vorzusehen und die Initialisierung der Master-Schnittstelle entspre-
chend zu andern.

Ubertragungszeit der Schnittstelle

Die Baudrate ist die Ubertragungsgeschwindigkeit der Schnittstelle. Diese &ndert nicht die
Anzahl der Messwerten, welche die AED pro Sekunde ermittelt.

Eine hohe Baudrate ermdglicht lediglich, eine gré3ere Zahl von AED pro Zeiteinheit im Bus-
betrieb abzufragen.

Baudrate Ubertragungszeit fiir ein ASCII-
Zeichen
2400 4,40 ms
4800 2,20 ms
9600 1,10 ms
19200 0,57 ms
38400 0,29 ms

Mit diesen Angaben kann die Ubertragungszeit fiir eine Befehlsfolge tiberschlagen werden.
Dazu ist die Anzahl der Zeichen im Befehl zu ermitteln und mit der Ubertragungszeit zu mul-
tiplizieren. Dartiber hinaus hat die AED eine Bearbeitungszeit (Reaktionszeit) fiir jeden Be-
fehl. Diese Zeiten entnehmen Sie bitte den einzelnen Befehlsbeschreibungen

(Gesamtzeit = Ubertragungszeit + Bearbeitungszeit).
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4.5

Ermittlung der Busbesetzung (Bus Scan)

AD101B

Oftmals ist es sinnvoll, bei jedem Einschalten des Busses oder bei ausbleibenden Antworten
der AED die Bus-Konfiguration zu ermitteln. Mit Hilfe des Bus-Scan kann dann die Adres-
senbesetzung des Busses ermittelt werden. Voraussetzung ist hierfiir, dass alle Module auf
die gleiche Baudrate eingestellt sind. Fiihren Sie den Bus-Scan wie folgt durch:

1. Initialisieren Sie die Masterschnittstelle mit der eingestellten Baudrate der AED
2. Scannen Sie eine Adresse mit folgender Befehlsfolge:

;S00;  Adresse auswéahlen

ADR?; Adresse abfragen

Die mit der Adresse angesprochene AED antwortet mit einen 00 crlf Kommt nach einer
Zeit von ca. 100 ms keine Antwort, so ist auf dieser Adresse keine AED vorhanden.
Werden vom Master undefinierte Zeichen oder kein ?-Zeichen empfangen, so kann eine
Busstorung oder eine Mehrfachbesetzung der Adresse vorliegen. Entsprechend ist vom
Busmaster zu reagieren.

3. Wiederholen Sie Punkt 2 mit den nachfolgenden Adressen 01...31.

Falls nur wenige AED angeschlossen und deren Adressen bekannt sind, kann der Bus-Scan
sich natlrlich nur auf diese Adressen beziehen. Sind alle AED erfolgreich als Busteilnehmer
ermittelt, so kann eventuell der Identifikationsstring der AED eingelesen werden
(Identifikation = Messstellenkennzeichnung und Fertigungsnummer).

Die Time-out-Einstellung fur den Schnittstellentreiber des Masters ist entscheidend fiir die
Geschwindigkeit des Bus-Scans. Der Select-Befehl bendétigt fur die Ausgabe bei 2400 Bd
maximal 20...30 ms. Auf diesen Select-Befehl antwortet die AED nicht.
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4.6

Messwertabfrage im Busbetrieb
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In den vorangegangenen Abschnitten dieses Beispiels wurden alle AED fir einen Busbetrieb
vorbereitet, und der Bus-Scan hat alle angeschlossenen AED gefunden. Fir die einfache
Messwertabfrage mit dem Befehl MSV?; wurde das Ausgabeformat mit dem Befehl COF
eingestellt. Starten Sie die Messwertabfrage jetzt mit folgender Befehlsreihenfolge:

S00; MSV?; die AED mit der Adresse 00 antwortet mit dem Messwert
S01; MSV?; die AED mit der Adresse 01 antwortet mit dem Messwert
usw.
Master Befehl | Messzeit Antwort AED Bemerkung
S00; MSV?; 9 Zeichen + 1 Zeichen Pause
ca. 6,7 ms bei ICR2, FMDO
xx crif 4 Zeichen bei COF2, oder
XXXX crlf 6 Zeichen bei COF8, oder
XXXXXXXXXX Crif 10 Zeichen bei COF3

Dabei ergeben sich etwa die folgenden Abfragezeiten:

Baudrate Ausgabeformat Abfragezeit Messwert fur eine AED
bei ICR2, FMDO
9600 COF2 23 ms
19200 COF2 15 ms
9600 COF3 30 ms
19200 COF3 18 ms

Diese Zeiten sind nur als Orientierungswerte zu verwenden.

Weiterfihrende Beschreibungen finden Sie in der Applikationsschrift

o APPNOO5 (Messwertabfrage mit MSV?),

Fur eine schnellere Messwertabfrage mit dem Befehl MSV? verwenden Sie die Befehlsrei-
henfolge:

S98; MSV?; Alle AED bilden einen Messwert, aber antworten nicht

S01; Die AED mit der Adresse 01 antwortet mit dem Messwert
S02; Die AED mit der Adresse 02 antwortet mit dem Messwert
S03; Die AED mit der Adresse 03 antwortet mit dem Messwert usw.

AD101B



Messwertabfrage im Busbetrieb

Dabei ergeben sich flr 9600 Bd etwa die folgenden Abfragezeiten (ICRO, FMDO):

Master-Ubertragung Messzeit AED (ICRO) AED-Ubertragungen
S98; MSV?;
ca. 1,67 ms

S01;
xx crlf

S02;
yy crif

S03;
zz crlf

Dabei darf der Master dann einen neuen Select-Befehl senden, wenn der Messwert emp-

fangen wurde.

Abfragezeit = Anzahl aller Zeichen # Zeit flr ein Zeichen + Reaktionszeit AED

Baudrate | Ausgabeformat | Abfragezeit Messwert fiir eine AED bei ICR2,

FMDO
9600 COF2 42 ms
19200 COF2 22 ms
38400 COF2 12 ms
9600 COF4 49 ms
19200 COF4 25 ms
38400 COF4 13 ms

Diese Zeiten sind nur als Orientierungshilfe zu verstehen.
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4.7

Einstellung eines Parameters in allen angeschlos-
senen AED

HBM

Wird die Messwertabfrage korrekt ausgefiihrt, kénnen die Parameter in allen am Bus ange-
schlossenen AED eingestellt werden. Gehen Sie wie folgt vor:

1. Wabhlen Sie alle AED lber den Broadcast-Befehl S98; an
Alle AED fuhren den Befehl aus, senden aber keine Antwort.

2. Geben Sie den gewlnschten Parameter ein (z. B. ICRS3;).
3. Speichern Sie den Parameter Uber den Befehl TDD1; netzausfallsicher im EEPROM.

4. Selektieren Sie mit Sii; die nachste AED, um z. B. Parameter zur Kontrolle zu lesen.

Diese Folge kann z. B. auch beim Tarieren mit Hilfe des Befehls TAR; oder bei der Umschal-
tung zwischen Brutto- und Nettoausgabe verwendet werden.

AD101B



Index 125

Index
2
P BT ) B ST I o 1] (<] o T TR 24
A
2 O 71
0 16
F AN 1110 = o PPN 11
ANTWOIEN AUF BEIENIE ... et e e et e e e e e e et e e e b e s eb e s eb e s sa e e ebaessaneesbneeeanaees 11
F N a1 o T (=T I= LU =TT T= o1 o PP 11
F N TS Lo LT ST AT 1T T[N 44, 45, 46
Anwenderkennlinie - Calibration WeIght............ooii oo e e e e e e e e e e 52
Anwenderkennlinie - ENGINEEIING UNIL .........uuuiiiiiiiiiiiiis e s e e e e e e et s e e e e e e e e et s r e e e e e eesennnnns 56
Anwenderkennlinie - Load Cell Dead WEIGNT ........ccoviiiiiiii e e e e e e e e e e e aaeaaaas 47
Anwenderkennlinie - Load Cell WEIGNT............uiii i e e e e e e e et r e e e e e e eaaanaaas 49
Anwenderkennlinie INGEDEN........ ... e e e e e e e e e e e e aara 49
ANWENAEIKENNIINIE MESSEIN . .cviiiit it e e e e e e et e et e e et e e e b e e et e e et e e e b e s eaa e e eba e e sbasssansssbnseeaneenen 49
y 0 1o T W g Vo R AN 0 1V =T T [=T 4 (T o ] T TP 54
Anwenderkennlinie und AUSQAbESKAIEIUNG ...........uuiiii e e e e r s e e e e e e et a s e e e e eeeeatrnaaeeaaeeenns 44
2] N 61, 62, 63
N 58
1T 1= 1Y/ o 101, 102
0 1= = 1= RPN 11
F N L= F= Lo T3 =1 a1 L= 1= o [ LT TS 108
AUSGADEIALE ... 64
(D= T =T = T IS T Lo TNV L= TS T o 20
LET=EST ol 1Y T Lo [T | =T | PPN 20
MessSwertausgabe ONNE Crlf......... .o e r e e e et e e e e e e e e e e et e reeeeeeeasannnnaees 20
F L0 =T 1Y o PRI 12
(D= T L=T = T LS P Lo TN AV 1= TS T o 24
8IS = o =1 (0] 1 0 - 22,25
Ausgabeformat flr die MeSSWENAUSGADE .........oii i e e e e e e e e e et e e e e e e e eenrannas 20
AUSGADEGESCIWINTIGKEIT. ...ttt bbbttt e bbb e e e b nne e 24
F LYo = o 1T - = PP 64, 65
AUSGADESKAIEIUNG ...ttt bbbttt ettt ettt ettt e e e e e e e b e e e n e 44
AT 172 1 o | TR 29
NS IS e T T SO o= (= o I PR 28
Eingangssignal WANIEN ... 58
Eilterauswahl .................................................................................................................................................... 61
Ubertragungsformate aUSWANIEN .........oooiiiii et e e e e e e e ettt e e e e e e e e arar e eeas 14
AUtOMALISChE KalIDIEIUNG .....eee e ettt e e e e e e e e ettt e e e e e e eeeettta e e e eeaaeeees 71
AULOMALISCRET NUIINACHIAUT ... ettt et e e e e et e e e et e et e e e et s et e s e st s eassenssenennans 68

AD101B HBM


http://....
http://....

126 Index

B
(2 7= 10 Lo = | (=T 18, 19, 116, 117, 118
Baudrate @INSIEIEN - BDR ......uiiuiiiii it ee e et e e e e et e e e et e e st e s sa e s sa e s e b essba e s san e s sbn s s sbasesbnsssbnsssanenes 116
5 5 T 18, 19, 116
(ST (<] 1 [ 7,9, 10,72, 109
Befehle flr dEN MESSDEIIED ... ..ue ettt e e e e e e e et e st e e b e et e et e et e eaaas 72
Befehle fiir eichpflichtige ANWENAUNGEN .........oii i e e e e e e e aaareaaas 109
L2 SY =] 01 5= 11T ) 11
LSS (= 1S 02 = | 10
L2 (S] 1 ETU T 01T £ (o | TR 8
AVA T CT g == (= 1 [ 113
Befehle flr dEN IMESSDEIIHEI .......oeeiiie et e et e e et e e et e et e et e et e et e e b e et e eaaeereass 72
L@F= 110 7= 1o ) o 1 84
LT TS0 =To IS o T F= LY - 11U 73
) (o SN 79
L= (N 80
L= T (=T 1= N 83
QL= LT Z= 1 1T 81
[T (=] 1 ESTT= L4 7
Befehle flr dEN MESSDEIIED ... ...u e e e e e e et e s e et e et e et e e e e eaans 72
Befehle fir die Anwenderkennlinie und AusSgabesKali@rUNQ .........oiiieriiieeiiiiiir e e e e e 44
Befehle fiir eichpflichtige ANWENAUNGEN .........iii i e e e e e e e e e e e e e eeaaennas 109
Befehle zum WerkSabglEICh ......... .ot e e e et e e e 7
Digitale Ein-/AUSQANGE UNA GIENWEITE .......uuui e eeeeeeiiiies s e e ee e e ettt s s s e e e e e e e et s s e e e e eeeeatearaaeeaeeeettaaaareeaeeeensrnnnnaneees 7
STl TS C=1 1 LT 0TS (= ][ 14
Y0116 =14 0 1] (=1 1L 97
THIGOEITUNKLION .o 92
RSN L= a1 ETE L 01T T[] | T 8
B ISP e 114
Brutto-/NettO-UMSCRAITUNG ... ..o 83
Bl ottt . 114, 115
YN D= T o (=] Al U ETR= a1 ] LTS K= o N 114
[0 ST 0= 1 1 119
BUSDESEIZUNG ...ttt 119
L2 IS 0= 1 11 o 114, 120
21 L0 1o [ =TT 20
oW1 T od |10 3T 34
BUSADSCNIUSS-WIOEISTANGE ... ceeiiiiieieeie ettt ettt et et e e e et e e e e et e e e e e e et e et e e s e et e e e s et e eareeneeeas 33
(20 oLy 1 1= o IO 120
P B = 1 g1 B =0 ] o1y 1 (=Y o I 20

HBM AD101B


http://....

Index 127

C
O TP ET TP T PPPPPPPRPPR 84
OO ] TP E PR PUPPPPPPRPPR 20
G0 = OO TP PP T TP PPPPPPPPRPPP 113
O] (OO PP TP PPPPPPPRTPP 112
LG 1 PP PP UPPPPPPRPTTN 26
LG4 PO PP TP PPPPPPPPRPPRR 52
D
[z LU =T = T [T = o1 P 21,24
DT e= LSRN T B AN £ o = g o - 7,90
[ PSP PP PPREP TR TPOP 98
E
o T 1=/ | P 52
[ Tod g o} Tod a1 T T30 2N o 1YL= 0 o [0 oo 109, 110, 111, 112
L] L PP PP 112
e PSR T PP PR 110
IO PO PP PPPPPPRIRR 111
ot g V4= ] (= PO PP 111
o] B T o =T o To = T 7
Digitale EiN-JAUSGENGE .....oooiiiiiiiiiiiiii s 7,90
BINGANGSSIGNA ... 58, 59
EiNgangssignal WANIEN ...........ooiiiiiiiiii 58
BINSCRAIINUIL ... 69
L] 153 (=] 11 T P 57,114, 116, 122
EINStellUNG BINES ParamEterS. .. .o 122
Einstellung fUr den BUSDEIIED. ... 114
Einstellung fUr den MeSSDEIIED .. ..o 57
Einstellung fuir den Messbetrieb - Amplifier Signal Filter...........ccoo 61
Einstellung fiir den Messbetrieb - Amplifier Signal Selection ...........cccccooii 58
Einstellung fiir den Messbetrieb - Auto Calibration...........cccccoiii 71
Einstellung flir den Messbetrieh - Filter MOGE ..........ooooviiiiiii 60
Einstellung fiir den Messbetrieb - Internal Conversion RAtE ... 64
Einstellung fiir den Messbetrieh - Motion DeeCHiON. ... 66
Einstellung fiir den Messbetrieh - Zero Setting...........couvvi 69
Einstellung fiir den Messbetrieh - Zero Tracking ...........ccoviiiiiii 68
Lt 10 111/ o AR 39,51
L TSP PPPT PO 56
] = TSP PRPPTTTP 108

AD101B HBM


http://...113
http://...112
http://....
http://....
http://....
http://....
http://....

128 Index

F
FERIEIMEIOUNG......coiiiiiiiii 107, 108
AUSgabe FENIEIMEITUNG........coo i 108
1 =] T 8, 20, 57, 58, 60, 61, 62, 88, 104
FIEIrauSWaRN .......ooiiiiii 61
FIEICNAIAKEEIISTIK ....evviieiieiiieiiieeeeee e 58
1T T Yo 11 PP 60
[ 1Y T 60
Funktion
U] Lo T [T S (=T U =Y (=T oo = U o = 86
G
GerateadreSSe - ADR ... 16
LT = 1= 0 F= 1= 0 =] (= P 103
LT (=T gV 1 1= Yo |1 1= o 2 61, 62, 63
LT (=T AT =T o TSP P PP 7
GRU L 27
LT 0T o] 01T T= Lo 1 TSI 27
I
1 PP PPPPPPPRS 64, 65
[T 1= 101136 LA T o PPN 101
10 P PPPPPRPPRt 101
Y P PPPPPPPRS 86, 87
K
[0 111 o 1= U g T P 71, 84
Tl aa U o LT = ] o] 1T £=1 o PPN 84
(0012101011 12¢= 11 o PP 114
(0] ] o= 1] o111 - PSPPI 6
L
DV e ——————— 47, 48
LB S BI iiceeeeeeeeeeeeee——————— 23, 35, 69, 90, 115, 119, 122
] 110
L e 42
(BT TES] (=] (U oo TP 42

HBM AD101B


http://....
http://....

Index 129

LN e 88
YT 49, 50, 51
M
[ = 1R =TT o 1= T 56
AV oo 93
[ LSS o1 1= o T 72
[ [T o (RSO UPPPTTTTR 37,47,49,51
LTS =T o PP S U PPPTTPRT 10, 11, 12,57, 72, 93
AUSGADEAIEN fUI IMESSWEITE .....ceeiiii i e e e e e et e e e e e e et e ettt et e e e e eeeeetaa e e e eeeaeeestaan s s eeeeeeeetrnnnns 12
LTSS Y= I T T 1T o 10T 93
Y LTSS =T €= 1) = T [P 120
TS Y= g = 10 Yo =T o = N 75, 77,78, 79, 115
IMESSWEITSTATUS ....ieeeetti ettt ettt e e e e ettt et b e e e e e e et e et bbb e e e e e e e e e s bbb e e e e e e e e eennbna e e s 26, 77,78
LTS Y= o = TU Yo = o = 31, 73,79, 114, 115
MeESSWErtaUSANE BINSTEIIEN. ......... et r e e e e e e e et e s e e e et e e et e e e e e e e aarrnaaa 115
Messwertausgabe ONNE Crlf......... .o e e e e e et r e e e e e e e et s s e e e e e e eerarar e ees 20
Y XSS Y= g = TU Yo T= T =) (o] o] o =1 o I 79
Trennzeichen Dei MESSWEIAUSHADE...........cciiiiiiicie e e e e e e e e e et e e ettt s aeeeeeeeeaaenn e s eeeaeeenes 31
TS =T ] v LU L PSP PPTP PP TPRRPPPPPIN 26,73
DI TIMDIO ... 77
DI IIMDLL ... 78
PrifSumMmE iM MESSWEITSTALUS .......coiiiiiiiiiiiiiieeee e 26
S Y T 73,74,76
N I 66
N
N OV e —————— 54, 55
N[0T a = Yo 1 F= 10 PP UPPRPR 68
N ] 16T 38, 48, 51
P
PaArAIMELET....eeiiiii e 10, 11, 122
LTl el T oL T =10 1 T=] (] TP PPT TP TT 103
Parameter - PASSWOITGESCNULZE .........coviiiiiiiiiiiiiii 99
Parameter BINSIEIIEN.... ... et e e e e e e e e e et e e e et e e et e e et e e e e e 122
o= 515110 ] o PPN 98, 99
(o= TS Vo] g e (Y T T[T =] PSS PPPTPR 98
e ST 0] BT 4 = o 99
PassWOortgeSChULZIE PAraMELET .........ccuiiiiiiiiiiiiiii 99
T 90
[ AU KT U] 4] 0 =PSRN 26, 112

AD101B HBM


http://....
http://....
http://....

130 Index

R
REAKE ONSZEIE ... 11
RE S ..ottt 100
R TP UUPPPPPPTPTRN 100
S
S 28
SCNNIESTEIIE .. 14
RS 232ttt 14
RSA22....ooeeeeeeeee e 14
RSB ...ttt 14
Schnittstellenbefenle. ... 7,14
SchNittStellENDETENT - AGUIESS ....eeiiiieiiie e e e e s s r e e e e e e s s e e e e e e e s e snnr s 16
SchnittstellenDEfEn] - BAUO-RALE. ........uuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiie bbb e e e e ee e e eeeeeeseeeeeeeseeseeseesennnes 18
Schnittstellenbefehl - CRECKSUM .........oiiiiii e e e e e s e e e e s 26
Schnittstellenbefehl - GroUP AGUIESS .....uuuu it e e e et r e e e e e e e e e tta i a s e e e e e e eeatann e eees 27
SChNItSIEIIENDETENT - SEIECT......eeeeiiiee e e e e e 28
Schnittstellenbefehl - Set TermMiNAtOr RESISION. ... .uuuuuuiiiiiiitiiiiiiiiiiiiiiibibb bbb eebeeerrrrerees 33
Schnittstellenbefehl - Terminator EXECULION ..........ocuvrrieiiieeiiiee e 31
Schnitttstellenbefehl - Configurate OULPUL FOIMAL..........cooiiiiiiiiii e e e e 20
Yol 0 =11 ) 11T = o 1= 99
SBIBCT 28, 29
ST=T (=TT 010 L 12 0] N 101, 102
1= =] 1N 88, 90
SR A 39, 40
S 1o =T o P 103
SIgNAIVEIArDEIIUNG ... 85
ST (ot Y =Tz Tg o LTI (0 o B 1N ]S o] 1T o TP 85
Yo 1011z 1= =TT £ T 14
Yo 1 T0 (=T o= 1= ] [ 7
Yo o (=5 {1 ] (o o ST 97
Sonderfunktion - DefiNE PASSWOIT...........uuiiii it r e e e e et s e e e e e e e e atta e e e e e eeeeatann e aeeas 98
SoNderfunktion - IAENTITICALION ... .....uuietiiiiiiieibeie bbb bbb bbb bbb bbb bbbbbbbbenes 101
Yo T le (=T {0 0] o] g L= - o 100
SONAErfUNKLION = SEE PASSWOITU. ... ..ciiiieiieiiiie et e et e e e e e e e e ettt e e e e e e e e e eatbea e e e eeeeeeeettna e s eeeeeeeensannnanaeens 99
Sonderfunktion - TranSMIt DEVICE DATa..........ccvieeeuiiiiii e e e et e e e e e e e e et r e e e e e eeeeaarea e eees 103
Spezielle SignalverarbeitungSTUuNKONEN ... 85
S N 99
STEUETEINGANG ... 86
StEUETEINGEANGE ADLOLB ... .. uuiiiiiiiiiiiiitiittteeeeeee bbb e e bbb bbb bbb bbb e e e e e e b et s s s s e s s s e s s e e e e £ e e e e e s e e e e e e e e b e e e b e b nnn e e 86
StllStaNdUDEIWACHUNG ... 66
RS 0] o] 01T o PP TUPPPTTT 24,79

HBM AD101B


http://....
http://....

Index 131

ST P 79
ST R 33
S A 37,38
T
172 PP 80
LI L] ST P PP 81, 82
LI L= 1T o T PP 80
12N S PP 83
TAV e e 81
LI S PP 111
LI 5 PP 103
155 L TR 104
15 T 105
150 T 106
QL= 12T 1= LT T £ =T (1 o 52
I P PP PPPPPPPPPPPP 31
TRC ettt 94
TEEIMNZEICNEN ....ciiiiiiiiiiiiee e 31
QLT 1 ST 1 4TS5 G111 o 94
LI 1 T L= 10T 1T T 7,92, 93,94, 95
Triggerfunktion - Measured ARREINALIVE DALA..........coieeiiiieiiiiii e e e e e e e e et e e e e e e e e eere s e eeeeeenes 93
Triggerfunktion - Trigger COMMANT .........ceeeiiiiiiitiee e e e e e e e e e e et e s e e e e e e e et r e e e eeeeeeattanraeeeaeeeesssnnaaeeeeeeenes 94
0
O LT E U= o[V LT A=Y | A TSROSO PR PSR 116
W
RVAT LT S 3G T 11 35, 36
Werkskennlinie - Linearization COBfICIENTS .......oiii i e e e et e e e e e e eereannas 42
Werkskennlinie - SEnsor FUlISCAlE AJUST .........oooiiiiiiiii 39
Werkskennlinie - SENSOr Zero AGJUST........cooiiiiiiiii 37
WeErKSKENNINI® BINSTEIEIN ... ..o e et ettt e e e e e e e e e et e e e e e eeeeestea e e eeeeeeeenennnns 35
Z
S i 69
AL 1 = PP 68

AD101B HBM


http://....
http://....

Anderungen vorbehalten.

Alle Angaben beschreiben unsere Produkte in allgemeiner
Form. Sie stellen keine Beschaffenheits- oder
Haltbarkeitsgarantie im Sinne des 8443 BGB dar und
begriinden keine Haftung.

12047-1.0 de

Hottinger Baldwin Messtechnik GmbH
Postfach 100151  D-64201 Darmstadt
Im Tiefen See 45  D-64293 Darmstadt
Tel.: +49/6151/803-0 Fax: +49/6151/8039100

E-mail: support@hbm.com - www.hbm.com

HBM
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