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4 CANHEADdirect

Observe the safety information described in the CANHEAD operating
instructions.

This quick start guide is intended for the rapid commissioning of one or more
CANHEADdirect modules.

Further, more detailed information is available in the:

— CANHEAD operating manual (PDF document) on the accompanying
System CD

This guide shows you:

¢ How to use the CANHEADdirect module to connect up to 5 CANHEAD
modules directly to a PC

e How to install the necessary drivers and start up the system
e The first steps with catmanEASY/AP 3.0 and CANHEADdirect

HBM A2574-1.1 en/de



CANHEADdirect 5

2.1 Connecting and setting up the system

e Connect the CANHEAD modules with each other:
M12 DeviceNet cable (e.g. 1-KAB267-2) plus one termination resistor
(1-CANHEAD-TERM)

e Connect a CANHEAD module with the CANHEADdirect module:
M12 DeviceNet cable 1-KAB267-2

A CAUTION

The CA1030 amplifier module requires hardware version 1.30 or
higher.

e Connect the CANHEADdirect module to your PC

e Supply the CANHEADdirect module with voltage
Power pack NTX001 (10V — 30 V DC)

CANHEAD measuring point: E.g. SG
Max. 5 CANHEAD modules

NTX001

Mains

A2574-1.1 en HBM
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2.1.1 Installing the driver for the CANHEADdirect interface

e First install the catmanEASY/AP 3.0 software

The driver for the CANHEADdirect module is installed automatically. The
PCAN network is set up automatically.

¢ Alternatively, you can install the driver from the accompanying system CD

(setup.exe)

For manual installation, please proceed as follows:

5

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Willkommen

Ez wird nach aktueller und aktualizierter Saftware auf dem
Computer, auf der Hardwareinstallations-CD oder auf der
Windows Update-wfebszite [mit Threr Erlaubnis] gesucht.

D atenzchutzichtinie anzeigen

Soll eine Yerbindung mit \Windows Update hergestellt werden,
urm hach Software zu suchen?

= Ja, nur dieze eine Mal

" Ja, und jedes Mal, wenn ein Gerdt angeschlossen wird
% Mein, diesmal nicht

Elicken Sie auf "weiter”, um den Vargang fortzuzetzen.

< Zurick Wheiter » Abbrechen

Prompt for the installation of the driver when the CANHEADdirect module is
connected to the PC USB port.

HBM
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Select driver for CANHEADdirect via path

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

5

Mit diezem Aszzistenten konnen Sie Software fur die folgende
Hardwarek omponente installieren:

PCAM-LUSE Device

'\] Fallz die Hardwarekomponente mit einer CD
__4_ oder Diskette gehefert wurde, legen Sie diese
jetzt ein.

Wie miochten Sie wargehen’?

™ Software automatizch installieren [empfohlen)

% Software von einer Liste oder bestimmben Quells
inztallieren [fur fartgeschrittene Benutzer)

Klicken Sie auf "weiter', um den Yargang fortzusetzen.

£ Zurick I Wieiter » I Abbrechen

Selection to prompt input of path

Enter path for CANHEADdirect module driver

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware _

Wwahlen 5ie die Such- und Installationsoptionen. E%

f* Diese Quellen nach dem zutreffendsten Treiber durchzuchen

Yerwenden Sie die Kontrollk astchen, um die Standardzuche zu enseitern ader
einzuzchranken. Lokale Pfade und “Wechselmedien zind in der Standardsuche it
einbegriffen. Der zutreffendste Treiber wird installiert.

[T wwechzelmedien durchsuchen [Diskette, CD,.

¥ Eolgende Quells ebenfall: durchsucher:
!E:'\F‘rngramme'\HBM'\::atmanEasy nieusCaMHEADdir :J Durchzuchen |

£~ Micht suchen, sondem den zu instalierenden Treiber selbst wahlen

Yenwenden Sie dieze Option, um einen Geratetreiber auz einer Liste z2u wahlen. Ez wird
nicht garantiert, dazs der von [hnen gewahlte Treiber der Hardware am besten entzpricht.

£ Zurlick l Wieiter » I .ﬁ.hbrechenl

Prompt for input of path: C:\Programme\ catmanEASY\AP\CANHEADdirect

A2574-1.1 en HBM
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Confirm installation of driver for the CANHEADdirect module

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

N Fertigstellen des Assistenten
b
N

Die Software fur die folgende Hardware worde installisrt:

o

PCAM-USE Device

Flicken Sie auf "Fertig stellen”’, um den Vargang abzuzchlizfen.

£ ZUTLEk Fertig stellzn abbrechen

The driver has been installed.
The process is completed with "Finish”.

HBM A2574-1.1 en/de
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2.1.2 Manually installing the PCAN network

The CANHEAD system requires a PCAN network to be set up. Having
installed catmanEASY/AP or started the der setup.exe from the included

system CD, the PCAN network has automatically been installed.

For manual installation, please proceed as follows:

[0l
Datei Bearbeiten Ansicht Favorten Extras 7 | & |
L;\)Zurﬁck gl " (f\ ; ! Suchen ‘,: Ordner ' |
Adresse |,___, C:\ProgrammelHEMcatranEasy 3.0\CANHEADdrect :! d ‘Wechseln 2u i

[ordnar x| Mame = | Gréfe | Tvp | Gesndert am

) FresPDF_XP :I %] Canapiz.di 69KB Programmbibliothek  09.0S.2008 01:4¢
] Gemeins;me Dateien Iﬂ__]CRNHRED_API_DDcumentatiO... 281 KB Microsoft Word-Dok.,.  21.01.2009 10:22
B ) Google | ﬂ CanHead.dl 120KE  Programmbibliothek 16.01.2009 19:21
e | ﬂCanHead.lib 8KB LIB-Datei 16.01.2009 19:2]
@ ) Hardcopy | :‘ﬂfCanHeadATL.dll 36 KB  Programmbibliothek 16.01.2009 19:22
) HBM ....__I CanHeadInterface.h 7KB H-Datei 16,01.2009 14:1°

& £ catmanEasy :_jIrPcan_usb.inF 2KB Setup-Informationen  02.07.2003 14:08

& £ catmanEasy 3.0 = Pean_usb.sys 265 KB  Syshemndatei 30.06.2008 10:4¢

) CANHEADdirect l%PCanDrv.exe 2,298KB  Anwendung 02.04.2007 1000z
@ £ Drivers B akhetCraator, exe 24KB  Anwendung 15.02.2006 10:47
) Examples
] Firewire
] Infos
I} LEDImages
# ) Modes
) QuickTips
& ) Res
& ) ScriptwebHelp
H ) styles
) Uninst
® ) UsE

# ) catmanProf

# IZ) Enfight

# ) Example

# ) GlyphxE W

4| | »[ ] Al | el
Firma: HEM Dateiversion: 1,0.0.0 Erstellt am: 02.02.2009 11:47 Gréfe: 24,0 KB 24,08 | ¢ Arbeitsplatz o

1. Navigate in Windows Explorer to the folder CANHEADdirect in the

installation directory catmanEASY/AP

(e.g. C:\Programme\catmanEASY\CANHEADdirect).
2. Double—click on the file NETCREATOR.BAT.

The network is set up.

Your CANHEADdirect system is now ready for operation.

CAN POWER
uSB

The "CAN POWER” LED and the "USB” LED light up green.

A2574-1.1 en
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2.1.3 Checking the functionality of the CANHEAD system

Two options are available for checking:

e Check using the SystemCheck program (for users who are not using

catmanEASY/AP 3.0)

e Check and configure using catmanEASY/AP 3.0

Starting the SystemCheck program:

Datel  Besrbedben Arscht  Favorten  Exbras 7

(Pawek - £ - (T ) suden | ovner | [E1]-

_igixi

1]
B

Adeesst | ) ¢-\ProgrammelHEM|catmanE asy 3.0 =] EJ wedrseinza
Orckewsr ® | Mama = Gl | Tyo | Gesndet am &

B ) catmancasy | A 186 KE  Tetdokument 05002006 1

B 0 iy 50 ] BUFFERZ. 01 4OKB  Programmbbbothek  25.00.20001 1

() CANHEADGret EIIZEME.\:I S KN Programembibbothek 05, 0800 il

% £ Drivers 120K Programmbibliothek T 0L 00 18

o —— CANMEADdirect_Assstant s ITGEE  Arwsersdong 15.00.2003 L(

B Frenirs __h_]:atacld SSKE Programmbblothek 200,195 ¢

5 Tnfes 1| CATCOMPONENTCLASSES bt 1KE  Textdolument 14,00 2008 L{

3 LEGmsges [ catEASY.chm S KB Fomplerte MIML-HL., 06,02 2005 LE

0 B3 Hodss 5 catLogManager.dl 1S5KE  Programembibbiothek: 09,06 200 L€
5 CuiekTipe 8] catman_aP.dl B.ZIZKE Programebblothel  23.001.200% LI

=T BB otz sy e ETSEKE  Arwsendung 23.01 2005 14

5 £ Seript ] catmar E sy cn. mard et L KB MANIFEST-Dwte 21,00 2005 14

6 ) Syles [ cabmarEaiy_KB.chan L0 KB Foenpberts HTML-HL,.. 23.00.2009 11

£ Ut 5] ol Termrirual 8 DA KE  Proayr menbibol ek, 13,04 2005 1]

Ut ‘E’.Hﬂ!ﬂﬁ"ﬂ-ha ZIEKE  Arseersimndg 13,04 2005 1]

B 1P cotmanProf [2] cMPuEmR. TT 6KF  Tetdohument 05022001 10

B D gt = Complets DAT SKB DAT-Dabei 14,08, 2003 13

B Y Example | et gl B4 KB Programimbibabothek 24, 06200 0

B D Gyptie I8 dconfig.exe TeKE  Arweendung 03, 112008 0%

B () MGCphus Setal 2 _:]#.-rm.a 120K  Programmbibliothek 09, 0000

# 123 MGCphsA et [P EasySoriptaSecpef chm YSEKE  Nomplerte HTML-HL,., 25042007 12

B () MoCphusAssitint Ervglich '_“E_;'Eusr.'-:rﬂ.rhb.chn T KR  Komperte WIML-HL,,  25.04.000F 12

A=l P ‘__! B0, TiT 1EB  Testdolument 250109 1

= Frm— | RS, THT 2EKE Tesddokument 17,00 5008 14

e AssioekEnglseh. = & epat.dl 13EKE  Programebblothek 27002001 1

= BrRESS. 0T SKE DAT-Dustei 13,08 2004 1.7

| B mitil 308200

Firma: hbm Datetversion: 1.0.0.0 Erstelt am: DZ.02,2009 11:47 Grobe: 175 18 176 KB | arbetspiatz P

To start the example program:
e Close catmanEASY/AP

Having installed catmanEASY of started the setup.exe from the system
CD, the SystenCheck program has automatically been installed and can be
found in the corresponding program directory.

e Start the example program entering the following path
C:\Programm\catmanEASY\AP\CANHEADdirect_SystemCheck

HBM
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Il HBM CANHEADdirect System-Check N N = |[:| ﬁl

Scan || Samplerate | Setup Module | Setup Channel || Messure On Maasure OFF | Exat

@@ | | Measurement. values |

Bug 0 -~

s
Rt

Time window (s] | 10

State: Bus Started 1

e Carry out a scan

Sample program CANHEADdirect / Information:

Il HBM CANHEADdirect System-Check _ I = I =] él

Scan | Samplerate  Setup Module SetupChannel Measure On Measure Off | Exit

|Measurement values |
Bus: 0 < ;ﬂ
= Infarmation
Measure Rate: 50 Hz
Max Values in Buffer: 1000
= Module: 0
Bl Information
| Senal Mo: 310425034
Rewision: 100
UpToDate: 1
AP-Type: CB1014
10S Supply Voktage: 25V
DS Fiter Frequency: 5 Hz
Filtes Frequency: 5.078
Shunt Value: 87,327
Shunt Channet 0

A
O HARE

Time window [s] 10

State: Bus Ready For Measiwement: 1

Information is displayed about the settings.
Information is displayed about the CANHEAD modules.
Information is displayed about the channels.

A2574-1.1 en HBM
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Sample program CANHEADdirect / Measurement mode:

Scan  Samplerate  Setup Module  Setup Channel  Measure On Measure OFF  Exit

|System

Bus: 0
E Information
Measure Rate: 50 Hz
Max Values in Buffer. 1000
=] Madule: 0

Bl Infarmation
Serial No: 300528006
Revision: 100
UpToDate: 1
AP-Type: CB1014
IDS Supply Voktage: 25V
IDS Filter Frequency: 5 Hz
Filer Frequency: 5,078
Shunt Value: 87,325
Shunt Channet 0

=] Channet 0
Measure Unit myAf
Sensor Type: DMS 3-LeiterViertel 350 Ohm
Bridge Factor: 1
K-Factor: 2
Zeto Value: 0
EndScale: 8

R, Clymemak 1

| Chart

|»

Measurement values

| |Module: 0 Channel
||Module: 0 Channel

Module: 0 Channel
Module: 0 Channel

| |Module: 0 Channel
| |Module: 0 Channel

Module: 0 Channel
Module: 0 Channel

| |Module: 0 Channel

Module: 0 Channel

Il Canhead - test program i

: 0 Value Count:
: 1 Value Count:
: 2 Value Count:
1 3 Value Count:
: 4 Value Count:
: 5 Value Count:
: 6 Value Count:
: 7 Yalue Count:
: 8 Value Count:
: 9 ¥alue Count:

25 Last Value: -0,36491
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381

r r T r ; r
[ 7 2 P | 5 7l T

bz
’V Time window [s] 10

State: Bus Ready For Measurement

e Enter settings ("Setup Module”, "Setup Channel”)

— Select a channel

— Sampling rate, supply voltage, filter frequency, gage factor

e With "Measure On”: Start measurement

Measured values are displayed, functionality is checked

The system is ready to measure.

HBM
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2.2 First measurements with catmanEASY/AP 3.0

H catmandP Yersion 3.0

-

(==
[ d

HB

EES? @Help i |@.ﬂ.bnut catmanEas_l.J....| I @Terminate |

DAQ mode
j I thig working mode all connected devices are —H Lopad a DAL project. The devices must be
= recognized automatically. L/ connected and will be initislized.
I Mew DAL project ‘ | Open DALQ project ‘
Prepare measurements withaut ; Simulate and vizualize data without having
et ] devices connected uszing the demo mode,

| Frepare DAL project ‘ | Demo-Project ‘

Analyzis mode

EN Bnalyze, visualize and export rmeasured =3 Load an existing Analysis project [data,
! Hata Fa g computations and wvizualization).
| Mew dnalyzis project | | Open Analpziz project |

PC-Card Explorer
{% Tranzfer files fram a MGCplus PC card or an eDAQ device anta waur PC.

| G Cpluz Explarer | | elal Explarer - |
Options
ﬁ You need the ions for a new measurement project and the PC-Card explarer. “With additional
optiohz poget full accesg bo catmandP program zettings.

I (Scan nptinns...) ‘ 20 what far? | Additional options. . ‘

oK |

catmanEASY/AP 3.0 must be prepared for CANHEADdirect.
e Close the sample program

e Start catmanEASY/AP 3.0

e Select "Scan options”

A2574-1.1 en

HBM
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Set up device scan.

Configure device scan

Search device types Search ports
: Uz Quantum= device 20 wWhat iz that?
Spiderd e 1,)
MGCphz | Ethesnet [TCRAR)
[ uantum i
it C327 scan | Serial [COMT, COM2)
/ Optical interrogatd
|| CANHEAD direct (_?') Install
| Samat eDAD CANHEADrect USE Donale 'l'_?_') Inztall

| Add devices manually

Scan range for TCRAP
[eg 192168.169.2,3,10-15,132.165.240.3.4... ]

[192168.1.2
Alternatively you can choose sub nets of your computer
fram the list

'3) aore infarmation an TCPAP scan area

1

LT

T

&

Optionz for MGCplus and Quantumi=
Hardware time channels

| Device reset after zcan
MNTP time

@ Mone IRIG-B time

being set to CAN Bus operation,

|8 ]

td awimum number of CAN Bus channels created at M>840 device scan in case of connector 1 of Mx<E40

x Remove

Spiderd operating mode for printer port

1 new device | |

[?/'J “wfhat for?

|N ﬁ:l;l.e mu:u.dniz
@ Which?
Senzor options

| Sengor-scan

'f_?,') ‘wi'hat for?

| o 0K | | XCanceI

e Select CANHEADdirect device type
e Select CANHEADdirect interface USB

HBM
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Start a new measurement project

H catmandP Yersion 3.0

-

HBM

Easy

@ Help

|@.ﬂ.bnut catmanEas_l.J....| | @Terminate |

DAL mode

In thiz workjpermo connected devices are
rec:l:ngnlz automaticalln

New DAL pn:qec:t

messurementztithout
dew::es conneche

F'repare

| Frepare DAL project |

Analyziz mode

Analyze, vizualize and export measured

T3 data.

| Mew dnalyzis project |

PC-Card Explorer

| MG Cpluz Explarer |

Optionz

]

| Scan options. .. ‘ @ Wwhat for?

-8 Load a DAD project. The devices must be

@ Tranzfer files fram a MGCplus PC card or an eDAQ device anta waur PC.

Y'ou need the scan options for a new measuremnent project and the PC-Card explorer, 'with additional
aptiohz pou get full access bo catmandP program settings.

connected and will be initialized.

| Open DAL project ‘

Simulate and vizualize data without having
devices connected uszing the demo mode,

| Demo-Project |

-8 |oad an exizting Analysis project [data,
computations and wvizualization).

| Open Analyziz project |

T |

| ellAall Explarer

| A dditional options. . ‘

5].4

e Select a new measurement project

flashes green

CANHEADdirect module in measurement mode: LED USB

A2574-1.1 en
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Display a new measurement project

I catmanEasy [Presentation version =X
¥
Channel toals Develaper tools
¥/ | mDAQchannels | {G3DAQjobs  [EfVisualization | Sensor database Computation channels | EasySeript-Editor  [» Cockpit A Analyze data ~ & Design mode (2 Window = (@) Help -
@ i Rename ng & @ [P0, AT Mew auxlary channel
7 Initialize 4 | 2 2l Initialization lag
Start Scan Sensor || Execute Impart
Live readings Z e z
Configurs DAQ channels Current sensor database: HBM_SENSORDATABASE SDB 7%
Channel list Sensor groups
Chanrnel name Slot Sensar StatusiReading ‘:“% T
= CanHead_1 !
%) (2 Time - detaut sample rate £2) Time from sample rate = &3 Sensor groups -
& | CanHead_1_CHD 0|4 Mo sensor assigned 0,074 mviv ’S"" sensors A
& | Cantead_1_CH1 1 |4 Mo sensor assigned 43,691 mv Y : escts suppoted by chaniel
& | CanHead_1_CHZ 2 4% Mo sensor assigned 43691 mvi i -
IR 3 |4% Mo sensor assigned -43 591 my
&F |5 Cantead_1_CH 4 4 4% Mo sensor assigned 43,691 mv Y N,
&1 CanHead_1_CHS 5 |4 Mo sensor assigned 43 EI My 4 Nosensor i
(=16 6 & Mo sensor assigned 43581 mysy » B12200m/¢
= |57 CanHead 1_CHT 7 Mo sensor assigned 43,581 MY 812 500m/s*
"
B |7 CanHead 1 CHE & Gy Nosensor assigned 43,581 MY £ C13100M
B 7 CanHead 1 CH3 9 |Gy No sensor assigned 43581 My £ 1810
= CanHead_2 — -
(&) g Time: - default sample rate (3 Time from sample rate RS 7 x
¥ CanHead_2_CHO 1] Mo sensor assigned 0,019 v .
Lty == S : - 4 Print etails [ Flash LED:
& |\ CanHead_2_CH1 1 &% Mo sensor assigned 8,738 v =
& | CanHead_2_ CH2 2 4% Mo sensor assigned 8,738 MV o =
& |\ CanHead_2_CH3 3 4% Mo sensor assigned 738 mvA /8l Channel name et £
B0 Cantesd 2 CH4 4 % Mo sensor assigned e N\ Error status Extended errar status ot availsble 3
Ny 2.0 i
B 57 CanHead 2 CHS 5 |45 Mo sensor assigned 8738 MY [#4) Channel comment
B |57 CanHead_2_CHE I3 Mo sensor assigned TG MV 2 Unit Y
i
B |7 CanHead 2 CHT T |Gy No sensor assigned 8,738 myv £ Sensar Not assigned
B |7 CanHead 2 CHE & Gy Mo sensor assigned 8,738 myv & Ampifier CANHEAD CR10T4
£ 3
B |7 CanHead 2 CH3 9 |Gy No sensor assigned 8,738 My e p—— HOaEIE
= CanHead_3
(3 (3 Time - defaut sample rete @ Time trom sample rete £ Transducer ype S0 bidge 30 fhm Fiaie STl
& CanHead_3_CHO 0 & No sensor assigned 0,236 mv i GP Excitation veltage 05 exsitation
& 1 CanHead_3_CH1 1 |[4% Mo sensor assigned -B,738 MY S Filter Bessel lowpass Hz §
B CanHead 3 CH 2 2 |43 Nn sensnr assinned R TER My 0 Zaem vemlin O -
« ) ; )
@ oK

Connected CANHEADs and their measurement channels are displayed.

Sensors can be configured per channel.

You can start measuring.

HBM
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Information for users who do not use catmanEASY/AP 3.0
1. Connect the system as described in chapter2.1
2. Start the Setup.Exe file
The driver for the CANHEADdirect interface is installed automatically.
The PCAN network is automatically configured.
The PCAN programs are automatically installed.
The SystemCheck program is automatically installed.

3. Manually install the driver for the CANHEADdirect interface from the
system CD. Proceed as described in chapterz.1.1 and enter the path of
the system CD (setup.exe)

4. Check the system function with the SystemCheck program (see Chapter

2.1.3)

The sample program CANHEADdirect “SystemCheck” is automatically
installed when setup.exe is started and can be found in the
CANHEADdirect program directory.

5. Integrate CANHEADdirect via API (DLL) or ActiveX API in the system

The documentation for API or ActiveX APl is on the system CD (with an
example for integration, AP| sub—directory).

A2574-1.1 en

HBM
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20 CANHEADdirect

Beachten Sie bitte die Sicherheitshinweise in der Bedienungsanleitung
CANHEAD.

Diese Kurzanleitung dient der ztgigen Inbetriebnahme eines oder mehrerer
CANHEADdirect-Module.

Weiterfihrende und ausfuhrlichere Informationen sind enthalten in:

— Bedienungsanleitung CANHEAD (PDF-Dokument) auf beiliegender
System-CD

Diese Anleitung zeigt Ihnen:

e wie Sie mit dem CANHEADdirect-Modul bis zu 5 CANHEAD-Module direkt
an einen PC anschlieBen kdnnen

¢ wie Sie die ndtigen Treiber installieren und das System in Betrieb nehmen
e die ersten Schritte mit catmanEASY/AP 3.0 und CANHEADdirect

HBM A2574-1.1 en/de
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2.1 AnschlieBen und Einrichten des Systems

e \erbinden Sie die CANHEAD-Module untereinander:
M12 Devicenet-Kabel (z.B. 1-KAB267-2) plus einem Abschlusswider-
stand (1-CANHEAD-TERM)

e Verbinden Sie ein CANHEAD-Modul mit dem CANHEADdirect-Modul:
M12 Devicenet-Kabel 1-KAB267-2

A VORSICHT

Das Verstarkermodul CA1030 bendétigt eine Hardware-Revision 1.30
oder hoher.

e SchlieBen Sie das CANHEADdirect-Modul an lhren PC an

e Versorgen Sie das CANHEADdirect-Modul mit Spannung
Netzteil NTX001 (10V - 30 V DC)

CANHEAD-Messstelle: z.B. DMS
maximal 5 CANHEAD-Module

N e

Abschlusswiderstand

‘
CANHEADdirect I

NTX001

Netz

A2574-1.1 en/de HBM
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2.1.1 Treiber fir CANHEADdirect-Schnittstelle installieren

e Installieren Sie zuerst die Software catmanEASY/AP 3.0

Der Treiber fir das CANHEADdirect-Modul installiert sich automatisch. Das

PCAN-Netz wird automatisch aufgbaut.

e Alternativ kbnnen Sie den Treiber und das PCAN-Netz auch von der
mitgelieferten System-CD installieren (setup.exe)

Zur manuellen Installation gehen Sie bitte wie folgt vor:

3

S

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Willkornmen

Ez wird nach aktueller und aktualizierter Software auf dem
Computer, auf der Hardwareinztallations-C0 oder auf der
Windows Update-wfebszite [mit Threr Erlaubnis] gesucht.

D atenzchutznchtlinie anzeigen

Sall eine Werbindung mit Windows Update hergestellt werden,
um nach Software zu suchen?

i Ja, nur dieze eine Mal

™ Ja, und jedes Mal, wenn ein Gerat angeschlossen wid
% Mein, diesmal nicht

Elicken Sie auf "weiter”, um den Vargang fortzuzetzen.

< Zuriick Welter » Sbbrechen

Aufforderung zur Installation des Treibers beim Anschluss des CANHEAD-

direct-Moduls an den USB-Port des PCs.

HBM
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Treiber fur CANHEADdirect Giber Pfad bestimmen

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

5

Mit diezem Aszzistenten konnen Sie Software fur die folgende
Hardwarek omponente installieren:

PCAM-LUSE Device

'\] Fallz die Hardwarekomponente mit einer CD
__4_ oder Diskette gehefert wurde, legen Sie diese
jetzt ein.

Wie miochten Sie wargehen’?

™ Software automatizch installieren [empfohlen)

% Software von einer Liste oder bestimmben Quells
inztallieren [fur fartgeschrittene Benutzer)

Klicken Sie auf "weiter', um den Yargang fortzusetzen.

£ Zurick I Wieiter » I Abbrechen

Selektion zur Aufforderung zur Eingabe des Pfades

Pfad fir Treiber des CANHEADdirect-Moduls eingeben

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware _

Wwahlen 5ie die Such- und Installationsoptionen. E%

f* Diese Quellen nach dem zutreffendsten Treiber durchzuchen

Yerwenden Sie die Kontrollk astchen, um die Standardzuche zu enseitern ader
einzuzchranken. Lokale Pfade und “Wechselmedien zind in der Standardsuche it
einbegriffen. Der zutreffendste Treiber wird installiert.

[T wwechzelmedien durchsuchen [Diskette, CD,.

¥ Eolgende Quells ebenfall: durchsucher:
!E:'\F‘rngramme'\HBM'\::atmanEasy nieusCaMHEADdir :J Durchzuchen |

£~ Micht suchen, sondem den zu instalierenden Treiber selbst wahlen

Yenwenden Sie dieze Option, um einen Geratetreiber auz einer Liste z2u wahlen. Ez wird
nicht garantiert, dazs der von [hnen gewahlte Treiber der Hardware am besten entzpricht.

£ Zurlick l Wieiter » I Abbrechen

Aufforderung zur Eingabe des Pfades:
C:\Programme\ catmanEASY\AP\CANHEADdirect

A2574-1.1 en/de HBM
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Bestatigung der Installation des Treibers fir das CANHEADdirect-Modul

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

N Fertigstellen des Assistenten
b
N

Die Software fur die folgende Hardware worde installisrt:

o

PCAM-USE Device

Flicken Sie auf "Fertig stellen”’, um den Vargang abzuzchlizfen.

£ ZUTLEk Fertig stellzn abbrechen

Der Treiber wurde installiert.
Mit “Fertigstellen” wird der Vorgang abgeschlossen.

HBM A2574-1.1 en/de
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2.1.2 Manuelle Installation des PCAN-Netzes

Um mit dem CANHEAD-System zu arbeiten, muss ein PCAN-Netz eingerich-

tet sein. Durch die Installation von catmanEASY/AP bzw. durch Start der

setup.exe von der mitgelieferten System-CD ist das PCAN-Netz bereits instal-

liert.
Zur manuellen Installation gehen Sie bitte wie folgt vor:

=10f |
Datei Bearbeiten Ansicht Favorten Extras ? | & |
@Zurﬂck >l ‘? V. ! Suchen |,_ Ordner ' |
Adresse | ) Ci\ProgrammelHBM|catmanEasy 3,.01CANHEADdirect | [£] wechseln2u i
(Ordner x | Mame = | Grise | Tvp | Gesndert am
) FreePDF_XP ;I %) canapiz.di 69KB Programmbibliothek  09.05.2008 01:4¢
e Gemeins;me Diateien lﬁ__]CRNHRED_RPI_DDCumentatiO... 281 KB Microsoft Word-Dok.,, 21,01,2009 10:22
& £ Google [ ﬂ CanHead.dll 120KE  Programmbibliothek 16.01.2009 19:21
0 e | ﬂCanHead.lib SKB LIB-Datei 16.01.2009 19:2¥
@ ) Hardcopy | :‘ﬂfCanHeadATL.dll 36 KB  Programmbibliothek. 16.01,2009 19:22
= 5 HeM ....__I CanHeadInterface.h 7KB  H-Datei 16.01.2009 14:15
@ £ catmanEasy :__;‘?rPcan_usb.inF Z2KB Setup-Informationen  02.07.2008 14:0¢
& 3 catmanEasy 3.0 @Pcan_usb.sys 268 KB Systemdatei 30.06,2008 10:4¢
3 CANHEADdirect %PCanDrv.exe 2,298KB  Anwendung 02.04.2007 10:0z
@ ) Drivers a2 aklet Creator, exe 24KB  Anwendung 15.02.2006 10:47
) Examples
) Firewire
) Infos
) LEDImages
# ) Nodes
) QuickTips
# ) Res
# | ScriptWebHelp
B ) Styles
) Uninst
3 use
# ) catmanProf
& |Z) Enlight
# |3 Example
# | ) GlvphE o
'I Lo« |
Firma: HEM Dateiversion: 1.0.0.0 Erstellt am: 02,02.2009 11:47 Gréfie: 24,0 KB lz4,0kB | ¢ Arbeitsplatz A4

1. Navigieren Sie im Windows Explorer zum Ordner CANHEADdirect im In-

stallationsverzeichnis catmanEASY/AP
(z.B. C:\Programme\catmanEASY\CANHEADdirect).

2. Doppelklicken Sie auf die Datei NETCREATOR.BAT.
Das Netz wird erstellt.

Ihr CANHEADdirect-System ist nun betriebsbereit.

USB

CAN POWER

Die “CAN POWER”-LED und die LED “USB” leuchten grun.

A2574-1.1 en/de
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2.1.3 Funktionalitat des CANHEAD-Systems uberprifen

Zur Uberpriifung stehen Ihnen zwei Méglichkeiten zur Verfiigung:

e Prifen mit dem Programm SystemCheck (fir Anwender, die catmanEASY/

AP 3.0 nicht nutzen)

 Uberpriifen und konfigurieren mit catmanEASY/AP 3.0

Programm System Check starten:

e
Datel Bearbeten Arsxcht  Favorken Extras 7 H
g awedk - B3 - (T | ) suhen | o | [i5]-

Adeesst | ) ¢-\ProgrammelHEM|catmanE asy 3.0 =] EJ wedrseinza
Orckewsr ® | Mama = Gl | Tyo | Gesndet am &

= | (2] suteccm. b 186 KB Testdslumant 05, 01 006 12

t j:mgs.u 5 ] BUFFERI. 40KE Programmbblothek 25002000 11

() CANHEADGret Eltﬂ'uw.d &3KE  Programmbibbothek 9, 0006k (i)

B = orivers 1Z0KE  Progremmbbbothek 16005008 1§

5 Evargies CANMEADdrect_Assiskank e ITHKE  Arweendung 15,00.2009 L(

B Frenirs __h_]:atacld SSKE Programmbblothek  22.00.1959 ¢

5 Tnfes 1| CATCOMPONENTCLASSES bt 1KE  Testdohument 14,00.2008 L(

3 LEGmsges [ catEasy.chm S5 KE  Komplerte MTML-HL.. 06002008 LE

0 B3 Hodss 5 catLogManager.dl 1S5KE  Programembibbiothek: 09,06 200 L€
5 CuiekTipe 8] catman_ar.di B.2IZKE Programmbblothek  23.001.200% L[]

=T BB A5 e E.TSZKE  Arwersdung 23.01.2009 14

5 £ Seript ] catmanEay. sce. mandest IKE  MAMIFEST-Dabsi 21.01.2008 14

3 ) Styles [ cobmarEacry_KE.chan |OCHKE  Koepiests HTML-HL.,  23.00.32009 1|

£ Ut 5] ot Tarmviraal, ol S KE  Prograsmsbisbol bk 13042005 1)

Ut ‘E’.uﬂerw.rm IIEKE  Arweersdndg 13042005 1]

B 1P cotmanProf [2] cMPuEmR. TT 6KF  Tetdohument 05022001 10

B D gt = Complets DAT SKB DAT-Dabei 14,08, 2003 13

B Y Example ] converter.di B+ KB Programimbisbothek 24, 000 0

B D Gyptie I8 dconfig.exe TeKE  Arweendung 03, 112008 0%

B () MGCphus Setal 2 _:]#.-rm.a 120KE  Programmbibbothek 9 0000

1) MGCphshasktbent [ EasySoriptaSecpuef chm 456 KB Komperte HTML-HEL., 25042007 L2

B () MoCphusAssitint Ervglich _“E_;'Easr.'-:rﬂ.rlab.chn T KR  Komperte WIML-HL,,  25.04.000F 12

A=l P L] B0, TT KB Testdolusrent 250109 1

= Frm— | IERFMESG, THT 2K Tetdokument 17005008 1«

e AssioekEnglseh. = gkl 132KB  Progremmbblothek  27.00.5001 L
= EFRESS.DAT SKE  DAT-Dated 13,08, 2004 13

q | s "
Firma: hbm Datetversion: 1.0.0.0 Erstelt am: DZ.02,2009 11:47 Grobe: 175 18 176 KB | arbetspiatz P

Starten des Beispielprogramms:
e SchlieBen Sie catmanEASY/AP

Das Programm SystemCheck wurde automatisch bei der Installation von
catmanEASY bzw. durch Start der setup.exe von der System—CD installiert
und befindet sich im entsprechenden Programmverzeichnis.

e Das Beispielprogramm starten Sie Uber den Pfad
C:\Programme\catmanEASY\AP\CANHEADdirect_SystemCheck

HBM
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Il HBM CANHEADdirect System-Check 4 ) ;‘.glil

Scan {| Samplerate | Setup Module || Setup Channel || Measure On Measure Off |/ Exit

@@ || Measurement values |
Bus: 0 =]

[Chart |

| I | | | | Il | I | | |
| I | | | | | | 1 | 1 |

N

R

Time window (s) 10

State: Bus Started ]

e Scan durchfiihren

Beispielprogramm CANHEADdirect / Informationen:

Il HBM CANHEADdirect System-Check . ) ;lglil

Scan  Samplerate  SetupModule  Setup Channel  Measure On Messure OFf  Exit

System | Measurement values |
Bus: 0 - J‘
= Information
Measure Rate: 50 Hz
MaxValues m Buffer: 1000
= Modude: 0
= Information
Senal Mo 310425034
Revision: 100
UpToDate: 1
AP-Type: CB1014
1DS Supply Yoltage: 25V
|DS Filter Frequency: SHz

Filter Frequency: 5,078
Shunt Value: 87,327
Shunt Channet 0

IS

Time window () 10

State: Bus Ready For Measurement |

Informationen zu den Einstellungen werden angezeigt.
Informationen zu den CANHEAD-Modulen werden angezeigt.
Informationen zu den Kanéalen werden angezeigt.

A2574-1.1 en/de HBM
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Beispielprogramm CANHEADdirect / Messmodus:

Il Canhead - test program ) o [=] |
Scan  Samplerate  Setup Module  Setup Channel  Measure On Measure OFF  Exit
| Syskem Measurement values
Bus: 0 | |[Module: 0 Channel: 0 Value Count: 25 Last Value: -0,3641 __‘_-_l
= Infarmation | [Module: 0 Channel: 1 Value Count: 25 Last Value: -8,7381
Measure Rate: 50 Hz Module: D Channel: 2 Value Count: 25 Last Value: -8,7381
Max Values in Buffer. 1000 Module: 0 Channel: 3 Value Count: 25 Last Value: -8,7381
= Madule: 0 | |Module: 0 Channel: 4 Yalue Count: 25 Last Value: -8,7381
= Infarmation | IModule: 0 Channel: 5 Value Count: 25 Last Value: -8,7381
Serial No: 300528006 Module: D Channel: 6 Value Count: 25 Last Value: -8,7381
Revision: 100 Module: 0 Channel: 7 Yalue Count: 25 Last Value: -8,7381
UpToDate: 1 | |IModule: 0 Channel: 8 Value Count: 25 Last Value: -8,7381
AP-Type: CB1014 Module: 0 Channel: 9 Yalue Count: 25 Last Value: -8,7381
IDS Supply Voltage: 25V
IDS Filter Frequency: 5 Hz
Filer Frequency: 5,078
wYalue: 87 325
Shunt Cyannet 0
=) Channet 0 -
Measurg/Unit my A7
ensefl Type: DMS 3LeiterViertel 350 Ohm
Bridge Factor: 1
K-Factor: 2
Zeto Value: 0
EndScale: 8
r, Chsmeal 1 L[ ;IJ
[Chart. S J
I 7 = T SR | == T  E——E i : B PR I A A A W |
whis
’V Time window [s] 10
State: Bus Ready For Measurement |

¢ Einstellungen vornehmen ("Setup Module”, “Setup Channel”)
— Markieren Sie einen Kanal
— Messrate, Speisespannung, Filterfrequenz, k—Faktor

o Uber “Measure On”: Messung starten

Messwerte werden angezeigt, Funktionalitat wird Gberprift

Das System ist messbereit.
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2.2 Erste Messungen mit catmanEASY/AP 3.0

P =

Y catmanEasy Version 2.5 @

HB

EES"" [ @Hilfe | | @Uber catmanEasy.... | [ €3 Beenden |

Meszmodus
It diezem Betriebemodus werden alle ¥ | aden Sie ein MeBprojekt. Die Gerdte miizzen
i angezchlozzenen Gerate automatizch erkannt. [y angeschlozzen sein und werden initializiert.
[ MHeues Mefprojekt | ki efprojekt offnen
Bereiten Sie Messungen ohne ' __ Sirnulieren und visualisisren Sie Signale ohne
iy argeschlossene Gerate vor, angezchlozzens Gerate im Demo-todus.
[ M ebprajekt warbersiten J | Dema-Fraojekt
Auswertemodus
i r| Analysiersn, visualisieren und expartisren = Laden Sie &in bestshendes Auswerteprojekt, d b
! Sie bersits gemessere Daten, L/ Wersuche, Berechhungen und Yisualizsienungen.
[ Meues Auzwerteprojekt | Auzwerteprojekt offnen

MGCplus PC-Card
q‘\:ﬁ Tranzferieren Sie D ateien vaon einer MGCpIu: PC-Card auf Thren PC.

[ FC-Card-tManager J

Optionen

ﬁ Die Scan-Jptonembentigen Sie fur ein neues Melprojekt und den MGCplus PC-Card Explorer. Mit den
weiteren/ptionen erthalten Sie vollen Zugriff auf die catmank azy Programmeinstellungen.

( Scan-DptiDnen..) i f‘__:) Wizl YWweitere Optionet... |

\

oK, |

— T —

catmanEASY/AP 3.0 muss fir CANHEADdirect vorbereitet werden.
e SchlieBen Sie das Beispielprogramm

e Starten Sie catmanEASY/AP 3.0

e Wahlen Sie “Scan-Optionen”

A2574-1.1 en/de HBM
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Geratescan einrichten
Gerate-Scan sinnchten
Geratetypen suchen Schnittstellen durchsuchen
| Spiderd @ Was ist das?
| MGCplus | Ethemet [TCPAPE Suchbereich fur TCPAP
7] Duaniumiz =1 USB (2B.192168.169.23.1015:192.168.240.34... ]
| mit CX27-Scan | Seriell [COM1.COM2)  [192168.1.2 |
| GPIB [IEEE458)

Altematiy konnen Sie Subnetze lhres Computers aus
der Liste auswahlen,

| CAMHEAD direct
| Marnat eDAD

@ wietere Information zum TCPAP Suchbereich

| Gerdte manuell hinzufiigen

I ] -

A L D =

4 L] b

[ ] Neues Gerst J [ H Entfernen

Optioner fir MG Cplus und Quarium<
Hardware-Zeitk anale
NTP Zeit

| GersteResetnachScan (2 Woau?

2 Keine IRIG-B Zeit

&nzahl von CAN-Bus-K.analen, die bei einem M<840-Gerate-Scan angelegt werden, falls der Anschiufl 1 des MX840 auf
CaN-Bus-Betneb steht.

‘s -
Spider8-Betnebszart an Diuckeiport Sensor-0phonen
|Ni|:u|:u|e Modus = @ Welche? || Sensor-Scan ausfihren @ Wiozu?

[ o OK ] | x.ﬁ.bbrechen

HBM

Geratetyp CANHEADdirect wahlen
Schnittstelle CANHEADdirect USB wéahlen
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Neues Messprojekt starten

w catmanEasy Version 2.5

-

HEM

Eas"f' | @Hilfe | |@Uber catmank azy. .. | | @Beenden |

Meszsmodus
I diezem Betriebzmodds werden alle ¥ | aden Sie ein Melprojekt. Die Gerate muzzen
angeschloszenen Gerate yutomatizch erkannt. L/ angeschloszen sein und werden initializiert,

Neues I'-’Iel?-pr-:qekt l I MeRprojekt offnen ‘

Eereﬂen S dess e ] Simulieren und vizualizieren Sie Signale ohne

angeschlussene R i angeschlozzene Gerate im Demo-tModus.

[ b ellprojekt vorbereiten ‘ I Demo-Projekt ‘

Auswertemodus

Laden Sie ein bestehendes Auswerteprojekt, d h.

i Analyzieren, vizualizieren und exportieren ==t wertep
= L Wersuche, Berechnungen und Yisualizierungen.

Sie bereitz gemezzene Daten.

[ Meues Auzwerteprojelt l Auzwerteprojekt offten

MGCplus PC-Card
<} Tranzferieren Sie D ateien von einer MGCplus PC-Card auf [hren PC.

[ PC-Card-tanager

Optionen

ﬁ [lie Scan-Optionen bendtigen Sie fur ein neuess Mebprojekt und den MGCplus PC-Card Explorer. Mit den
weiteren Optionen erhalten Sie vollen Zugriff auf die catmank asy Programmeinztelungen.

E Scan-Optionen... ; L‘f) oz ? Wwheitere Optionen... ‘

oK |

e neues Messprojekt wahlen

CANHEADdirect-Modul im Messmodus: LED USB blinkt griin

A2574-1.1 en/de HBM
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Neues Messprojekt anzeigen

BB catmanEasy [Vorfhrversion] - X
Kanal-Toals
. B Messkanile i Messjobs |5 Visualisierung Sensordatenbank Berechnungskanale /7 MeRdaten auswerten Ansicht ~ (@) Hilfe -

(9 —Ji umbenennen :i: Standard @ & IBI [Py, ) cerdte-Reset.. Jub Neuer Hilfskanal

\a <7 Initialisieren I Langsam 3 = CAN-Konfiguration... 2 Initialisierungs-Log

e H Live-MeBwerte ‘ B e | R NEAD Moduie s awciaen
Pesskangls einrichten Aktuslle Sensordatenbank 2 x
Kanallste Sensorgruppen

Wanainame Shot Sensor Statushleitwert B[ ae—

ol FIET i \_&ﬁ Sensoren suchen. |
2) Zeit - Standardmefirate 2 Zett aus MeRrate =-£% Sensorguppen B
& CanHead_1_CHO 0 4% Kein Sensor zugewiesen 03590 MV A Alle Sensoren |
& CanHead_1_CH 1 1 & Kein Sensor sugewiesen ! o kel ineishitAs 3ensdra =
B CanHesd_1_CH2 2 4% Kein Sensor zugewiesen [ DM5-Aunshmer
B CanHead_1_CH3 3 <& Kein Sensor zugewiesen =1 DMS-Briicken (Dehnunal
B CanHead_1_CH4 4 < Kein Sensor zugewiesen 8,738 v [ Eigene Aunehmer
B CanHead_1_CHS 5 &y Kein Sensor zugewissen o BTIE MV [ Frequenzmessung -
B CanHead_1_CHE 6 & Kein Sensor zugewissen
B CanHead_1_CHT 7 G Kein Sensor Tugewiesen Tensoren
B CanHead_1_CHB 8 G KeinSensor zugewiesen " &y Kein Sansar -
B CanHead_1_CHS 9 &y Kein Sensor zugewissen L BTI8 MY % B12 200m/¢

\=] /&) Berechnungskanile } B12 S00m/s

£% C18100kN
£3 C1810kN
£3 C13TMN
£% 018 200kN
£3 C18 20k0 2
Kanalinfo 1 x
~/Drucken (E)Detais LED binken
/A Kananame CarHead_1_CH O 2
_!\, Fehlerstatus Emseiterter Fahlerstatus nicht verfiighar
24 Kanalkommentar E
I~ Langsame MeBrate verwenden
2 Einkeit myA
£ Sensor Nicht zugewissen
B Verstaker CANHEAD CB1014
B Serienr 300528006
£% Auinehmerschaltung DMS Viertelbriicke 350 Ohm mit 3-Leiterschaltung
BF Speisespannung 2.5V Speisung
4 Fiter Bessal Tiefpah Hz 5
& Mullwert QA
[od ™ Mullstellen spenen
[l keFaktor 2
5 Briickentaktor 0
- [& I AutaCal aktivieren -
7] . it e
@ ok

Angeschlossene CANHEADSs und deren Messkanéle werden angezeigt.
Sensoren kénnen pro Kanal konfiguriert werden.

Sie konnen die Messung starten.

HBM
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Hinweise fur Anwender, die catmanEASY/AP 3.0 nicht verwenden

1. SchlieBen Sie das System wie unter Kapitel2.1 beschrieben an.
2. Starten Sie die Setup.Exe—-Datei.

Der Treiber fur die CANHEADdirect-Schnittstelle wird automatisch
installiert.

Das PCAN-Netz wird automatisch eingerichtet.
Die PCAN-Programme werden automatisch installiert.
Das Programm SystemCheck wird automatisch installiert.

3. Treiber fur die CANHEADdirect-Schnittstelle von der System-CD manuell
installieren. Hierzu gehen Sie wie unter Kapitel2.1.1 beschrieben vor und
geben den Pfad der System-CD ein (setup.exe)

4. Funktion des Systems mit dem Programm “SystemCheck” testen (siehe
Kapitel2.1.3)

Das Beispielprogramm CANHEADdirect “SystemCheck” wird automatisch
beim Start der setup.exe installiert und befindet sich im Programmverzeich-
nis CABNHEADdirect.

5. CANHEADdirect tGber API (DLL) oder ActiveX API in ihr Programm einbin-
den.

Die Dokumentation der APl bzw. der ActiveX API befindet sich auf der
System-CD (mit einem Beispiel fur die Einbindung, Unterverzeichnis API).

A2574-1.1 en/de HBM
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Modifications reserved.

All details describe our products in general form only.They are
not to be understood as express warranty and do not constitute
any liability whatsoever.

Anderungen vorbehalten.

Alle Angaben beschreiben unsere Produkte in allgemeiner Form.
Sie stellen keine Beschaffenheits- oder Haltbarkeitsgarantie im
Sinne des §443 BGB dar und begriinden keine Haftung.

Hottinger Baldwin Messtechnik GmbH

Postfach 10 01 51, D-64201 Darmstadt

Im Tiefen See 45, D-64293 Darmstadt H B M
Tel.: +49 6151 803-0 Fax: +49 6151 8039100

Email: support@hbm.com Internet: www.hbm.com measurement with confidence
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