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 !"#

��(%��1�2��(、�3)�*�"�2��
%�415��
6+�,�
。���7�-��"��8.�/"�。

�9�01��，2�:����;�	��/�"��(。 !��，�"
�"3#453"67�8�58<9%01�/。$�=�%"�
��
�"。


>?&'�(:;�()�<%*+�@，3A,=->?BC��01
58�����。@A!A,�B%�,�01。

C�,�D�ED.F/ GEH����H，F�0$�BI�，J2�1
-2K01	34GH。�ID.��2K�34GHD��01�5)
J�。

D��LCKL�678�、D.��、9MN8�O0014M。
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	� !

��$%&'�(��)�。�*�+,)-)��  DC 10 . 30 V。

08(1P�Q�R,%�3)F,�2���(NSO��F/�,T�
UE。（P:：HBM“Greenline (QV<�R”，�=WX
http://www.hbm.com/Greenline）。

2��->?BC�,%8�2KY���M�76GH�4ST-��
（LC>?6+、ZU�M�）。

��
�V	�
��,，���V�3��D�[\��,�D.��A
]K。

��W�%@�2K01	34GH，9�(Q&A�A�LCE',1"F
/��R�		&��F/->?�,	^0X/�'�����H。

�"/0�1�23

���M�Y� IP20 ��(：

� 2KGH4S�(UZ�U=BC�_[�`a。

� \b� 31 °C �*��5�][^b� 80 %（_cd）；\b� 40 °C
�5�][^b,	Ee� 50 %。

� F`T，f!Gag���*"。

�����(：

� 2KGHHh2��,U=Ii4j。

� F`TBCk�	�/�bJ*�#l\b。

45�67

�(_KcM。de-m��`T��nf：

� de:F&N��1P�1。

� de-m��"goh^（��i^！）�@j�。�����"kp，
qJ�D�MN:�6+l�m� =、ErnoV。

� de�F`T，���psqt�(�1P。
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�89	�
��:;�<

��(8.u:�BCmv，��w,��01	。XrxO��BPQ08
�����(�，D��y
s
z+。RS08、&'、cM�c{��(
����B，�2�TU��V���;�，@A�58�01BC�;。

=��<

��(�	�QWX|�Ga2�BC�Y�Z}。�,�[�/08H��/
�"�2�1-�2�BC�01BC!tN~u<、\O����RS，�
�s
*+��]E�be。2�#40)�/。3�;s
z+2�BC
�5�8 。()UZU�M���%�
�39���5��6+8�;�
�01'�，4��(�N8a3�^��vw。

����	�>?

��
�x�D.�E���y
z+�y*�9_D.��。

@A�@B


X`�	����D�67�，zS��((){|!%01BC���
}>。��E}>�0$�EH，	��~���S�。

@A"z
(al!（����）()��c{%b��
。�������
��*��" HBM �8
�。

�(^���W�%@�
���/�。�*�
���;��c��D�	
X|��}
�。

�CDE���

w,d���B�������0�、08、&'%����w,58�
�
3de��B。��(�*��w,53d���B
8.BCk�、#40
1�/QvJ�67�08%�"。

$A	�����fC�#�J�����B：

� ��->?BC�01��，����g�$BY�������。

� �->?�,����B，��1U��,���xO。��������
�	�
���(%BC���。
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� �&'�B��RS����，��1U�xO，���N~->?�,�
c{。�7�-，"`�$��，D�:�01BCmv�(a%�,�t
�"、���()1W����mc。

7-，
�"�"3#453"67�8�<9%01�/。$�=�%"
�
���"。

��

�������	�
��	�
�  NTX001 ��� BPX。

��;������m�os
�z+：

GEFAHR

��： +F�<GH

h����z+6�，
�#401�/�67�������" �I�。

��

��： �<IJ

h����z+6�，
�#401�/�67�����F/���" �
I�。

KL

��： �M��<IJ

�o���z+6�，
�#401�/�67�，���F/i�EH、j
I�	�%b��kI�。
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2 	�
����

CE �?

CE m�l;+0���A��8.58���&�!t
（��9_�;D�����X�m：
http://www.hbm.com/HBMdoc）。

NOPQ�R!�?

����m�([%(��,�#4��8���([(
��,� 2002/96/EG �&。
��ml;，�*����,u�I���()��
��。
CK�������n����，F� uW���Yo
�� ¡p����rp�。

ST>������� !。

��"%����58��o�A'�"���
�m：
�o�������58� !��。

UVWXYZ���?（\]�^）

p¢	£�(��,8.���e�9¤�</m�。

http://www.hbm.com/HBMdoc
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3 ��

`������!a

����;��¥2��G) � QuantumX % SomatXR ��
����
8 CX27C �8���。
�
�¡�2��(�$=O�->?�
	���。

4.32 �! ����� CX27C EtherCAT % PROFINET �, IRT。!�*
CX27B +¡��� EtherCAT。

QuantumX b"���c�#��de：

� "�q?&'�¢¦ £!��（¤e��）

� ����;�（PDF ��）

� QuantumX ��	���;（PDF ��）

� ,§�¨©�;：HTML ��、�¥ª%¦¥T�，08@��
（C QuantumX-Assistent、catmanEASY）�«D�"。

���}%{r������。�§ ��
	¬� (www.hbm.com)
�3���s���。

$g%h

EtherCAT ���N��mv (IEC/FDIS 61158)，E7F�T��
www.ethercat.org 	D�`K���，D��2!�1-kA���)。

8� CANopen ���D�"¨�© CAN in Automation (CiA)
(www.can‐cia.de) �`K。
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4 ��

QuantumX �( CX27 ����®����8。
¯©�8D�O0��°1��±t��V�^���。

���/EtherCAT �8 CX27 �<!���1ª��+,5���(����
u=。

CX27 ��

� ²³

���

+,

+,

ij

IN

EtherCAT

IN
���

OUT

kl ml

� 4.1 �� CX27，��

����+,1"�	，
�^!���(��A�b´(!。���	�
µ�（���f）���（�«�¬/�f，LC  CX27）。
��+,'¶D>� 12 ��(。

D��.%�+,�1(Q (1‐KAB272‐x) ��(.l BPX
O0�(��1。�(.lD�1·v 5 �
(BPX003) � 9 � (BPX001) �(，�K!¸��,«DO0。.l"D��
?�w��+,*"A'�(��(.l5�1。\��(�+,1"�^
��)�1�。
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CX27
EtherCAT IN/OUT

BPX001
+,

CX27
���

� 4.2 �	�� BPX001 �� CX27

�8 CX27 �?����1"%��0&',1" (IN/OUT)，
D"��V�1。�(-�%.�����1"�®，�[� RJ45 *"。

�(-�����1"�2�%cM@"，b%.
�(08
�(.l	�
�"。

�(.�����1"D"������。

2��
："���5��(QA2�¤�	¹1"。

cM�
："���5��(�	¹1"，"��&�ºY。

%h

��� MX ����������。
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n2

��������!��"�  IP #$%��
！��� MX Assistant
&'(�"����。
) *��!+
,(��-，/3��	����!�5"。

������1

DC 10 V – 30 V

1‐Kab269‐2

2 m x�1(Q

��+,�1

CX27

MX...

MX...

bG¤ 1.5 A

-��,"���1"

X101

X102

X101
X102

X101
X102

� 4.3 �8："# CX27 9 PC/$%�
&;'�!���

-�� RJ45 �1*" X8 % X9 @"��1�O�T�� EtherCAT
0&',。
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EtherCAT 1"

DC 10 V – 30 V

+,

MX...

MX...

<�

CX27

（��）

X9

A���

� 4.4 �8："# CX27 ;' QuantumX 9 EtherCAT ���
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5 ��

5.1 o������%p

QuantumX �1=�
0&',	�，CX27 ²³��"��-%3±t¯，�
��n°D�	：PROFINET IRT、  EtherCAT %A'。

4.32 �! ����� CX27C EtherCAT % PROFINET �, IRT。

=W'��3�� EtherCAT 0&',��。�" MX Assistant D�}��：

1. �"���(Q� PC �8 CX27C 5�1。

2.  � CX27C (。

3. »> MX Assistant，±
�(�� MX Assistant  CX27C 5�1。

4. 
 CX27C !f¼ym½z，D�&^0&',��{\（<(
� 5.1）。¡�¾D
 EtherCAT % PROFINET �^�^|²（<(
� 5.2）。

5.  §»>�8，�³��|²���。

� 5.1 )>*?@+



��
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� 5.2 ,D*?@+

5.2 o�Gqrs&t

q¿2�¯© MX ©´（|gµ“Signale”（�R））%�����  TCP/IP
�5�(�}
�������	：

1. �"+,(Q 1-KAB272 ���X³�'���(�8 CX27 5�1（� 
X102 1"� X101 �），��"�)��(.l (BPX) ()�1。

2. �"���(Q� PC �8 CX27 5�1。

3. 1�()(!。

4. »> MX ©´。

5. 
|gµ“Signale”（�R）	³������	（(� 5.3）。

� 5.3 -./0FGH1

0
«D�� EtherCAT �8�����(
�� EtherCAT 3"。
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6 EtherCAT

6.1 �� EtherCAT 'u

�$= EtherCAT �V���K!��n��：

1. �" MX Assistant�?	������q

2. �� EtherCAT <�� XML ���[��%
�5��}

- �}
�（�����~，SDO）

- (%���
（(%���~，PDO）

�� EtherCAT
�$，��·��°¶�<�D"，;D�"53@��w
�（LC König
PA KPA EtherCAT Studio、Beckhoff TwinCAT）。
À-，

��%	，�D�" MX Assistant I$�� XML
����"�w�mv����（ ! DVD ·���）。7 XML �����1
EtherCAT ���(���l，E7>³�,����。�Á¸ EtherCAT
���� (*.esi)。$� (*.esi) ��2�¸+=53��aÂ（LC C:\TwinCAT\I
o\EtherCAT），�<�`K�[。

%h

J� EtherCAT K2L�*34,( CX27-XML ��。
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6.2 EtherCAT vwx?

6.2.1 v`(Q

EtherCAT (Ethernet for Control Automation Technology)
（���6+->?BC）���N��、mv?�0&', !，�J	�
l0^[，��J!���¬[%.����VÃ�R（mv：IEC/FDIS
61158）：

EtherCAT 2" IEEE 802.3 mv	/�����Ä（��Ä），
��
���V	�"A����±t。

�$P> EtherCAT BC��~，EtherCAT ¹º"¨�.$»$ EtherCAT
BC±� (ETG) (www.ethercat.org)。

EtherCAT "�,£\�,	¼½{|K*$
����,)%=�K�!�¾Å¼½{|（¾�+D¿À�"）。�{|�
����Á,。7��®���<�%w�����$���。

MX MX ...

+,EtherCAT

!u IN

OUT

CX27

� 6.1 �8：�� CX27 5 EtherCAT，�"#6+��

6.2.2 ��(Q

mv�����，������Ä
�Æ�%	]��（*"  IN %
OUT）。%A��
���VÃ�R��，<��^�mv���Ä（8.
IEEE 802.3 mv）��¿]1ª¡�V�，
�%�����¸+�>�����,。(Âr��,� EtherCAT
���,UK�58���。
�Æ�%	(Â	���Y	tº��。
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$=��Ä
���:��]°11ª，Ã�����ÇD�Ä�NÈ。��
(%NÈ���^ÉÅ��ÊË，��nM。<���mv���6+)。

6.2.3 ��

Æ)�%	�K�GY����®��
��w°$。�$ÇD�Ì��
��，�ÍÎ$;9/��1"。
��w��,
�  XML ��（EtherCAT
������ = ESI）	`K�,Ï	。��
��w���I$�� XML
��，����¥8��V¼½、�%���x�、&'%�&���58
��。
<��O�Æ)�%	�K!��=���，��K»>%5)�V
�K����Ä。

QuantumX EtherCAT ��D�� ESI ��
�，
�D��¦¥T�%��	�$� EEPROM ()
�。$=«DUK SM/
FMMU ��（SYNC Manager/Fieldbus Memory Management Unit
（��Ç�)/0&',�yÇ�\Ð））。

6.2.4 y%

EtherCAT �_2" CANopen (CoE - CANopen over EtherCAT) ��3"Ñ。
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CANopen（CAN：Controller Area Network， 6+)�}�V）
�->?BCZ}"� CAN ',�N�±tmv，� CiA �© (CAN in
Automation)O0$Amv?。�±t�" CAN ',���	Ò^，
9/$�VÇ����{|、CAN m�8 （��WX）��"、
',!��^¬	、���	¶Å�Q3"@Ï
���。�±t39���
+0�� CANopen �(D5��. （¾�,“"��°����”）。
CANopen �3"Ñ（OSI Ñ 7）/����
���，���� CiA
±�
mv Ds30x 	����3"()$5���/�;。
9/$��3C�°$。ÓÔn�A��0&',�=，7�O���%k�
���^�����。

CANopen �"w���Ï	����~：

z)rs{|（Service Data Objects，SDO）


k��}	DUK�� CX27 k��� SDO ��(){}。
!t�k�
�¥ª%�¥ª� SDO (Â	ÕX。
SDO 9/"��	�,k�����}�¬Ö，C��u�)�2=�È。
E�$`k����#�	（LC�
�V1���	�?），E7 SDO
w���?Yj¿�。

~�rs{|（Process Data Objects，PDOs）

PDO (Â"�LCO��	×É	2���，Ã$`2���Á"�6+、
&�%�2-
()��%。7��	�^<�3¿9/��#�^/×É
58。(Â	Ê��~ÕX，Ã�41���:|/�k���Ø。

���,k�yÙ
���~��	。��~���¥
�、��¶Å、k�
{|�QWX（¥ª）。�� QuantumX �8 CX27，
�3)/6+)��mv?�,
��� DS404 �^$�"�w��Ø。
��
�$
��K�、
 0x6000 NÈ�¥ª¤。
A�¥ªÚË�
�ª"- CiA mv。

{|�� DS404（1.2.2 �`）

�~��	ÌÍ$ CANopen �,�����%k�（�~）。
$=«DI$����%ÎÔ，¡�¯©k�`a CANopen �,���¬	。

�~���{|����¶[����,�A	n�k�()$�ÏÐ���
/（Û+），A�k�D-�/�%�"。
 CANopen
	�~q¿`K��� （¾�®���¥ª），�¥ªÑ9m�$�~，�
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D"��~�ÕX。�~D��£\���¶ÅÆ)，C �、Ò�
(Integer)、“longs”� 8> (Strings)。
��C��%�©��¸{|，ªt$�¥ª"�5�ÐÓ�ÕX。

�,
���	9/$�~���{|、¥ª� ��
%n��ÏÐ��J
�。��"¨Ã��~��yÙ
 EDS ��（Electronic Data
Sheet，(���´Ü）	。EDS ��	yÙ$����~，
���~�¥ª、�¥ª、Ý¸、��¶Å、mv¤、bË¤、bG¤%��
>?|g（UK/Þt、��������~�	"�����%���~�
	�）。�Ó��，EDS ��
�$ CANopen �,1Y�T�	。

CANopen mv�~（-WX 0x1xxx �) D� CiA ±�`K (www.can-
cia.de)。

6.2.5 *�

���V	���f��^6+，b8z��，u2�%�Ô��%��a3
�，!�=Ñ9��。�"�������������<，<����ß�
R��^6+�� EtherCAT �V�	������I)�()Õv，
��à�^ÉÅ�。�� EtherCAT �，<���I)M������,	，
E�mvY��<��-<�
。�����fD
Ë� 1 �s
�QáX|�]��。

|g“Distributed Clocks”（�����）D�� ESI
��	53�mÖ³��â³�。C“Distributed Clocks”
（�����）��³�'�，�^6+<���^�	� QuantumX
��，����^6+�
×5�(。

CØ!�����()�)2��32�5���^Ù��kA¤，����
�����ã�%.�|²。

C<����“Distributed Clocks”（�����），
&'�(��^����，�^6+���NÈ。

EtherCAT �� CX27 �J	�、�(?��2� ! QuantumX ·v
199 ��^���R�1��0&',。2=�ÈbJv 1200 Hz。���
30 ��R、�Èv 4800 Hz。

Db·�
 3 ���Ç�)。

CX27 ��ß“SYNC 0”��。�#�^D�����Y� 125 μs。
�Ë�¤�F/O����H。
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6.3 � TwinCAT3 � CX27 �+����,

CX27 D� QuantumX 2�¤�	� EtherCAT。
�72�� QuantumX % EtherCAT ()
�。
���£!��$�	 QuantumX 2���、O0
 TwinCAT3
!D��K�2!�。

6.3.1 ��


�oL	��\Ú� MX �( (MX840B)  CX27（+,） 5�。
K!�³�?����1"� PC "�
�%�" TwinCAT (PLC)。 PC
�Û�����1"�"� EtherCAT。�� RJ45 (Q41 CX27 !�
EtherCAT IN 5�。PC �Ûq�1" CX27
!�A	�����1"5�，"�
�。

6.3.2 QuantumX b������

n���DkT CX27 ���;�Ü� 5.2。

6.3.3 �" TwinCAT 3 q�����

1. 08 TwinCAT3。

2.  §»> PC。

3. � CX27 !����1"（-��.�） PC 5�1（���1"）。
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4. ¢N“C:\TwinCAT\3.1\Config\Io\EtherCAT”，Ý��w�
"HBM_CX27.xml"（ESI ��）。

5. 0
¢N TwinCAT3：��µ -> ½zf¼ TwinCAT-Icon -> TwinCAT
XAE。
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6. ÍÎ��2'g�（LCg�Ý¸  =“TwinCAT TestProject”（TwinCAT
2'g�）)；¡�f¼“OK”z9_。

7.  g�ÍÎ°$�，¢N{\“TwinCAT” -> “Show Realtime Ethernet
Compatible Devices…”（noO����äØ�,）。
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8.  K9�，[<"� EtherCAT ����å�
|g“Installed and ready to
use device (real-time capable)” （�08�v,ÓÞ��,
（O�D"））�。
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Cno!��8，VÃ?��¿À�����。

9. 0
¶���$`ßzD�"：

· ³�
�

· 5)��

· 
���

· ±


· ]u

10. f¼“±
”z。

- ß“OK”z。
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- æ|�,“EtherCAT”。

- ß“OK”z。
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- ß�ßz“�”。

7��4��
���，]u�³�。

g�à��C�：
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11.
g�à	ÍÎ��§��：“System”（ !）  ->
½zf¼“Tasks”（��） -> “Add new Item…”（á�§J�）。

12.	t��Ý¸，æ||g“TwinCAT Task With Image”（TwinCAT
����Ô）。

13.ÍÎ��§���������� CX27 �����5�1（LC
Global_Status）。½zf¼“Inputs”（	t） ->“Add new
Item…”（á�§J�）->�}��Ý¸�|²ç
���¶Å（�3
Global-Status � ULINT）。
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14.ß“OK”z，è¼§���“GS”()�1。

15.|²“Global_Status”，¡�ß“OK”z。
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16.è¼“Box1 (HBM CX27…)”->¢N|gµ“Process Data”（�%��）。

17.|² Sync Manager（��Ç�)）	��  2（ézf¼“SM”��	�
2 ��)）。

18.��%���~�
2�¤�no：á��%���~ 0x1A00、0x1A01
% 0x1A02。

19.0
«D
�l	â=�%���~（PDO1 = “Ch1”、“St1”�）。
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20.�y����。

21.  ³�
�。

- ß“OK”z。
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- ß“OK”z。
��&���
êc�1�����no。

- ß“OK”z。

22.¢N|gµ“Online”（
,）。

23.2'��'�����?�q�®  ->
f¼“INIT”，¡�|²“OP”，vw¬	。
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24.“Global_Status”mc�“X”（��1），��¤
�l	�?（“Online
（
,）”��）。
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“Ch1”no MX �(�} 1 �2�¤。“St1”no�1'�。
�	�o6����1 MX840B �(。



PROFINET IRT

36 A05146_04_C00_00  HBM: public CX27C

7 PROFINET IRT

7.1 PROFINET vw

PROFINET IRT ��������
� �V±t ��Ý¸，
"�K)%'�³�O�6+（j¿�、[<�、�/��ë�^）%v2-
>?。

�·°<6+)D�"，�Ô�\Ð（"�2���3)%Æ)Ð�，C
�o��>)）5�1。��$`<6+)QAì¬��m� ���3"，
�`F�ãv$���í&。QuantumX 3�O0�
£\���«D�$=J	��0&',	，$= !�$�%¹º"¨D�
¯© HBM ���2�VÃ�R QuantumX % SomatXR Í0�·�¤。

0&',% PROFINET �®w���jf：

� ���Ô�,%�7äÁ�(QxbEe$�,%08$�

� ��
2�f%�3)w�2�0&����A� ?，GGäÁ$�	�
å�R�K�(Qxb，�Ã�Ee$îï、j?$�Re�

� 2�¤���È%ÑbJ（24 M）

� �K�J(QÓD��·�RO��	�	¹��)，K*$��[·��
å,a

� -vO0$�J�D�	

� ���	D�	J，��æ^P

� Dð�ç~

� PQ��（1,PQ）

� �&£«

� è��¼½{|（¾Å，,Å，�0&�1��
Ç� !%�）

7.2 PROFINET b���

F"+,���� QuantumX �(����"�(.l，
�
Ò���	*t�� CX27 �8。
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���:���(Q（RJ45 *1)，��� Cat5e）�1 CX27C %
PROFINET。PROFINET ',�K!¹º(�，E�éQ��<>�f。
mv��,
��� (GSDXML) D� HBM ���=���@�
MX ©´I$。���O0$<��£\
�（Ü� PROFINET
���$�%）。

7.3 rs��-�. PROFINET

QuantumX/SomatXR-MX �(�] PROFINET
6+)���>（°1��5)）。

oL：
6+)%0&',!�� 2 ms �O��#。QuantumX ���
1200 Hz ��È 2=，
',�$`���^Ft���v,ÓÞ。

¯©@� MX ©´%����êD
 PROFINET 1"!����\Ú� IP
WX。
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7.4 PROFINET rs�e~�

C2� !8.¡�!t，¡D»>���}。

F�"@� MX /����U�y�，�ß����� PROFINET �
�R。

f¼|gµ Outputs（	^º），¡�|²�|gµ PROFINET
outputs（PROFINET 	^º），� PROFINET �
�����R。
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f¼{\T�Úµ	� PROFINET ��ê，I$�� GSDML ��。$���
XML ���
�$ !
�（C*ë���、�*ë、/m�），
��g���
� PROFINET 6+)	t%	^º���。
$�->I$���D	t PROFINET ���w。C QuantumX/SomatXR
 !
��I$��，Cá�$�·�3)，J2� §ÍÎ�¬/��。

^�BC�E����!ä。


���oL	�"�6+)@��¡o�P^� TIA-Portal。
u¡，í&!��A�6+)，�=D�"。
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�=：GSDML-7�-HBM-QX_IRT-[/8/9 -0/\/:

0
¢	�
@� TIA-Portal 	â��I$���。
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7.5 QuantumX PROFINET 'u�� – ����

D£ñ>�\��R�'�"��&。u'�
�%��ÑY�	�，��!
£\�·，E�éQ��ì-�����。

'��w��'� � (8 M) 41
O��2�¤�:�	。

%:��

'���>�\Ú�2�¤���	：

�(�& �� �� %:-+� �� �*� �� �� ��

7 6 5 4 3 2 1 0

; 0：

�o：�M "¨l;2�¤�q�®。�M��“1”�，"¨DvwA�M，
�Ãí=VÃ?���<。C^0PQ，��2�¤_®=> M
0 = 1，qJ� 0。

CM 5 �M 7 	����·���“1”，J�M�=���“1”。

��A�67��M;��“0”，l;2�¤�®。

M 3 �M 0 Ê�`a。CØ)���（M 3 = 1），ò�2�¤�®（M
0 = 0），�-®。

; 3：

�o：�Ml;�(（��R�2�¤)）�qA�^)��。C��� =>
M 3 = 1，qJ� 0。

CM 5 = 1 => M 3 = X/�

; 5：

�o：�Ml;�
��R�qD�"。�D�^0��67：

)�RX����（LC RtAvailable = PQ，
�R����+,!������"）。

��R)��(X(。

)�( CX27C �^�+,(Q�]î^�Er。
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CØ�R)����D"  => M 5 = 1，qJ� 0。

; 7：

�o：C�
��RX�3)�1。

C�3)X�1 => M 7 = 1，qJ� 0。

CM 5 = 1 => M 7 = X/�

b��%&��

' !'���('��=]�	。

3� CX X��

-Y���R�ï

�Y QuantumX ��

�H

15:2 1 0

M 0：CØ������1� MX X��（�M 3 ����T��R'�） =>
M 0 = 1，qJ� 0。

M 1：CØ CX27C -Y���R�ïX�� => M 1 �� 1，qJ� 0。
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8 �

#$���，
�� PTPv2

�
��� IN/OUT
� P1/P2

� 8.1 �� CX27C，��

() (X104)

T�1W
VG �1) (X103)

+, (X102 + X101)
#$��� (X100)，
�� PTPv2

� 8.2 �� CX27C，�



�
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8.1 )-)�（� X104）

�·°��D��8�(  CX27 (：

� ��.�� X104 *"�1*t�()

�� t</t>1) @M

1 P ()(! DC (-) 10 � 30 V

2 IO I2C-Bus SDA（��）

3 P ()(! DC (+) 10 � 30 V

4 IO I2C-Bus SCL （���ß�R）

1) I = 	t，O =	^，P = TÈ��R�v

� 2"�(.l��".��  VG �1)。

� �".��+,1"。

8.2 ij（� X101/X102）

�8�(.�� X101 % X102 *"@"��1
QuantumX �(。

Fßð � 4.3 	�o�1�8�(（�8*" X102
--> �(*" X101 --> �(*" X102 ...）。

8.3 ���（kl/ml� X100）

�8 CX27 
�?��®����1"，�[M�-�%.� (X100)。

��� TCP/IP "������+,�1=�8 CX27 ��(�	ó1t"。
>��1*"	���$�� LED /，"�no�1'�%�	�%。

1"D41��� DHCP ÕX。

8.4 �����（� IN (P1) / OUT (P2)）

-��?� RJ45 *"，"��1�
���0&', !。
D��*" IN (P1) <�5�，w������*" OUT (P2) �1。

1"�������¶Å（8. IEEE 802.3）-100BASE‐TX （� 100Mbit/s）、
Volldduplex、Auto‐Negotiation % MDI/MDI‐X Auto‐Crossover。

ô��

*" X104
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9 ����

9.1 b� LED �

�
��� LED /

#$��� LED /

 ! LED /0&', LED

 ¡ JK

ñ¤ -9���

¥¤  !XÓÞ，ªF�%³�

¦ò¥i �=�%�³�/m��[

ó¤ D./��PQ

9.2 ��� LED（WY���������）

 ¡ JK

��ñi ����1'�-®

¦ò¥i ������	
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9.3 ¢£¤j LED

9.3.1 EtherCAT

ERR/BF/NS JK

ôõ EtherCAT XÎ»�1

¦ò EtherCAT �Î»�1 - ���	

�À�� EtherCAT �Î»�1 - _���	

RUN/SF/MS JK

ôõ EtherCAT � INIT '�

ö÷¦ò EtherCAT � PRE-OPERATIONAL '�

��� EtherCAT � SAFE-OPERATIONAL '�

�À�� EtherCAT � OPERATIONAL '�

ð�¦ò EtherCAT � BOOTSTRAP '�

9.3.2 PROFINET

�� RUN/SF/MS ERR/BF/NS

»>õ� ôõ ôõ

W�D.1)

�DPQ

ôõ ó¤

��12) ñ¤ ôõ

DCP �R（1 Hz，3 ø） ¦òùi ¦òùi

��A' ¦òñi ôõ

1) D.� SDAI ¯�y§�（LCú-)�� demo.c �“Ethernet interface not working or IP core
problem”（���1"���"� IP-Core ?�））

2) �Î» SPS  CX27C ��1（Ý¸ IP WXX|58）
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10 �������

�Ü�����8D�������~（Ý¸、
�、¤}、��¶Å、
¥ª/�¥ª）。

¥�

¥ª
��~
�~��	�M�。¥ª¤��X�ãö(+。�,
���
DS404 �¤�WX 0x6xxx NÈ。

{|¦

�~U
��~���{|。

{|¦ JK §¦

VAR ��£\¤，¶Å�LC
Integer8、Unsigned32 � Visible String8。

7

ARRAY ����Ë，A	�>�J��Ï�5��
��¶Å。

8

RECORD ����Ë，��J��£\��¶Å�
�.。

9

rs¨© �ª rs«¬

Boolesch 0 = PQ，1 = -9 1  �

INT8 -128 = +128 1  �

INT16 -32768 = +32768 2  �

INT32 -2147483648 = +2147483648 4  �

UINT8 0 � 255 1  �

UINT16 0 � 65535 2  �

UINT32 0 � 4294967295 4  �

Visible String8 ASCII U 8  �

Visible String16 ASCII U 16  �
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rs®

ro： �UK
rw： UK/Þt
wo： �Þt

~�rs{|+�

�%���~�
|g�w��~��	�3"�~（O���）�
×�%
���~���。CANopen
�,
����>��,¶Å�%"�GY�3"�mv�
��。

{|¥��d¯

{|¥�（[\°]） {|¥�（[°]） {|

0000 0 X�"

0001 - 001F 1 - 31 ¨���¶Å

0020 - 003F 32 - 63 ¸.��¶Å

0040 - 005F 64 - 95 +0�¬/�¸.��¶Å

0060 - 007F 96 - 127 �,
���¬/�¨���¶Å

0080 - 009F 128 - 159 �,
���¬/�¸.��¶Å

00A0 - 0FFF 160 - 4095 ���ú�"

1000 - 1FFF 4096 - 8191 "���
����ÚË

2000 - 5FFF 8192 - 24575 "�+0�¬/�
����ÚË

6000 - 9FFF 24576 - 40959 "�mv?�,
����ÚË

A000 - FFFF 40960 - 65535 ���ú�"

z)rs{|^±²

�� {|_³ ¥�（[\
°]）

rs®

&��

�3)¶Å AI_Sensor_type 6110 ro

5)�� AI_Operating_
mode

6112 ro



�������

CX27C A05146_04_C00_00  HBM: public 53

rs®¥�（[\
°]）

{|_³��

��u�)�2=�È AI_ADC_sample_rate 6114 rw

�3)+0� Al_Sensor_
manufacturer

6115 ro

�3)ÅR Al_Sensor_
model

6116 ro

�3)õ�R Al_Sensor_
serialnumber

6118 ro

+0��
W Al_Sensor_
location

6119 ro

�3)Õv×É Al_Sensor_calibration_period 611B ro

TEDS

TEDS 6+ Al_TEDS_
control

611C rw

!�

	t/m 1  Ë¤ AI_Input_scaling_1_FV 6120 rw

	t/m 1 O�¤ AI_Input_scaling_1_PV 6121 rw

	t/m 2  Ë¤ AI_Input_scaling_2_FV 6122 rw

	t/m 2 O�¤ AI_Input_scaling_2_PV 6123 rw

	tÉÅ AI_Input_offset 6124 rw

->�f²© AI_Autozero 6125 wo

/m � Al_Scaling_
factor

6126 rw

/mÉÅ Al_Scaling_
offset

6127 rw

´µ�����

O�¤	t AI_Input_PV 6130 ro

O�¤���\M AI_Physical_unit_PV 6131 rw

´µ��¶>YZ

bË¤ AI_Span_start 61148 ro

bG¤ AI_Span_end 61149 ro
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rs®¥�（[\
°]）

{|_³��

t<��

'� AI_Status 6150 ro

ûü)¶Å AI_Filter_type 61A0 rw

ûü)�È AI_Filter_
frequency

61A2 rw

?`

1"��RÝ¸ Al_Signal_name 61B0 rw

1"

�[
Al_Connector_
identification

61B1 ro
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11 ��

�� ��

CAN Controller Area Network（6+)Ú}�V），£�mv?±t
(ISO 11898)

Cat (Q�¶�¶[Ý¸，��"������（EtherCAT
(Q!t���" 5 ¶(Q）。

CiA CAN in Automation ±� (www.can-cia.org)

CoE CANOpen over EtherCAT，���JÑY�±t�"

DDF Device Description File（�,
���）

EDS Electronic Data Sheet（(���´Ü）

EtherCAT® Ethernet Control Automation Techno
logy（���6+->?BC）

FMMU Fieldbus Memory Management Unit（0&',�yÇ�\Ð）

FPGA Field Programmable Gate Array（0&DÍ%o��）

FV Field Value（ Ë¤）

MDI Medium Dependent Interface（^e581"）

MDI‐X Medium Dependent Interface, Cross-Over-Verkabelung
（^e581"，=÷,Q）

OSI Open System Interconnect（�V±tkA�Å）

PDO Process Data Objects（�%���~，�(�O���）

PV Process Value（�%¤）

SDO Service Data Objects（�����~，"��(Í%���）

SM Synchronisations-
Manager（��Ç�)，6+3"yÙ)!���>?）
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12 ��

��

(��ý：support@hbm.com

��：www.hbm.com

�·dfP

�þ
Hottinger Baldwin Messtechnik GmbH：
Im Tiefen See 45，64293 Darmstadt（vøHù¬），Deutschland（ú£）
(�：+49 6151 8030，�ì：+49 6151 8039100
(��ý：info@hbm.com
www.hbm.com

û�þ%��þ
HBM，Inc.，19 Bartlett Street，Marlborough（ªüý），MA
01752，USA（�£）
(�：+1-800-578-4260，+1-508-624-4500，
�ì：+1-508-485-7480
(��ý：info@usa.hbm.com

�þ
«��.�ü�（¬þ）(�2�BC�9ì¬
	£�¬�¬þ©�a 106 R，215009，
(�：(+86) 512 68247776，�ì： (+86) 512 68259343
(��ý：hbmchina@hbm.com.cn

�D��	¬�w�����b§WX：www.hbm.com/worldwide

www.hbm.com/worldwide


��

CX27C A05146_04_C00_00  HBM: public 57



w
w

w
.h

b
m

.c
o

m

HBM Test and Measurement

Tel. +49 6151 803-0

Fax +49 6151 803-9100

info@hbm.com

measure and predict with confidence A
0
5
1
4
6
_
0
4
_
C

0
0
_
0
0 

  
 H

B
M

: 
p
u
b
lic


	CX27C
	中文
	1 安全提示
	2 印在产品上的图标
	3 文献
	4 概况
	5 配置
	5.1 设置工业以太网模式
	5.2 设置等时数据传输

	6 EtherCAT
	6.1 配置 EtherCAT 从站
	6.2 EtherCAT 基础知识
	6.2.1 基本原理
	6.2.2 工作原理
	6.2.3 配置
	6.2.4 通信
	6.2.5 同步

	6.3 带 TwinCAT3 的 CX27 的分步操作指南
	6.3.1 布局
	6.3.2 QuantumX 系统的配置步骤
	6.3.3 使用 TwinCAT 3 时的配置步骤


	7 PROFINET IRT
	7.1 PROFINET 基础
	7.2 PROFINET 系统布局
	7.3 数据循环发送至 PROFINET
	7.4 PROFINET 数据集成过程
	7.5 QuantumX PROFINET 从站诊断 – 状态字节

	8 接口
	8.1 电源电压（插口 X104）
	8.2 火线（插口 X101/X102）
	8.3 以太网（正面/背面插口 X100）
	8.4 工业以太网（插口 IN (P1) / OUT (P2)）

	9 状态显示
	9.1 系统 LED 灯
	9.2 以太网 LED（千兆以太网和工业以太网）
	9.3 现场总线 LED
	9.3.1 EtherCAT
	9.3.2 PROFINET


	10 诊断和警报说明
	11 缩写
	12 支持



