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1 ���� 6. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2 ������ 9. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.1 ��
�	
����� 9. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.2 �������
 10. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3 �� 12. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.1 SomatXR DAQ 12. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.2 �
������ 13. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.3 ������� 17. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.4 MX �
 17. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4 ���� 19. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1 MX �
���� 19. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2 �
����� 21. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2.1 Caselink ����
（1-CASELINK 
 1-CASELINK-RUG-2） 22. . . . . . . . . .

4.2.2 Casemount ����
（1-CASEMOUNT、1-CASEMOUNT2-2 

1-CASEMOUNT3-2） 22. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2.3 ���  (1-CASEMOUNT-UMB-2) 25. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3 !"#$�� 27. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4 ����
����� PC 29. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.5 ����
������ PC 30. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.6 �
 % 35. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.7 ����� 39. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.7.1 TEDS 40. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.8 &!"��#�' 41. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5 ���� 42. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.1 SomatXR CX22B-R / QuantumX CX22B &(��� 42. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.2 eDAQXR � eDAQXR-lite CPU $ 42. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.3 PC �
 42. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.3.1 HBM Device Manager（HBM ���)�） 42. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.3.2 MX %* 42. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.3.3 catman®Easy / AP 43. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.3.4 MX �
���& (API) 44. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.4 +��
�, 44. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6 �� 45. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.1 MX840B-R ��-�.'� 45. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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6.1.1 MX840B-R �()� 49. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2 MX1615B-R !/-�.'� 50. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2.1 MX1615B-R �()� 52. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.3 MX1601B-R �*-�.'� 52. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.3.1 MX1601B-R �()� 54. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.4 MX1609KB-R 0+-�.'� 55. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.5 MX1609TB-R 0+-�.'� 57. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.6 MX411B-R �,1�- ��-�.'� 58. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.6.1 MX411B-R �()� 61. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.7 MX460B-R  2/!&��
 61. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.7.1 MX460B-R �()� 64. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.8 MX471-R CAN �
 65. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.8.1 MX471B-R CAN �
 65. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.8.2 MX471C-R CAN-FD �
 66. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.9 MX590B-R ./"#�
 69. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7 � !"# 72. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1 0�3��� 72. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.2 !���� 79. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3 .$��� 83. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.4 !1! 84. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.5 !" 85. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.6 !4%!.!���（IEPE，ICP®） 87. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.7 !" 89. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.8 2�!$�-� 91. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.9 0+ 93. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.10 &!&�' 96. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.11 5"!��6� 108. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.12 (3)4 (PWM) 109. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.13 CAN 7� 111. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.14 8�./��� 114. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.15 9:*��� 115. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8 MX ��$	% 118. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.1 5 CAN 7�&6-��# 118. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.1.1 MX840B-R 118. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.1.2 MX471B-R / MX471C-R 118. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.2 7;&6�# 119. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.2.1 MX878B 119. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8.2.2 �+8��9,（EtherCAT® 
 PROFINET）��
CX27C-R，
�+�9,-��� 120. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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9 &'() 121. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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1 ����

*+�,

.�
����������;/��-�<����8�=��>4��<�。��0
?�������1=2��3。

�@��:A<，B�C(A<
�	
�2���.�
。45�	，��;607>
�?0�D@���=�EF��:2�。8 G�9��:
���。

�HI);�
AB�-�2C�<=DJ，0>?�@,"KL����:=����
��。EF5>?�G�����:。

H���I�JMAKB4'NL
&(�L，O�CP�G��，MB�D�"N�:
�EFQR。HSOTMA，8�EFQRI@�PG�:�H�U
。

I�+QH��RIJ�K、MA��、L1S�TM��K7V�:FW。

��*+

��

�����������	
。���	
	���� 10 - 30 VDC。

���!�(�T�#�����K�;B� �	!XUY�!KB��V�WN。
（HBK PN：“Greenline !OXP�Z”，"QYZ： www.hbm.com 

www.hbkworld.com）。

B��@,"KL����K"N[D��W
JIQR�F[$�A<
（QHRS>4、\6�WT）。

���,U
8<���，8�,U�)]�RB��^
_�\0��`���MA。

��]
��
"N�:�EFQR，@�!O^V
F	QHJ7��&KB��#�
&
^�!KB@,"��
6V_�#`1
&(�L。

�-
.�/�

�����
：

� W#$KL`&
2��a�;/bacb。

� �d0�A<ba
@���cI��5XWYd8e。

www.hbm.com
www.hbkworld.com
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�
5Z[W。ef��;�#$�"fg：

� efAW^S����(��。

� ef��;W��hijk��（�	lk！）m)。\�;/��ng，hM�I�
]^o�>4p��
!G
Niq<X。

� ef��;Wj�Fr_��s."。

�"�
kl��`mnopq�!t，@�;2�a^H�。

� CX22B-R：BR2330A/FAN（u�）

r�b HBK v�、b+sc�=w�Gx��y!t。

�56�����789:

.�
1=tA�KL�*，
$u�A<�:�。_bsc��Gde��
A<.�

;，I�!n�z�v=。fg��、);、[W
[w.�
����G，�B�h
i
)jA<
�	，EF	=���:KL
�。

;<9:

.�
���T�k�-�l{-�KL�mDnx。���!�/��R8�/���B�
D��-�KL��:KL5|SyoC、p7
$z�fg，�}z�<=�^qr�
a{。B�7>V�2�。0
�z�v=�-�KL�=%�s。-�W\6�W��
K�<�|0@���=��>4�KB}��:`1，8��
�S�~0;a�+
~�。


=>�?@

�"ftD��I��i�
E���:�。J?��������V���g�：

� �C(A<
�	����。

� �.uv2��0�nx������。

� A<�G_b;/���-���。

A�����BC

r���\0MA�J$��n�v=;x;/@wMA��。

��1= EMC �* EN61326-1 / EN61326-2-x。�����*kl��tba
�L�
T~-x_��#。

��.eUY，k�8�（A M）���/7��（B M）ba�x�5|。?}�*`>
CISPR 11:2009+A1:2010。

���UY��5|，MD�W>!Xba（a{5|）、��ba�8�ba
（a�5|）。
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1=���
�6� SomatXR �
�y�"5|：

� UYze：AM

� �UY�：8�ba

SomatXR s���_�
�M�0��8�ba
。�������0�I�6Z"N
D��、L4UYze�QR。

'D2'-

�_{}
�	�/I�D@"，|[��
-�}����:KL����,。
��J�,�CP�NL
������g�。

EF|[�!�p-���[w、u�8<
�y�
。�y��~
;��;/��
HBK ��:
。

�
6�;�]
��
:K	���。�;/�A<
�	����I���-p��
:K。

�EFG��H

u��w��G	�������.、��、);�A<
$u�=�<��0����
G。.�
�;/�u�=0�w��G�1=KL`&、7>�:2�T*M�D@"
�����。

8F
k����yH"&�U
����G：

� ���@,"KL��:���A�。���GB���8���。

� @,"s��A<�GB�W+��A<���sc
���
�A<����
��
�KL。

� );8���[wKL�GB����Psc��，u�[w@,"s���w。0?
��，6{}'v�，I�C(�:KL�*�!�、�������、�	�-��
Y
$z���。

?�，���;607>�?0�D@���EF��:2�。8 G�9��:
�
��。
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2 ������

2.1 <I���������

�T���:�45�<�-�'�_���。�B57>8��<，����M���
NL。

JK L�

9: .���<������� �v=D�，HS��7
>�:2�，��I�����
�*4�����。

MN .���<��� v=D�，HS��7>�:2
�，��I�����
�*4�����。

OP .���<��� v=D�，HS��7>�:2
�，��I�����
�
T�b�����。

�� .���<H"D�，�HS��7>�:2�，
��I�����NL。

QR
.���<�	��� ����
��������
��。

OST
.�
�<�	0��PN
�F	�������。

�U
.�
�<�	����
����������。

����
����

��!���	�
Z54g
��pq�T�5F	
uv、��
��m�
������。

�E -> V ��!��������������T�����&
��。�����a��(�<������
�)6
��。

���� ���!�<����
�&��&��。
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2.2 W<�E���C

OP

.�
�<�A<��;Z����，$�A<�
;�7>A
<
�	
�
�。

XYZ[MN

�<�����I��0，��FWQR�}��。

CE �C

CE �
�<.4C����1==����,�5|。

����!" NTX001 6"�'_��
，QH
VDE、UL、PSE（��）。!"�!X �C( IEC61326
-�'-;。

UKCA �C

UKCA �
�<.4C����1==����,�5|。

\� SJ/T 11364-2014 2 SJ/T 11363-2006（“�] RoHS-2”）�R^_`��

���
v=��l��+a'¡b���。

abcd�e+�C

��������¢��，0C(���tY�b�T�" £
2�-��¡})，});5�¢2T¤£¤DS。

fgh9i�j�

¥�.�
��
�I�J�!�.�WN。J?�7>�!¥
��
�A<2�。



11
MX �

������

�kl#m#n

B5;�I�+.�&��
��V���Y，�¦2�UY!
4
F[UY�#�&�。
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3 ��

3.1 SomatXR DAQ

SomatXR s�	�§¨'�&("#s�，u��
"�}�，I©¦��?t�R�
-�。.s���
IC(� �-�����"~=
§���。D¨RA<I�?�
�
��-�g，�©�����。

SomatXR s�k��" MX �
：

� MX840B-R ���� !"：ª (8) ���&�'，�����+
16 t���KL，k�����"# CAN ª��'&。

� MX1615B-R 	#�� !"：16 �I�«:K�&�'，k�0�3���、
«�"!.、�¬!$
2�!$�-�。

� MX1601B-R $%�� !"：16 �I:K&�'，��84!."
（60 V、10 V、100 mV）、 84!" (20 mA) 
!4%!.!��� (IEPE)。

� MX1609KB-R 0+-�.'�&MX1609TB-R 0+-�.'�：16 � K ­0+
(Ni-CrNi) 
 16 � T ­0+ (Cu-CuNi)，��cb-�。

� X411B-R �'(������ !"：® (4) �&�'，k�0�!�!�!/、
«�"!. (10 V) �84!" (20 mA) 
!4%!.!���（ICPE、ICP®）
�.$���。

� MX460B-R  2/!&��
：a�® (4) �&!&�'，��-�a� 1 MHz
�&!(m（�b、¬­、�1K、1�、���(3)4）。CX23-R / eDAQXR
��"����®�L。��®&¯V�。��®“9�”����;%R« 。

� MX471C-R CAN-FD ��：® (4) �«G� CAN/CAN-FD 7�vg，=%�a�T�
�!"�a�	!¯¡¢�。.�
6I��°���9,�,�，¦I����°�
��� SomatXR �
�+�9,��� PC。

SomatXR s�k��"������ MX �
：

� MX471B-R CAN ��：® (4) �«G� CAN 7�vg，=%�a�T�!"�aB�
!¯¡¢。

� MX590B-R �)	
��：H�'&a�I�< (5) �./&�'，�� TEDS
KL8�"#=�./�\�./。

SomatXR s�k��" CX �
：

� CX22B-R *+,-�：CX22B-R E�'catman®EASY ���，��V°-�`&"
-;、I£"�T&(DJ。"#�-;&(no�pK SSD no�
。

�U

.	 CX22B-R �/0
12��34� CX22B-R 5�67�。

� CX27C-R 8
�9

	：.,����F	 SomatXR �
#P�QH EtherCAT®

 Profinet TV°7�
。.�
6I��°���9,�,�，¦I���
SomatXR �
��� PC。
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�U

.	 CX27C-R �/0
12��34� CX27C-R 5�67�。

3.2 ��2� !�o

�U

�:��;<$=���>��?�。

� !
M

X
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1
6
1
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1
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1
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1
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6
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-R

M
X

4
7
1
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-R

M
X

4
7
1
C

-R

M
X

5
9
0
B

-R

h
p
q

:/0�3，
6 �:K

● ● ● 69

0�±/，
5 �:K

● ● ● 69

®D��/，
3 �
 4
�:K

●1)

�L
3 �

● ●1)

�L
3 �

69

!�:/ ● ● 73

!�±/ ● ● 73

LVDT（��I
�²D�.�）

● 73
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1
6
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M
X

8
4
0
B

-R

� !

.$��� ● ● 76

!1! ● ● 77

!.，60 V，
10 V，100 mV

● ●
�

60 V

● ●
�

10 V

78

!4%!.!�
��（IEPE，
ICP®）

●2) ●2) ●2) 80

!4，20 mA ● ● ● 82

!$
2�!
$�-�

● ● 84

!$cb!

PT100 

PT1000

● ●
�L

PT100

84

0+ ●3) ●
K 
 T
­

86
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X

1
6
0
1
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-R

M
X

1
6
1
5
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-R

M
X

8
4
0
B

-R

� !

 2/(m!&
�（!;�，
TTL）

●
�¤

5-8

● 88

³��6�

（!;�，
TTL）

●
�¤

5-8

● 88

¬­/¥� ●
�¤

5-8

● 88

5"!�

�6�

● 99

(3)4

●

100

9�*���

●

105

SSI ´N ●
�¤

5-8

98

CAN 7�

●
�¤

1

●4) ●4) 102
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0
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1
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M
X

8
4
0
B

-R

� !

CAN-FD 7� ●4) 102

\�./���
（¯�/±�）

● 104

=�./���
（¯�/±�）

● 104

1) ��®D��/9:� 1-SCM-R-SG1000-2, 1-SCM-R-SG120-2 
 1-SCM-R-SG350-2 。
2) I�: ODU 14 ¦� BNC 1-KAB430-0.3 9:�。
3) 9:� 1-SCM-R-TCK-2 �� K ­，1-SCM-R-TCE-2 �� E ­，1-SCM-R-TCT-2 �� T ­，

1-SCM-R-TCJ-2 �� J ­。
4) k�� CCP/XCP-on-CAN ��®（�� CX23-R }=��）。
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3.3 r�
s�tu

SomatXR ��k�：

� §I����;�²�³´���。

� �� SomatXR s�� PDF wRA<
�	。

� 9�� SomatXR �
�:
�&(�。

� �?��
�	 (PDF)，9��!O、9:�����。

� � Windows-PC ���
（QH MX%*、catman®EASY）|I��'���µ%�
@¶�µ¨V�。

�I�?¶�8���：

� �� QuantumX / SomatXR s��
k，WRS www.hbm.com/start

� ��� PC ]·��� MX %*�|。

� I©;"Qa,³�，"QYZ：www.hbm.com 
 www.hbkworld.com。

3.4 MX ��

�� SomatXR MX �
BI� QuantumX s� MX �
 (MX...) � QuantumX-P s�
MX �
 (MX...-P) }=��，�I���&(��� CX22 ��9,T EtherCAT ,�
CX27。��� SomatXR &(��� CX23-R �T eDAQXR � eDAQXR-lite s� CPU
$;，���L4（ª«?@�A<
�	）。

?�，SomatXR s���
6u���F	V�。�M�8��
I�+2��9,�
PTPv2 ´N (IEEE1588) 
°�-� %，0"G2x“HBM Classic”�6����“·
-4”。

��� MX �
����M��¬p，:�!"�&、Z�°��&����9,�&。
CX27C-R � MX471C-R T,��
�o���¸���9,�&。

MX ��vw

��� MX �
���"¹ �g：

� {.��

� I:K��9,�&，���� PC -�&(��

� Z�°��&

- ���
 %

- ��pm-�&(�&

- ��I�!"（`«&(�）

- ��I��、� PC -��&(��

� `1 LED q<¸，��q<tA��
`1

� 8�¹*		no�H�-�.'��，I�+ MX %*iN。

� AutoBoot（���
:K）

www.hbm.com/start
www.hbm.com/
www.hbkworld.com/
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-�.'�9��H�-��¤：

� !¯¡¢

- !"����#&�'

- =%�a��#&�'（MX1615B-R 0�）

� I:K�!"，���"���

� �®TEDS ­3KL（i、º）

� I:K�"G 2

� I:K��"&!º �（®»¼、½�»¼、��=1
�I）

� I:K�.（�Ino� TEDS 
）

�+���&(¾D:����I��+�¤¹*，
º ����&(¾。
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4 ����

I�+�t�R�K SomatXR s�：

� MX �
����� PC（
�ª«�
�	）

� MX �
���&(���（SomatXR CX22B-R 
 QuantumX
CX22B，eDAQXR-CPU $
 eDAQXR-lite-CPU $）（`«����=�
�	）

� MX �
���,�（SomatXR CX27C-R、QuantumX CX27B 

CX27C）（`«,��=�
�	）

4.1 MX ���xy�

��� MX �
¬�BM�，:�!"�&、Z�°��&����9,�&。B
s��
u� 100 MBit �9,��，:��� 8 ¦ ODU �¿，C s���
Mu�
1 GBit �9,��，:��� 8 ¦ M12 �¿ (X �6)。

§À，� 10 V � 30 V �84!."（PN�� 24 V）��� X104
!"�&。�?，����R!"�K 1-NTX002 
!"!O 1-KAB294-W-5。
��� PC ����
��9, (X100) 
°�（X101 
 X102）�&。���9,!O
1-KAB273-5（B s�）
 1-KAB2106-x（C s�）
°�!O 1-KAB293-5。
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1-KAB294-5

!"

1-NTX002

1-KAB293-5




B s�：1-KAB273-5
C s�：1-KAB2106-x

X104

X100

X101/X102PC

PC

����
����� PC �����，W`«¯ 4.4 v�¯ 4.5 v。

SomatXR MX �
I<�«G����，�I�,U
��，�+°�7V
Á>4、
&( %�¹�!"。���
°,�����，I�huv4.5
“�@�����A��B PC”，&4.6“��CD”。

a|，���Z���。���������<，W`«uv4.7“���E"”。

��

F5�G�，HIF SomatXR JK�L�����（��MNO）。PQRS�T��
UV�
W�，2XY���	
。
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4.2 ���z{�+

��I���� SomatXR �
�:
�����，WRS www.hbm.com 

www.hbkworld.com。

|}K ~� ��

1-CASELINK ��m
 ® (4) �����


1-CASELINK-RUG-2 ��m
 ® (4) �Â�­����


1-CASEMOUNT Ã���
 k�Z (2) �Ã���
，�����
�p�：1-CASELINK

1-CASEMOUNT2-2 Ã���
 Z (2) �¥ 1-CASELINK-RUG-2
�Ã���
，I��Z (2) ��


1-CASEMOUNT3-2 Ã���
 Z (2) �¥ 1-CASELINK-RUG-2
�Ã���
，I��& (3) ��


1-CASEMOUNT-
UMB-2

��
 SomatXR ����
，����
GPS、UPS、��g、½Ä�T。

1-CASELINK 1-CASELINK-
RUG-2

1-CASEMOUNT

1-CASEMOUNT2-2 1-CASEMOUNT3-2 1-CASEMOUNT-UMB-2

www.hbm.com
www.hbkworld.com


MX �

�Gs�22

4.2.1 Caselink ��"#�（1-CASELINK � 1-CASELINK-RUG-2）

�§ CaseLink ����
�® (4) ��
~P，���Z (2) � SomatXR
�
����±。��� ©²��³´ (M5)，������ ����
�。

4.2.2 Casemount ���-�（1-CASEMOUNT、1-CASEMOUNT2-2 �
1-CASEMOUNT3-2）

�  �� 1-CASEMOUNT �����


�  �� 1-CASEMOUNT2-2 ��Z��


�  �� 1-CASEMOUNT3-2 ��&��


©²��³´ (M5) �¾Å³´，������ ���
����
�。����WR
S www.hbm.com 
 www.hbkworld.com �h&(�。

��

HBK Z[F.\]^'�_`�34aL��。34aL� SomatXR ���b^&b�
cd�ef MIL-STD-202G $%。gF\^'_`�h aL@���，i������
��=^'&�cjk�l。m�aL������^'&�cjk�l（����*+
:）。

www.hbm.com
www.hbkworld.com
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1-CASEMOUNT

�
���

ÆÇ，�1：mm
（1 mm = 0.03937 inch）

��

Casemount ��� �E�。���¿Q
µ 1: 1。ÆÇI�<¶È`>。

1. ���b (B) ���
É���À
。H����<，�Z (2)
���Ê����
����。

2. @� Caselink ����
�:���
É���À
。

3. ���b���
�À
，��  (A) ��È������³·È�	。

4. Á¸H� Caselink ����
��Z (2) � M5 ��³´
(C)。Á¸�� ��������Z (2) � M6 ³´ (E)。
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1-CASEMOUNT2-2 2 1-CASEMOUNT3-2

��

��·!(³´Âm³·J���¹�A，W��
Ë�:~�Ì。

1. �H� Caselink ����
 (D) �® (4) � M5 )v³´ (E)
�ÂmI[W（º»）³·J���¹。�� 2.5 mm pÍ�Ã*���³´Ä 
Caselink ����
，Å|� Caselink ����
����
�。

2. �Z (2) � Caselink ����
 (D) ���
Z'��À
，��Z (2) �Î.�
。

3. �§® (4) � Caselink ����
I��Z (2) �Î.�
。1-CASEMOUNT2-2
§
kl��Z (2) ��
� 1-CASELINK-RUG-2。1-CASEMOUNT3-2
§
kl��& (3) ��
� 1-CASELINK-RUG-2。

4. §À�� M5 Æ(³´� 2 #·!³\Ï�Ã���
（F 
 G）�����m

(CASELINK) �。Å|Â�I[W³·J���¹，�³\ÏÇÇÁ¸��³´。

5. � 2.5 mm pÍ�Ã*Á¸H� Caselink ����
�¸�³´ (E)。� 3.6 Nm
�¬­Á¸³´。

6. �� （F 
 G）����
�，
�¶È�È\�A@wÆÇ（M6 18-8 1.0
v¼）。�"���¿Q
µ 1：1.ÆÇI�<¶È`>。
� �x���ÈhiÐ'，�����Ñ²。� M6 ³´ (B)
�Â�9t�³·J���¹，Å|�F½+H��  (F 
 G) ��& (3)
�È
��³·È
。� 6.1 Nm (54 in-lbs) �¬­Á¸³´。
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M6 x 1 mm ³·

n4.1 1-CASEMOUNT2-2 & 1-CASEMOUNT3-2 opaL�qrn

4.2.3 ���� (1-CASEMOUNT-UMB-2)

.� I� 1-CASEMOUNT2-2 
 1-CASEMOUNT3-2 §
}=��。����WRS
www.hbm.com 
 www.hbkworld.com �h&(�。

?����� 9���t����，F
��I��1=s�É,2w5|。�ÒÊ

Ëz²
;，�B#$@���+&(�
��
2w5|。

www.hbm.com
www.hbkworld.com
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��（����）

��·!(³´Âm³·J���¹�A，W��
Ë�:~�Ì。

1. �H� Caselink ����
 (D) �® (4) � M5 )v³´ (E)
�ÂmI[W（º»）³·J���¹。�� 2.5 mm
Í�Ã*�¸�³´Ä ��Ä¾，Å|����Ä¾����
�。

2. �Z� Caselink ����
 (D) D_�� SomatXR �
Z'��À
。

3. � 2.5 mm pÍ�Ã*Á¸�
�H� Caselink ����
�¸�³´ (E)。
� 3.6 Nm �¬­Á¸³´。

4. ��  (J) ��
��Z±���	。

5. §À�� M5 Æ(³´� 2 #·!³\Ï�Ã���
 (J) �����m

(CASELINK) �。Å|Â�I[W³·J���¹，�³\ÏÇÇÁ¸��³´。

<������-���E

��� �r����Ó MOXA AWK-4121、1-EGPS200-B-2、1-EGPS200-P-2 

Sierra Wireless PinPoint X 
 XT ��。

��� �I���"��：

1. Sierra Wireless AirLink GX450 � 1-EGPS-5HZ-2 
 Axis ½Ä�

2. ACKSYS WLg-xROAD / N 
 / NP � 1-UPX002-2 
 1-EGPS-5HZ-2 
 Axis ½Ä�

3. Z (2) Ó 1-UPX002-2 ��

4. 1-UPX002-2 � ACKSYS WLg-xROAD / N 
 / NP 
 1-EGPS-5HZ-2 
 Axis ½Ä�

5. Axis ½Ä�� L-Com BT-CAT6P1HP-48W
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6. L-Com BT-CAT6P1HP-48W � PoE !"#��!"（�«�� Axis ½Ä�）

���-��：�- UPX �����h�

H� UPX §
kl® (4) � SO-227-1002109 (M4) ³´，����a^!"���� 
�。

1. ��I[W³·J���¹、® (4) � M4 ³´ (C) � 3 mm pÍ�Ã*，� UPX
�� (H) �������� �。

2. Âm=9�³·J���¹，
� 1.8 Nm (16 in-lbs) �¬­Á¸³´
(C)，hM³´I�!Ì,，
Ni� ³·。

��

�st�u�&uv�w$,x���yzaL���{|�。}�yz（P
1-EGPS-5HZ-2 & MOXA AWK-4121）~��aLF{|�，����{|aL�
SomatXR ���。����u�，�i^'���u��'���yzuv。

��

���aL���{|��，�~m��������!^'&�cjk�l。

4.3 h��B�~

��

	
	�＞30 V �，���.����。g	
	�!" 10 V，i��	�。
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h���l

SomatXR s���_�
�M���8�ba
���。�������0�I�6Z
D��，L4UYze�QR。QH，!"�+�
!t7V。Í"��<，��!!O
(1-KAB294-W-5) ¿©²�b�¥­À¿®Ô。

�� NTX002 
 NTX003 !";，5Z"N��QR，s��1= EN61326 B
x�*（��/7��ba）。

�����h

HS�+°�����
����±�-�;a %&("#，MI�b��!。
���!"B��^��9t�V2。°���!O�a';/!4�
1.5 A。HSÁÂÃ，MZ5�I%!。

��

��������	，��#������$�%.sC	�	&���	
。

HS��-�.'�� %H�，MZ5�«�!。

��

F5�G�，HIF SomatXR JK�L�����（��MNO）。PQRS�T��
UV�
W�，2XY���	
。

���h�

��ÄÅ
�!tA<，
�PN�!t��
�a�����a^!"（UPS），
�ÆÕÖ,Îa�!."r。HBK �?�� 1-UPX002-2，	I��a�&� MX
�
���a^�!。

�� UPX002 ��;，]�� 1-KAB2115-2 !O�!"�����&��&。
� UPX002 &6!O��� MX �
� X104 !"�&。

�� UPX002 �Ï�����，W`h 1- UPX002-2 &(�。
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4.4 ��!��"#"#� PC

��$����"#

5�+�9,��
����� PC，rZ�9t��9,!O����
� X100
�&�!Ç��9,�&。

1-KAB294-5




1-NTX002

!"

B s�：1-KAB273-5
C s�： 1-KAB2106-x

X104

X100
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4.5 ��!��"#�"#� PC

��$��_`�Q"#，	� PTP � NTP ��

�
I�+�*�9,;y���� PC。È"�
PTP，�9,;y�B�1=?�*。���
�0�«�!。

!"

B s�
RJ45 ;y�：1-KAB273-5，EX23-R: 1-KAB2100-x

RJ45 ;y�：1-KAB273-5，EX23-R: 1-KAB2100-x

C s�
RJ45 ;y�： 1-KAB2106-x, EX23-R: 1-KAB2107-x

PC

�� PTP � NTP  %�����，W`huv4.6“��CD”。

����_`�Q"#（	� CX27C-R � MX471C-R）

&(�+°��&�&，°���I %�

�F�!。a�I^°
12 ��
。�a|���
（B�	 CX27C-R 

MX471C-R）
，���#�q����9,
OÉ����� PC。

��

�C�	
	
~�%.sC���	&，'t�"sC�	���(。

QR

�"��	�&(���	�，	��� ，��!���$����	
	��7� 
!。2m���$�����)A� 10 V。



31
MX �

�Gs�

!"

CX27C-R 

MX471C-R

PC

QR

*
��，��t� * FireWire ¡¢ X102 ����$���� X101。
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����_`�Q"#（�	� CX27C-R � MX471C-R）

&(�+°��&�&，°���I %�

�F�!。a�I^° 12 ��
。

��

�C�	
	
~�%.sC���	&，'t�"sC�	���(。

QR

�"��	�&(���	�，	��� ，��!���$����	
	��7� 
!。2m���$�����)A� 10 V。

!"

PC

QR

*
��，��t� * FireWire ¡¢ X102 ����$���� X101。

5��a� 24 ��
，W��#��。#��	�,UÁ��Ð������。
8t���L� 14 Ê。Ê（���“Hop”）��	_���
�¸���
�¥y
（ÈÁ�
� n ��
，M� n-1 Ê）。��#��，C(��D@!Ë 1 � 2
�Ê&。5@�7Ê&，0>?�&(�£��aÃÁ�（aiD@）。
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�
7&：15
�&(�£��aÃÁ：12

PC
（&(�£�）

#��

�� Optohub，°�,U
�/�¼¢I�+ 5 Ì，��dÍ�O;，/�¼¢IÎ
100 Ì。�+ 100 Ì�¼¢!''×�Ê&，u�H"：

� <100 m dÍ�O：11 Ïg&

� 100 - 200 m dÍ�O：7 Ïg&

� 200 - 250 m dÍ�O：5 Ïg&

� 250 - 300 m dÍ�O：3 Ïg&

0'-��
©¦D)、���!OÂ©��，¸��jØ��� s�~
�a�&(
���:¡¢，QHIÑ4Ð�H&ba
� �!.�!XUY。
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&(�'�aÃÁ�

SomatXR / QuantumX
�
7&：11

7Ê&：8

PC
（&(�£�）

1 ÊOptohub Optohub
a' 100 m

��$��%������Q"#

�"��<�:K
，�
!"�+°�b��!（�+°��a'!4�
1.5 A；���
�VÑ，W`h&(�）。

8t��}��jg	，HS�9,!O^V，Fq�
{Io¢8<。
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!"

B s�：1-KAB273-5
C s�：1-KAB2106-x

B s�：1-KAB273-5
C s�：1-KAB2106-x

B s�：1-KAB273-5
C s�：1-KAB2106-x

PC

QR

PQ�����9
&����F$�£
�，¤��$���y¥� PTP
CD¦�。���������§'+ PTP ��CD。¦,¨.��"y¥�
PTP，JK/�©ª����，����"£
CD。

4.6 ����

HS-��#5�})�Ò|�;a�=%�°，�B� %��。

�� SomatXR �
IÒ? %。�?@����¤� ;-�。���&¥y�2、
"G 2�/�!�%!!.�! %。

�'�PGÓ@�;a`>，=0��¤0��= �º ��K-�`&�#。�+�
@,H�;awo。º ��H�;a�&(�

�。Ö,
PV %|，s� LED
�<¸}±Ô»。HS %W�UY
Ù_PG %，s� LED �}±Ó»。

-��²��"wR�;aÔ：

� 2Õ： 1.1.2000

� ;aÔ：64 1

� 32 1 Õ

� 32 1 fD��Õ
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���e�o

v� �� $�� PTPv2 $�� NTP EtherCAT®

�Fq�� % QuantumX QuantumX
（B � C
s�）

MGCplus

(CP52)

eDAQXR

eDAQXR-lite

Quantum X

MGCplus

Fq

��

EtherCAT®
PG

�
�a�a'
¼¢

5 m
（��°�Öy
��
40 m，�+d
Í� 500 m）

100 m 100 m 100 m

�
&� 24 5L4 5L4 5L4（Z5
CX27C-R）

Ób < 1 μs < 1 μs < 10 ms < 1 μs

��;a G� G� ÚIÖ,;Ö

2 �;
4,Ö,;Ö

10 D×

G�

�� MX �
 �m PTP
;a×��

MX �


CX23-R

EXR-CPU

EXRL-CPU

�m %�� �m %��

!" 1.5 A，
b��!

5 5 5

��$�� PTP � NTP ��

H� SomatXR �
���+ PTP  %（“Ó@;a´N”）Ó@、
I�Y %Fpm;×。8I��+�9,;y�（H EX23-R）
��9,�4��Ø7V。
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PTP

PTP

PTP

�9,;y�

PC

5Ù¤ PTP  %，B�����
�K� PTP（�+ MX %*
 catman）。

,U
<�`>;×��;×	�+�;×ËE@,�Ú�。8G�I����;×
(Grandmaster Clock)，J�	!q@,�Ú��;×。HS���;×，MÛ��
!@
,�Ü;×��»。


�PN��~� PTP ;y�，����fQÂ4�,U
 %��"r。�ÆÕ,UÛ
Ø，;y�0�® E2E（'�'）
 P2P（g�g）Ù�;×。�&´NI�	 IPv4 

IPv6。

��$�� NTP ��

H� SomatXR �
�I��Fpm;×� NTP ×�� %。NTP ;a�+�9,;y
�
°�D:���Fq�
。HS�U
，²��=Ú�
0�+°� %。

Ó@bIÎ� 1 ms 
��，8NÜ�,UfQ�T	h��~� NTP ��。

HBM catman®EASY 
kl' NTP �
k。
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�9,;y�

!"NTP

NTP

NTP

PC

�9,;y�

* ��#a���


!"NTP*

Auto

Auto

°� °�

PC

������

HSr��=¼Â�（¼¢�� 5 m）� SomatXR 
 QuantumX-MX
�
，
�PN��°���-� %。���
��+°�!O��;�!@, %。

W`huv4.5“����
����� PC”。
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��*:K"，���#a���
����V�。HS��' CX27
�

�m %"，.�

 %"�@,P� %��。�s�Ö,;，
s�;a�I��K�tA;a。

HSr�� SomatXR � QuantumX MX �
，pm %�y^'。Ý	，
È5�� �-�s� %-�，MZ�+�m��-� %。HS MX
�
�a���¼¢�Û，�°���Þ+�ßÝ，M�0H?。

È�K'�m %"，Mu�aà %����
�@,P���，
 %���+°�
����
。

&'���e

� EtherCAT®：�+ EtherCAT® 7V;a %Z5 SomatXR CX27C-R 
 QuantumX
CX27C 8��9,,�。ªÜ��`«8�,��A<
�	。

� IRIG-B：IRIG-B ��	�*"�;a6。	r�� MX840B(-R) �
}=��。

4.7 "#� !

����

UY"I��T!X°，UY!.�+��!O������!�Ý=
!qÝ=��R
-�-�!�，_�UY��V�。B�@�8�����������!�T!XU
Y。!Xáq� (EMV) k��5|��!XUY� (EMS) �;/�T�!XUY
(EMI)，�âØ�}ÞØÞ45。

C( HBK Greenline XP�!，-�Á�+9t�!OXP)��:ãI�EÞ¯ß
。
!O&�§�������Å�=�����±，�+IK!������-�.'��
à。�+.QR，!XUY�ß~�q×ä。

��

��!�¨.«���（¬­¨.	®�¯PN¯&°¯）"~��±��	²��³´
µ¬¶#·。³´µ:�����~�¸¹、±�'!�b。,� HBK
ºLN�"<�»¼。

#m"#2#m

���1= EMC �*�)�
，�#�Y�XP$	DS�，J?XP$�I����
g�Y，QH�+���（áå��）�.'�（����WK�=�）。

H-�s�
n�!1²，B�à�!1BâK� (PA)（�*`&：�á�ã�，
K�â�� 10 mm2）。à��#��&(�;���!�'V2&!�=¡¢。��
äåp4P�¡pR!O/ a�)ã。8G�#Y、Y��XP$¦IcI��DS
)�。



MX �

�Gs�40

�'�!XUY�!1²�ß~r�a{，HBK ��
��#�Y��Y（
XP）cI
�DS。0�!"��:��
�«�Y!1K�<��Y�，8�	�Pæ�
7V!
1Bâ¢«�æE。����Y��¨0�、s�
M���=�。

r�� !�"#

Û��
I��"����� 5 � 24 V �!"!.。

��I)v����%!;，I�Nª�-�.'�!"!.�!¯¡¢。

H��¤�a';/VÑ� 700 mW，Ý7VÑ��+ 2 W。HS���¤�VÑ�+
700 mW，.�¤����%!��I。HS7VÑ�+ 2W，M��I�!�I。

��

2F���E"�，½rm�¾my¥	�。	����¿��E"。	�=À MX
���*y¥�$��，¤.���Ty¥�*Á�ÂÃ。F:>Ä(�，�E"	

	�。

4.7.1 TEDS

§!ä�hç TEDS ��“y��!�&(�”，��	����!�&(�，	no��
­!�­3
=0��

，
$������，�ID¢。TEDS
I���������、�IåD!O
����(
。

�����|，TEDS �I@,�K�¤`&。H�-��¤�I�_ TEDS
­3iN���&(
5Fº�&(。������no����&(¾
。
HS��' TEDS ���，M!º�.��。?�，6��¹*&(T�����&(，
8�&(��-�
-;�Ièæ�µ¢45。

�U

TEDS ÅÆ�Ç�&5�F$% IEEE1451.4 �È?。

no� TEDS ­3&(no�
������：

� -�����)�1（QH，/��1	“N”）TF-��-

� &6!�#��1（QH，!/����#��1�“mV/V”）

� ����9�，<�-����!�#�a��s

� HSZ5，������%!
!"

Fq��，QHI�+9t��
iN���：

� ����4C�、­#、��#T。

� ¹*�Î、4,¹*çÎ、¹*��§!äT

SomatXR s�-�.'��^iN!�&(�
no������，
@,�F¥y�

o@�.'��K，�7V´�I��-�A<。
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�ç�������
，!�&(��iN�!@,-�。�(
Z��é�a�!/�
<“���
_”。-�&!
_�R|，-�.'�@,èy�:K�-��R。

�I���
é,iN TEDS &(，QH catman®AP。

V�¨'� SomatXR &("#s��iN
º� TEDS &(��'�t�Ú：

� I�+ZC«G�!O­�（“��!�”）�� TEDS �
，
�����&z�
TEDS。

� 8��� IEPE ����-�.'��® TEDS 1.0 ³�。

� ��� HBK ����
#P'���è� TEDS
­3�
，	I��+���� ��& TEDS ­3&(（“ �!�”）。

� 0+-�.'��./~-�
�����&}:� RFID ­3，�® TEDS KL。

�U

.	 TEDS �Â@
1，2�� http://www.hbm.com/teds。

QR

PQ,� TEDS É%:��$�d�E"É%，2m� TEDS ÅÆ>Q� HBM TEDS
Editor ÊË 3.4.0.6 Ì��、catman® ÊË 3.4.1 Ì��，Í QuantumX / MX ÎÏÊË
2.6.R1 Ì��。

<� !#nc*- TEDS

IEEE1451.4 �*�#'�téêqwI�
_�����E。�+=0&(�
_��
�。&(��!��Rno����、!O
������ EEPROM 
（TEDS
�“���!�&(�”）。-�.'��+��^��&� EEPROM
no���、iN&(�w
=0Y)v-�.'�。

HBK êë�� Analog Devices / Maxim ��" TEDS �
：

� DS24B33：� HBK 1-TEDS-PAK 
�<�

� DS28E07：� HBK 1-TEDS-PAK-B 
�<�

4.8 � +2�Kp¡

H� SomatXR -��¤�TZ��#。8��#I�+� �"G 2�º ��«ì
�`&。aí��`&�K�E	��“MX-Assistant”�
。

HS���
�+°�%�，MI�7;（T;）OÉ�#，QH_�#"�&6'
（�ë、CAN 
8��9,：EtherCAT® 
 PROFINET）。

8tT;7;H�I�ê%H�
�。"G 2a�Î 4.8 kHz。

V�¨'� SomatXR &("#s��®�"�.M­：

� Zg�. (y=mx+b)

� �w�.（� MX840B-R、MX411B-R � MX460B-R）

� ��R�.（� MX840B-R、MX411B-R � MX460B-R）
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5 ����

5.1 SomatXR CX22B-R / QuantumX CX22B ����!

&(���E�� catman Easy DAQ �
k。�� CX22B-R
s��ªÜ��，W`h&(������。

5.2 eDAQXR 2 eDAQXR-lite CPU ¢

CPU $��@ë��:,U�&£#&(。��¥� SomatXR ìÐ� eDAQXR 

eDAQXR-lite s��ªÜ��，W`h CPU $��。

5.3 PC £�

�
6I���&("#�
� PC 
î��!Ç:=��，�5Z&(���
 CPU
$。QuantumX / SomatXR s��
kkl��V�¨'��
k，� HBM
���)�、MX %*�°��,��~P。catman®Easy/AP
�
	��«G�
k。�I��í,（www.hbm.com/
start）�¶����
k，�Ta, QuantumX/SomatXR �
��,��。

5.3.1 HBM Device Manager（HBM �E¤d!）

HBM Device Manager（HBM ���)�）	�ì�
8u，I��6,U
���
SomatXR �
。MX %*� catman®Easy/AP ��?V�。

5.3.2 MX ,¥

MX %*�
���"V�：

� s�：

- îP��（�
、�� PC）

� �
：

- µ¨�:K（TCP/IP ��）、éï

- íß�6��K

- iN6�¹*		

- DJ（��、`1、�î�
）

- �A<� PC ��n:K

- �
ðx

� �¤/���：

- :K（ïï、��M­、TEDS、±@,D:）

- -�（!ä&!q<）

- iN/º� TEDS

- Ù¤/|��+°��T;H�

www.hbm.com/start
www.hbm.com/start
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- w��ÖyV����&(¾（H@ë����、dbc &(�
），
�&(¾�n� CX23-R IiwR (sdbx)

- ����&��#D:� CAN、EtherCAT® 
 PROFINET。

� ���#：

- �K-��2�º �（M­、â[ 2）

- -��（�-）

- Sñ/ò[��-�（;a� 、�O、�.）

- í��#DJ（X-Y d�）

- ��?��¤�-�}S

� V��&6：

- ��&¯V�（ó�、�ï�、zE��E、Ä¥）TP,�#

5.3.3 catman®Easy / AP

catman®Easy

Catman Easy 	2�³�，k����¢�:K、��I£"���&¯V��T��V
�。catman Easy I�Zt²z�
~=��：

� EasyMath: catman Easy �&¯�
�@,��。

� EasyScript: �-��DJ�R"�� VBA @���。

catman®AP

catman AP � catman Easy �
k�ôV��2Õ�Öy'��¨'�
，QH：

� Y��� GNSS/ GPS &(I£"

� £ �4

� #PRÄ*/���

� 
��4

� �&(4

catman®PostProcess

catman PostProcess ��?t|})8u，��})、DJ�ðõ}S，QH：

� 9�A<（ó�~-、èö�Åñ&(、�0ó�）

� &¯V�（H0�3!Ë、!V2!ËT）

� &(I£"

� £ ò.

� �!&(�DM（Hð4�、ò�;a）

� &(K6�ðõTP
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5.3.4 MX ��¦§#n (API)

API :ï� Application Programming Interface，����&。�+
API，��GI8�RSFq���V�，
�q�@ë���
��	�。

�� API，�I��+I��"����
RS MX �
���V�。

. API I�< .NET KL��¾。�+8�¾，�I��� C#
T��ñòîP@ë�0���。¾�~
k���PG、&��&6:K、
Ö,�ò[&("#�Tde})TV�。

�� HBM �� API �����，WRS www.hbm.com 

www.hbkworld.com。2�0����<Q�7����I%�´���。

5.4 ¨`��&V

PN��"D@"�,�
�
：

� §I��,� PC �
k

� �s�óy,�


�I��� MX %*
 catman® �¦Y~��
�
`1，
�B5;-��,。
��=���W`«�
���µ%。

��

w�ÂT����Ð�%��。FÂT�Ñ�，�Ò�TÓ'��，/�ÒXY	
。
�i��HI�Ô&Õ��。

www.hbm.com
www.hbkworld.com
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6 ��

6.1 MX840B-R ��©ª«¬!

MX840B-R �
�ª (8) ���&�'，Iáq�+ 16 t���KL。

� ! MX840B-R hpq

:/0�3，6 �:K � 69

0�±/，5 �:K � 69

®D��/，3 �
 4 �:K �1)

�L 3 �

69

!�:/ � 73

!�±/ � 73

LVDT（��I�²D�.�） � 73

.$��� � 76

!1! � 77
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hpqMX840B-R� !

!. � 78

!4%!.!���（IEPE，ICP®） �1) 80

!4，20 mA � 82

!$
2�!$�-� � 84

!$cb! PT100 
 PT1000 � 84

0+ �2) 86

 2/(m!&�（!;�，TTL） �

�¤ 5-8

88

¬­/¥� �

�¤ 5-8

88
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hpqMX840B-R� !

SSI ´N �

�¤ 5-8

98

CAN 7� �

�¤ 1

102

1) I�: ODU 14 ¦� BNC 1-KAB430.0.3 9:�。
2) 9:� 1-SCM-R-TCK-2 �� K ­，1-SCM-R-TCE-2 �� E ­，1-SCM-R-TCT-2 �� T
­，1-SCM-R-TCJ-2 �� J ­。

­® LED

�¤ LED s� LED ¸

"�kl�� LED `1�
�。

�� LED ¯ ��

Ô» o¢A<

ó» s�MA

Ó» s�_�ô；Ö,+�o�-�


õôÓ» s�_�ô；o�"Q
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�° LED �� �� 
（#n 1，CAN ±�）

Ô» �¤*��ô CAN 7�Ù¤，I��£ CAN &(

All

Ó»

Ö,-�


:mõôÓ

»

"Q�Ù¤

Ó» ,D:�&；o�
_��� £� CAN &(，Ý7�õ;
^；
`m�ö6；�L�?&(

õôÔ»，
�|�Ô»

o�iN TEDS &(

õôÓ»，
�|�Ô»

*,:K；÷h TEDS

ó» _�����；�¤de
（`&�K6d、��6d、
TEDS &(5ï）

CAN 7�de；CAN �&}�“Bus
OFF（7��I）”`1；5E�£

}) CAN &(
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6.1.1 MX840B-R #²³�

�+ 14 ¦ ODU MINI-SNAP ��������。

#² ´µ #² ¶�·¸

（1-KAB183 �
1-KAB184）

!O�(É

1 !" (-)
« (m (-)

�»

2 !" (+)
« (m (+)

º»

3 !.&�10 V（+），60 V（+） ø»/�»

4 �#�Y

/���é 5
ó»/�»

5 �Y!O~-

/���é 4
ö»/�»

6 !4&� 20 mA（+） 
»/�»

7 -��# (+)
!.&� 100 mV (+)
f1 (−)

ø»

8 -��# (-)
f1 (+)

ó»

9 �"���!" 5...24 V (0 V) ù»

10 �"���!" 5...24 V (+) 
»

11 ���!O (-)
f2 (−) CAN H

ú»

12 ���!O (+)
f2 (+) CAN L

Ô»

13 TEDS (-)
2 -�

CAN �Y

ú»/�»

14 TEDS ­3（+） Ô»/�»

!O&

�§�

!O&�§� --

QR

¨.�E"��Ö 4 & 5 ~�#�。�m�+ MX1615B-R ��[×，�E"�¢��Ö
1 & 11 ~�#�。
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6.2 MX1615B-R h¹©ª«¬!

MX1615B-R �
� 16 �I�«:K�&�'，k�0�3���、«�"!.、!$、
!$-��!$cb!。

� ! MX1615B-R hpq

:/0�3，6 �:K � 69

0�±/，5 �:K � 69

®D��/，3 �
 4 �:K �

�L 3 �

69

!1! �

� 60 V

77

!.，±60 V � 78

!$
2�!$�-� � 84

!$cb! PT100 �

�L PT100

84

MX1615B-R I���û��8�!. (DC) 
Q  2� 1200 Hz（AC）、 É÷�
0.5 V、1 V、2.5 V 
 5 V �� /�!"!.。

-��¤�!"��&!¯¡¢。�� TEDS ­3
 T-ID ;，-��¤���|@,`
&"。
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­® LED

s� LED ¸

"�kl�� LED `1�
�。

�� LED ¯ ��

Ô» o¢A<

ó» s�MA

Ó» s�_�ô；Ö,+�o�-�


õôÓ» s�_�ô；o�"Q
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6.2.1 MX1615B-R #²³�

�+ 14 ¦ ODU MINI-SNAP ��������。

#² ´µ #² ¶�·¸

（1-KAB183 �
1-KAB184）

!O�(É

1 !" (-)
/���é 11

�»

2 !"!. (+) º»

3 !.&� 60 V (+) ø»/�»

4 �#Y ó»/�»

5 - ö»/�»

6 - 
»/�»

7 -��# (+) ø»

8 -��# (-) ó»

9 - ù»

10 - 
»

11 ����� (-)
/���é 1

ú»

12 ���K� (+) Ô»

13 TEDS ­3（-） ú»/�»

14 TEDS ­3（+） Ô»/�»

!O&�§� !O&�§� --

QR

tØÆ�E"、	�&	�ÙÚÛ (RTD)
'�¡��Ö���C。Â@
12��	�n。

QR

¨. MX1615B-R �E"��Ö 1 & 11 ~�#�。�m�+�� MX
��[×，�E"�¢��Ö 4 & 5 ~�#�。

6.3 MX1601B-R �:©ª«¬!

MX1601B-R �
� 16 �I:K&�'，��84!."（60 V、10 V、100 mV）、
84!4"（20 mA）
!4%!.!���（IEPE、ICP®）。
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� ! MX1601B-R hpq

!. � 78

!4%!.!���（IEPE，ICP®） �1) 80

!4，20 mA � 82

1) I�: ODU 14 ¦� BNC 1-KAB430.0.3 9:�。

���-��¤Ò?�a�T�!"�a!¯¡¢。��I)v����%!;，
I�Nª�-�.'�!"!.�!¯¡¢。

­® LED

s� LED ¸

"�kl�� LED `1�
�。

�� LED ¯ ��

Ô» o¢A<

ó» s�MA

Ó» s�_�ô；Ö,+�o�-�


õôÓ» s�_�ô；o�"Q
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6.3.1 MX1601B-R #²³�

�+ 14 ¦ ODU MINI-SNAP ��������。

#² ´µ #² ¶�·¸

（1-KAB183 �
1-KAB184）

!O�(É

1 - �»

2 - º»

3 !.&� (+)，IEPE (+) ø»/�»

4 �#�Y

/���é 5
ó»/�»

5 �Y!O~-

/���é 4
ö»/�»

6 !4&� 20 mA（+） 
»/�»

7 - ø»

8 - ó»

9 �"���!" (-) ù»

10 �"���!" (+) 
»

11 - ú»

12 - Ô»

13 TEDS ­3（-） ú»/�»

14 TEDS ­3（+） Ô»/�»

!O&�§� !O&�§� --

QR

¨.�E"��Ö 4 & 5 ~�#�。�m�+ MX1615B-R ��[×，�E"�¢��Ö
1 & 11 ~�#�。

���!"I� 5 V � 24 V �a)v，�9���¤ 1 � 8。H��¤a'VÑ�
0.7 W，
7VÑ 2 W。

���¤ 9 � 16，&6T�!"!. (10 ... 30 V) ×øÖ 1 V。H��¤�a'!4ª
Ñ� 30 mA，7!4ªÑ� 75 mA。HS!4ªÑÂ'，M!�+L4S��I���
%!。
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6.4 MX1609KB-R º;©ª«¬!

MX1609KB-R �
a�I�� 16 � K ­0+ (NiCrNi) -�cb-�。

� ! MX1609KB-R hpq

0+ �

� K ­

86

­® LED

s� LED ¸�¤ LED

"�kl�� LED `1�
�。

�� LED ¯ �° LED ��

Ô» - o¢A<

ó» - s�MA

Ó» Ó» s�_�ô；Ö,+�o�-�


õôÓ» õôÓ» s�_�ô；o�"Q

-- Ô» ��5e

-- Ô»õô TEDS &(�ï（LED �<¸õô 5 Õ）

-- Ó» ���
_/����.-�


-- ó» _�����
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» TEDS ¼½�k�º;（RFID）©ªw�¾

0+���

����� RFID ­3@���+-�.'�5�
_���。
RFID KLI7Vµ��RiN�º�&(，QH��Ó@-�g
�Z�)�1
（°C 
 K）。Å|�+-�.'�
=0� RFID 0÷��&(º� RFID ­3。

.­3I4ß��，$5Z!t�I8<。

MX1609KB-R �Æ[�.V�。�+��cb�1¥y�，I��0+�de
��`@
ß~a�"。

MX1609KB-R a�I}) 64 ���。� TEDS �p


� TEDS ­3“¹*�”�p
，HS���FqI��p，MI��n 14 ���。

HS MX1609KB-R �bacb�T`¿�g�cb�®û�，
M?V�I{}aà}S。

��-�g
_� RFID ­3�A<U


� ���¤�I��+ RFID iº。

� �º�+�
，=Ú�¤�}qù�。

� ­3��à�a'¼¢： 1 mm

� @~�;：#$­3��(��1K。
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6.5 MX1609TB-R º;©ª«¬!

MX1609TB-R �
a�I�� 16 � T ­0!+（Cu-CuNi）-�cb-�。

� ! MX1609TB-R hpq

0+ �

� T ­

86

­® LED

�¤ LED s� LED ¸

"�kl�� LED `1�
�。

�� LED ¯ �° LED ��

Ô» - o¢A<

ó» - s�MA

Ó» Ó» s�_�ô；Ö,+�o�-�


õôÓ» õôÓ» s�_�ô；o�"Q

-- Ô» ��5e

-- Ô»õô TEDS &(�ï（LED �<¸õô 5 Õ）

-- Ó» ���
_/����.-�


-- ó» _�����
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» TEDS ¼½�k�º;（RFID）©ªw�¾

0+���

����� RFID ­3@���+-�.'�5�
_���。
RFID KLI7Vµ��RiN�º�&(，QH��Ó@-�g
�Z�)�1
（°C 
 K）。Å|�+-�.'�
=0� RFID 0÷��&(º� RFID ­3。

.­3I4ß��，$5Z!t�I8<。

MX1609TB-R �Æ[�.V�。�+��cb�1¥y�，I��0+�de
��`@
ß~a�"。

MX1609TB-R a�I}) 64 ���。� TEDS �p
 � TEDS
­3“¹*�”�p
，HS���FqI��p，MI��n 14 ���。

HS MX1609TB-R �bacb�T`¿�g�cb�®û�，
M?V�I{}aà}S。

��-�g
_� RFID ­3�A<U


� ���¤�I��+ RFID iº。

� �º�+�
，=Ú�¤�}qù�。

� ­3��à�a'¼¢：1 mm

� @~�;：#$­3��(��1K。

6.6 MX411B-R Z<®¿À ��©ª«¬!

MX411B-R �
�® (4) �!¯¡¢&�'，k�0�3�!�!/、«�"!. (10 V)
�84!" (20 mA) 
!4%!.!（ICPE、ICP®）�.$���。

� ! MX411B-R hpq

:/0�3，6 �:K � 69

0�±/，5 �:K � 69

®D��/，3 �
 4 �:K �1)

�L 3 �

69

!�:/ � 73
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hpqMX411B-R� !

!�±/ � 73

.$��� � 76

!. � 78

!4%!.!���（IEPE，ICP®） �2) 80

!4，20 mA � 82

1) ��®D��/9:� 1-SCM-R-SG1000-2、1-SCM-R-SG120-2 
 1-SCM-R-SG350-2。
2) I�: ODU 14 ¦� BNC 1-KAB430-0.3 9:�。

-��¤Ò?�a�T�!"�a!¯¡¢。��I)v����%!;，I�Nª�!
"!.�!¯¡¢。
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­® LED

�¤ LED s� LED ¸

"�kl�� LED `1�
�。

�� LED ¯ ��

Ô» o¢A<

ó» s�MA

Ó» s�_�ô；Ö,+�o�-�


õôÓ» s�_�ô；o�"Q

�° LED ��

Ô» �¤*��ô

:mÓ» Ö,-�


:mõôÓ» "Q�Ù¤

Ó» ,D:�&；o�
_���

õôÔ»，
�|�Ô»

o�iN TEDS &(

õôÓ»，
�|�Ô»

*,:K；÷h TEDS

ó» _�����；�¤de（`&�Kde、��de、TEDS
&(5ï）；���%!+Q
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6.6.1 MX411B-R #²³�

�+ 14 ¦ ODU MINI-SNAP ��������。

#² ´µ #² ¶�·¸

（1-KAB183 �
1-KAB184）

!O�(É

1 !"!. (-) �»

2 !"!. (+) º»

3 !.&� 10 V (+)，IEPE (+) ø»/�»

4 �#�Y

/���é 5
ó»/�»

5 �Y!O~-

/���é 4
ö»/�»

6 !4&� 20 mA（+） 
»/�»

7 -��# (+) ø»

8 -��# (-) ó»

9 �"���!" (-) ù»

10 �"���!" (+) 
»

11 ���K� (-) ú»

12 ���K� (+) Ô»

13 TEDS ­3（-） ú»/�»

14 TEDS ­3（+） Ô»/�»

!O&�§� !O&�§� --

QR

¨.�E"��Ö 4 & 5 ~�#�。�m�+ MX1615B-R ��[×，�E"�¢��Ö
1 & 11 ~�#�。

6.7 MX460B-R ÁÂ/��!��

MX460B-R a�I��® (4) �&!&�'，�&!�R-�a� 1 MHz
�(m（�b、¬­、�1K、1�、���(3)4）。CX23-R / eDAQXR
��"����®�L。��®&¯V�。��®“9�”����;%R« 。

MX460B-R  2-�.'�a�I��®�-��y�。�+ 14 ¦ ODU
���¿�����。��-��¤�a�T�!"�a�	!¯¡¢�。
��I)���!";，I�Nª�.'�!"!.�!¯¡¢。
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� ! MX840B-R hpq

 2/(m!&�（!;�，TTL） � 88

³��6�（!;�，TTL） � 88

¬­/¥� � 88

5"!��6� � 99

(3)4 � 100

��

MX460B-R ���E"?� 5 A 24 ^�ÜÈ�Ý	�。.	�!	
	�，
2Þßàá"*+:。� 5 ^àá"?� 12 ^�E"	
�����àá"。

�� TEDS 
 T-ID ;，-��¤!���|@,�K`&。
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­® LED

�¤ LED s� LED ¸

"�kl�� LED `1�
�。

�� LED ¯ ��

Ô» o¢A<

ó» s�MA

Ó» s�_�ô；Ö,+�o�-�


õôÓ» s�_�ô；o�"Q

�° LED ��

Ô» �¤*��ô

:mÓ» Ö,-�


:mõôÓ» "Q�Ù¤

Ó» ,D:�&；o�
_���

õôÔ»，
�|�Ô»

o�iN TEDS &(

õôÓ»，
�|�Ô»

*,:K；÷h TEDS

ó» _�����；�¤de（`&�K6d、��6d、TEDS
&(5ï）

ÃÄe=：ÅÆÇÈ：É©" TEDS ¼½（Ê¸：Ë��，Ì¸：Í��）。
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6.7.1 MX460B-R #²³�

����(� 4 #� 5 #�éB�/�，�¦�@
_�6��&���
ü6`1！
H5./�，M5E��(}��-��！

�+ 14 ¦ ODU MINI-SNAP ��������。

#² ´µ #² ¶�·¸

（1-KAB183 �
1-KAB184）

!O�(É

1 !" (-)
« (m (-)

�»

2 !" (+)
« (m (+)

º»

3 f1 AC+（��5"�0�É�) ø»/�»

4 �#�Y（`>!. Vref 
(2.5 V))
/���é 5

ó»/�»

5 ��
_

/���é 4
ö»/�»

6 Not assigned（_��） 
»/�»

7  2&� f1 (-) ø»

8  2&� f1 (+) ó»

9 �"���!" 5...24 V (0 V) ù»

10 �"���!" 5...24 V (+) 
»

11  2&� (-) f2 (-) ú»

12  2&� (+) f2 (+) Ô»

13 �#�Y，TEDS ­3（-） ú»/�»

14 TEDS ­3（+） Ô»/�»

!O&�§� !O&�§� --

QR

¨.�E"��Ö 4 & 5 ~�#�。�m�+ MX1615B-R ��[×，�E"�¢��Ö
1 & 11 ~�#�。
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6.8 MX471-R CAN ��

6.8.1 MX471B-R CAN ��

MX471B-R �
�® (4) �«G� CAN 7�vg。

� ! MX471B-R hpq

CAN 7� �1) 102

1) k�� CCP/XCP-on-CAN ��®（�� CX23-R }=��）。

�� CAN 7�vgÒ?�a�T�!"�a�	!¯¡¢�。

MX471B-R �®�Î 1 Mbit/s ���¿�2。��¿�2�7�!Oa'Ãb�a�s�
��，W`« MX471B-R &(�。

­® LED

7� LED s� LED ¸

�� LED

"�kl�� LED `1�
�。

�� LED ¯ ��

Ô» o¢A<


» s�_�ô，Ö,+�o�-�


õô
d s�_�ô；o�"Q

ó» s�de， %de
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±� LED ��

õôÔ» 7�5MA，CAN ��¤,

Ô» 7�5MA，CAN �5¤,

õô
» aý�7�de（øõ）；CAN ��¤,


» aý�7�de（øõ）；CAN �5¤,

ó» 7�de；CAN �&}�“7��I”`1

"# LED ��

Ô» �¤*��ô - 5de


» 7�øõ - ©;
®ùde

õô
d �
ðx-�


ó» 7�de - �L&(，×�j6�/
OÉª��&�

ó¸õô 7��I - 5E�£
OÉ

#² ´µ #² ¶�·¸

(1-KAB2109-2)

!O�(É

1 CAN_SHLD（8������!1，
� GND !qÝ=）


»

2 - ó»

3 CAN-GND（�Y / 0V / V-） �»

4 CAN H（q���!Å） ø»

5 CAN L（q��{!Å） º»

6.8.2 MX471C-R CAN-FD ��

MX471C-R I��® (4) �«G�CAN / CAN FD 7�vg。.�
6I�<,�，
�+�9,!O��� SomatXR �
（�+°���）��� PC。

� ! MX471C-R hpq

CAN 7� �1) 102

CAN-FD 7� �1) 102

1) k�� CCP/XCP-on-CAN ��®（�� CX23-R }=��）。
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�� CAN 7�vgÒ?�a�T�!"�a�	!¯¡¢�。

MX471C-R �®a� 1 Mbps ���¿�2�a� 4 Mbps � CAN FD
�2。��¿�2�7�!Oa'Ãb�a�s���，W`« MX471C-R &(�。

­® LED

7� LED

s� LED ¸�� LED

"�kl�� LED `1�
�。

�� LED ¯ ��

Ô» o¢A<

Ó» s�_�ô；Ö,+�o�-�


õôÓ» s�_�ô；o�"Q

ó» s�de， %de

±� LED ��

õôÔ» 7�5MA，CAN ��¤,

Ô» 7�5MA，CAN �5¤,

õôÓ» aý�7�de（ERROR PASSIVE）；CAN ��¤,

Ó» aý�7�de（ERROR PASSIVE）；CAN �5¤,

ó» 7�de；CAN �&}�“7��I”`1

"# LED ��

Ô» �¤*��ô - 5de

Ó» &(�L - ©;
®ùde
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��"# LED

õôÓ» �
ðx-�


ó» �
+Q - ×�j6�/
OÉª��&�

õôó» 7��I - 5E�£�OÉ

MX471C-R #²³�

#² ´µ #² ¶�·¸

(1-KAB2109-2)

!O�(É

1 CAN_SHLD（8������!1，
� GND !qÝ=）


»

2 - ó»

3 CAN-GND（�Y / 0V / V-） �»

4 CAN H（q���!Å） ø»

5 CAN L（q��{!Å） º»

QR

â+	²[×d�l，�Ö 1 ����� CAN 	®�³´µ�。\]Z[� MX471C-R
��
��	&ãä。
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6.9 MX590B-R Î@	
��

H�'&a�I�< (5) �./&�'，�� TEDS KL8�"#=�./�\�./。

� ! MX471C-R hpq

\�./���（¯�/±�） � 104

=�./���（¯�/±�） � 104

a�I:K< (5) �«G./���，./-��-：\�./a� 10 ½；=�./a�
25 ½。úûH��
;，I_"�./�-
�Ú 5 �./�-。

À 2

À 1

À 1

À 2

./�&

�#P TEDS ­3Ý=

MX590B-R

©ª¿À Ï 1，·¸ Ï 2，·¸ |}VK

0 ... 4 ½，\� º» º» A

0 ... 6 ½，\� Ô» Ô» B

0 ... 10 ½，\� 
» 
» C

-0.5 ... +0.5 ½，=� ó» �» D

0 ... +1.6 ½，=� �» �» E

-1 ... +2.5 ½，=� º» ù» K

-1 ... +4 ½，=� ó» º» F

-1 ... + 10 ½，=� º» 
» G

-1 ... +16 ½，=� Ó» Ó» H
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|}VKÏ 2，·¸Ï 1，·¸©ª¿À

0 ... +25 ½，=� ù» ù» I

ü（þp） - - 0

­® LED

�� LED ¯ ��

Ô» o¢A<

Ó» s�_�ô，Ö,+�o�-�
，_ %

õôÓ» s�_�ô；o�"Q

ó» *4]
de。�
B�É� HBK wß。

��

PQ�¯�!�)（å_F TEDS ÅÆ��=）�"Ø("�!�)（æ`å_F���
�=），i�) LED *çè<。F+éêf�，�)Ø(".��æ`��。

�° LED ��

ó¸õô *4]
de。�
B�É� HBK wß。

ó¸õô ./�É�Ni。�
B�É� HBK wß。

ó» �L。HSZ5 TEDS：_¶� TEDS。

Ó» o�*��¤。

Ô»õô，5 s o�iN TEDS ­3&(

Ó»õô，5 s �
_� TEDS，Ý_��&(（��Ú÷h TEDS）

Ô» HS�� TEDS：TEDS
&(��a'./��É��a'./�B。

Ô»®ùõô HS�� TEDS：TEDS
&(��a'./{��É��a'./。

ó»®ùõô HS�� TEDS：TEDS &(��a'./���É��a'
./。
9:：�kWÐYÑÒÓÔ!。

$�%

H�./�É��:�@\ã�ýå
þ��&，u�NÜ�D�./�-。9��(k
�：�¼�Ó\­，­# LP-004。HBK �( 1-CON-S3006T （þ4，FKM \ã
）�
1-CON-S3007T（�ýå，FFKM \ã
）:��� TEDS &(#� RFID
­3。���(|，�IiN TEDS ­3�pq（RFID KL）。
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Î@#²（Õ��}Z）

|}¦K �� Ö× Î@ØÙ� Ú+Î@¿À "# TEDS

1-CON-
S3006T

./�( þ FKM < 10 ½ M12 x 1.5
（�³·）

Ø@

RFID

1-CON-
S3007T

./�( �ýå FFKM ≥ 10½ M12 x 1.5
（�³·）

Ø@

RFID

TEDS ¦§

�(©²ü TEDS ­3，������。5� TEDS ­3-���，W@���� TEDS
���（`« QuantumX s� CD，�'� setups/obsolete/TEDS_Setup.exe）

1. H� MX %*。

2. µ¨ MX590B-R，
��
PG��。

3. @��5� TEDS ­3����¤��ú
�Ú“HSI�，M�� TEDS”。

4. ��(���=0�¤。�¤ LED õô。

5. _ TEDS �"���
�Ú“� HBM TEDS ���
²S TEDS”。

6. � TEDS ���
²S TEDS
­3pq|，�“a'./”、“./M­”�“�¤ïï”�K��Z�。

7. gû“�n
Ù¤ TEDS”，Å|�I TEDS ���。
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7 � !"#

7.1 �Ó½� !

� ! MX840B-R M1615B MX411B-R

:/0�3，6 �:K � � �

0�±/，5 �:K � � �

®D��/，3 �
 4 �:K �1)

�L 3 �

� �1)

�L 3 �

1) ��®D��/9:� 1-SCM-R-SG1000-2、1-SCM-R-SG120-2 
 1-SCM-R-SG350-2。
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�¹�Ó½，6 �Û.

OST

ë" 4 �	���g#，tF��"N¯���E"	®+st,		®s�。
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�Ó[¹，5 �Û.

OST

ë" 3 �	���ì#，tF��"N¯���E"	®+st,		®s�。
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�ÓÜ\]^¹，4 �Û.
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�ÓÜ\]^¹，3 �Û.，»� !hÝ

�U

��¥�+ CX23-R *+,-"、catman®AP Í MX ÎÏíf,�。î{ïF CX23-R
����Ý»¼ !。
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�ÓÜ\]^¹，3 �Û.，»Þ_ßÛ!
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�ÓÜ\]^¹，3 �hp，�»� !hÝ

�U

��¥¤�+ CX23-R *+,-"íf,�。î{ï���Ý»¼ðñ。



79
MX �

�����

7.2 h � !

� ! MX840B-R MX411B-R hpq

!�:/ � � 73

!�±/ � � 73

LVDT（��I�²D�.�） � 73
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h �¹，6 �Û.
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h [¹，5 �Û.
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�l�Óà\ÓÎ! (LVDT)
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7.3 Îá� !

� ! MX840B-R MX411B-R hpq

.$��� � � 76

Îá�¹，6 �Û.
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7.4 h
�

� ! MX840B-R MX1615B-R hpq

!1! � � 77

h
�
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7.5 h�

� ! MX840B-R MX1615B MX411B-R hpq

!. � � � 78

100 mV âãhÎ�
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10 � 60 V âãhÎ�

��

òó&	
�ô��!'�	�： ±60 V

QR

�m�+ MX1615B-R ��[×，~�#��Ö 1 & 11。�m�+¨.�� MX
��[×，~�#��Ö 4 & 5。

�U

MX1615B-R ���?��.�E",	。
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7.6 hãähÎh� !（IEPE，ICP®）

!4%É�.!����û��!4&�，
5-�.'�����!.�#。
?M����ï� IEPE 
 ICP® ���。IEPE ��“#P!�.!”。
ICP®	“PCB Piezotronics”Ñü���#ý��。

� ! MX840B-R MX1601B-R MX411B-R hpq

!4%!.!�
��（IEPE，
ICP®）

�1) �1) �1) 80

1) I�: ODU 14 ¦� BNC 1-KAB430-0.3 9:�。

hãähÎh� ! (IEPE)，»ßÛ!
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hãähÎh� ! (IEPE)

�U

{ï TEDS 1.0 Ê� IEPE �E"。
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7.7 h�

� ! MX840B-R MX1601B-R MX411B-R hpq

!4，20 mA � � � 82

20 mA âãh�

��

�!	Ý：±30 mA。
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hÎäh 20 mA âãh�

voltage-fed

��

�!	Ý：±30 mA。

�U

�E",	~�jõ。��，+�ö����	�	÷�ø。
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7.8 ådhá�©ª

� ! MX840B-R MX1615B-R hpq

!$
2�!$�-� � � 84

!$cb! PT100 

PT1000

� �

�L PT100

84

há
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há[æ� (RTD)
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7.9 º;

� ! MX840B-R M1609KB-R MX1609TB-R

0+ �1) �

� K ­

�

1) 9:� 1-SCM-R-TCK-2 �� K ­，1-SCM-R-TCE-2 �� E ­，1-SCM-R-TCT-2 �� T
­，1-SCM-R-TCJ-2 �� J ­。

K �º;

K �º;，»ßÛ!
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T �º;

T �º;，»ßÛ!
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E �º;，»ßÛ!

J �º;，»ßÛ!
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7.10 � $�%

� ! MX840B-R MX460B-R

 2/(m!&�（!;�，TTL） �

�¤ 5-8

�

³��6�（!;�，TTL） �

�¤ 5-8

88

¬­/¥� �

�¤ 5-8

�

SSI ´N �

�¤ 5-8
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ÁÂ/çf��!
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ÁÂ、à\
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ÁÂ、�%、+è
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ÁÂ、à\、+è
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ìí/îï（HBK ìí� !）

ÁÂ、�ð、ñ�è�K
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ÁÂ、à\、ñ�è�K
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7.11 ñ�h ¦ë!

� ! MX460B-R

5"!��6� �
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7.12 çôõ� (PWM)

� ! MX460B-R

(3)4 �

� !
çôõ� - çô、çfö÷ø�、ùúö÷ø�、à\
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� !
çôõ� - çô、çfö÷ø�、ùúö÷ø�、�%
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7.13 CAN ±�

� ! MX840B-R MX471B-R MX471C-R

CAN 7� � �1) �1)

CAN-FD 7� �1)

1) k�� CCP/XCP-on-CAN ��®（�� CX23-R }=��）。

OST

�m�Hù/0�，CAN ú�k¡~���f1� ¡	�。MX471B-R、MX471C-R
& MX840B-R ��F CAN H & CAN L ��.(�ûl	�，���2�34üýÍ
þ�。
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CAN ±�，MX840B-R

CAN ±�，MX471B-R
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CAN / CAN-FD ±�，MX471C-R
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7.14 â#Î@� !

� ! MX590B-R

\�./���（¯�/±�） �

=�./���（¯�/±�） �

�U

�{ï���E"（÷q/�q）。

Î@，MX590B-R
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7.15 ûüý� !

� ! MX460B-R

9�*��� �

ñ�h ¦ë!，ûþý
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8 MX ��$	%

8.1 è CAN ±�$	©ª�K

8.1.1 MX840B-R

MX840B-R ��-�.'�I��¤ 2 � 8 &6� CAN 7�（�¤ 1）。
.�R�:� MX %*
:K。

8.1.2 MX471B-R / MX471C-R

MX471B-R � MX471C-R 8Z��
I�-��#
7;!Ë��#&6� CAN
7�。8t,��R�¢��-;Ó
�,-�A<
，�¦���2� CAN
�
Á&(���。

.�R�:� MX %*
:K。Z5�&��#B� %（7;）-�`&�K，
Å|D:ì=0� CAN �&。`&���n��
 (EEPROM) 
。�í"¸�'
（H���/-;Ó）�#P8<，MX %*I�TP CAN �#&(¾ (.dbc)。
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8.2 �ø$	�K

8.2.1 MX878B

QuantumX MX878B �ë&6�
I��a� 8 ��ë!.&6'，
��7;-����&���¤!Ë。.�RI�+ CX23-R &(���
 catman® 

MX %*�
-�:K。��Fq MX �
�B��+°���，Z5�&��#B� 
%（7;）�K`&，Å|D:ì=0��ë!.&6'。`&���n��

(EEPROM) 
。a'&6�2L4� 5 kHz。���ÌY�Va�Ö 500 Hz
�� �#。
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8.2.2 ��Ax$��（EtherCAT® � PROFINET）��
CX27C-R，��	
��
���

Ø@ MX �
�H��#"��DPZ��#，ID:� �"G 2�º �`&。

QH，&��¤�¯���#I�u�Â��"G 2（H 100 kS/s
�z�b���），
�DJ;�Iº �，�¯���#I�u�Â{�"G 2
（H 5 kS/s），
�+ EtherCAT® 
 PROFINET &6。
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Version �ú E�

1.0 08/2014 ¯�³

2.0 02/2015 CX23-R � EX23-R

3.0 10/2015 MX840B-R、MX411B-R � MX471B-R �


3.1 10/2015 ��,

4.0 11/2015 !Xáq�

5.0 04/2016 ���9:�，UPX-002，&6

5.1 06/2018 �
���¸�，KAB430 IEPE、MX460B-R �
MX590B-R �
，_u�É��

6.0 08/2018 MX1609TB-R

6.1 10/2018 �ou�É£�，,³�<（Ëz�
）

7.0 08/2019 MX471C-R、CX27C-R、CAN-FD-BUS、��u�
1-CON-P1007 � 1-CON-P1016
�����·!(³´Á���� ����

7.1 11/2019 0+9:�，T ­� J ­，�� MX840B-R；
=�./ -1 ... 2.5 ½，�� MX590B-R

7.2 12/2019 ��,

8.0 11/2023 ¥� HBK �!，�T��,。
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