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Caratteristiche
salienti

— Coppia nominale: 100 N'm,
200 N'm, 500 N'm, 1 kN-m, 2 kN‘m,
3 kN'm,5 kN-m e 10 kN-m

- Velocita nominale da
10 000 min~1 a 18 000 min~1

— Ampio campo di frequenze di
misura fino a 6 kHz (-3 dB)

- Rapida trasmissione digitale del
segnale di misura: 4800 Valori di
misura/s

® by HBM — Elevata risoluzione di 19 Bit
S m a rt tO rq U e g (metodo ad integrazione)
- Funzioni di monitoraggio
— Ampia gamma di opzioni

Schema a blocchi del flusso del segnale

FPGA
Coppia v > o
’ = == ~ Uscita in Frequenza
| Coppia_ |+ +0« > E>E > 'LL_ » (1045 kHz, 60+30 kHz)
=i |
i l Passa-basso TP1: 0,05 Hz ... 4000 Hz
Passa—basso TP2: 0,05 Hz ... 100 Hz
Temperatura
TR A ; i
—p = 5 v, ___, Uscita Analogica
w K ’J,L- (£10V)
Rotore
I~y
» 22 |
- /‘I\Pj PRQFlBUS
Velocita di NO Passa—basso TP: 0,1 Hz ... 80 Hz (opzionale)
rotazione / N1 F1 ¥ Uscita
Angolo di N2 F2 » Frequenza/
b -
rotazione — —» Nref » Impulsi
Statore
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Dati tecnici

Tipo T12
Classe di precisione 0,03
Sistema di misura della Coppia
Coopi e M N-m 100 | 200 | 500
oppia nominale Mpom KN-m 1 | 2 | 3 5 | 10
Velocita di rotazione npom
Opzione 3, Codice L 1) min-1 15 000 12 000 10 000
Opzione 3, Codice H 1) min-1 18 000 16 000 14 000 | 12 000
Deviazione della linearita, isteresi compresa, riferita
alla sensibilita nominale
Bus di campo, Uscita in frequenza 10 kHz / 60 kHz
Per una coppia massima nel campo: ] )
fra 0 % di Mpom € 20 % di Myom % <+0,006 (in opzione <+ 0,004)
> 20 % di Mpom € 60 % di Mpom % <+0,013 (in opzione <+0,007)
> 60 % di Mpom 100 % di Mo % <+0,02 (in opzione <+0,01)
Uscita in tensione
Per una coppia massima nel campo:
fra 0 % di Mpom € 20 % di Mpom % <+0,015
> 20 % di Mpom € 60 % di Mo % <+0,035
> 60% di Mpom € 100% di Mpom % <+0,05
Deviazione relativa standard della ripetibilita,
secondo DIN 1319, riferita alla variazione del segnale di
uscita
Bus di campo, Uscita in frequenza % +0,01
Uscita in tensione % + 0,03
Influenza della temperatura, ogni 10 K, nel campo
nominale di temperatura
sul segnale di uscita, riferita al valore effettivo del-
I’estensione del segnale
Bus di campo / Uscita in frequenza % +0,03
Uscita in tensione % +0,1
sul segnale di zero, riferita alla sensibilita nominale
Bus di campo / Uscita in frequenza % +0,02 (£ 0,01 opzionale)
Uscita in tensione % +0,1
Sensibilita nominale (campo fra la coppia = Zero e la
coppia nominale)
Uscita in frequenza 10 kHz / 60 kHz kHz 5/30
Uscita in tensione \% 10
Tolleranza della sensibilita (deviazione della gran-
dezza di uscita effettiva a Mg, dalla sensibilitd nomi-
nale)
Uscita in frequenza % + 0,05
Uscita in tensione % +0,1
Segnale di uscita per coppia = Zero
Uscita in frequenza 10 kHz /60 kHz kHz 10/60
Uscita in tensione \% 0
Segnale nominale di uscita
Uscita in frequenza
per coppia hominale positiva 10 kHz / 60 kHz kHz 15/ 90 (5 V simmetrico 2))
per coppia hominale negativa 10 kHz / 60 kHz kHz 5 /30 (5 V simmetrico 2))
Uscita in tensione
per coppia nominale positiva \% +10
per coppia nominale negativa \% -10
Campo di scalatura
Uscita in frequenza / Uscita in tensione % 10 ... 1000 (di Mpom)
Risoluzione
Uscita in frequenza 10 kHz / 60 kHz Hz 0,03/0,25
Uscita in tensione mV 0,33
Residuo alternato
Uscita in tensione mV 3

1) Vedere pagina 19.
2) Segnale complementare RS422. Attenzione alla resistenza di terminazione.
HBM 2
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Dati tecnici (continuazione)

_ _ N-m 100 [ 200 | 500
Coppia nominale Myom KN 1 ‘ 2 ‘ 3 ‘ 5 ‘ 10
Massimo campo di modulazione 3
Uscita in frequenza 10 kHz /60 kHz kHz 4..16/24 ...96
Uscita in tensione \% -10,2 ... +10,2
Resistenza di carico
Uscita in frequenza kQ >2
Uscita in tensione kQ >10
Deriva a lungo termine, oltre 48 h
Uscita in tensione mV +3
Banda passante
Uscita in frequenza / Uscita in tensione a -1 dB Hz 0 ... 4000
Uscita in frequenza / Uscita in tensione a -3 dB Hz 0 ... 6000
Filtro passa-basso TP1 Hz 0,05 ... 4000 (Bessel 4° ordine, -1 dB); impost. di fabbrica 1000 Hz
Filtro passa-basso TP2 Hz 0,05 ... 100 (Bessel 4° ordine, —1 dB); impost. di fabbrica 1 Hz
Sfasamento di Gruppo (filtro passa-basso TP1: 4
kHz)
Uscita in frequenza 10 kHz /60 kHz us 320/ 250
Uscita in tensione us 500
Energia di alimentazione
Tensione nominale di alimentazione (CC)
(bassa tensione di sicurezza) \Y 18 ...30
Corrente assorbita in esercizio A < 1 (tipico 0,5)
Corrente assorbita allo spunto A <4
Potenza nominale assorbita w <18
Massima lunghezza del cavo m 50
Segnale di Shunt 50 % di Mpgm oppure 10 % di Mpom
Tolleranza del segnale di Shunt, riferita a Mpom % + 0,05
Sistema di misura della Velocita / Angolo di rotazione Ottico, tramite luce infrarossa e disco metallico scanalato
Incrementi meccanici Numero 360 720
Tolleranza della posizione degli gli incrementi mm +0,05
Tolleranza della larghezza delle scanalature mm +0,05
Impulsi per giro (impostabile) Numero 360; 180; 90; 60; 45; 30 720; 360; 180;
120; 90; 60
Frequenza degli impulsi alla velocita nominale npom
Opzione 3, Codice L 4 kHz 90 72 120
Opzione 3, Codice H 4) kHz 108 96 168
Velocita minima per la sufficiente qualita degli min-1 5
impulsi
Ritardo di gruppo us < 5 (tipico 2,2)
Isteresi all’inversione del senso di rotazione,
per vibrazioni relative fra rotore e statore
Oscillazioni torsionali del rotore gradi <ca.?2
Oscillazioni radiali dello statore mm <ca.?2
Grado di polluzione ammesso nel percorso ottico
della forcella del sensore (lenti, disco scanalato) % <50
Influenza della turbolenza sul punto zero,
riferita alla coppia nominale
Opzione 3, Codice L 4 % <0,05 | <0,03 | <0,03 <0,02 <0,01
Opzione 3, Codice H 4) % <0,08 | <0,04 | <0,03 < 0,02 <0,01
ilﬂnsgtjt;?egnale n frequenza / Uscita segnale ad \ 5 5) simmetrico; 2 segnali rettangolari sfasati di ca. 90°
Resistenza di carico kQ >2

3) Campo del segnale di uscita in cui sussiste una relazione ripetibile fra la coppia ed il segnale di uscita.

4)  Vedere pagina 19.

5 Segnale complementare RS-422. Attenzione alla resistenza di terminazione.
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Dati tecnici (continuazione)

_ _ Nm | 100 [ 200 | 500

Coppia nominale Mpom KN 1 I 2 I 3 I 10
Velocita di rotazione (Numero di giri / minuto)
Bus di campo
Risoluzione min-1 0,1
Precisione del sistema (per vibrazioni torsionali di
max. 3 % della velocita effettiva, con 2 volte la
frequenza di rotazione) ppm 150
Max. deviazione della velocita, alla velocita nomi-
nale (filtro a 100 Hz) min-1 1,5
Uscita in tensione
Campo di misura \% +10
Risoluzione mV 0,33
Campo di scalatura % 10 ... 1000
Limiti di sovramodulazione \% +10,2
Resistenza di carico kQ >10
Errore di linearita % <0,03
Potenza nominale assorbita w <18
Massima lunghezza del cavo m 50
Influenza della temperatura, ogni 10 K, nel campo
nominale di temperatura

sul segnale di uscita, riferita al valore effettivo del-

I'estensione del segnale % <0,03

sul segnale di zero % <0,03
Residuo alternato mV <3
Angolo di rotazione
Precisione gradi 1 (tipico 0,1)
Risoluzione gradi 0,01
Correzione dello sfasamento fra la coppia nominale
gﬁlrgpl e I'angolo di rotazione per le frequenze del o 4000: 2000; 1000; 500: 200: 100
Campo di misura gradi 0 ... 360 (giro singolo) ... +1440 (piu giri)
Potenza
Banda passante Hz 80 (-1 dB)
Risoluzione W 1
Fondo scala del campo di misura w Pmax = Mnom * Nnom % {m%ﬁ]ihnn':liﬁrql
Influenza della temperatura, ogni 10 K, sul segnale
di potenza, riferita al valore di fondo scala % + 0,05 n/npgm
Deviazione della linearita, isteresi compresa, riferita
al valore di fondo scala % + 0,02 n/npgm
Tolleranza della sensibilita (deviazione del campo del
segnale della potenza, riferita al valore di fondo scala % + 0,05
Segnale di temperatura del rotore
Precisione K 1
Banda passante Hz 5(-1dB)
Risoluzione K 0,1
Unita fisica - °C

Valori

Cadenza di misura mi?usrati 40

HBM
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Dati tecnici (continuazione)

Bus di campo

TEDS 1 (coppia)
TEDS 2 (velocita / angolo di rotazione)

CAN-Bus
Protocollo - CAN 2.0B, compatibile CAL / CANopen
Cadenza di misura rr:/igllfrg?ls massimo 4800 (PDO)
Accoppiamento hardware al Bus secondo 1SO 11898
Baudrate kBit/ s 1000 500 250 125 100
Massima lunghezza della linea m 25 100 250 500 600
Connessione - 5 poli, M12x1, codifica A secondo CANopen DR-303-1 V1.3, isolamento del po-
tenziale dell’alimentazione dalla massa di misura
PROFIBUS DP
Protocollo - PROFIBUS DP Slave, secondo DIN 19245-3
Baudrate MBaud max. 12
z\llggegﬁudr:qgj;?tlflcazmne PROFIBUS _ 096C (hex)
Dati d’ingresso, max. Byte 152
Dati di uscita, max. Byte 40
Dati diagnostici Byte 18 (modulo di diagnosi 2 - 4 Byte)
Connessione - 5 poli, M12x1, codifica B, isolamento del potenziale dell'alimentazione dalla
massa di misura
Cadenza di aggiornamento ©)
Assegnazioni di configurazione < 2 4800
<4 2400
=8 Valori di 1200
<12 misura /s 600
< 16 300
> 16 150
Comparatori di allarme (solo sui Bus di campo)
Numero - 4 per la coppia, 4 per la velocita di rotazione
Livello di riferimento - Coppia: filtro passa—basso 1 o filtro passa—basso 2
Velocita di rotazione: filtro passa—-basso 1 o filtro—passa basso 2
Isteresi % 0...100
Precisione di impostazione digit 1
Tempo di risposta (TP1 = 4000 Hz) ms tipico 3
TEDS (Transducer Electronic Data Sheet / Prospetto dati elettronico del trasduttore)
Numero - 2

A scelta, sensore di tensione o sensore di frequenza
Sensore di Frequenza / Sensore di Impulsi

6) Con l'attivazione contemporanea dei CAN-PDO viene ridotta la cadenza di aggiornamento sul PROFIBUS.
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Dati tecnici (continuazione)

_ _ Nm [ 100 | 200 [ 500

Coppia nominale Mpom KN 1 I 2 3 5 l 10
Dati generali
EMC
Emissione (secondo FCC 47, Parte 15, Sezione C) 7)
Emissione (secondo EN 61326-1, Tabella 3) 8)

Tensione di interferenza (RFI) - Classe A

Potenza di interferenza (RFI) - Classe A

Intensita del campo (RFI - Classe A
Immunita dalle interferenze (EN 61326-1, Tabella A.1)

Campo elettromagnetico (AM) V/m 10

Campo magnetico Alm 30

Scariche elettrostatiche (ESD)

Scarica a contatto kv 4
Scarica in aria kv 8

Transitorio rapido (Burst) kv 1

Picco di tensione (Surge) kv 1

Disturbi dovuti ai conduttori (AM) \% 3
Grado di protezione secondo EN 60529 IP 54
Temperatura di riferimento °C 23
Campo nominale di temperatura °c +10...+60
Campo della temperatura di esercizio °c -10...+60
Campo della temperatura di magazzinaggio °c -20...+70
Resistenza agli urti, grado di severita della prova
secondo DIN IEC 68; Parte 2-27; IEC 68-2-27-1987

Numero n 1000

Durata ms 3

Accelerazione (semisinusoide) m/s? 650
Resistenza alle vibrazioni, grado di severita della
prova secondo DIN IEC 68, Parte 2-6: IEC
68-2-6-1982

Campo di frequenze Hz 5..65

Durata h 15

Accelerazione (ampiezza) m/s2 50 50
Limiti di carico 9
Coppia limite, (statica) + I\(;f) di 200 160

nom
Coppia di rottura, (statica) + I\(;f) di > 400 > 320
nom

Forza assiale limite (statica) + kN 5 10 16 19 39 42 80 120
Forza assiale limite (dinamica), ampiezza kN 2,5 5 8 8,5 19,5 21 40 60
Forza laterale limite (statica) + kN 1 2 5 9 10 12 18
Forza laterale limite (dinamica), ampiezza kN 0,5 1 2 2,5 4,5 5 6 9
Momento flettente limite (statico) + N-m 50 100 200 220 560 600 800 1200
Momento flettente limite (dinamico), ampiezza N-m 25 50 100 110 280 300 400 600
ﬁi?gc')‘)ﬂlﬁ? oscillazione secondo DIN 50100 (picco- N-m | 200 | 400 | 1000 | 2000 | 4000 | 4800 | 8000 | 16000

7)  Opzione 9, Codice U
8 Opzione 9, Codice N

9 Qualsiasi sollecitazione irregolare (momento flettente, forza laterale od assiale e superamento della coppia nominale) & ammessa fino ai
limiti di carico specificati, solo e soltanto se non in concomitanza con le altre. In caso contrario si devono ridurre i valori limite. Se é presente
il 30 % del momento flettente limite ed il 30 % della forza laterale limite, sara ammesso ancora solo il 40 % della forza assiale limite, purché
non venga superata la coppia nominale. L'influenza sul risultato di misura dei momento flettente, forza laterale e di quella assiale ammessi,

puo giungere fino al < +0,3 % della coppia nominale.

10) Non si deve assolutamente superare la coppia nominale.

HBM
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Dati tecnici (continuazione)

Coboi e M N:m 100 [ 200 | 500

oppia nominale Mpom KN-m 1 ‘ 2 3 5 ‘ 10
Valori meccanici
Rigidita torsionale ct kN-m/rad 230 270 540 900 2300 2600 4600 7900
Angolo di torsione a Mngm gradi 0,048 | 0,043 | 0,055 | 0,066 | 0,049 | 0,066 0,06 0,07
Rigidita in direzione assiale c, kN/mm 420 800 740 760 950 1000 950 1600
Rigidita in direzione radiale ¢, kN/mm 130 290 550 810 1300 1500 1650 2450
Rigidita per momento flettente su un asse kN-m/gra
radiale cp, do 3,8 7 11,5 12 21,7 22,4 43 74
Massima escursione alla forza assiale limite mm <0,02 <0,03 < 0,05 <0,1
Max. errore addizionale di concentricita alla forza
assiale limite mm <0,02
Deviazione addizionale del parallelismo, al
momento flettente limite (a & dg) mm <0,03 < 0,05 <0,07
Grado di equilibratura secondo DIN ISO 1940 G25
Max. vibrazione relativa ammessa del rotore £ - | i s _ 9000
(picco—picco) 11) sercizio normale (continuo) ) _\/ﬁ
Qscillazioni dell'albero nell'area delle flange di accop- um 13200
piamento, secondo ISO 7919-3 Esercizio Start e Stop / Campo di risonanza (tempor.) Sp_p) = I

v
(nin 1/min)

Momento d’inerzia della massa del rotore

ly (sull'asse di rotazione) kg-m?2 0,0023 | 0,0033 0,0059 0,0192 0,037 | 0,097

ly con rilevatore ottico della velocita di rotazione kg-m?2 0,0025 | 0,0035 0,0062 0,0196 0,038 | 0,0995
Momento di inerzia parziale del lato di trasmis-
sione

senza sistema di misura della velocita di rotazione % 58 56 53

con sistema ottico di misura della velocita di rota- % 56 54 59

zione
Max. eccentricita statica ammessa del rotore
(radiale) rispetto al centro dello statore

senza sistema di misura della velocita di rotazione mm +2

con rilevatore della velocita di rotazione mm +1
Max. traslazione assiale ammessa fra il rotore e lo
statore mm +2
Peso ca. Rotore kg 1,1 ‘ 1,8 ‘ 2,4 8,3 14,6

Statore kg 2,3 2,5 2,6

11) si deve tener conto dell'influenza delle vibrazioni, degli errori di eccentricita, urti, errori di forma, intagli, scanalature, magnetismo residuo,
differenze strutturali od anomalie del materiale, separandole dall’effettiva oscillazione dell’albero.

12028-6.0 it
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Dimensioni del Rotore 100 N-m ... 200 N-m (in mm)
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Dimensioni senza tolleranza, secondo DIN ISO 2768-mK B84
Coppia nominale Dimensioni in mm
bq by bs by bg bg b Cc d Xs Y
100 N-m /200 N'-m 22 60 18 4 4 47,15 14 2 12,5 30 M8
Coppia nominale Dimensioni in mm
ada adg &dc Dde Adg Ddy @d €12 @d 2 Ddzags | DUy He6
100 N-m /200 N-m 115,5 84 99 101 110 14 8,2 131 57 57
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Dimensioni del Rotore 500 N-m ... 10 kN-m (in mm)
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Dimensioni senza tolleranza, secondo DIN ISO 2768-mK @dg
Coppia nominale Dimensioni in mm
by by b3 by bg bg by C d Xs Y
500 N-m /1 kN-m 22 60 18 4 4 45,7 14 2 8 30 M10
2 kN-m / 3 kN-m 23 64 20 5 4 47,7 14 25 8 32 M12
5 kN-m 24,8 84 26 3,3 3 62,7 17,5 2,8 8 42 M14
10 kN-m 24,8 92 30 3,3 4 66,7 17,5 3,5 10 46 M16
Coppia nominale Dimensioni in mm
ad dg @dc Dde Ddg Ddg @dgC12 ady Ddzags | Ddy Hé
500 N-m /1 kN-m 136,5 101,5 120 124 133 17 10 151 75 75
2 kN-m /3 kN-m 172,5 130 155 160 169 19 12 187 90 90
5 kN-m 200,5 155,5 179 188 197 22 14,2 221 110 110
10 kN-m 2425 196 221 230 239 26 17 269 140 140
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Dimensioni dello Statore 100 N-m ...

200 N-m (in mm)

Presa volante a 7 od 8
poli, con pressacavo a 90°

Vista laterale Y
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2 4 4
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Vista Z
r_nin. 43 180 ca.100
Spazio per lo stato Spazio per il cavo di
assemblato min. 10 150 collegamento con spina
Spazio per montaggio
e smontaggio i
M _| me 1
8 T Max. profondita filettafura 10** | 1l Ay~
Presa volante iy g e } & O N
montabiein i ) i [[[UNF 1/4"max. | -
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Dimensioni dello Statore 100 N-m ... 200 N-m (in mm)

Vista A

Solo con rilevatore della
velocita e marca di
riferimento

o84
—
\
\

(_ smart torgue® Q] ™™ )
|

P
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Dimensioni dello Statore 100 N-m ...

10 kN-m (in mm)

Vista Z
min. 43 180 ca. 100
150 Spazio per il cavo di

Spazio per lo
stato assemblato min. 10

Spazio per montaggio e
smontaggio

ca.[]120

montabile in
4 posizioni angolari

Presa volante O

Accessorio

ca. 54

Presa volante a 7 od 8 poli,

con pressacavo a90°
Vista laterale Y
\

collegamento con spina

M6 ‘

Max. profondita fileittatura 10 +1

,,,,,, -

o "
| UNF 1/4 \

Max. profondita filettatura 0,4” +0,02"

1
114,3=41/2"

*) Per 5 kN-m e 10 kN -m: min. 14 mm

Spazio esente da metalli:
radiale = 10 mm
assiale = b, (vedere pagina 8)

e

Vista laterale X
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o
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IS
o ‘ Vista da sopra
‘g |
(@] |
T
IR B B ,‘\A_@g_i,i,,
—XC
. L. Solo con rilevatore della velocita e marca di riferimento
Dimensioni senza tolleranza, secondo DIN ISO 2768—-mK
Coppia nominale Dimensioni in mm
(N'm) b @D H1 H2
100 81 122 260 1945
200 '
500
91,5 143 280 204,5
1k
2k
3K 109,5 179 310 222,5
5k 123,5 207 333 239,5
10 k 144,5 249 369 263,5
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Dimensioni dello Statore 100 N-m ... 200 N-m con coperchio (in mm)

[Coperchio completo]
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L * Spaccato (solo con sistema rilevatore
della velocita) e non spaccato della
versione standard (senza sistema
T rilevatore della velocita)

Vista senza semicoperchi

Appartiene alla versione
standard!

Per il montaggio del
coperchio di protezione si
devono rimuovere le due
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Dimensioni dello Statore 100 N-m ... 200 N-m con coperchio (in mm)

Vista B

225*2
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Vista senza coperchio

Fori di montaggio Z

56
[Custodia]

(211)

(26,6

43

Foro di montaggio

con gola

HBM

14

12028-6.0 it



Dimensioni dello Statore 500 N-m ... 1 kN-m con coperchio (in mm)
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Vista senza semicoperchio
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Vista senza semicoperchi

Vista A

Fori di montaggio Z
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Coperchio Q
©
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Foro di montaggio con gola
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Dimensioni dello Statore 2 kN-m ... 10 kN-m con coperchio (in mm)

b (Custodia) by bé bs
2
© 'bg b2 (bsa - @dq @A b b7
emico- emico-
perchio) ’W perchio) ‘ ——H
| }
1 I
L A Bk
a I
BN R 11
mE 2 I
N g o I 3
ol T £ o7 o H
[ ‘ o \ T i o
L 5 B
bl > @\ ] I %
Y-~
N\ 1 —J]
+@
@
® @
Vista senza semicoperchi
Ods Vista A
o 22,5
Z — £50 —_— -
N NN
/ @ L
9 ° |
VAR ! VA
- — S - 1y 4 Fori di montaggio Z
© ! b2 —~
© : pa
Q \ | / Coperchio Q
(<}
P . 9 S
©
\ 8 s
N | bg 2 N}
Foro di montaggio con gola
( smart torgue® O )
* N
{0 | |
|
T
||| | ||
1 \ 1
Vista senza semicoperchio
Coppia nominale Dimensioni in mm
by | by |bg |bg |bs | bg | by bg bg H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7
2 kN-m /3 kN-m 58 | 56 |1 4 |12 | 32 | 43 | 975 | 116 | 222,5 | 353 | 121,5 | 120,5 107 | 117,3
5 kN-m 80 | 78 |1 2 112 | 32 | 65 99 133 | 239,5 | 384 | 138,5 | 1345 120 | 1343
10 kN-m 88 | 86 |1 2 112 | 32 | 73 99 157 | 263,5 | 429 | 162,5 | 155,5 145 | 158,3
Coppia nominale Dimensioni in mm
adq ad, 2d3 Bdy Dds
2 kN-m /3 kN-m 175 259+2 241 232 223,
5 KkN-m 203 289+2 269 260 249_,
10 kN-m 245 331+2 31 302 291,
HBM 16 12028-6.0 it




Dimensioni del coperchio di protezione 100 N-m ... 200 N-m (in mm)

Testa della vite M3

Testa della vite M4
[Vite di arresto]

esternod= 7
altezza = 2
®)
&)
esternod= 9
altezza=2,5

Dimensioni del coperchio di protezione 500 N-m ... 10 KN-m (in mm)

Distanziatore, solo per
5kN-me 10kN-m

Testa della vite

esternod= 7
altezza =2

¥ W Testa della vite /
, (vite di arresto)
esternod= 9
altezza=2,5

12028-6.0 it 17 HBM



Imbullonamento del rotore

Rotore

]

Vite di montaggio

B =

o

|| T ZZzz

—

I
1
W/d

Vite a brugola ad incavo esagonale
DIN EN ISO 4762; nera / oliata /utoi= 0,125
(ruotata nel piano del disegno)

Distribuzione delle viti — Vista A

™

)\

[
.

+

ﬁ(&’\%\
<

%

| X
<

7(/6x60° per
}/@j 100 N'm ... 200 N-m)
-

Distribuzione delle viti - Vista B

/(6x60° per
100 N'm ... 200 N-m)

Coppia nominale

Viti di montaggio

Classe di resistenza delle viti di

Momento di serraggio

montaggio prescritto
(N'm) (N'm)
100 M8 34
200 M8
500 M10 10.9 67
1k
2k ML2 115
3k 135
5k M14 12.9 220
10k M16 340
Dimensioni di montaggio
Centro Rotore ., _— Centro Statore
| i | Dimensioni di montaggio
H Coppia Dimensione di montaggio (mm)
!‘ nominale
“ } a b c
| 100 N-m
”’*’H B 200 N-m 4 0 2
| 500 N-m
1 2 2 0
H 1 kN-m
X 2 kN-m
i H | 5 3 1
! 3 kN-m
!\ 5 kN-m 25 3 11
i 10 kKN-m 33 3 15
(Tolleranza +1 mm)
&
é}-@ T Spazio di montaggio per cavo di collegamento:
f ca. 140 mm, dalla superficie della spina di connessione
|_@®
e
e € sl
a b
HBM 18 12028-6.0 it




Tolleranze radiali ed assiali

| # |assiale |AB}—> =

| A [radiale |AB

Centraggio interno

D Durezza 46 ... 54 HRC

0,8/ Qualita delle superfici assiale e
radiale (A, B ed AB)

Coppia nominale (N-m) Tolleranza assiale (mm) Tolleranza radiale (mm)
100 0,01 0,01
200 0,01 0,01
500 0,01 0,01
1k 0,01 0,01
2k 0,02 0,02
3k 0,02 0,02
5k 0,025 0,025
10k 0,025 0,025

Numero di Catalogo

Codice Opzione 1: Coppia nominale Codice | Opzione 5: Connessione al Bus
S100Q 100 N'‘m C CANopen (2 spine fisse)
S200Q 200 N'm P CANopen e PROFIBUS DPV1
S500Q 500 N-m
SO01R 1kN-m Codice | Opzione 6: Rilevatore della velocita di rotazione
SO02R 2 kN-m N Senza rilevatore della velocita di rotazione
SO03R 3kN-m 1 Con rilevatore ottico della velocita di rotazione; 360 o 720 impulsi / giro
SOO05R S5kN-m A Con rilevatore ottico della velocita di rotazione; 360 o 720 impulsi / giro
S010R 10 kN-m ed impulso di riferimento
Codice | Opzione 2: Precisione
S Standard Codice | Opzione 7: Con coperchio di protezione
G Precisione pitl elevatal) N Senza coperchio di protezione
Lin. <+0,01% e TKy < +£0,01% /10 K Y Con coperchio di protezione
Codice | Opzione 3: Velocita nom. di rotazione
L Fino a 15 000 min~1 a seconda della coppia nom. Codice | Opzione 8: Giunti MODULFLEX®-2)
H Fino a 18 000 min~1 a seconda della coppia nom. N Senza i giunti
— Y Con i giunti gia montati

Codice | Opzione 4: Configurazione elettrica:

DF1 Segnale di uscita 60 kHz + 30 kHz

DU2 Segnale di uscita 60 kHz £30 kHz e +£10 V Codice | Opzione 9: Modifiche su specifica del cliente

SF1 Segnale di uscita 10 kHz + 5 kHz N Nessuna modifica richiesta dal cliente

SuU2 Segnale di uscita 10 kHz + 5kHz e £10V U Versione per USA e Canada

No. Cat.:

K-T12 - DD:]] - - —ED]—D—D - D— D— D 1) Per uscita in tensione: Lin. < +0,05 % ;

Esempio di ordinazione: TKo <£01%/10K
P ) 2)  Solo con Opzione 3, Codice L: vedere le

K-T12 - mmﬂ 77 7 77 - 7 - specifiche nel prospetto dati 12028-xx it.

12028-6.0 it 19 HBM



Accessori, da ordinare separatamente

Articolo No. Cat.
Cavi di collegamento confezionati

Coppia

Cavo di collegamento Coppia, Binder 423 a 7 poli —— D-Sub a 15 poli, 6 m 1-KAB149-6
Cavo di collegamento Coppia, Binder 423 —— estremita libera, 6 m 1-KAB153-6
Velocita di rotazione

Cavo di collegamento Velocita, Binder 423 a 8 poli —— D-Sub a 15 poli, 6 m 1-KAB150-6
Cavo di collegamento Velocita, Binder 423 a 8 poli —— estremita libera, 6 m 1-KAB154-6
Cavo di collegamento Velocita, Impulso di riferimento, Binder 423 a 8 poli —— D-Sub a 15 poli, 6 m 1-KAB163-6
Cavo di collegamento Velocita, Impulso di riferimento, Binder 423 a 8 poli —— estremita libera, 6 m 1-KAB164-6
CAN-Bus

Cavo di collegamento CAN-Bus M12, codificato A — D-Sub a 9 poli, resistore di terminazione inseribile, 6 m 1-KAB161-6
Spine / Prese

Coppia

423G-7S, presa volante a 7 poli, pressacavo dritto, per uscita Coppia (spina 1 e spina 3) 3-3101.0247
423W-7S, presa volante a 7 poli, pressacavo a 90° , per uscita Coppia (spina 1 e spina 3) 3-3312.0281
Velocita di rotazione

423G-8S, 423G-7S, presa volante a 8 poli, pressacavo dritto, per uscita Velocita (spina 2) 3-3312.0120
423W-8S, presa volante a 8 poli, pressacavo a 90°, per uscita Velocita (spina 2) 3-3312.0282

CAN-Bus

TERMINATOR M12 / Resistore di terminazione, M12, codificato A, 5 poli, spina

1-CANHEAD-TERM

Resistore di terminazione, CAN-Bus M12, codificato A, 5 poli, presa

1-CAN-AB-M12

Partitore a T —— Distributore M12, codificato A, 5 poli

1-CANHEAD-M12-T

Spina volante —— Spina —— Presa —— CAN-Bus M12, presa volante a 5 poli M12, codificato A, spina volante a 5 poli
M12, codificato A

1-CANHEAD-M12

PROFIBUS

Cavo di collegamento, Partitore a Y, presa M12, codificato B; spina M12, codificato B; presa M12, codificato B, 2 m

1-KAB167-2

Spina volante —— Presa —— PROFIBUS M12, presa volante a 5 poli M12,codificata B, spina volante a 5 poli M12,
codificata B

1-PROFI-M12

Resistore di terminazione PROFIBUS M12, codificato B, a 5 poli

1-PROFI-AB-M12

Partitore a T PROFIBUS M12, codificato B, a 5 poli

1-PROFI-VT-M12

Cavi di collegamento, al metro

Kab8/00-2/2/2 4-3301.0071
Kab8/00-2/2/2/1/1 4-3301.0183
Cavo DeviceNet 4-3301.0180

Altro

Setup-Toolkit per T12 (CD di sistema T12, Adattatore PCAN —— USB, cavo di collegamento CAN-Bus, 6 m)

1-T12-SETUP-USB

Con riserva di modifica. HBM Italia srl
Tutti i dati descrivono i nostri prodotti in forma generica e non
implicano alcuna garanzia di qualita o di durata dei prodotti Via Pordenone, 8 - | 20132 Milano — M - Italy

stessi.

Tel. +39 02 45471616 - Fax: +39 02 45471672
E-Mail: info@hbm.it.com - www.hbm.com/it

measure and predict with confidence
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