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������（DC） V 10 ... 30，（��（��）�� 24 V）

�  (24 V) W < 7

���（���	） 10Base‐T / 100Base‐TX

�� / �� - TCP / IP（�� IP ��� DHCP）


� - 8P8C �� (RJ‐45)，�� !
�" (CAT‐5)


���#$%�"�& m 100

IEEE1394b ��（��'(、���	、)
�*��） IEEE 1394b（� HBM ��）

+,- MBaud 400（. 50 MB/s）

��/��#$%�0 A 1.5

12	�#$%�"�& m 5


3��（45�）#$%�� - 12（=11 �2�）

IEEE1394b �
67�#��$%��（8�
93)、
:;） - 24

$%�2��4) - 14

��!"
EtherCAT6)

IEEE1394b �

NTP
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IEEE1394b �
（<=、>?）
�� CX27B

CX27B / CX27B，����@
�����

�� MX440A‐ � MX840A ����
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�#%& IP20

'()*5)

A= (30 min) m/s2 50

�
 (6 ms) m/s2 350

EMC +, �� EN61326

-.（/�）0!�� C [F] -20 C ... +60 C [-4 ... +140]

"#0!��（��BC� / ��D�C�EF） C [F] -20 C ... +65 C [-4 ... +149]

$%0!�� C [F] -40 C ... +75 C [-40 ... +167]

1&2! % 5 ... 95（D��）

3�（'4） g 1200

56，8* (H x W x D) mm 52.5 x 200 x 122（8GH�IJK）
44 x 174 x 119（�8GH�IJK）

3) �
9：IEEE1394b �
12���9
4) ��：����LM�� / �N�1
5) OPQRST，U�VW�� EN60068-2-6 �PA=ST，U� EN60068-2-27 �P�
ST。XYZ����[\]^__�&25 m/s2#A=�
`，�-ab� 5 - 65 Hz。 A=ST#c�： d�� 30 min。 �
ST�� 200 m/s2 #��_�&�P，c� 11 ms，efg+h�ij，X
6 �)F#k[l^_�m�
�`。

6) EtherCAT) no�p�q�rst，u�vw Beckhoff Automation GmbH YZ
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�:;!（<'+） m 30

�:$,（U����%��） xy

GHC 1 / s 19200

E@BF	IG  �¡¢S

24 V ��E@ V 5.5 ... 42

E@.J��

�B#$%���	
'$（	l$）

V

V

42

2.5

£� V .� 1

E@�J（-.） k� 6.9

��E=，�� 24 V E@

$&�	，Z¤(�	，100 mA �)' V （24 V - ����$）- 1

�����0 mA 100

¥	�0（*¦$） mA 700

K��� UINT

�� (10 mA / 0 mA) V $§$ 5.1 / $%$ 5.9

$%���0 mA 10

��E=，UINT

$&�	，X 1 mA �0�)' V 4.5

$(�	，D�0 V 5.5

$%���0 mA 1
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AC / DC �*«! / 24 V ��：100 ... 240 V AC (�10 %)，1.5 m �"

��：24 V DC，$% 1.25 A，2 m �"（¬ ODU ��）

1−NTX001

3 m �" - QuantumX �* 3 m �"� QuantumX ��­>�*；?@��,®#��
（ODU Medi - Snap 
S11M08-P04MJGO-5280），¯?°��G�±
。

1−KAB271−3

�O

���K²�
 ���K²�
��X PC �³´µ�¶q��/\]	��P
��·W，�& 2 m，CAT5+ ¦

1−KAB239−2

IEEE1394b �
�"（���） QuantumX � SomatXR ��#�

��"，Y@¬Z¸ 
��。
�& 0.2 m/2 m/5 m
o¹：�"�����>�（$% 1.5  A，�*ºM$�#»
º）。

1−KAB272−0.2
1−KAB272−2
1−KAB272−5

IEEE1394b �
�"（PC /��） ��q PC 	�#�

��"。
Y@¬Z¸ ��；�&：3 m。
�� KAB293 D¼���­>�*。

1−KAB293−5

IEEE1394b �
�"（�
9/��），IP68 �
9q��	�#�

��"。��� QuantumX
��M�
9#��\�。XY@ Z,®#��。�&：
3 m

1−KAB276−3

'(

QuantumX ��#
�«! QuantumX ��#
�«!（�½）；¾J¿À 2 �GH�
½，^�Z��Á�
� 2 ���#J ÂÃ。

1−CASECLIP

QuantumX ��#
�«! J  QuantumX ��#ÄJ-;，#�GH�½
（1-CASECLIP）、ÅÆ¬��"Æ¬。#� 4 ��.�PÇ
µÈ�。

1−CASEFIT

QuantumX :;（��!） QuantumX :; - ��!，$� 9 ���；
��：
- ÄJXÉÊ�ËÌÍ� (19”)
­ )���

�G���；
­ �*： 24 V DC / $% 5 A (150 W)；

1−BPX001

QuantumX :;（ÎÏ） QuantumX :; — ÎÏ，)���/ 9 ���；
­ 19'’ ÎÏÄJ，�Ð@qÑ@ÒÓÄJ；
­ )���

�G���；
­ �*： 24 V DC / $% 5 A (150 W)。

1−BPX002
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catmanAP ÕÖ¾!¿À catman Easy ×FØ!_��，ÙÚjQ�Û
(EasyVideoCam)、q-#�Ü��Ý (EasyMath)、<=0Þ
0| (EasyScript)、S�1ßà
�] (EasyPlan)，¯G2¿
Àáâ�×-、��ã+9、�3ä!_×F。åæ��çè
4 www.hbm.com\catman\

1−CATMAN−AP

catmanEASY éÇµ5!¿��S�����，¿À#� TEDS �\ê9�
�ëk}��P��ì��、S�W~ì��、¨©)í�、
��î�qïð。

1−CATMAN−EASY

catmanPostProcess ñÞS���)í�、�]q�Ý#�Ü��µ, ¿8���
ò��、��±�qïð。

1−CATEASY−PROCESS

LabVIEWTM‐Treiber1) HBM 6� LabVIEWTM­>#��7=。 1−LabVIEW−DRIVER

CANape driver QuantumX 7=，�� Vector Informatik #5!
CANape。Îó CANape 10.0 Ø���µ。

1−CANAPE−DRIVER

1) }�7=qôW��çè4 www.hbm.com\quantumX\
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measure and predict with confidence

Hottinger Baldwin Messtechnik GmbH
Im Tiefen See 45  64293 Darmstadt  vw
�õ：+49 6151 803‐0 �\ö：+49 6151 803‐9100
�÷�ø：info@hbm.com  www.hbm.com

�ù�úûr。
YZ�ü�&�>Çµ���ý。�)�þ�8��
����E��。


