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MX471B �$��

�%�$��

CAN &��' 4，���

()!* CAN 2.0A (11 ����）
CAN 2.0 B（29 ����，“����”）

CAN Calibration Protocol CCP
eXtended Calibration Protocol (xCP-on-CAN)

SAE J1939

"+,� ���，�� ISO11898-2

����� D‐SUB‐9

�-�#.$ (DC) V 10 -30（��� 24 V）

�-�#%/，��
（24 V  ） ms 51)

&012 W < 6

'*� （��	
） 10Base‐T/100Base-TX

!�（"#） - TCP/IP（�$ IP/DHCP，IPv4/IPv6）

%&� - '(� (CAT‐5) 8P8C %) (RJ‐45)

*+,-��.�/ m 100

+345

�� IEEE1394b

�	
 PTPv2 IEEE1588

�	
 NTP

0���-12

0��	
-34 �!�

0��	
-
5 �!�

6+（+,12、��	
、6���） IEEE 1394b（ HBM +,）

789 MBaud 400（: 50 MByte/s）

+,��-��; A 1.5

<=��-��.�/ m 5（�>： 100)

�?6�@-+,��（AB	） - 12（=11 �=�2)）

����CD�-+,����（E��F3)、GH） - 24

���=� - 14

789,.$ °C -20 - +60

569,.$ °C -20 - +65

8:9,.$ °C -40 - +75

:;;�<, % 5 -95（I��）

=>?@ III4)

<>?@ �� EN 60529 � IP20

ABCD5)

JK（30 L�） m/s2 50

�M (6 ms) m/s2 350

EMC EF �� EN 61326

G>H�?@（I x F x J) mm 52.5 x 200 x 122（E�NOP）
44 x 174 x 119（�E�NOP）

GKL'（E�NOP） g 8506)

1) 6��Q��� R -��R� (USV)
2) ��：�+,�S*+,/���<
3) ��F：��<=TL�F
4) U;�V�WX IEC 60950-1 Y� SELV 
-�Z。
5) [�\�JK-]^_� EN60068-2-6 `\��M-]^_� EN60068-2-27 �a�bcdef�。�g-�� !hi 5 - 65 Hz
-!9jk"lm�n� 50 m/s2 -o"/。JKf� �：p�  30 L�。�Mf�#Q 350 m/s2

-_qo"/�a， � 6 ms，rst7u�vw，i 6 �6x-yzh{o�M$|。
6) �E�NOP：660 g
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MX471B  �$��（}）

CAN "+

�MN0 kBit/s 1,000 800 666.6 500 400 250 125 100 50 20 10

�OPGQ, m 25 50 80 100 100 250 500 600 1,000 2,500 5,000

RS ~���，�8�

"+T&�U（"%，6&�'#�&） Ω : 120

V	W�PG���'（(�`�)） 1/s 100,000

������

V	&�PG���' 128

CAN ��!� _�，+���，+���

��H �KT����# (*.dbc)

���� X

PG���' I*� - ��-����

��H catman®Easy/AP

CCP / xCP-on-CAN MI&

()!*

CCP

xCP-on-CAN

2.1 ��

1.1 ��

��H *.dbc �#，
V�-�&2+，'� Vector Informatik :�- CANape 

（,� A2L �#，�� dbc �#）

�� SAE J1939 ��

��H catman®Easy/AP，�������

V	 CAN &�����

��- ;�F��/f�
（MX ���），
CAN �����（>�Q��� CAN‐to‐CAN 
�、������），

� ��（>��-.� ¡，PID ¢�F，\£
，¤
）

��H i'# MX ���，&�¥¦§��¨�* CAN
��，©�K��� CAN‐ID。ª«'� MX �������

（*.dbc �#）

PG�K�' (IDs) 128

V	�K��� p��¬?��� (ID)

� !� ®�P����：
¯=（32、64 �），

IW�`°W���（1-64 �）

V	 CAN �KPGLO0 1/s 1,200
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�-"Q NTX001 �$��

NTX001

78MI�# (AC) V 100 -240 (±10 %)

230 V YRA&2 W 0.5

78Z[

UA

IA

V

A

24

1.25

\WMY� 

UA

IA
UBr （��±7�；¤¤）

V

A

mV

24 ±4%

0 - 1.25

≤120

�X]Z， �²0³
 A 1.6

�� ´µ - ¶µ ���，&��·XF`;�F

^�_����`a mm ≥8

I#CD kV ≥4

b[9, °C 0 -+40

8:9, °C -40 -+70

MX471B cQ，�¸¹12

�� de fgh�

�-

AC‐DC �º# / 30 W ���：100 - 240 V AC (±10%)，1.5 m .

���：24 V DC，�� 1.25 A，2 m .，° ODU %)

1-NTX001

QuantumX �. .� 3 m，Q�� QuantumX +,»F�；��O\¼�-
%) (ODU Medi‐Snap S11M08-P04MJGO-5280)，½���¾
3-��。

1-KAB271-3

��

�	
. �	
%�.Q�i PC T¿4�À!Y�g�aU�Á&，
�/ 2 m，CAT5+ �

1-KAB239-2

IEEE1394b
��.（+,�）

QuantumX T SomatXR +,��-���.，Y�O\¼
�-%)；�/� 0.2 m/2 m/5 m。
»Â：&�5.Z6��+,F（�� 1.5 A，��Ã*�«
-�ÄF）。

1-KAB272-W-0.2

1-KAB272-2

1-KAB272-5

AB��

QuantumX +,-�# QuantumX +,-�#（ÅÆ）；ÇOÈÉ 2
��#，[�\Q�Ê"� 2 �+,-O�ËÌ。

1-CASECLIP

QuantumX +,-�# Q�O� QuantumX +,-ÍOH，°�#
(1-CASECLIP)、ÎÏ°T.Ï°。\Q 4 �Ð6�a0�Ñ�

1-CASEFIT

QuantumX +,7^（��） QuantumX +,7^，�?Q� 9 �+,
- ÒÓ�T¢�Ôº# (19”)
- 6&����Õ%+,
- � 18 - 30 V DC / �� 5 A (150 W)

1-BPX001

QuantumX +,7^（bÖ） QuantumX +,7^bÖ，�?6×Ø 9 � +,；
- 19’’ ¢�Ôº#，°ÙÚ�Û
- 6&����Õ%+,
- �：18 - 30 V DC / �� 5 A (150 W)

1-BPX002

QuantumX +,7^（n�） QuantumX +,7^，�?Q� 5 �+,
- 6&����Õ%+,
- � 11 -  30 V DC/ �� 5 A (90 W)

1-BPX003
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fgh�de��

iQ���\Q

catman®AP ��Ç#ÈÉ catman®Easy ÜxÈ`���Ý_b
(EasyVideoCam) -8o+,，��«ÞßLà
(EasyMath)，�áâ¨K� (EasyScript)，f�9ã��äß
(EasyPlan)，��[`8oÜx，>��Ü9.�，jQå7
F，!:，;æ�¬<çè www.hbm.com\catman\

1-CATMAN-AP

catman®Easy f���#�0é'#ÈÈÉ�{Üx：'� TEDS
êëT;�F����a&=ì¸���、f�&|���、
¸¹6>�、��í}`��îï。

1-CATMAN-EASY

catman®PostProcess 6>�«Þß��，?Qðñ�òó��af���-Là`Þ
ß，����`��îï。

1-CATEASY-PROCESS

LabVIEWTM @KF1) HBM &Q@KF，Q�r LabVIEWTM。 1-LabVIEW-DRIVER

1) \�[`@K`X&y<çè www.hbm.com\quantumX\

www.hbm.com/catman/
www.hbm.com/quantumx/
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measure and predict with confidence

Hottinger Brüel & Kjaer GmbH
Im Tiefen See 45 ⋅ 64293 Darmstadt, Germany
A：+49 6151 803‐0 ⋅ ;ô：+49 6151 803‐9100
õB#： info@hbm.com ⋅ www.hbm.com

�ö��÷。
ø\ùú�¬hCú�û��ü-�²v�。
D��¬��ý��üE`\Qþ���。
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