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DATA SHEET

MCS10
���
��
� �����
� ��の	
（�）����
� ��6つのコンポーネント；���に��して��
 !：#�と$%�、&�'りと(&�'り

� )*な��+�を,-することにより
./の��タスクに23 !

� はめあいH8と456めピン8きの
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� >?@AIP67
� センサCDEFTEDS（オプション）
� カスタムJ3 !

���

KLのMN
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��

サイズ BG1 BG2 BG3
タイプ 005 010 025 050 100 200
	
�� 0.2 0.1 0.15
���Fx およびFy Fx,nom ; Fy,nom kN 1 2 5 10 20 40
���Fz Fz,nom kN 5 10 25 50 100 200
��げモーメントMx およびMy Mx,nom ; My,nom kN·m 0.05 0.15 0.35 0.7 2 3.5
�ねじりモーメントMz Mz,nom kN·m 0.05 0.15 0.25 0.5 1.5 3
��
Fx および Fy1) CFx,nom ; CFy,nom mV/V 1.5±0.3 1.3±0.3 1.2±0.3
��
Fz1) CFz,nom mV/V 1.4±0.3 1.3±0.3 1.2±0.3
��
Mx および My1) CMx,nom ;

CMy,nom
mV/V 1.8±0.3 1.5±0.3

��
Mz1) CMz,nom mV/V 1.4±0.3 1.6±0.3 1.1±0.3 0.9±0.3
��ゼロ����
（	
OPにJして）

dS,0 ％ ±1

��
� !での"#におけ
る10Kあたりの�
$%
OPRSへのTU　（VWのト
ルクYにJするZ[）

TCc ％ <±0.2 <±0.1

ゼロRSへのTU　
（	
OPにJするZ[）

TC0 ％ <±0.1

&'()、
��
に�して

dlin ％ <±0.05

ヒステリシス（0.2Fnom～Fnom）
（	
OPにJして）
�（Fx, Fy & Fz） U (dhy)

％ <±0.1
モーメント（Mx, My & Mz） ％ <±0.15 <±0.1 <±0.15
30�.の��クリープ dcrF+E ％ <±0.15
DIN 1319に/づく0り1し)の
��23��（+�RSの`a
にJして）

σrel ％ <±0.05

45�67
3�� Fx/FY

Fz

Ri; Ro

Ω
Ω

350±20
700±20

700±20
350±20

6�� Fx/FY
Fz

Mx/My
Mz

Ω
Ω
Ω
Ω

350±20
700±20
350±20
700±20

700±20
700±20
700±20
350±20

8967 Ris Ω > 2×109

:;ブリッジ<=>? Uref V 5
ブリッジ<=>?� BU,G V 0.5～12
�
@A� Bt,nom ºC －10～＋70
BC�
� Bt,G ºC －10～＋85
DE�
� Bt,s ºC －30～＋85
23�
 tref ºC ＋23

1) e々のOPはfghijにklされていますが、オプションとしてTEDSチップに>oできます。このOPの��`aは0.5％です。
2) 4.8 kHz のpqrs/でDtするuv、wJゼロRSxaは ± 3 % になる !yがあります。
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��（Fき）

サイズ BG1 BG2 BG3
タイプ 005 010 025 050 100 200
クロストーク
z{|}にて�	。~�する��が�さいuv、クロストークは�じ�/により��されます。
$%をGえる�� $%をHける��
��（Fx,nom ; Fy,nom）

��
（Fz,nom）

XTFx->Fz
XTFy->Fz

％ <±1 <±0.5

�げモーメント（Mx,nom ; My,nom） XTMx->Fz
XTMy->Fz

％ <±1

ねじりモーメント（Mz,nom） XTMz->Fz ％ <±3 <±1 <±0.5

��（Fz,nom）

��
（Fx,nom ; Fy,nom）

XTFz->Fx
XTFz->Fy

％ <±3 <±1.5

��（Fx,nom ; Fy,nom） XTFx->Fy
XTFy->Fx

％ <±1 <±0.5 <±0.3

�げモーメント（Mx,nom ; My,nom）
XTMx->Fx
XTMx->Fy
XTMy->Fx
XTMy->Fy

％ <±2 <±1.5 <±1

ねじりモーメント（Mz,nom） XTMz->Fx
XTMz->Fy

％ <±3 <±1

��（Fz,nom）

�げモーメント
（Mx,nom ; My,nom）

XTFz->Mx
XTFz->My

％ <±3 <±1.5

��（Fx,nom ; Fy,nom）
XTFx->Mx
XTFx->My
XTFy->Mx
XTFy->My

％ <±1.5

�げモーメント（Mx,nom ; My,nom） XTMx->My
XTMy->Mx

％ <±1.5 <±1 <±0.5

ねじりモーメント（Mz,nom） XTMz->Mx
XTMz->My

％ <±1.5 <±1

��（Fz,nom）

ねじりモーメント
（Mz,nom）

XTFz->Mz ％ <±3 <±1.5

��（Fx,nom ; Fy,nom） XTFx->Mz
XTFy->Mz

％ <±3 <±1

�げモーメント（Mx,nom ; My,nom） XTMx->Mz
XTMy->Mz

％ <±1.5 <±1
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��（Fき）

サイズ BG1 BG2 BG3
タイプ 005 010 025 050 100 200
IJKL
M�KLでのN�KLO（KL� �PのためのQRS）

LRS ����
k1 �

Fx
2 � Fy

2�
Fx,nom

� k2 �
|Fz|

Fz,nom
� k3 �

Mx
2 �My

2�
Mx,nom

� k4 �
|Mz|

Mz,nom
�	

� 100%

@TUV
k1 0.7 0.7 1.3 1.6 1.2 1.4
k2 1.0 0.9 1.8 1.4 1.2 1.4
k3 0.6 0.6 1.1 1.1 1.1 1.1
k4 1.2 1.0 1.4 1.4 1.3 1.5
�（WX）�Y� の/3、.{|}&
（�eF��の|}はその����を��しないこと） ％ LRS<265 LRS<350

Z[\
� の/3、.{�D|}&
（�eF��の|}はその����を��しないこと） ％ LRS<250 LRS<325

Z[\
� の/3、.{��|}&
（�eF��の|}はその����を��しないこと） ％ LRS<175 LRS<250

]^KL� の/3、.{|}&
（�eF��の|}はその��}�を��しないこと） ％ LRS<340 LRS<450

IJ��（Fx, Fy）（Fx,nom; Fy,nomにJして）3) Fx(y),L ％ 250 270 190 150 200 180
IJ��（Fz）（Fz,nomにJして）3) Fz,L ％ 170 200 140 190 200 180
IJ�げモーメント（Mx, My）（Mx,nom;
My,nomにJして）3) Mx(y),L ％ 310 240 230

IJねじりモーメント（Mz）（Mz,nomにJして）3) Mz,L ％ 150 180 190 170
IJ]^（&_`）KL� の/3（.{|}&）
（�eF��の|}はその��}�を��しないこと） ％ LRS<450 LRS<600

_`��（Fx, Fy）（Fx,nom; Fy,nomにJして）3) Fx(y),B ％ >490 >520 >340 >270 >370 >320
_`��（Fz）（Fz,nomにJして）3) Fz,B ％ >330 >400 >250 >330 >360 >320
_`�げモーメント（Mx, My）（Mx,nom;
My,nomにJして）3) Mx(y),B ％ >600 >610 >430 >410

_`ねじりモーメント（Mz）（Mz,nomにJして）3) Mz,B ％ >280 >340 >320 >340 >300
3) ��}�およびz{|}にて
|}の��は、��|}であるか��3�であるかにかかわらず、�&��するすべての|}のv�に2�されま
す。
センサKLのMNは、������と��します（センサの�さの��）。VWの��では、��し る��¡げ
モーメントを6	するWに、¢�によって�hされる¡げモーメントを£¤する)*があります。センサの�さの
��を、8¥�なレバーアームとして£¤すべきことに¨©してください。
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��（Fき）

サイズ BG1 BG2 BG3
タイプ 005 010 025 050 100 200
abc
��FxおよびFyでの�（WX）Ldeのfgc mm <0.03 <0.04 <0.05 <0.07
��Fzでの�（WX）Ldeのfgc mm <0.02 <0.03 <0.04 <0.05
Mx,nom; My,nomでのhij degrees <0.04 <0.05 <0.06 <0.05
Mz,nomでのねじれj degrees <0.08 <0.06 <0.07 <0.08 <0.07
klmn（xまたはy）のo) kN/mm 37 54 117 202 452 659
�mn（z）のo) kN/mm 353 471 993 1664 3018 4824
klmnの�（xまたはy）のpりに�げモーメントが
qrしているeのo)

kN·m/degrees 1.4 3.8 7.9 13.3 41.5 83.7

�mnの�（z）のpりにねじりモーメントが
qrしているeのo)

kN·m/degrees 0.7 2.1 4.6 7.6 27.4 44.5

stuvV4)、klmn (xまたはy)

kHz

2.4 1.7 1.9 2.5 3.4
stuvV4)、�mn (z) 7.4 5.2 5.6 7.2 6.4 7.9
stuvV4)、klmnの�pり (xまたはy) 8.5 6 6.5 8.4 7.8 9.9
stuvV4)、�mnの�pり (z) 3.8 2.8 3.1 4 5.1
wx��
dc（yP） kg 0.5 1.0 1.8 3.8
z{：}~� チタンvª ステンレス
z{：ハウジング アルミvª、®¯°

EN 60529に/づくD��� IP67
��ケーブル�（6(�）���#�#ケーブル m 50
センサ�v��（オプション） TEDS、IEEE 1451.4に�づく
エミッション（EME）（EN 61326-1、セクション7）
RFIフィールド\
 クラスB
������（EN 61326-1、テーブル2; EN 61326-2-3）
>��（AM）
>�p�V�J
]>�>（ESD）
<±²³
´�²³

����（バースト）
インパルス>?（サージ）
����（AM）

V/m
A/m

kV
kV
kV
kV
V

10
100

4
8
1
1

10
ab^��（EN  60068-2-27）
�V
��e.
=�
（kT �）

n
ms

m/s2

1000
3

650
3mnのuv（EN  60068-2-6）
p�V� 
��e.
=�
（u¡）

Hz
h

m/s2

10～2000
2.5
150

4) µ¶·の¸¹ºD/にはセンサµ®のみが»まれており、¼り8けª½は£¤されていません。センサに¾�を¿¥すると、セットアップ
À®の¸¹ºD/はÁÂします。したがって、このºD/はÃ£のためのÄÅYですので、VWの¼り8けÆÇをÈに£¤する)*があり
ます。
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MCS10-005-3C

AA

B

A

0.
8

0.
8

0.02 A
Fz

A-A

Fx

Fy

0.8

0.8

16
(2.

50
8

2.
50

2
)

45°

84

8.
8

22
.536

.243
.7

0.03 B

( 30.033
30.000 )

3.
5

3.
5

( 30.033
30.000 )

22.5°
(4x)

22.5°
(4x)

45°
(4x)

(2.
50

8
2.

50
2)

M5
8 mm

M5 8 mm

4（
�
�
）

Ø6
8

4（
�
�
）

∅
50

(4
5
6

め
ピ
ン

)

25±0.1

25±0.1

(4
5
6

め
ピ
ン

)

Ø2
.5

 m
6

Ø2
.5

 m
6

Ø30 H8

Ø30 H8

45
±

0.
03

∅58

��センタリングÊP
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MCS10-005-6C

A A

B

A

A-A 0.02 A

Fz

Fx

Fy

0.80.
8

0.80.
8

8.
218

.732
.743

.2
43

.7

( 30.033
30.000 )

3.
5

3.
5

0.03 B

( 30.033
30.000 )

16
(2.

50
8

2.
50

2
)

84

45°

(2.
50

8
2.

50
2)

22.5°
(4x)

22.5°
(4x)

45°
(4x)

M5
8 mm

M5
8 mm

4（
�
�
）

4（
�
�
）

(4
5
6

め
ピ
ン

)

25±0.1

25±0.1

(4
5
6

め
ピ
ン

)

Ø2
.5

 m
6

Ø2
.5

 m
6

Ø30 H8

Ø30 H8

Ø6
8

∅
50

45
±

0.
03

∅58

��センタリングÊP
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MCS10-010-3C, MCS10-025-3C, MCS10-050-3C

AA

A

B

A-A
0.02 AFz

Fx

Fy

0.8

0.
8

0.
8 0.8

15

111

45°

(4.
01

2
4.

00
4

)

0.03 B

(45.039
45.000 )

(45.039
45.000 )

(4.
01

2
4.

00
4

)

3.
5

3.
5

17
.33144

.749

M8
11 mm

M8

11 mm

4（
�
�
）

4（
�
�
）

45°
(4x)

22.5°
(4x)

22.5°
(4x)

(4
5
6

め
ピ
ン

)

35±0.1

35±0.1

(4
5
6

め
ピ
ン

)

Ø4
 m

6
Ø4

 m
6

Ø45 H8

Ø45 H8

Ø9
6

Ø7
0

62
±

0.
03

Ø86

��センタリングÊP



B04550 11 J00 00�02.03.2023 9

MCS10-010-6C, MCS10-025-6C, MCS10-050-6C

A A

B

A

Fx

Fy

0.02 A
A-A

Fz 0.
8

0.8

0.
8 0.8

45°

111

(4.
01

2
4.

00
4)

15

0.03 B

( 45.039
45.000 )

3.
5

3.
5

( 45.039
45.000 )

13
.524

3848
.549

22.5°
(4x)

22.5°
(4x)

45°
(4x)

(4.
01

2
4.

00
4

)

M8

11 mm

M8 11 mm

4（
�
�
）

4（
�
�
）

(4
5
6

め
ピ
ン

)

35±0.1

35±0.1

(4
5
6

め
ピ
ン

)

Ø4
 m

6
Ø4

 m
6

Ø45 H8

Ø45 H8

Ø9
6

Ø7
0

62
±

0.
03

Ø86

��センタリングÊP
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MCS10-100-3C

A A

B

A

0.02 A
A-A

Fz

Fx

Fy

0.
8

0.8

0.
8 0.8

(4.
01

2
4.

00
4

)

0.03 B

( 60.046
60.000 )

4

15

45°

136
52

.256
.5

38
.5

24
.8

(4.
01

2
4.

00
4

)

M10

14 mm

4（
�
�
）

4（
�
�
）

M10
14 mm

45°
(4x)

22.5°
(4x)

22.5°
(4x)

( 60.046
60.000 )

4

(4
5
6

め
ピ
ン

)

45±0.1

45±0.1

(4
5
6

め
ピ
ン

)

Ø4
 m

6
Ø4

 m
6

Ø60 H8

Ø60 H8

Ø1
21

Ø9
0

77
±

0.
03

Ø111

��センタリングÊP
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MCS10-100-6C

A A

B

A

Fx

Fy

0.02 AA-A
Fz

0.
8

0.8

0.8

0.
8

(4.
01

2
4.

00
4)

22.5°
(4x)

22.5°
(4x)

45°
(4x)

2131
.545

.556
.5 56

( 60.046
60.000 )

0.03 B

( 60.046
60.000 )

15

45°

136
(4.

01
2

4.
00

4)

4
4

M10
14 mm

M10
14 mm

4（
�
�
）

4（
�
�
）

(4
5
6

め
ピ
ン

)

45±0.1

45±0.1

(4
5
6

め
ピ
ン

)

Ø4
 m

6
Ø4

 m
6

Ø60 H8

Ø60 H8

Ø1
21

Ø9
0

77
±

0.
03

Ø111

��センタリングÊP
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MCS10-200-3C

A A

B

A

0.02 A
A-A

Fz

Fx

Fy

0.
8

0.8

0.
8 0.8

(4.
01

2
4.

00
4)

15

136
(4.

01
2

4.
00

4
)

25°
(4x)

25°
(4x)

M12
16 mm

45°(4x)

( 60.046
60.000 )

4（
�
�
）

24
.838

.552
.256
.5

4
4

4（
�
�
） 0.03 B

( 60.046
60.000 )

45°

M12

16 mm

(4
5
6

め
ピ
ン

)

45±0.1

45±0.1

(4
5
6

め
ピ
ン

)

Ø4
 m

6
Ø4

 m
6

Ø60 H8

Ø60 H8

Ø1
21

Ø9
0

77
±

0.
03

Ø111

��センタリングÊP
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MCS10-200-6C

A A

B

A

Fx

Fy

A-A
Fz

0.02 A0.
8

0.8

0.8

0.
8

(4.
01

2
4.

00
4)

15

136
(4.

01
2

4.
00

4
)

25°
(4x)

25°
(4x)

45°
(4x)

M12
16 mm

( 60.046
60.000)

4
4

0.03 B

( 60.046
60.000 )

4（
�
�
）

4（
�
�
）

2131
.545

.55656
.5

45°

M12
16 mm

(4
5
6

め
ピ
ン

)

45±0.1

45±0.1

(4
5
6

め
ピ
ン

)

Ø4
 m

6
Ø4

 m
6

Ø60 H8

Ø60 H8

Ø1
21

Ø9
0

77
±

0.
03

Ø111

��センタリングÊP
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ピン¢£

センサ¤のピン¢¥

PIN 1：��RS（＋）UA WH（Ë）

PIN 6： ブリッジÍ¥³$（－）UB
(オプション: TEDSチップ)

bk（Î）

PIN 4：��RS（－）UA rd（Ï）

PIN 2：ブリッジÍ¥³$（＋）UB bu（Ð）

PIN 3：センシング（＋） gn（Ñ）

PIN 5： センシング（－）
(オプション: TEDSチップ) gy（Ò）

シールドはÔ®に<= シールド

Õバラ D-SUB D-Sub-HD

Ô® Ô®

アンプ¤のピン¢¥
6ピン レモ wh

bu

gn

rd

gy

bk

ケーブル

13.5

29

44.5

1
3
.7

58

2
7
.4

13.5

29

44.5

58

1
0
.52
4
.5

3
5

94
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ごq¦コード

�¨コード
K‐MCS10

1

コード ����
005 Fx=1 kN; Fy=1 kN; Fz=5 kN; Mx=0.05 kNm; My=0.05 kNm; Mz=0.05 kNm
010 Fx=2 kN; Fy=2 kN; Fz=10 kN; Mx=0.15 kNm; My=0.15 kNm; Mz=0.15 kNm
025 Fx=5 kN; Fy=5 kN; Fz=25 kN; Mx=0.35 kNm; My=0.35 kNm; Mz=0.25 kNm
050 Fx=10 kN; Fy=10 kN; Fz=50 kN; Mx=0.7 kNm; My=0.7 kNm; Mz=0.5 kNm
100 Fx=20 kN; Fy=20 kN; Fz=100 kN; Mx=2 kNm; My=2 kNm; Mz=1.5 kNm
200 Fx=40 kN; Fy=40 kN; Fz=200 kN; Mx=3,5 kNm; My=3,5 kNm; Mz=3 kNm

2
コード バージョン

3C 3���-�（Fx, Fy & Fz）のみ
6C 6���-�＋モーメント�	

3
コード Fx��

FX Fx��+�
00 ��+�なし

4
コード Fy��

FY Fy��+�
00 ��+�なし

5
コード Fz��

FZ Fz��+�
00 ��+�なし

6
コード Mx��

MX Mx��+�
00 ��+�なし

7
コード My��

MY My��+�
00 ��+�なし

8
コード Mz��

MZ Mz��+�
00 ��+�なし

9
コード センサÖE(TEDS)

S TEDSチップなし
T TEDSチップ8き

×:

K-MCS10 - 0 1 0 - 6 C - F X - F Y - 0 0 - M X - 0 0 - M Z - S
1 2 3 4 5 6 7 8 9
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アクセサリ（�§）

¨© ごq¦コード
<=ケーブル K-KAB-M
ªFケーブル ６ｍ（�®） 1-KAB146-6

スペクトリス°�±²　ホッティンガー・ブリュエル
ケアーØÙÚ
〒136-0071 ÛÜÝÞÛßàá6-26-5　âãäàáビル6æ
TEL：03-5609-7734 FAX：03-5609-2288
URL www.hbm.com/jp E-mail hbm-sales@spectris.co.jp

klç�はÁèされるuvがあります。µ¶·éのkêはすべてëìíîの�ï�なðñです。
íîの>jをòすものとしてóôされるべきものではなく、また、いかなるõ�ö÷をhすもの
でもありません。kêにaøが¹るuvにはドイツúMµがûとなります。なお»まれるüýは
ドイツúMµのþíであり、すべて��õでthされています。
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