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コンセプト

トルクセンサ

インタフェース
モジュール

トルクセンサ

TIM-PN
PROFINET
インタフェースモジュール
��
- リアルタイムのPROFINETインタフェース

モジュール
- リアルタイムクラス：RT Class 1、

RT Class 3（IRT）
- トルク、���、���および

パワー��（トルクとスピードの��）
- ��4kHzの��レート
- ��25ビットの�����
- �い� !"
- #$%�
- Webサーバ&'
- �い()*
- モジュール+,、-./�

Da
ta

 sh
ee

t



B04623_02_J00_00  22.02.2021  HBM: publicHBM 2

01
23 TIM‐PN
4567
48 VDC 24 ±10%
ガルバニック9:
トルク、	
、PROFINET。イーサネットと���は���に
��
9:48 V 500
48の;$
PLC��DIN EN 61131-2に�づく��：24V－10% ms 10
<=4�
センサへの���は�まない W <5
>?インタフェース
イーサネット
���� IEEE 802.3、10Base-T / 100Base-TX
プロトコル／アドレス$% TCP/IP（'(アドレスまたはDHCP）、HTTP、

UDP
プラグ(+ RJ45、8ピン
ケーブル. m ≤100
ケーブルタイプ（/01234） Cat-5、SFTP
PROFINET IO
56 78V2.31のPROFINETデバイス
���� IEEE 802.3、100Base-TX
プラグ(+ RJ45ソケット、シールド:き
ケーブル. m ≤100
ケーブルタイプ（/01234） Cat-5、シールド:き
ボーレート Mbit/s ≤100
<=レート kHz 4
スレーブ>? なし
@AプロセスのBCデータ（DEからコントローラ） bytes 1F1024
@AプロセスのGCデータ（コントローラからDE） bytes 1F1024
コンフィギュレーションデータ kBytes ≤8
パラメータデータ kBytes ≤8
1Kサイクルタイム ms 250
MNクラス C
トポロジーPQ LLDP、SNMP、MIB2
サポートしているプロトコル RTC - Real Time Cyclic

RT Class 1
RT Class 3（IRT）

RTA - Real Time Acyclic
PTCP - Precision Transparent Clock

Protocol（IRT）
DCP - Discovery and Configuration

LLDP - Link Layer Discovery
SNMP - Simple Network Management

Fast startup
PROFINETRSのTU ゼロバランス／シャントWX／

パラメータセットのYZ
パラメータセット（DEに[\、PROFINETRSのYZ） 32
フラグ
TMCGCをもったトルクセンサと TIM-PN ステータス（]^）
トルク／	
／パワー ステータス（]^）、`ab、オーバーフロー
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01（@き）
ABCD
E�FGHB

℃
＋10 ~ ＋60

IJE�HB －10 ~ ＋60
KLE�HB －20 ~ ＋70
MNIJO�[PQなきこと] ％ 10 ~ 90
ハウジング
RS ポリアミドPA6.6
TU（W×H×D）（(+なし） mm 45 x 99 x 107
VW（X�） g 230
%YZ[��*
IEC/DIN EN 60068、パート2-6に�づくgX��
（hijに30kl）

IEC/DIN EN 60068、パート2-27に�づくmn��
（opijに3q、mnのrstl11ms）

m/s2

m/s2

m/s2

10 （5 ~ 8Hz）
25 （10 ~ 65Hz）

200
\り]け サポートレールDIN EN @60@715
^@ プラグuv
K_`a IP20
EMCbc*
エミッション（EME） DIN @EN 61@326:2006、Class A
イミュニティ DIN@ EN 61@326:2006、wxAy
トルク
TMC��?d
?dのef TMC（digital serial data）
サンプリングレート Hz z39,000
��� bit 16
?dのef TMCを{したFM|}
サンプリングレート Hz z39,000
��� bit 25
Agh��� [�ij]
10 ＋/－5kHz

mHz
1

60＋/－30kHz 8
240＋/－120kHz 16
k�
l�jにNするAgh ％ <＝0.01
l�jにNする10kあたりのE�mn ％ <＝0.01
&oサンプリングレート MHz 125
&opqrs Ω 120
4tローパスフィルタ Hz 0.1 / 1 / 10 / 100 / 1,000 / 3,000 / オフ
フィルタ CASMAフィルタ

（Crank Angle Synchronous Moving
Average）

フィルタ1とフィルタ2のランタイム
フィルタオフ µs 0.944
3000 Hz µs 54.4
1000 Hz µs 212
100 Hz ms 2.6
10 Hz ms 26.8
1 Hz ms 230
0.1 Hz s 3.12
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01（@き）
vwx [フルレンジ1:1、パーシャルレンジ1:5／1:10]
（�、�、1F11ポイント）

����を'(BC

�zケーブル� TIM-PN／トルクセンサ m 50
��
��?d '� / �� / '(（T40ファミリに��）
?dのef RS422
サンプリングレート Hz z39,000
パルスAghの{|HB センサの1�	
およびパルス／q�により

�X�%
��� bit 25
Agh��� [�ij]
���レンジ20kHz

mHz
1

���レンジ200kHz 10
���レンジ1,000kHz 125
k�
l�jにNするAgh ％ <＝0.01
l�jにNする10kあたりのE�mn ％ <＝0.01
&oサンプリングレート MHz 125
��フィルタ／グリッチフィルタ　!|h（}��） 80ns、800ns、8ms、80ms
4tローパスフィルタ Hz 0.1 / 1 / 10 / 100 / 1,000 / 3,000 / オフ
フィルタ1とフィルタ2のランタイム
フィルタオフ µs 0.944
3000 Hz µs 54.4
1000 Hz µs 212
100 Hz ms 2.6
10 Hz ms 26.8
1 Hz ms 230
0.1 Hz s 3.12
�zケーブル� TIM-PN／トルクセンサ／スピードエンコーダ m 50
���
��� 1× / 2× / 4×（�lあり）
ゼロバランス 360° / 720° / 1440° PROFINET / �X /

ゼロインデックス
パワー
4tローパスフィルタ Hz 0.1 / 1 / 10 / 100
フィルタ1のランタイム
フィルタオフ µs 0.944
100 Hz ms 2.6
10 Hz ms 26.8
1 Hz ms 230
0.1 Hz s 3.12
HBMのトルクセンサがスピード`aオプション:の�N、トルクと	
の��によるパワーbも>8のランタイムです
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q�X1、スピードエンコーダ

B-

A+

A-

B+

ピン }�
1 DGND（デジタル GND）、���：�1)／�2)

2 A＋ F1(＋)	
`a��、（パルス、5V、0°）、���：�
3 A－ F1(－)	
`a��、（パルス、5V、0°）、���：�
4 B＋ F2(＋)	
`a��、（パルス、5V、� 90°）、���：¡
5 B－ F2(－)	
`a��、（パルス、5V、� 90°）、���：¢

1) KAB153q�	
ケーブル
2) KAB164q�	
ケーブル

q�X2、6748

0V

IN

24V

0V

OUT

24V

ピン }�
���sの(+、BC

1 GND（TIM-PNおよびステータに�）
2 ＋24@V ±10%�（TIM-PNおよびステータ）

トルクセンサの���sGC
3 GND（X2-1からのループスルー）、���：�
4 ＋24V（X2-2からのループスルー）、���：£
5 シールド（TMC）、アースに(+

q�X3、スピードエンコーダ

+

0
-

+

DO

-

ピン }�
1 シールド（	
）、アースに(+
2 ＋、�¤��（1パルス／q�）、５V、���：£
3 －、�¤��（1パルス／q�）、５V、���：�
4 ¦§
5 ¦§
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q�X4、トルクAgh

RX

RA

RB

TX

ピン }�
1 `a��0V：�¨、���：¡
2 RA、トルク`a��5V、���：�
3 RB、トルク`a��5V、���：�
4 ©ªs
5 ©ªs

q�X4、トルクTMC

RX

RA

RB

TX

ピン }�
1 DGND（デジタルGND）、���：«
2 RS-422 RA、���：�
3 RS-422 RB、���：�
4 RS-232-TX、���：¡
5 RS-232-RX、���：¢

measure and predict with confidence

スペクトリス�3��HBK��o
〒101-0048 �����������2−6 
��ビル 4�
TEL 03-3255-8156  FAX 03-3255-8159
URL www.hbm.com/jp E-mail hbm-sales@spectris.co.jp

¬®¯は|<される�Nがあります。°78±
の¬²はすべて³´µ¶の�·�な¸¹です。µ
¶の�ºを»すものとして¼½されるべきもので
はなく、また、いかなる¾�¿ÀをÁすものでも
ありません。¬²にÂÃがÄる�NにはドイツÅ
Æ°が�となります。なお�まれるÇÈはドイツ
ÅÆ°のÉµであり、すべて�Ê¾でrÁされて
います。
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