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*&
+, T12
-�./ 0.03
トルク��システム
��（	
）トルクMnom

N·m 100 200 500
kN·m 1 2 3 5 10

	
（��）���nnom
オプション3Code：L1) rpm 15,000 12,000 10,000
オプション3Code：H1) rpm 18,000 16,000 14,000 12,000

ヒステリシスを4む	567
	
8�に9する:;
フィールドバス、�����10kHz/60kHz
"#タスクにおける$%トルクが
&'の()*の+,：
Mnomの0%からMnom20%まで
Mnomの20%からMnom60%まで
Mnomの60%からMnom100%まで

%
%
%

<±0.006（オプション＜±0.004）
<±0.013（オプション<±0.007）

<±0.02（オプション<±0.01）

-��：
Mnomの0%からMnom20%まで
Mnomの20%からMnom60%まで
Mnomの60%からMnom100%まで

%
%
%

<±0.015
<±0.035
<±0.05

<り=し7の>?@A 
[DIN 1319にBづくCD��の@A]
フィールドバス／����� % ±�0.01

-�� % ±�0.03

	
E���FでのGHにおける
10KあたりのE�I

8���へのI

[JKのトルク�に9する:;]
フィールドバス／����� % ±0.03

-�� % ±0.1

ゼロ��へのI

[	
8�に9する:;]
フィールドバス／����� % <±0.02（オプション＜±0.01）

-�� % ±0.1

	
（��）8�
[ゼロ・トルクから	
（��）トルクまでのスパン]
�����　10kHz/60kHz kHz 5/30

-�� V 10

8��A
[MnomにおけるJKのCDと	
（��）8�との@A]
����� % ±�0.05

-�� % ±0.1

トルク＝0におけるCD��
�����　10kHz/60kHz kHz 10/60

-�� V 0

	
（��）CD��
�����
./0（12）トルク3　10kHz/60kHz kHz 15/90（5V42）2）
�/0（12）トルク3　10kHz/60kHz kHz 5/30（5V42）2）


-��
./0（12）トルク3 V +10
�/0（12）トルク3 V -10

スケール��
�����／
-�� % /0（Mnom）の10～1,000

�� 
�����　10kHz/60kHz Hz 0.03/0.25

-�� mV 0.33

OPリップル

-�� mV 3

1) T12/P.1956
2) RS-4227089、:;<=を56
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*&（Qき）
��（	
）トルクMnom

N·m 100 200 500
kN·m 1 2 3 5 10

RSTU��3)

�����　10kHz/60kHz kHz 4～16/24～96

-�� V -10.2～+10.2

VWXY�
����� kΩ ≧2

-�� kΩ ≧10

�Z[ドリフト（48Z[^_の`a）

-�� mV ±3

�������
�����／
-�� －1dB Hz 0～4,000
�����／
-�� －3dB Hz 0～6,000

ローパスフィルタLP1 Hz 0.05～4,000（4>、ベッセル、－1dB）B+C/1,000Hz
ローパスフィルタLP2 Hz 0.05～100（4>、ベッセル、－1dB）B+C/1Hz
bcZ[（ローパスLP1：4kHz）
�����　10kHz/60kHz μs 320/250

-�� μs 500

de�f
/0（12）DE
-（FG
-） V 18～30
"#3におけるH�
I A <1（typ. 0.5）
JちKがり3におけるH�
I A < 4
/0（12）H�
I W < 18
$%ケーブル� m 50

シャント�� MnomのN50％もしくはN10％
シャント��の�A（	
トルクに9する:;として） % ±�0.05
���／�h���システム ij6とスリットkきlmnoによるpq,
%rstu� � 360 720
tuvのwxyA mm ±0.05
スロットzのyA mm ±0.05
1�あたりのパルス�（�{s|}） � 360、180、90、60、45、30 720、360、

180、120、
90、60

	
（��）��のZのパルス���nnom
オプション3、code：L4) kHz 90 72 120
オプション3、code：H4) kHz 108 96 168

パルス~	に��なR��� rpm 2
bcZ[ μs <5（typ. 2.2）
ロータとステータ[の�9��に9する
�����のヒステリシス
ロータのねじれOP  <N2
ステータのQROP mm <N2

�れの���、センサフォークを��するp6�
（レンズ、ディスクのスリット） % <50
スリットディスク�りkけによる�I

（ゼロ�において）

オプション3、code：L4) % < 0.05 < 0.03 < 0.03 < 0.02 < 0.01
オプション3、code：H4) % < 0.08 < 0.04 < 0.03 < 0.02 < 0.01

CD��　���／パルス V 55) 42、STU90° の2つのVW�
VWXY� kΩ ≧2

3) X�トルクと��89にYZ[のあるT��\ある]^の��89()
4) T12/P.1956
5) RS-4227089、:;<=を56
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*&（Qき）
��（	
）トルクMnom

N·m 100 200 500
kN·m 1 2 3 5 10

���
フィールドバス��
�� rpm 0.1
システム-�（��の���のRS3％の
ねじり��があると�	した`a（�パルス2��）） ppm 150
RS@A
（	
（��）��において（100Hzフィルタ）） rpm 1.5
��CD
�	�� V ±10
�� mV 0.33
スケール�� % 10～1000
オーバーモジュレーションリミット V ±10.2
VWXY� kΩ > 10
	567 % < 0.03
	
（��）���� W < 18
RSケーブル� m 50
	
E���FでのGHにおける
10KあたりのE�I

_89への`� [a�のトルクbに4するcd] % < 0.03
ゼロ89への`� [/0_に4するcd] % < 0.03

OPリップル mV < 3
�h�
-�  1（typ. 0.1）
��  0.01
トルクLP1��と�h�のw�bc� 
（フィルタ���） Hz 4,000、2,000、1,000、500、200、100
����  0～360（1��）±1,440まで（f���）
CD（POWER）
�����¡� Hz 80（－1dB）
�� W 1

フルスケール� W Pmax � Mnom � nnom � �

30
[Mnom] in N･m
[nnom] in rpm

	
E���FでのGHにおける
10KあたりのE�I

フルスケール�に9する:; % ±�0.05･n/n nom
ヒステリシスを4む	567
フルスケール�に9する:; % ±�0.02･n/n nom
8��A（フルスケール�に¢£した
�D��に9する、JKの�����スパンの@A） % ±�0.05
ロータのE���
-� K 1
������� Hz 5（－1dB）
�� K 0.1
¤w - ℃
サンプリングレート b／g 40
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*&（Qき）
��（	
）トルクMnom

N·m 100 200 500
kN·m 1 2 3 5 10

フィールドバス��
CAN Bus
プロトコル - CAN 2.0B、CAL/CANopenとhi[
サンプリングレート b／g $%4,800（PDO）
ハードウェア・バス・リンク ISO 11898にjづく
ボーレート kBit/s 1,000 500 250 125 100
$%ライン� m 25 100 250 500 600

¦Q - 5ピン、M12×1、Aコーディング（CANopen DR-303-1 V1.3）、

pqび"#からrs

PROFIBUS DP
プロトコル - PROFIBUS DP Slave, per DIN 19245-3
ボーレート MBaud $%12
PROFIBUS　ID¨� - 096C（hex）
©Dデータ（$%） bytes $%152
CDデータ（$%） bytes $%40
#$データ bytes 18（2･4-byte モジュール�v）
¦Q - 5ピン、M12×1、Bコーディング、
pqび"#からrs
ª«レート 6）

b／g

コンフィグレーションw� ≦ 2 4,800
≦4 2,400
≦8 1,200
≦12 600
≦16 300
＞16 150

リミット�スイッチ（フィールドバスのみ）
� - トルク89、���にそれぞれ4x
¬レベル - トルク89LP1あるいはLP2、

���89LP1あるいはLP2
ヒステリシス % 0～100
セッティング-� digits 1
¯°Z[（LP1=4,000Hz） ms typ.3
TEDS（トランスデューサ・エレクトロニック・データ・シート）
� - 2
TEDS1（トルク） - 
-��または�����のどちらかを�y
TEDS2（���／�h�） - ���／パルス��

6) CAN PDOとz3に{Pしている+,、アウトプットレートは'がります
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*&（Qき）
��（	
）トルクMnom

N·m 100 200 500
kN·m 1 2 3 5 10

³´*&
EMC
エミッション（FCC47、Part 15、Subpart C）7) -
エミッション（EN61326-1、Table 3）8)

RFI
- - Class A
RFIパフォーマンス - Class A
RFIフィールド� - Class A

イミュニティ（EN61326-1、Table A.1）

�+（AM） V/m 10
�+ A/m 30
�
Q
（ESD）

��Q
 kV 4
��Q
 kV 8

����
I（バースト） kV 1
インパルス
-（サージ） kV 1
��[��（AM） V 3

EN60529にBづくµ¶./ IP 54
¬E� ℃ 23
��（	
）E��� ℃ +10～+60
��E��� ℃ -10～+60
µ·E��� ℃ -20～+70
DIN IEC 68、Part 227、
IEC 682271987による%rs¸¹º�
�� n 1,000
��3� ms 3
��（�.��） m/s2 650

DIN IEC 68、Part 2-6、
IEC 68-2-6-1982による��¯Dº�
���() Hz 5～65
��3� h 1.5
��（O�） m/s2 50 50

»¼VW9)

»¼トルク（�s）± Mnomの% 200 160
½¾トルク（�s）± Mnomの% > 400 > 320
»¼¿�ÀD（�s）± kN 5 10 16 19 39 42 80 120
»¼¿�ÀD（�s）�z kN 2.5 5 8 8.5 19.5 21 40 60
»¼ÁD（�s）± kN 1 2 4 5 9 10 12 18
»¼ÁD（�s）�z kN 0.5 1 2 2.5 4.5 5 6 9
»¼Âげモーメント（�s）± N·m 50 100 200 220 560 600 800 1,200
»¼Âげモーメント（�s）�z N·m 25 50 100 110 280 300 400 600
DIN 50100にBづく���z (peak-to-peak) 10) N·m 200 400 1,000 2,000 4,000 4,800 8,000 16,000

7) オプション9、コードU
8) オプション9、コードN
9) �げモーメント・��・�V��・/0（12）トルクの��などの��の����は、�の��がz3に{�しなければ、��に/めら

れたそれぞれの��bまで��されます。�の��がz3に ¡する+,、���bは¢£します。¤えば、��トルクが/0トルクを�
�せず、�げモーメントが��bの30%¥びに��が��bの30%の¦§の+,、�V��の��bは��bの40％となります。����
の�げモーメント・��・�V��は、/0トルクの0.3%の#/ Uとして`�します

10) /0（12）トルクを�えることはできません
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*&（Qき）
��（	
）トルクMnom

N·m 100 200 500
kN·m 1 2 3 5 10

%rÄ
ねじりÅ7cT kN·m/rad 230 270 540 900 2,300 2,600 4,600 7,900
MnomZのねじれh  0.048 0.043 0.055 0.066 0.049 0.066 0.06 0.07
¿Å7ca kN/mm 420 800 740 760 950 1,000 950 1,600
ÆÇ�ÀのÅ7cr kN/mm 130 290 550 810 1,300 1,500 1,650 2,450
ÆÇ¿�ÀのÂげモーメントのÅ7 cb kN·m/deg. 3.8 7 11.5 12 21.7 22.4 43 74
»¼¿�ÀDにおけるRSTw mm < 0.02 < 0.03 < 0.05 < 0.1
»¼ÁDZにおけるRS@È@A mm < 0.02
»¼ÂげモーメントにおけるÉÊ@A（∅dBにて） mm < 0.03 < 0.05 < 0.07
DIN  ISO  1940によるバランス./ G 2.5

ISO 7919-3にBづく¦Qフランジにおける
�9sな¿��のRS»¼�（peak-to-peak）11) μm

s(p�p) �
9000

n�

s(p�p) �
13200

n�

!¨モード（"©�ª�）

«Pおよび¬モード／®O()（¯3�）
（n＝rpm）

ロータのË7ÌÄモーメント
IV�����システムÍし kg·m2 0.0023 0.0033 0.0059 0.0192 0.037 0.097
IV�����システムkき kg·m2 0.0025 0.0035 0.0062 0.0196 0.038 0.0995

トランスミッタÎのË7ÌÄモーメントの:;
（jÏセンタリングをÐÑしたフランジのÎ�）
�����システムÍし % 58 56 54 53
�����システムkき % 56 54 53 52

ロータとステータ[のRS�@ÒÓÔ（ÆÇÕ）
�����システムÍし mm ±2
�����システムkき mm ±1

ロータとステータ[のRS��¿�ÀTwx mm ±2
Öu×Ä ロータ kg 1.1 1.8 2.4 4.9 8.3 14.6

ステータ kg 2.3 2.4 2.5 2.6
11) �°V�のOれ、±²、W]³W、´り$み、µ、¶%·¸�¹、º&³Wや»なる¼'による½¾、
a�Wから(¿することがÀÁです
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ロータのjØÙ� 100 N·m - 200 N·m （¤w：mm） （³h�）

ÂÃÄき1UはDIN ISO 2768-mkにjづく

�	�� jØÙ�（¤w：mm、1mm＝0.03937 インチ）
b1 b2 b3 b4 b5 b6 b7 c d xS Y

100 N⋅m/200 N⋅m 22 60 18 4 4 47.15 14 2 12.5 30 M8

�	�� jØÙ�（¤w：mm、1mm＝0.03937 インチ）
∅dA ∅dB� ∅dC ∅dF ∅dG ∅dK ∅d� SC12 ∅d� Z ∅dza g5 ∅dzi H6

100 N⋅m/200 N⋅m 115.5 84 99 101 110 14 8.2 131 57 57
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ロータのjØÙ� 500 N·m - 10 kN·m （¤w：mm） （³h�）
∅

d
z ∅

d c ∅
d z

i

∅
d z

a

∅
d

F

∅
d G ∅
d A

∅d� B

∅d� B

A

View A

8xY

b2 c
b3

b1

b3
b5

b4

b6

xS

ÂÃÄき1UはDIN ISO 2768-mkにjづく

5

2

�

"
#

の
Å
)

d

b7

xS＝"#)
（アプリケーションの�Ç）

�	�� jØÙ�（¤w：mm、1mm＝0.03937 インチ）
b1 b2 b3 b4 b5 b6 b7 c d xS Y

500 N⋅m/1 kN⋅m 22 60 18 4 4 45.7 14 2 8 30 M10
2 kN⋅m/3 kN⋅m 23 64 20 5 4 47.7 14 2.5 8 32 M12

5 kN·m 24.8 84 26 3.3 3 62.7 17.5 2.8 8 42 M14
10 kN·m 24.8 92 30 3.3 4 66.7 17.5 3.5 10 46 M16

�	�� jØÙ�（¤w：mm、1mm＝0.03937 インチ）
∅dA ∅dB� ∅dC ∅dF ∅dG ∅dK ∅d� S

C12 ∅d� Z ∅dza g5 ∅dzi 
H6

500 N⋅m/1 kN⋅m 136.5 101.5 120 124 133 17 10.5 151 75 75
2 kN⋅m/3 kN⋅m 172.5 130 155 160 169 19 12.5 187 90 90

5 kN·m 200.5 155.5 179 188 197 22 14.5 221 110 110
10 kN·m 242.5 196 221 230 239 26 17 269 140 140
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ステータのjØÙ� 100 N·m - 200 N·m （¤w：mm） （³h�）

28
10

∅
11

5.
5

14
22

18
32

N�20

7ピン8ピンの*ケーブルは90°
ソケットケーブルでケーブルの

É�V�は�yÊË

$Ì43
ケーブルソケットÉÍ3の

ÀÁスペース$Ì10
ケーブルÉÍÉりはずしに

ÀÁなスペース

*ケーブルコネクタは
4V�でのÉÍ�yÊË

N
54

180

150

M6
$%ネジÐさ 10+1

UNF 1/4″$% 
ネジÐさ 0.4″+0.02″

114.3 = 4 1/2″

N100
コネクタÍケーブル
ÉÍのためにÀÁな

スペース

602
(28)

24 (18)
3

2
4

4

∅
11

0
∅

10
1

∅
57

 g
5

∅
57

 H
6

∅
99

∅
13

1

45

66
24

8
(28) 4

2
56

89.5

26
0

19
4.

5

∅
84

6.5

62
28

X Y

Z

View Z

Side view X

Side view Y

É��

A

7l
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ステータのjØÙ� 100 N·m - 200 N·m （¤w：mm） （³h�）

オプション6 で�"#システムÒは
�"#システムqび56パルスを

�yした+,のみ

∅
84

View A
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ステータのjØÙ� 100 N·m - 10 kN·m （¤w：mm） （³h�）

7ピン8ピンの*ケーブルは90°
ソケットケーブルでケーブルの

É�V�は�yÊË
b

H1

H2

180
150

66

24

45

28 (28)
10 8

28

56
6.5

オプションの�"#システム�y3のみ56マークあり

N100$Ì43
ケーブルソケットÉÍ3の
ÀÁスペース$Ì10*)

ケーブルÉÍÉりはずし
にÀÁなスペース

N□20
N

54*ケーブルコネクタは
4V�でのÉÍ�yÊË

コネクタÍケーブル
ÉÍのためにÀÁな

スペース

114.3 = 4 1/2”

UNF 1/4”
$%ネジÐさ 0.4” +0.02”

M6
$%ネジÐさ 10+1

ÂÃÄき1UはDIN ISO 2768-mkにjづく

Side view Y Side view X

É��

View Z

YX

Z

エアギャップエリア
�°V� = 10 mm
�V� = b2
（ローター¿WÖ×Ø568）

62

ス
テ
ー
タ
ー

の
�
Ç

*) 5 kN·m および 10 kN·m3: $Ì 14 mm

�	�� jØÙ�（¤w：mm、1mm＝0.03937 インチ）
(N·m) b ∅D H1 H2
100 81 122 260 194.5200
500 91.5 143 280 204.51 k
2 k 109.5 179 310 222.53 k
5 k 123.5 207 333 239.5

10 k 144.5 249 369 263.5
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ステータのjØÙ�100 N·m-200 N·m（¦Úに9するµ¶）（¤w：mm）（³h�）

＊,QのÖ×
（���"#システムÍきの+,のみ）
,QÄしのÙÚの+,
（���"#システムÄし） ÙÚÛÍされています。

FカバーをÉりÍける�はÝ
Þからこの%ßをÉりはずして
'さい

ス
ピ
ー
ド

 セ
ン
サ

 [p
ro

je
ct

io
n]

（��に4するF）
1

（カバープレート）
1

（カバー
プレート）

58

（��に4するF、
ÝÞ)のカバープレートをàむ）

56
（��に4するF）

58
（��に4するF、ÝÞ)のカバープレートをàむ）

56

3212

10
2.

5
93

.5

0.55

��に4するFなしのØ（áÞ）

∅118

3
0

7

8
8

1
9

4
.5

8
9

.3
（
F

カ
バ
ー
�
â
�
ã
）

8
1
＊

23＊

B

A

View A
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ステータのjØÙ� 100 N·m - 200 N·m （¦Úに9するµ¶）（¤w：mm） （³h�）

∅
6.

6
∅

11

225+2

205
196
185-2

40
88

カバープレートなしのØ

(∅
11

)

(∅
6.

6)

56
（��に4するF）

43

�ぐりãÍ,ä%

Z

Z Z

Z

Zµ¶カバーÛxHÜ

View B
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ステータのjØÙ� 500 N·m - 1 kN·m （¦Úに9するµ¶）（¤w：mm） （³h�）

A

View A

Zµ¶カバーÛxHÜZZ

ZZ

（��に4するF）

カバープレートなしのØ

��に4するF

�ぐりãÍ,ä% 

(56)

43∅
6
.6

∅ 223+2

∅205

∅ 187-2

∅
1
1

∅
6
.6

（��に4するF、
ÝÞ)のカバープレートをàむ）

��に4するFなしのØ（áÞ）

（カバープレート）

58
1 1

（カバープレート）
56 ∅139

(56)
(58)1 1

12 32

10
3.

5
10

2.
5

20
4.

5
31

7

98

∅
1
1

99
.3

（
F

カ
バ
ー
�
â
�
ã
）

∅196

4
0

9
0

 98
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ステータのjØÙ� 2 kN·m - 10 kN·m （¦Úに9するµ¶）（¤w：mm） （³h�）

∅d3

Zµ¶カバーÛxHÜ

View A

A

ZZ

ZZ

（��に4するF）

��に4するFなしのØ（áÞ）

カバープレートなしのØ

��に4するF

�ぐりãÍ,ä%

（カバープレート） （カバープレート） ∅d1
b2b3 b3

b1b4
b2

b5

H1
H2

H3

H4
H5

∅d2

∅d4

b2

b1

b8

∅
11

∅
6.

6

(∅
6.

6)

(∅
11

)

b6 b7

H6

∅d5

H7

b9

（
F

カ
バ
ー
�
â
�
ã
）

�	�� jØÙ�（¤w：mm、1mm＝0.03937 インチ）
b1 b2 b3 b4 b5 b6 b7 b8 b9 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7

2 kN⋅m/3 kN⋅m 58 56 1 2 4 12 32 43 97.5 116 222.5 353 121.5 120.5 107 117.3
5 kN·m 80 78 1 2 2 12 32 65 99 133 239.5 384 138.5 134.5 120 134.3
10 kN·m 88 86 1 2 2 12 32 73 99 157 263.5 429 162.5 155.5 145 158.3
�	�� jØÙ�（¤w：mm、1mm＝0.03937 インチ）

∅d1 ∅d2 ∅d3 ∅d4 ∅d5

2 kN⋅m/3 kN⋅m 175 259+2 241 232 223-2
5 kN·m 203 289+2 269 260 249-2
10 kN·m 245 331+2 311 302 291-2
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カバープレートのjØÙ� 100 N·m - 200 N·m （¤w：mm）（³h�）

ネジ-M3

ネジ-M4
（Fカバー�â�ã）

1:4

¿° ∅ = 7
�さ = 2

¿° ∅ = 9
�さ = 2.5

カバープレートのjØÙ� 500 N·m - 10 kN·m （¤w：mm）（³h�）

スペーサー
（5kN·mと10kN·mのみ）

ネジ-
（FカバーCâ�）
¿° ∅ = 9
�さ = 2.5

¿° ∅ = 7
�さ = 2

ネジ-



a b

ロータの�Ç ステータの�Ç

c

（1U  ±1mm）

フィールドバスケーブル�のスペースåF：
オスコネクタエリアよりN140mm

B4687-1.0 jp  HBM: publicHBM 18

ロータのボルトÝÞÏ

B

ボルトのß� view B

ボルトのß� view A
æçボルト

è�ボルト DIN EN ISO 4762;
black/oiled/μtot=0.125
（��ØÃ×による）

ロータ

A
(100 N·m～200 N·m
は6x60°)

(100 N·m～200 N·m
は6x60°)

��トルク
(N·m)

�	ボルト �	ボルト�� ��	トルク
(N·m)

100 M8

10.9

34200 M8
500

M10 671 k
2 k

M12
115

3 k
12.9

135
5 k M14 220

10 k M16 340

�kÙ�
�kÙ�
�	�� �kjØÙ�（mm）

a b c
100 N·m

200 N·m
4 0 2

500 N·m
2 2 0

1 kN·m

2 kN·m
5 3 1

3 kN·m

5 kN·m 25 3 11
10 kN·m 33 3 15
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àá�A

*%é�し

A²�Oれ1U－�V� AB
B

ê46～54HRC

*)qびはめあい%
（A、BqびAB）のëKげ

0.8

²�Oれ1U－�°V� AB

����（N·m） n��れ�A－¿�À（mm） n��れ�A－ÓÔ�À（mm）
100 0.01 0.01
200 0.01 0.01
500 0.01 0.01
1 k 0.01 0.01
2 k 0.02 0.02
3 k 0.02 0.02
5 k 0.025 0.025

10 k 0.025 0.025

ごâãコード

L /0�$�15,000rpmまで（/0トルク
による）

ごìíコード
K-T12 -

ごìí¤：
K-T12 - S F 1 C5 0 0 Q

コード オプション1：����

S002R 2 kN·m

S003R 3 kN·m

コード オプション7：µ¶カバー
Äし

コード オプション2：ヒステリシスを4む	567
S ÙÚ
G
�

î�K1)
ïð[��0.01 % と TK0 ��0.01 %/10 K

L

コード オプション6：����システム

1 ñòó�"#システム
360または720パルス/��（/0トルクによる）
ñòó�"#システム
360または720パルス/��qび56パルス（/0トルクによる）

N ���"#システムÄし

コード オプション5：BUSコネクション

P CANopenとProfibus DPV1
C CANopen（2つのオスコネクタ）

1

N

S

コード オプション3：	
��

H /0�$�18,000rpmまで（/0トルク
による）

S001R 1 kN·m

S500Q 500 N·m

コード オプション4：�{såæ
DF1 ��89 60 kHz�±�30 kHz
DU2 ��89 60 kHz�±�30 kHz qび±10 V
SF1 ��89 10 kHz�±�5 kHz
SU2 ��89 10 kHz�±�5 kHz qび±10 V

ôりY

N

コード オプション8：MODULFLEX®カップリング2)

カップリングÄしN
カップリング�©

N

A

Y

1) 
-��の+,、ïð[＜±0.05%、
TK0 ＜±0.1%/10 K

2) õ[はカップリングのëö÷を56
オプションコード3 コードLの+,のみÊS

コード オプション9：カスタマイズ
カスタマイズÄしN

N

S005R 5 kN·m

S010R 10 kN·m

S200Q 200 N·m

S100Q 100 N·m

ÙÚß（FCC4ùú）U
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アクセサリ（èé）
êë ごâãコード
コネクタkき¦Qケーブル
トルクH
トルクケーブル、シリーズ423-7û-D-サブ15ピンコネクタÍ6m 1-KAB149-6
トルクケーブル、シリーズ423-üバラ-6m 1-KAB153-6
�スピードH
��スピードケーブル、シリーズ423-8û-Dサブ15ピンコネクタÍ6m 1-KAB150-6
��スピードケーブル、シリーズ423-8û-üバラ-6m 1-KAB154-6
��スピードケーブル、56パルス、シリーズ423-8û-Dサブ15ピンコネクタÍ6m 1-KAB163-6
��スピードケーブル、56パルス、シリーズ423-8û-üバラ-6m 1-KAB164-6
CANbusH
�©ケーブル CANbus, M12 Aコード-D-Sub9û、ターミナルレジスタ�©Ê、6m 1-KAB161-6
コネクタ ¤í
トルクH
423G-7S 7ûケーブルソケット（ストレート）：トルク���（プラグ1、プラグ3） 3-3101.0247
423W-7S 7ûケーブルソケット（90°）：トルク���（プラグ1、プラグ3） 3-3312.0281
�スピードH
423G-8S 8ûケーブルソケット（ストレート）：����（プラグ2） 3-3312.0120
423W-8S 8ûケーブルソケット（90°）：����（プラグ2） 3-3312.0282
CANbusH
TERMINATOR M12/ターミナルレジスタ、M12、Aコード、5û、.コネクタ 1-CANHEAD-TERM
ターミナルレジスタ CANbus M12、Aコード、5û、*コネクタ 1-CAN-AB-M12
T-T-unit M12、Aコード、5û 1-CANHEAD-M12-T
.／*ケーブルコネクタ CANbus M12、5û、
*ケーブルコネクタM12、Aコード、.ケーブルコネクタ、5ûM12、Aコード

1-CANHEAD-M12

PROFIBUSH
�©ケーブル、Yジャンクション、M12*、Bコード；M12.、Bコード；M12*、Bコード、2m 1-KAB167-2
.／*ケーブルコネクタ PROFIBUS M12、5û、
*ケーブルコネクタM12、Bコード、.ケーブルコネクタ、5ûM12、Bコード

1-PROFI-M12

ターミナルレジスタ PROFIBUS M12、Bコード、5û 1-PROFI-AB-M12
T-T-unit PROFIBUS M12、Bコード、5û 1-PROFI-VT-M12
¦Qケーブル ¤í
Kab8/00-2/2/2 4-3301.0071
Kab8/00-2/2/2/1/1 4-3301.0183
デバイスネットケーブル 4-3301.0180
そのîのアクセサリ
T12セットアップツールキット
（T12システムCD、PCAN-USBアダプター、CANbus�©ケーブル6m）

1-T12-SETUP-USB

measure and predict with confidence

スペクトリスð,ñòHBMóôÏ
〒101-0048 õö÷øùúûüúýþ2−6 
ýþビル 4�
TEL 03-3255-8156  FAX 03-3255-8159
URL www.hbm.com/jp E-mail hbm-sales@spectris.co.jp

����は	
される��があります。����
の��はすべて����の��	な
"です。�

�の�$を�すものとして)されるべきもので
はなく、また、いかなる>	�?を@すものでも
ありません。��にJ�がLる��にはドイツ�

Q�がRとなります。なおUまれるV�はドイツ
�Q�の��であり、すべて��>でW@されて
います。
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