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DATA SHEET

T40B
トルクフランジ

��
� ��(��)トルク 50�N⋅m, 100�N⋅m, 200 N⋅m,

500 N⋅m, 1 kN⋅m, 2 kN⋅m, 3 kN⋅m, 5 kN⋅m および
10 kN⋅m

� ��(��)	��
��24,000rpm
(��(��)レンジおよびオプションに��)

� �
クラス　0.05 (50�N⋅m: 0.1)
� ��な������� �� 6kHz (-3dB)
� �� のデジタル#�
� コンパクトな&'��
� �	ロータで*+,
� オプション: 	��
��システム、/012

コンセプト��
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��

タイプ T40B

���� 0.1 0.05
��(�	)トルクMnom N�m 50 100 200 500

kN�m 1 2 3 5 10

トルク��システム
�	(
�)�
��
34(オプションM) rpm 20000 15000 12000 10000
��バージョン(オプションH) rpm 24000 23000 18000 14000 12000
ヒステリシスを�む����、
(��6
に7する89)
���:;
��タスクにおける��トルクが<=の
��>の?@：

Mnom の0%から Mnomの20%まで
Mnomの20%からMnomの60%まで
Mnomの60%からMnomの100%まで

%
%
%

<±0.01
<±0.02
<±0.03

�A:;
��タスクにおける��トルクが<=の
��>の?@：

Mnom の0%から Mnomの20%まで
Mnomの20%からMnomの60%まで
Mnomの60%からMnomの100%まで

%
%
%

<±0.01
<±0.02
<±0.03

�り�し�の����
[DIN 1319にBづく:;12のCD]
���:; % ≤± 0.03
�A:; % ≤± 0.03
�	(
�)�����での��における
10Kあたりの�� !
6
12へのE�　(F
のトルク に7
する89)
���:; % ±0.1 ±0.05
�A:; % ±0.4 ±0.2

ゼロ12へのE�(��6
に7する89)
���:; % ±0.1 ±0.05
�A:; % ±0.2 ±0.1

�	(
�)"�[ゼロ・トルクから��
(��)トルクまでのスパン]
���:; 10 kHz /60 kHz /240 kHz kHz 5/30/120
�A:; V 10
"�
�
[Mnom におけるF
の:;と��6
と
のCD]
���:; % ±0.1
�A:; % ±0.1
トルク＝0における$%&'
���:; kHz 10/60/240
�A:; V 0
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T40Bタイプ
50020010050N�m��(�	)トルクMnom

105321kN�m

��(�	)トルクMnom

�	$%&'
���:;
I��（��）トルクJ kHz 151) / 902) / 3603) (5 V 7� 4))
���(��)トルクJ kHz 51) / 302) / 1203) (5 V 7� 4))

�A:;
I��（��）トルクJ V +10
���(��)トルクJ V -10

()*+
���:; kΩ ≥2
�A:; kΩ ≥10
,���における48-./0の1-.ド
リフト
���:; % <±0.06 <±0.03
�A:; % <±0.06 <±0.03
��234�� －3dB kHz 11) / 32) / 63)

67-. μs <4001) / <2202) / <1503)

89リブル
�A:;5) mV <40
:;<=��6)

���:; kHz 2.5 … 17.51) / 15 … 105 2) / 60 … 4203)

�A:; V -12 … +12
>?@A
��(��)KL�M (N�*�A) V 18 … 30
��JにおけるO��P A <1
QちRがりJにおけるO��P A <4（typ. 2）50μs
��(��)O��; W <10
��ケーブル� m 50
シャント&' MnomのU50
シャント&'の
�(MnomにBするCD) % ＜±0.05
��(��)トリガ�A V 5
トリガ�Aリミット V 36
ZI12ON V �[>2.5
ZI12OFF V ��<0.7
�
����システム
��システム AMR(\],^_`abc)^_センサとステンレスリング>の^_プラ

スチックリングhi
EF4 72 86 108 126 156
EFの:;GH�� 50j(
�k)
アウトプット&' V 5Vバランス(RS‐422);

lmD90°の2つの]n�12
1�
あたりのパルス4 1024(オプション6、コード1およびA）

128(オプション6、コード2およびB）
パルスI�にJKな:L�� rpm 0
パルス
�7) 
 < ± 0.05(1024パルス）

< ± 0.10(128パルス）
:;MN$%234 kHz 420
67-. μs <150
OPQRにおけるセンサヘッドとESリ
ングの.の
�(�	)TU (pqr��) mm 1.6
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T40Bタイプ
50020010050N�m��(�	)トルクMnom

105321kN�m

��(�	)トルクMnom

センサヘッドとESリング.のVWTU
�� mm 0.4 … 2.5

ロータにBするステータの:;MNX<
G8) mm ±1.5

ロータとステータ.のYBZVにBする
�
Q[\
のヒステリシス
ローターねじりst 
 < U 0.2
ステータuvstwl mm < U 0.5
ES()]^
xy^z{
 mT >100
N^|;}
 kA/m >100
&'_$のためのMNE^%`� kA/m <0.1
()*+9) kΩ ≥2
ab&'��システム(0インデックス)
��システム ^~とホールセンサによる^_�
アウトプット&' V 5V7� (RS-422)
1�
あたりのパルス4 1
パルスI�にJKな:L�� rpm 2
パルスc 
 0.088 / 0.703 (1024 パルス/	�、 128 パルス/	�)
パルス
�7) 
 <±0.05
67-. μs <150
XQRにおけるセンサヘッドとESリン
グ.の(
�)TU (pqr��) mm 2.0

ステータにBするロータの
:;MNX<G8) mm ±1.5

defg
EMC
エミッション(FCC 47、パート15、
セクションCに4�）10)

エミッション(EN 61326-1、
セクション7に4�）11)

RFIフィールド}
 - Class B
@E3h�(EN 61326-1、テーブル2)
�^?(AM) V/m 10
^? A/m 100
����(ESD)
���� kV
���� kV 8

�����P(バースト) kV 1
サージ�A kV 1
�^? (AM) V 10
EN 60529に,づくij�� IP 54
ab�� °C 23

����� °C +10 … +70
VW����12) °C -20 … +85
ik���� °C -40 … +85
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T40Bタイプ
50020010050N�m��(�	)トルクMnom

105321kN�m

��(�	)トルクMnom

EN>60068-2-27によるlmnopqr13)

� n 1000
��J� ms 3
��
(�I��) m/s2 650
EN>60068-2-6による3QRのZVストレ
スqr13)

����� Hz 10 … 2000
��J� h 2.5
��
(s�) m/s2 200
]^()14)

�|トルク (Mnomに7する89)15) % 400 200 160
��トルク (Mnomに7する89)15) % 800 ＞ 400 ＞ 320
�|�]�;16) kN 5 5 10 13 19 30 35 60 80
�|�;16) kN 1 1 2 4 5 9 10 12 18
�|�げモーメント16) N⋅m 50 50 100 200 220 560 600 800 1200
DIN 50100に,づくZVZc
(peak‐to‐peak)17)

N⋅m 200 200 400 1000 2000 4000 4800 8000 16000

lms
ねじりt� cT kN m/rad 180 180 360 745 1165 2515 3210 5565 14335
Mnom-のねじれu 
 0.016 0.032 0.032 0.038 0.049 0.046 0.054 0.051 0.040
Xt� ca kN/mm 285 285 540 450 580 540 570 760 960
vwQRの cr kN/mm 160 160 315 560 860 1365 1680 2080 2940
vwXQRのxげモーメントのt� cb kN⋅m/

degrees 1.9 1.9 3.6 4.2 5.9 9 9.3 20.2 45.5

]^XQR%における:;<G mm < 0.04 < 0.05 < 0.06 < 0.08 < 0.09
]^y%-における:;�z�� mm < 0.02
]^xげモーメントにおける{|��
(at � dB) mm < 0.06 < 0.11 < 0.09 < 0.18 < 0.19 < 0.14 < 0.12

DIN ISO 1940によるバランス�� G 2.5
ロータXZVの:;]^}
(peak‐to‐peak) U18)

��フランジエリアにおける���

(ISO7919-3にBづく)
 �モード(!�rhi) μm

s(p�p) �
9000

n�
(n�in min�1)

�tおよび��モード／�s��(�Jr) μm
s(p�p) �

13200

n�
(n�in min�1)

ローター~s��モーメントJV
	��
��システム�し kg⋅m2 0.0010 0.0010 0.0017 0.0039 0.0128 0.0292 0.0771
^_�	��
��システム�き kg⋅m2 0.0015 0.0015 0.0022 0.0048 0.0145 0.0146 0.0333 0.0872
トランスミッタ�の��~sモーメント
のCD(��センタリングを��したフ
ランジの��)
	��
��システム�し Jvの% 68 68 62 59 54 53 54
^_�	��
��システム�き Jvの% 44 44 48 48 48 47 48
ロータとステータ��.の:;���O
P (�� )
	��
��システム�し mm ±2
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T40Bタイプ
50020010050N�m��(�	)トルクMnom

105321kN�m

��(�	)トルクMnom

ロータとステータ.のMNX<G 19)

	��
��システム�し mm ±2
�s
ロータ：	��
��システム�し
ロータ：^_�	��
��システム�
き
ステータ

kg
kg
kg

0.7
0.8
1.1

0.7
0.8
1.1

1.1
1.3
1.1

1.9
2.1
1.1

3.8
4.1
1.1

3.9
4.1
1.1

6.5
6.9
1.2

10.9
11.7
1.3

1) オプション5、10 ±5 kHz (コード SU2 )
2) オプション5、60±30kHz (コード DU2)
3) オプション5、240±120kHz (コード HU2)
4) RS-422¡�12、?@により	¢£¤をhi
5) 12�����0.1～10kHz
6) ¥:トルクと:;12に¦§,あるm$$¨がある ©の:;12��。
7) ��(��)Jにおいて
8) この� は、ロータとステータの�ªl«において¬bです。CDによりパルス�Dのw­が®じます
9) RS-422¡�による£¤`aを/0
10)オプション7、コードU
11)オプション7、コードＳ
12) 70 ℃<Rでは、ベースプレートを した°�±²が³´です。ベースプレートのµ
は85℃を&えないこと
13) アンテナ リング および コネクタ がIしく¸�されていること
14)�げモーメント・�;・�]�;・��(��)トルクの&�などの¹ºの»®�¼は、½の�¼が¾Jに¿iしなければ、�rに�められ

たそれぞれの�| まで'Àされます。½の�¼が¾Jに�Áする?@、¹�| はÂÃします。Äえば、�げモーメントが�| の30%
で、¾Jに�;が�| の30%である?@、�]�;の'À は�| の40％となります。このとき��(��)トルクは&�できません。
'À�|の�げモーメント・�カ・�]�;は、��(��)Æルクの�±0.3% (50jNm:≤±0.6%)の��)DとしてE�します。
�|�¼ÇÈ は、��µ
��>のµ
ÉÊにおいて¬bです。10℃のËÌのµ
では、µ
が=がるにつれてが�¼À	がÂÃするた
め、¼*Í�は��30%ÂÃとなります。

15)�r�¼ÎÏにて
16)�r・tr�¼において
17)��(��)トルクを&えることはできません
18)�Ð]�のsれ、ÑÒ
、n wn、Óリ+み、Ô、Õ,xy^_、Ö-の�×�,、またはØÙの\�によってÚき.こされるst��

へのE�をÛÜし、F�nから/Ýすることが³´です。
19)��(��)µ
��を&える?@： ±1.5�mm.
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�
��
れおよび���
れの���

��z$し

A
Ò�sれ�D - �]� AB

B

Þ
 46～54HRC

�]�のsれ0およびÒ�]�
sれ0のß0à1(A、B、AB)

0.8

Ò�sれ�D - �Ð]� AB

���� (N�m) ���
れ�� (mm) ��
れ��－�
�� (mm）
50 0.01 0.01

100 0.01 0.01
200 0.01 0.01
500 0.01 0.01
1 k 0.01 0.01
2 k 0.02 0.02
3 k 0.02 0.02
5 k 0.02 0.02

10 k 0.02 0.02
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����

T40B: 50 Nm～100 Nm の���� (�� !��なし)

ロ
ー
タ
Ý
,

Ø

（
30

.5
）

（
22
） 20

12
44

9

60°
6x60°=360°

60°
6x60°=360

°

30°

Ø1
08

A Ø14 M8

Ø8
4

13
3

53
27

152
210

A

53
27 7.

5

28

á
�
â
n
ã
k

190

セクションA-AのÓäå

ステータ>,Ø

52.5
45
ロータ
（25） 20

10

20.4±0.3

ロータフランジ(æ@,)

ステータ
15

*
ª

Ý,ç:し>,ç:し
4.2 2

ロ
ー
タ
Ý
,

Ø

20
2±

1
21

0.
4±

1.
2

Ø5
7 

H6
 ( 

{{
{{

{)
57

.0
19

57
.0

00

Ø5
7 

g5
 ( 

{{
{{

{)
56

.9
90

56
.9

77
4535

10
28

79

Ø154.4±1.0
Ø114

30
° Ø4.5

�]�¸�iè

C12
Ø8.2

Ø8
4

60°
6x60°=36

0°

Ø9
9

ãk (mm)、�ék

ê��き�DはDIN ISO 2768-mkにBづく
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T40B: 200 Nm の���� (�� !��なし)

ロ
ー
タ
Ý
,

Ø

（
30

.5
）

（
22
） 20

12

44

9

60°
6x60°=360°

60°
6x60°=36

0°

30°

Ø1
08

A Ø14 M8

Ø8
4

13
3

53
27

152

210

A

53
27

7.
5

28

á
�
â
n
ã
k

190

セクションA-AのÓäå

ステータ>,Ø

52.5
45
ロータ

（24.4） 20.6

10

20.4±0.3

ロータフランジ
（æ@,）

ステータ
15

*
ª

Ý,ª:し>,ç:し
4.2 2

ロ
ー
タ
Ý
,

Ø

20
2±

1

21
0.

4±
1.

2

Ø5
7 

H6
 ( 

{{
{{

{)
57

.0
19

57
.0

00

Ø5
7 

g5
 ( 

{{
{{

{)
56

.9
90

56
.9

77
4535

10
28

79

Ø154.4±1.0

Ø114

30
° Ø4.5

�]�¸�iè

C12
Ø8.2

Ø8
4

60°
6x60°=36

0°

Ø9
9.

6

ãk (mm)、�ék

ê��き�DはDIN ISO 2768-mkにBづく



B04688 20 J00 00�25.07.2023 10

T40B: 500 Nm～1 kNm の���� (�� !��なし)

ロ
ー
タ
Ý
,

Ø

（
33

.5
）

（
22
） 20

12

44

9

45°
8x45°=360°

45°
8x45°=36

0°

22.5°

Ø1
30

A Ø17
M10

Ø1
01

.5

14
4

53
27

152
210

A

53
27 7.

5

28

á
�
â
n
ã
k

190

セクションA-AのÓäå

ステータ>,Ø

55.5
49
ロータ

（25.7） 23.3

12

20.4±0.3

ロータフランジ　
(スレッドリーチ)

ステータ
17

*
ª

Ý,ª:し>,ç:し
4.2 2

ロ
ー
タ
Ý
,

Ø

22
4±

1
23

2.
4±

1.
2

Ø5
7 

H6
 ( 

{{
{{

{)
75

.0
19

75
.0

00

Ø7
5 

g5
 ( 

{{
{{

{)
74

.9
90

74
.9

77

4535

10
28

79

Ø176.4±1.0

Ø136

22.5°
Ø4.5
�]�¸�iè

C12
Ø10.5

Ø1
01

.5

45°
8x45°=36

0°

Ø1
21

ãk (mm)、�ék

ê��き�DはDIN ISO 2768-mkにBづく
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T40B: 2 kNm～3 kNm の���� (�� !��なし)

ロ
ー
タ
Ý
,

Ø

（
37
）

（
22
） 20

12
44

9

45°
8x45°=360°

45°
8x45°=36

0°

22.5°

Ø1
64

A Ø19
M12

Ø1
30

16
1

53
27

152
210

A

53
27 7.
5

28

á
�
â
n
ã
k

190

セクションA-AのÓäå

ステータ>,Ø

59
53
ロータ

（27.3） 25.7

15

20.4±0.3

ロータフランジ　
(スレッドリーチ)

ステータ
18*

ª

Ý,ª:し>,ç:し
4.2 2.5

ロ
ー
タ
Ý
,

Ø

25
8±

1
26

6.
4±

1.
2

Ø9
0 

H6
 ( 

{{
{{

{)
90

.0
22

90
.0

00

Ø9
0 

g5
 ({

{{
{{

)
89

.9
88

89
.9

73
4535

10
28

79

Ø210.4 ±1.0

Ø170

22.5°

Ø4.5
�]�¸�iè

C12
Ø12.5

Ø1
30

45°
8x45°=36

0°

Ø1
56

ãk (mm)、�ék

ê��き�DはDIN ISO 2768-mkにBづく
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T40B: 5 kNm の���� (�� !��なし)

 

ロ
ー
タ
Ý
,

Ø

（
46
）

（
22
） 20

12
44

9

45°
8x45°=360°

45°
8x45°=36

0°

22.5°

Ø1
93

A Ø22
M14

Ø1
55

.5

17
5.

5

53
27

152
210

A

53
27 7.

5

28

á
�
â
n
ã
k

190

セクションA-AのÓäå

ステータ>,Ø

68
63
ロータ

（32.5） 30.5

20

20.4±0.3

ロータフランジ
(æ@,)

ステータ
20*

ª

Ý,ª:し>,ç:し
4.2 2.8

ロ
ー
タ
Ý
,

Ø

28
7±

1
29

5.
4±

1.
2

Ø1
10

 H
6 

({
{{

{{
)

11
0.

02
2

11
0.

00
0

Ø1
10

 g
5 

( {
{{

{{
)

10
9.

98
8

10
9.

97
3

4535

10
28

79

Ø239.4 ±1.0
Ø199

22.5°
Ø5.5
�]�¸�iè

C12Ø14.5

Ø1
55

.5

45°
8x45°=36

0°

Ø1
80

ãk (mm)、�ék

ê��き�DはDIN ISO 2768-mkにBづく
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T40B: 10 kNm の���� (�� !��なし)

ロ
ー
タ
Ý
,

Ø

（
57
） （
22
） 20

12
44

9

45°
8x45°=360°

45°
8x45°=36

0°

22.5°

Ø2
40

A Ø26
M16

Ø1
96

19
9

53
27

152
210

A

53
27 7.

5

28

á
�
â
n
ã
k

190

セクションA-AのÓäå

ステータ>,Ø

79
75
ロータ（39） 36

22 22.4±0.3

ロータフランジ
(æ@,)

ステータ
22*

ª

Ý,ª:し>,ç:し
4.2 3.5

ロ
ー
タ
Ý
,

Ø

33
4±

1
34

2.
4±

1.
2

Ø1
40

 H
6 

( {
{{

{{
)

14
0.

02
5

14
0.

00
0

Ø1
40

 g
5 

( {
{{

{{
)

13
9.

98
6

13
9.

96
8

4535

10
28

79

Ø286.4 ±1.0
Ø246

22.5°

Ø5.5
�]�¸�iè

C12Ø17

Ø1
96

45°
8x45°=36

0°

Ø2
22

ãk (mm)、�ék

ê��き�DはDIN ISO 2768-mkにBづく
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T40B: 50�Nm～100�Nm の���� (�� !��システムおよび"#�$!き)

ロ
ー
タ
Ý
,

Ø

（
30

.5
）

（
22
） 20

12
44

9

60°
6x60°=360°

60°
6x60°=360

°

30°

Ø1
08

A Ø14
M8

Ø8
4

13
3

53
27

152
210

A

53
27 7.

5

28

á
�
â
n
ã
k

190

オプション6、
コードAのみ

セクションA-AのÓäå

ステータ>,Ø

52.5
45
ロータ

（21） 24

14

20.4±0.3

ロータフランジ　
(スレッドリーチ)

ステータ
15

*
ª

Ý,ª:し>,ç:し
4.2 2

20
2±

1

21
0.

4±
1.

2

Ø5
7 

H6
 ( 

{{
{{

{)
57

.0
19

57
.0

00

Ø5
7 

g5
 ( 

{{
{{

{)
56

.9
90

56
.9

77
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T40B: 5�kNm の���� (�� !��システムおよび"#�$!き)
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T40B: 10�kNm の���� (�� !��システムおよび"#�$!き)
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ご&'コード

K-T40B  [オプション2＝MF/STのみ]

1

コード オプション1：����
050Q 50 N·m [オプション 2 = MF/ROのみ]
100Q 100 N·m [オプション 2 = MF/ROのみ]
200Q 200 N·m [オプション 2 = MF/ROのみ]
500Q 500 N·m [オプション 2 = MF/ROのみ]
001R 1 kN·m [オプション 2 = MF/ROのみ]
002R 2 kN·m [オプション 2 = MF/ROのみ]
003R 3 kN·m [オプション 2 = MF/ROのみ]
005R 5 kN·m [オプション 2 = MF/ROのみ]
010R 10 kN·m [オプション 2 = MF/ROのみ]

2

コード オプション2：*+,-
MF ëì��フランジキット
RO ロータ
ST ステータ

3
コード オプション3：.!

S 34

4
コード オプション4：��(�	)�� !

M 34
H ��バージョン

5

コード オプション5：/01*+ [オプション 2 = MF/STのみ]
SU2 :;12 10 kHzj±5 kHzと±10 V,

KL�A 18～30 V DC
DU2 :;12 60 kHzj±30 kHzと±10 V,

KL�A 18～30 V DC
HU2 :;12 240 kHzj±120 kHzと±10 V,

KL�A 18～30 V DC

6

コード オプション6： !��システム
0 	��
��システム�し
1 ^_�	��
��システム：1024パルス／	�
2 ^_�	��
��システム：128パルス／	�
A ^_�	��
��システム：1024パルス／	�、/012�き
B ^_�	��
��システム：128パルス／	�、/012�き

7 コード オプション7：�'��
U カスタマイズ�し

K-T40B - - - S - - - - U
1 2 3 4 5 6 7
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アクセサリ(92-)

34 ご&'コード
5%ケーブル、678み
トルク��ケーブル、Binder 423-Dサブ15P、6 m 1-KAB149-6
トルク��ケーブル、シリーズ423－ðバラ　6 m 1-KAB153-6
	��
ケーブル、シリーズ423－8~－ðバラ　6m 1-KAB154-6
	��
ケーブル、シリーズ423－8~　Dサブ－ðバラ　6m 1-KAB150-6
/0パルス�	��
ケーブル、/012�き、Binder 423 - 15ピン Dサブ　6 m 1-KAB163-6
/012�	��
ケーブル、Binder 423 - 8~－ðバラ　6m 1-KAB164-6
TMC��ケーブル、Binder 423-16ピン、ðバラ、6 m 1-KAB174-6
ケーブルソケット
423G-7S、7ピン (ストレート) 3-3101.0247
423W-7S、7ピン (アングル) 3-3312.0281
423G-8S、8ピン (ストレート) 3-3312.0120
423W-8S、8ピン (アングル) 3-3312.0282
5%ケーブル、メートル9G (:;'<=>10 m、メートル9GのI	 )
Kab8/00-2/2/2 4-3301.0071

ホッティンガー・ブリュエル・ケアー（HBK）
〒136-0071　@\AB@^_C6-26-5　DEF_Cビル6F
TEL：03-5609-7734  FAX：03-5609-2288
www.hbkworld.com  E-mail：hbm-sales@hbkworld.com

34>Àはwòされる?@があります。óÇÈôの35はすべてõö÷àの�ørな6ùです。
÷àのN7をúすものとしてû8されるべきものではなく、また、いかなるkr9±をüすもの
でもありません。35にD\が¬る?@にはドイツ:þóがIとなります。なお�まれるå0は
ドイツ:þóの�÷であり、すべて�ékで¿üされています。
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