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DATA SHEET

T12HP
トルクセンサ

��
� ��（��）トルク：100N·m、200N·m、

500N·m、1kN·m、2kN·m、3kN·m、5kN·m、
10kN·m

� ��（��）	��

10,000rpm～22,000rpm

� ��な������ 6kHz（－3dB）
� ���の
�デジタル��

4,800��／�
� 
��：19bit
� ������
� �
 !によるゼロ$への
%�はほぼ&し：0.005%/10K

� ヒステリシスを-む�./0：0.007%
� 12なオプション

ブロック	

ローパスフィルタLP1：0.05�Hz ～ 4000�Hz
ローパスフィルタTP2：0.05�Hz ～ 100�Hz

ローパスフィルタLP：0.1�Hz ～ 80�Hz

�

���;<
（10�5�kHz, 60�30�kHz）

アナログ;<
（�10�V）

PROFIBUS
（オプション）

CAN bus

���／
パルス;<

トルク

�


	��

	��


トルク

	��


	��


�@

ロータ

ステータ
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�

� T12HP
���� 0.02

��（��）トルクMnom
N�m 100 200 500

kN�m 1 2 3 5 10
トルク��システム
��（��）����nnom
オプション4、Code：L1） rpm 15,000 12,000 10,000
オプション4、Code：H1） rpm 18,000 16,000 14,000 12,000
オプション4、Code：F1), 8), 9) rpm 22,000 20,000 18,000 �Aできません
ヒステリシスを む!"#$ [��%�に&する'(]
フィールドバス、���;<　10kHz/60kHz
�タスクにおけるEFトルクがGHの��IのJK：

Mnomの0%からMnom 20%まで
Mnomの20%からMnom 60%まで
Mnomの60%からMnom 100%まで

%
%
%

<�0.005（オプション<�0.003）
<�0.010（オプション<�0.005）
<�0.015（オプション<�0.007）

�L;<
�タスクにおけるEFトルクがGHの��IのJK：

Mnomの0%からMnom 20%まで
Mnomの20%からMnom 60%まで
Mnomの60%からMnom 100%まで

%
%
%

<�0.015
<�0.035
<�0.05

)り*し$の+,-.
[DIN 1319に/づく0123の-.]
フィールドバス／���;< % �0.005
�L;< % �0.03
��4�567での89における10Kあたりの4�:;
%�23への:; [<=のトルク>に&する'(]
フィールドバス／���;< % �0.02
�L;< % �0.05
ゼロ23への:; [��%�に&する'(]
フィールドバス／���;< % �0.01（オプション�0.005）
�L;< % �0.04
��（��）%�
[ゼロ・トルクから��（��）トルクまでのスパン]
���;<　10kHz/60kHz kHz 5/30
�L;< V 10
%��.
[Mnom における<=の01と��（��）%�との-.]
���;< % �0.05
�L;< % �0.1
トルク＝0における0123
���;<　10kHz/60kHz kHz 10/60
�L;< V 0
��（��）0123
���;<
M��（��）トルクN　10kHz/60kHz kHz 15/90（5VO�2))
���（��）トルクN　10kHz/60kHz kHz 5/30（5VO�2))
�L;<
M��（��）トルクN V +10
���（��）トルクN V -10
スケール56
���;<／�L;< % ��（Mnom）の10～1,000
CDE
���;< 10 kHz/60 kHz Hz 0.03/0.25
�L;< mV 0.33
FGリップル
�L;< mV 3

1) P.15PQ
2) RS-422����、RSTUをPQ
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�（Iき）

��（��）トルクMnom
N�m 100 200 500

kN�m 1 2 3 5 10
JKLM563）
���;< 10kHz/60kHz kHz 4 ～16/24 ～96
�L;< V -10.2 ～+10.2
NOPQ>
���;< kΩ ≧ 2
�L;< kΩ ≧ 10
�RSドリフト（48RSVWのXY）
�L;< mV �3
��Z[\56
���;<／�L;< －1dB Hz 0 ～4,000
���;<／�L;< －3dB Hz 0 ～6,000
ローパスフィルタLP1 Hz 0.05～4,000（4V、ベッセル、-1dB）ZJ��1,000�Hz
ローパスフィルタLP2 Hz 0.05～100（4V、ベッセル、-1dB）ZJ��1�Hz
]^RS（ローパスLP1：4#kHz）
���;< 10kHz/60kHz μs 320/250
�L;< μs 500
`abc
��（��）[\�L（]�^�L） V 18 ～30
�Nにおける_��` A ＜1（typ. 0.5）
aちbがりNにおける_��` A < 4
��（��）_��` W < 18
EFケーブル� m 50
シャント23 Mnomのe50 %もしくはe10 %
シャント23の�.（��トルクに&する'(） % �0.05
����／��f���システム
gh#とスリットiきjklmによるno
pqrst\ � 360 720
stuのvwx. mm �0.05
スロットyのx. mm �0.05
1��あたりのパルス\（�fg�h） � 360、180、90、60、45、30 720、360、

180、120、
90、60

��（��）��のRのパルスZ[\nnom
オプション4、Code：L4） kHz 90 72 120
オプション4、Code：H4） kHz 108 96 168
オプション4、Code：F4） kHz 132 120 108 �Aできません
パルスz�に{|なJ}�� rpm 2
]^RS μs ＜5（＜2.2 typ.）
ロータとステータSの~&��に&する
������のヒステリシス
ロータのねじれij 
 ＜e2
ステータのklij mm ＜e2
�れの���、センサフォークを��するn#�
（レンズ、ディスクのスリット） % < 50
ゼロ23への��:;（スリットディスク�りiけR）
[��トルクに&する'(]
オプション4、Code：L4） % < 0.05 < 0.03 < 0.03 < 0.02 < 0.01
オプション4、Code：H4） % < 0.08 < 0.04 < 0.03 < 0.02 < 0.01
オプション4、Code：F4） % < 0.12 < 0.06 < 0.05 < 0.03 �Aできません
0123　Z[\／パルス V 55) O�、mno90�の2つのpq�
NOPQ> kΩ ≥ �2

3) r;トルクと;<��にst0のあるn��uあるvwの;<����
4) P.15PQ
5) RS-422����、RSTUをPQ
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�（Iき）

��（��）トルクMnom
N�m 100 200 500

kN�m 1 2 3 5 10
����
フィールドバス�2
CDE rpm 0.1
システム��（��の����のJK3％の
ねじり��があると��したXY（	�パルス2�x）） ppm 150
JK-.
（��（��）��において（100Hzフィルタ）） rpm 1.5
b�01
��56 V �10
CDE mV 0.33
スケール56 % 10～1,000
オーバーモジュレーションリミット V �10.2
NOPQ> kΩ > 10
!"#$ % < 0.03
��（��）��b� W < 18
JKケーブル� m 50
��4�567での89における10Kあたりの4�:;
y
��への%� [z�のトルク�にOする{|] % < 0.03
ゼロ��への%� [��y
にOする{|] % < 0.03

FGリップル mV < 3
��f�
�� 
 1（typ. 0.1）
CDE 
 0.01
トルクLP123と��f�のv~]^��
（フィルタ���） Hz 4,000、2,000、1,000、500、200、100
��56 
 0～360（1	�）�1,440
まで（��	�）
01（POWER）
��Z[\56 Hz 80（－1dB）
CDE W 1

フルスケール> W Pmax � Mnom � nnom � �

30
[Mnom] in N⋅m
[nnom] in rpm

��4�567での89における
10Kあたりの4�:;フルスケール>に&する'( % ��0.05�n/nnom
ヒステリシスを む!"#$フルスケール>に&する'( % ��0.02�n/nnom
%��.（フルスケール>に��した
b123に&する、<=の��>23スパンの-.） % �0.05
ロータの4���
�� K 1
��Z[\56 Hz 5（-1dB）
CDE K 0.1
�v - °C
サンプリングレート �／� 40
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�（Iき）

フィールドバス�2
CAN bus
プロトコル - CAN 2.0B、CAL/CANopen と}~
サンプリングレート �／� EF4,800（PDO）
ハードウェア・バス・リンク ISO 11898に�づく
ボーレート kBit/s 1,000 500 250 125 100
EFライン� m 25 100 250 500 600

¡I - 5ピン、M12×1、Aコーディング（CANopen DR-303-1 V1.3）、
�@�び�から��

PROFIBUS DP
プロトコル - PROFIBUS DP Slave, per DIN 19245-3
ボーレート MBaud EF12
PROFIBUS ID£3 - 096C (hex)
¤1データ（JK） bytes 152
01データ（JK） bytes 40
¥¦データ bytes 18（2�4-byte モジュール��）
¡I - 5ピン、M12×1、Bコーディング、�@�び�から��
§¨レート6)

�／�

コンフィグレーション�< ≦ 2 4,800
≦ 4 2,400
≦ 8 1,200
≦ 12 600
≦ 16 300
> 16 150

リミット>スイッチ（フィールドバスのみ）
\ - トルク��、	��
にそれぞれ4$
©ªレベル - トルク��LP1あるいはLP2、	��
��LP1あるいはLP2
ヒステリシス % 0～100
セッティング�� digits 1
¬RS（LP1=4,000Hz） ms typ. 3
TEDS（トランスデューサ・エレクトロニック・データ・シート）
\ - 2
TEDS1（トルク） - �L;<または���;<のどちらかを�A
TEDS2（����／��f�） - ���／パルス;<

6) CAN PDOと�Nに�jしているJK、アウトプットレートはHがります
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�（Iき）

��（��）トルクMnom
N�m 100 200 500

kN�m 1 2 3 5 10
°±
�
EMC
エミッション（EME）[FCC 47、Part 15、Section C]
エミッション [EN61326‐1、Table 3]
RFI�L - Class A
RFIパフォーマンス - Class A
RFIフィールド�
 - Class A
イミュニティ [EN61326-1、Table A.1]
��J（AM） V/m 10
�J A/m 30
 �k�（ESD）

�!k� kV 4
��k� kV 8


�"��`（バースト） kV 1
インパルス�L（サージ） kV 1
��0��（AM） V 3
EN 60 529に/づく²³�� IP 54
©ª4� °C 23
��（��）4�56 °C +10～+70
��4�56 °C -10～+70
²´4�56 °C -20～+75
EN 60068-2-27によるpqrµ¶·¸
	� n 1,000
��N# ms 3
��
（�M �） m/s2 650
EN 60068-2-6による��¬1·¸
����� Hz 5 ～2,000
��N# h 2.5
��
（i¡） m/s2 100
¹ºNO7)

¹ºトルク（»r）� Mnomの％ 200 160
¼½トルク（»r）� Mnomの％ > 400 > 320
¹º¾�¿1（»r）� kN 5 10 16 19 39 42 80 120
¹º¾�¿1（�r）�y kN 2.5 5 8 8.5 19.5 21 40 60
¹ºÀ1（»r）� kN 1 2 4 5 9 10 12 18
¹ºÀ1（�r）�y kN 0.5 1 2 2.5 4.5 5 6 9
¹ºÁげモーメント（»r）� N⋅m 50 100 200 220 560 600 800 1,200
¹ºÁげモーメント（�r）�y N⋅m 25 50 100 110 280 300 400 600
DIN 50100に/づく���y（peak-to-peak）9) N⋅m 200 400 1,000 2,000 4,000 4,800 8,000 16,000

7) ¢げモーメント・¥<・%p¦<・��（��）トルクの&"などの§¨の©ª�'は、«の�'が�Nに�¬しなければ、 gに�めら
れたそれぞれの(�まで)®されます。«の�'が�Nに¯°するJK、§(�は±²します。³えば、�'トルクが��トルクを&
"せず、¢げモーメントが(�の30%´びに¥<が(�の30%のµ¶のJK、%p¦<の)®�は(�の40％となります
©ª�'（¢げモーメント・¥<・%p¦<）の)®�の10％の©ª�'がトルク�·¸に�ぼす%�は、��トルクの±0.02 %
(Code U); ±0.01 % (Code W)です

8) オプション4で、コードFを�AしたJK、©ª�'（¢げモーメント、¥<、%p¦<）、およびiji¡の(�は20％^±します
9) ��（��）トルクを&えることはできません



B04723 04 J00 00�25.07.2023 7


�（Iき）

��（��）トルクMnom
N�m 100 200 500

kN�m 1 2 3 5 10
pqÃ
ねじりÄ$cT kN⋅m/rad 230 270 540 900 2,300 2,600 4,600 7,900
MnomRのねじれf 
 0.048 0.043 0.055 0.066 0.049 0.066 0.06 0.07
¾Ä$ca kN/mm 420 800 740 760 950 1,000 950 1,600
ÅÆ�¿のÄ$cr kN/mm 130 290 550 810 1,300 1,500 1,650 2,450
ÅÆ¾�¿のÁげモーメントのÄ$cb kN⋅m/deg. 3.8 7 11.5 12 21.7 22.4 43 74
¹º¾�¿1におけるJKLv mm < 0.02 < 0.03 < 0.05 < 0.1
¹ºÀ1RにおけるJK-Ç-. mm < 0.02
¹ºÁげモーメントにおけるÈÉ-.（� dBにて） mm < 0.03 < 0.05 < 0.07
DIN ISO 1940によるバランス�� G 2.5

ISO 7919-3に/づく¡Iフランジにおける#10)

~&rな¾��のJK¹º>（peak-to-peak） μm

s(p�p) �
9000

n�

s(p�p) �
13200

n�

��モード（�	
��）

（n＝rpm）
¹jおよびº»モード／¼i��（½Ng）

ロータのÊ$ËÃモーメント
IV������システムÌし kg⋅m2 0.0023 0.0033 0.0059 0.0192 0.037 0.097
IV������システムiき kg⋅m2 0.0025 0.0035 0.0062 0.0196 0.038 0.0995

トランスミッタÍのÊ$ËÃモーメントの'(
（hÎセンタリングをÏÐしたフランジのÍÑ）
������システムÌし % 58 56 54 53
������システムiき % 56 54 53 52

ロータとステータSのJK»-ÒÓÔ（ÅÆÕ）
������システムÌし mm �2
������システムiき mm �1

ロータとステータSのJK��¾�¿Lvw mm �2
Öt×Ã ロータ kg 1.1 1.8 2.4 4.9 8.3 14.6

ステータ kg 2.3 2.4 2.5 2.6
10) �¾p¦のiれ、¿À
、qv q、Áり+み、Â、Ã,ÄÅ�f、Æ- qやÇなるÈ.によるÉÊ、
z�qから/ËすることがÌ0です
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��フランジ

T12HP/100Nm～200Nm������システムiき（°f�）
ËqÍÎ（Ïm：mm、1mm＝0.03937 インチ）
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��フランジ

T12HP/500Nm～1kNm������システムiき（°f�）
ËqÍÎ（Ïm：mm、1mm＝0.03937 インチ）



B04723 04 J00 00�25.07.2023 10

��フランジ

T12HP/5kNm������システムiき（°f�）
ËqÍÎ（Ïm：mm、1mm＝0.03937 インチ）
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��フランジ

T12HP/2～3kNm������システムiき（°f�）
ËqÍÎ（Ïm：mm、1mm＝0.03937 インチ）
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��フランジ

T12HP/10kNm������システムiき（°f�）
ËqÍÎ（Ïm：mm、1mm＝0.03937 インチ）



B04723 04 J00 00�25.07.2023 13

カバープレートのhÙÚ� 100N�M～200N�M（�v：MM）（°f�）

ネジ1M3

ネジ1M4
（]�カバー�Ó¬Ô）

1:4

Ë¾ ∅ = 7

さ = 2

Ë¾ ∅ = 9

さ = 2.5

ËqÍÎ（Ïm：mm、1mm＝0.03937 インチ）

カバープレートのhÙÚ� 500N�M～10KN�M（�v：MM）（°f�）

スペーサ
（5 kN�mと10 kN�mのみ）

ネジ1
（]�カバー�Ó¬Ô）

Ë¾ ∅ = 9

さ = 2.5

Ë¾ ∅ = 7

さ = 2

ネジ1

ËqÍÎ（Ïm：mm、1mm＝0.03937 インチ）



a b

ロータの�Ö ステータの�Ö

c

（�o �1mm）

フィールドバスケーブル¬のスペース×]：
オスコネクタエリアよりe140mm
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ロータのボルトÛÜÎ

B

ボルトのÝC view B

ボルトのÝC view A
Ù·ボルト

Ú�ボルト DIN EN ISO 4762; 
black/oiled/�tot = 0.125（	�ÛÜÎによる）

ローター

A
(100 N·m ～200 N·mは
6x60°)

(100 N·m ～200 N·mは
6x60°)

��トルク
(N·m)

ÛÜボルト ÛÜボルト�� Þ�
ÛÜトルク（N·m）

100 M8

10.9

34200 M8
500

M10 671k
2k

M12
115

3k
12.9

135
5k M14 220

10k M16 340

�ihÙÚ�

��56 �ihÙÚ�（mm）
a b c

100N⋅m
200N⋅m 4 0 2

500N⋅m
2 2 01kN⋅m

2kN⋅m
5 3 13kN⋅m

5kN⋅m 25 3 11
10kN⋅m 33 3 15
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ßà�.

I,2;し

AÀ�iれ�o－%p¦ AB
B

Ý
 46～54 HRC

I3�びはめあい,
（A、B�びAB）のÞbげ

0.8

À�iれ�o－�¾p¦ AB

��56（N�m） lZ�れ�.－¾�¿（mm） lZ�れ�.－ÓÔ�¿（mm）
100 0.01 0.01
200 0.01 0.01
500 0.01 0.01
1k 0.01 0.01
2k 0.02 0.02
3k 0.02 0.02
5k 0.025 0.025

10 k 0.025 0.025

ごâãコード

1

コード ����

S100Q 100Nm
S200Q 200Nm
S500Q 500Nm
S001R 1kNm
S002R 2kNm
S003R 3kNm
S005R 5kNm
S010R 10kNm

2

コード ���	

MF 1ß
RO RO
ST ST

3

コード 
�

S ./0≤±0.015%とTC0≤±0.010%/10K;CT=0.02%
U ./0≤±0.007%とTC0≤±0.005%/10K;CT=0.02%

W ./0≤±0.007%とTC0≤±0.005%/10K;CT=0.01%

4

コード �（��）����

L 10,000-15,000rpm（���による）
H 12,000-18,000rpm（���による）
F 18,000-22,000rpm（���による）

（Vの���でのみ�Aà�:
100Nm～3kNm）

5

コード �����

DF1 ;<�� 60kHz�±�30kHz
DU2 ;<�� 60kHz�±�30kHz �び±10V
SF1 ;<�� 10kHz�±�5kHz
SU2 ;<�� 10kHz�±�5kHz �び±10V

6
コード BUSコネクション

C CANopen
P CANopenとProfibus DPV1

7

コード ����システム

N 	��
�システム&し

1 	��
�システムâき（ãäß-
An／Bn）

A 	��
�システムâき（ãäß-
An／Bn、およびPQパルス-Zn）

8
コード !"カバー

N &し
Y åり

9
コード カスタマイズ

U æçè（FCCOéêみ）

K-T12HP - S - - - - - - - - U

1 2 3 4 5 6 7 8 9
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アクセサリ（äå）

æç âãコード
コネクタiき¡Iケーブル
トルク9
トルクケーブル、シリーズ423-7ì-D-サブ15ピンコネクタâ 6m 1-KAB149-6
トルクケーブル、シリーズ423-íバラ 6m 1-KAB153-6
��スピード9
	�スピードケーブル、シリーズ423-8ì-Dサブ15ピンコネクタâ 6m 1-KAB150-6
	�スピードケーブル、シリーズ423-8ì-íバラ 6m 1-KAB154-6
	�スピードケーブル、PQパルス、シリーズ423-8ì-Dサブ15ピンコネクタâ 6m 1-KAB163-6
	�スピードケーブル、PQパルス、シリーズ423-8ì-íバラ 6m 1-KAB164-6
CAN bus9
�îケーブルCANbus M12、Aコード-D-Sub9ì、ターミナルレジスタ�îà、6m 1-KAB161-6
コネクタ �ê
トルク9
423G-7S 7ìケーブルソケット（ストレート）：トルク;<¬（プラグ1、プラグ3） 3-3101.0247
423W-7S 7ìケーブルソケット（90°）：トルク;<¬（プラグ1、プラグ3） 3-3312.0281
��スピード9
423G-8S 8ìケーブルソケット（ストレート）：�
;<¬（プラグ2） 3-3312.0120
423W-8S 8ìケーブルソケット（90°）：�
;<¬（プラグ2） 3-3312.0282
CAN bus9
TERMINATOR M12/ターミナルレジスタ、M12、Aコード、5ì、4コネクタ 1-CANHEAD-TERM
ターミナルレジスタCANbus M12、Aコード、5ì、5コネクタ 1-CAN-AB-M12
T-T-unit M12、Aコード、5ì 1-CANHEAD-M12-T
4／5ケーブルコネクタCANbus M12、5ì、
5ケーブルコネクタM12、Aコード、4ケーブルコネクタ、5ìM12、Aコード

1-CANHEAD-M12

PROFIBUS9
�îケーブル、Yジャンクション、M125、Bコード；M124、Bコード；M125、Bコード、2m 1-KAB167-2
4／5ケーブルコネクタPROFIBUS M12、5ì、5ケーブルコネクタM12、Bコード、
4ケーブルコネクタ、5ìM12、Bコード

1-PROFI-M12

ターミナルレジスタPROFIBUS M12、Bコード、5ì 1-PROFI-AB-M12
T-T-unit PROFIBUS M12、Bコード、5ì 1-PROFI-VT-M12
¡Iケーブル �ê
Kab8/00-2/2/2 4-3301.0071
Kab8/00-2/2/2/1/1 4-3301.0183
デバイスネットケーブル 4-3301.0180
そのëのアクセサリ
T12セットアップツールキット（PCAN-USBアダプタ、CANbus�îケーブル6m） 1-T12-SETUP-USB
Û3の7õはö÷WEBサイトのT12HP8èページにある「Û39／Technical Drawings」でご×:ください。

ホッティンガー・ブリュエル・ケアー（HBK）
〒136-0071　íîïðíñòó6-26-5　ôõöòóビル6F
TEL：03-5609-7734  FAX：03-5609-2288
www.hbkworld.com  E-mail：hbm-sales@hbkworld.com

;<I®は øされるJKがあります。ùÞ2úの;=はすべてö÷8èの½ûgな>üです。
8èの]?をÜすものとしてýされるべきものではなく、また、いかなるÎg@þを�すもの
でもありません。;=にoÇがåるJKにはドイツA�ùがMとなります。なお-まれるÛ3は
ドイツA�ùの�8であり、すべて½�Îで��されています。
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