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MX471C 	
��

��	
��

CAN‐FD �
� 4，�	�


����� CAN 2.0A（11 ����）
CAN 2.0B（29 ����，“�� !”）

ISO CAN FD 11898-1:2015

���� "#，�$ ISO11898-2

���� D‐SUB‐9

������ (DC) V 10 -30（�%�� 24 V）

������
&'（24 V �)

ms 51)

���� W < 6

���（��()、*$��） Mbit/s 1000Base-TX/100Base-TX/10Base-T

�（+,） - TCP/IP（�- IP/DHCP, IPv4/IPv6）

./�0 - 12" (CAT‐5) 8P8C .3 (RJ‐45)

4���&'�5�6 m 100

� !"

7" IEEE1394b


�� PTPv2 IEEE1588


�� NTP

PROFINET

8	7"�()

8	
���9:;��

8	
����<;��

#�（��()、*$��、������） IEEE 1394b（� HBM ��）

=>? MBaud 400（@ 50 MByte/s）

�����&'�A A 1.5

BC���&'�5�6 m 5 (�D：100）

&E��F���*�（GH�） - 12（=11 �C*2)）

��7"IJ����&'*�（K�"�3)、LM） - 24

&'�C* - 14

$%&��� °C -20  - +60

��&��� °C -20  - +65

��&��� °C -40  - +75

'�()*� % 5 -95（NOP）

+,-. III4)

�,-. �$ EN60529 � IP20

/0125)

QR（30 S�） m/s2 50

TU (6 ms) m/s2 350

EMC 34 �$ EN 61326

5�67��（9 x ! x :) mm 52.5 x 200 x 122（K�V��）
44 x 174 x 119（�K�V��）

";<（K�V��） g 8506)

1) ����	��;W�;���W�� (USV)
2) ��：����X4��/���B
3) �"�：7"BCYS��
4) ZA��[ \] IEC 60950-1 ^	 SELV ���!_。
5) `$a�QR�bcde EN60068-2-6 fa�TU�bcde EN60068-2-27 "g�hijk�#。�#$lmna

3 �%���&6$%� 50 m/s2，'?opm 5...65 Hz ��。QR�#;�：q�% 30 S�。TU�#(� 350 m/s2

�dr�&6"g，;� 6 ms，stu=vTwx，m 6 ��y�z{|}�TU)~。
6) �K�V��：660 g
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CAN ��

=��7)（CAN 2.0A，CAN
2.0B，CAN FD !*+�）

kbit/s 1000 800 666,6 500 400 250 125 100 50 20 10

#>��?@� m 25 50 80 100 100 250 500 600 1000 2500 5000

A$=��7)

CAN FD *$+�
Mbit/s 4 2.5 2 1.6 1.25 1 0.5

=�%&B' Motorola Forward MSB、Intel Standard

��C�DE
（",，���-#0�）

Ω 120（()���，S��）

$FG 11 �Y 29 �

��H* REAL32 f REAL64、BOOL、INT32 f UINT32、INT64 f UINT64

�I+,��J

K.�
�L"/M� N.# - ���"*$

��0 catman

�INO/2

K.�
�L"P3/2� 128 Q 2508)

P3/2� CAN /2H* de，�!��，�!��

��0 �RY��"*$�（*.dbc、*.arxml）

�I CCP 6 xCP-on-CAN / CAN FD

�����  CCP �� 2.1
  xCP-on-CAN �� 1.1

  xCP-on-CAN FD �� 1.1

��0 *.dbc ��� *.skb
&� Vector Informatik '� CANape -#;�[!/0)1

（2� *.a2l，�� *.dbc）

SAE J1939 �I/2（R�STU / PGN ��）

��W7 catman®Easy/AP，�� DBC *$�
（3!��� CAN-ID，� PGN ��），N�<��，���E*$���

;X CAN /M（<Y）

/2� �����/��;（MX ���）
CAN �����（CAN ��）

�;��（4�）

��0 �� MX ��，��5% CAN-ID f *.dbc

K.�
�L"/M� (IDs) 128

K.��=L">�/2� 200

K./M�/2� q���E���

K./M�L"?Z� 64

/MH* CAN / CAN FD

[;�@B �4;��#（&' 1200/s）
��;��64��%>���;，�?()
0���;（&' 5000/s）

;X\HK� CAN /M（]Y）

CAN /M ��	 Wake-up、CANopen ���、OBD-2

K.�
�L"/M� (IDs) 32

K./M�L"?Z� 8（CAN）
64（CAN FD）

[;�@B �4;��#（&'1200/s），-#�#

7) ��f �#�¡>?
8) catman -#���q��¢7�&E 128 ���。
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^_

NO^_

q��（£a
����¤y）&'����&?（7�） 1/s 250,000

q��（@a 
����¤y）&'����&?（7�） 1/s 100,000

����L^_

q�N CAN ¤y���&'����&?（
����） 1/s 2,000,000

q�a CAN ¤y¥���&'����&?（
����） 1/s 1,000,000

O*^_9) `Q catman 10), 11)

£a(;
����¤y q����*$��&?
（7�）

q����*$��&?
（¦�）

7�（4 x 128  ���） 1/s 200,000 -

7�（1 x 128  ���） 1/s 100,000 -

7�（4 x 128  ���）f §¨ (2 x) 1/s 180,000 -

7�（4 x 128  ���）f §¨ (4 x) 1/s 160,000 -

7�（2 x 128  ���）f ¦�12)（2 x 125  ���） 1/s 150,000 100,000

¦�12)（4 x 200 ���） 1/s - 200,000

@a(;
����¤y（1 MS/s） q����*$��&?
（7�）

q����*$��&?
（¦�）

7�（4 x 32 ���） 1/s 100,000 -

7�（1 x 128 ���） 1/s 100,000 -

7�（2 x 64 ���）f §¨（2 x） 1/s 80,000 -

7�（1 x 100 + 1 x 50 ���）f§¨（2x）f¦�12)

（1 x 100  ���）
1/s 60,000 40,000

¦�12)（4 x 200 ���） 1/s - 200,000

9) �#$�：MX471C © 7 ��� MX ��
10) 8�	(�Kª�*$��� catman $�：q«*$���&'��;*：12,000，Q«*$��
��;�（ms）：50，*$��9;;�（ms）：10,000

11) catman ���q��¢7�&E 128 ���
12) ¦�[ �� MX ��¬*�
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��# NTX001 	
��

NTX001

$%P3�� (AC) V 100 -240（± 10 %）

230 V a�b/�� W 0.5

$%cd

UA

IA

V

A

24

1.25

]YPW��

UA

IA
UBr （�®¯=��；°°）

V

A

mV

24 ± 4%

0 - 1.25

≤120

�JeY，�±;¨; A 1.6

²³ - «³�
 �	�
，���´]�f���

g�hi6�)jk mm ≥8

9�l1 kV ≥4

mZ&� °C 0 -+40

��&� °C -40 -+70

MX471C AB， µ�<=

�� no pqr2

��

AC‐DC ��# / 30 W ���：100 -240 V AC (±10%)，1.5 m �5

�®�： 24 V DC，&'  1.25 A，2 m �5，¶ ODU
.3

1-NTX001

QuantumX ���5 �5� 3 m，�	� QuantumX
��·\��；���a¸��.3 (ODU Medi‐Snap
S11M08-P04MJGO-5280)，¹���>?��0"。

1-KAB271-3

st


���5 
��."�5�	m PC Yº@��»�^$l"gZ
0¼^，�6 2 m，CAT5+ ½

1-KAB239-2

IEEE1394b 7"�5（���） QuantumX Y SomatXR �����7"�0�5，Q�
�a¸��.3；�6� 0.2 m（¾¿x）/0.2 m/2 m/5 m
·À：��A�5_�
���\�（&' 1.5 A，��Á
4&Â�0Ã�）。

1-KAB272-W-0.2
1-KAB272-0.2
1-KAB272-2
1-KAB272-5

/0

QuantumX ����0# QuantumX ����0#（ÄÅ）；Æ��� 2
��0#，��a�	Ç&�0 2 ������ÈÉ。

1-CASECLIP

QuantumX ����0# �	�� QuantumX ���Ê�M，¶�0#
(1-CASECLIP)、ËÌ¶Y�5Ì¶。&�
4 �ÍB"g8�Î%

1-CASEFIT

QuantumX ��LM（'½） QuantumX ��C`，&E�	 9 ���

- ÏÐ!Y�#ÑÊ� (19”)

- ���7"�0Ò,��

- �� 18 … 30 V DC / &' 5 A (150 W)

1-BPX001

QuantumX ��C`（hÓ） QuantumX ��C`hÓ
&E��� 9 � ��；

- 19'’ �#Ñ#，¶ÔÕ�Ö;

- ���7"�0Ò,��；

- ��：18 … 30 V DC / &' 5 A (150 W)

1-BPX002
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pqr2no��

QuantumX ��LM（×½） QuantumX ��C`，&E�	 5 ���

- ���7"�0Ò,��

- �� 11 … 30 V DC / &' 5 A (90 W)

1-BPX003

uB6��[B

catman®AP ��Æ#�� catman®Easy ¤y�fØ�ÙÚqh
(EasyVideoCam) ����，��ÂÛ�SÜ
(EasyMath)，"ÝÞßàR�
(EasyScript)，��Dá
"��
(EasyPlan)，
©���¤y，|Ø�	¤?4�，}
�â=�，'E，Fã��Gäå www.hbm.com\catman\

1-CATMAN-AP

catman®Easy ��*$(�8æ-#���
�¤y：�� TEDS
çèY���*$�"g��éµ¬*�、��^�¬*
�、µ��H�、*$ê�fëÙìí。

1-CATMAN-EASY

catman®PostProcess �H�ÂÛ���，I�îï*ðñ*"g��*$�S
ÜfÛ�，*$�®fëÙìí。

1-CATEASY-PROCESS

LabVIEWTM JR�1) HBM ��JR�，�	r LabVIEWTM. 1-LabVIEW-DRIVER

1) a���JRf]^zGäå www.hbm.com\quantumX\

HBK - Hottinger Brüel & Kjaer 

www.hbkworld.com

òªó"：400 900 3165

Kô：cn.info@hbkworld.com

õ��ö�÷"ø�ùk。na�úûL���±��，�^�M�Yü�¥��0。

ýN�þ
HBK�#?���z��
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