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DATA SHEET

PMX
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メインフレームの��

メインフレーム WGX001/002
モジュール � 1"の#Cボード、4"の��ボード
���� ! VDC 10～30 (G%(H&)�I24 V)
�����"
(PLCの#$DIN EN61131-2に$%)
24 V (- 10 %) ms 10
12 V (- 10 %) ms 1
&'�( (24V����))
J'デバイス W 3
PX455あたり W 1.6
PX401あたり W 0.75
PX460あたり W 2
PX878あたり W 2
EtherCAT®1) #Cボード PX01EC W 1.9
PROFINET® #Cボード PX01PN W 2.3
EtherNet/IP™2) #Cボード PX01EP W 2.2
Ethernet (データリンク) IEEE802.3.; 10 Base-T/100 Base-TX
プロトコル/アドレシング TCP/IP（ダイレクトIPアドレスまたはDHCP）
プラグM* RJ45、8ピン
ケーブルの�� +,LAN、CAT5、SFTP
モジュールへの��ケーブル- m 100
+,
NTPプロトコル イーサネット./の01
HBMプロトコル ��グリッドとキャリアS2�の��� （モジュール1）
プラグM* RJ45、8ピン
ケーブルの�� +,LAN、CAT5、SFTP
デバイス� 20
3Mしているデバイスまでの��4567 m 30
USB-. USB 2.0ホスト
8� すべてのデバイスパラメータをWX&90の:Hにリセットし、デ

バイスYとネットワーク:Hを:Hし、ユーザーパスワードをリセ
ットし、��データをバックアップします
（;]のCODESYSアプリケーションを^<）

CAN-. CANopen(CAN　ISO11898)（WGX001ハウジグのみab）
/0のリアルタイム�1 CAN 2.0b
c�サンプリングレート MW/s 400,000
��チャンネル � 32 リアルタイム (7=��0、��48)
>eレート Hz 19.200
8� ピーク�、f��、gh�、ijghgk?（RMS）�、@lmn

、�#���チャネル、A�B�、CDCo、CDDEp、 2
Fスケーリング、 2 ステートコントローラー、

PIDコントローラー、CASMA フィルター、ベッセルフィルターおよ
びバターワースフィルター（IIR、ハイパスおよびローパス）、G�

gh（FIR）、マルチプレクサー、
サンプル�<t01��、カウンタ、トリガﾞ、��、

6x6 マトリックス��、ひずみゲージロゼット��、y+��（Iy
+ <-> Jzy+）、パルス{��、エッジK&p、LMチェック、

CODESYS へのM*
ピーク3メモリ
� 32
}Nレベル すべての��CD、すべての��チャンネル
8� �~、��、ピークツーピーク
>e01 μs 52
�O
デジタル	
./ ms 1
フィールドバス./ ms 20

1) EtherCAT®は、Beckhoff Automation GmbH(ドイツ)によってライセンスされた、PQ�+とC@�Rです。
2) EtherNet/IP™はODVA Inc.の�+です。ODVAにBするSTは、www.odva.orgをごUください。
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�� (メインフレームの.き)

リミットスイッチ
� 32、フィールドバスとイーサネットデータリンク./ 

8CD、PX878あたり (��2"のPX878を�	$�)
}Nレベル すべての��CD、すべての��チャンネル
8� リミット�をVWまたは��る、

@lバンドの7�/��において
�X�なbY01 μs 300
デジタル6(
� ��32(17～32,フィールドバスとイーサネットデータリンク./)

1～8ディジタルCD、�PX878あたり(��2"のPX878を�	$�)
8� ゼロバランス、Z[\�、リセットリミット�、デジタル&
、パ

ラメータセット]�(ビットコード)、��チャンネルフラッグ、COD
ESYSフラッグ

�X�なbY01 ms 1
デジタル7(
� 16、フィールドバスとイーサネットデータリンク./

8CD、PX878あたり(��2"のPX878を�	$�)。ハイサイドスイ
ッチとして:�。

8� ���/システム^�、デジタル	
、フィールドバスフラッグ、リ
ミット�スイッチ、_�のパラメータセット`D(ビットコード)、フ

ラッグ、��チャンネル、CODESYSフラッグ
�X�なbY01 ms 1
パラメータセット
� 100 (�パラメータセットはパラメータサブセット4�でa�)
パラメータサブセット センサ:H、����b、リミット�、デジタル&

��え01 ms センサデータ �	3の:; リミット3 デジタル7( st*)

1,200                           -                              -                    -               1,200
     -                            950                            -                    -                950
1,200                        950                            -                    -             2,150
     -                                                            100                  -               100
1,200                        950                         100                   -            2,250
     -                              -                               -                    80             80
1,200                        950                         100                80            2,330
*) �X�gh��え01(ms)

ログファイル �ユーザのすべてのパラメータ�>をcQする
c�X� デバイス7
��ファイルサイズ MB 20
オプション ネットワークPC/サーバへ、ネットワークプロファイル

(RCF5424)./で�0
�
<=(>?)@A ! ℃ 0～50
BC@A ! (D�EF/モジュールはD�にGしてHIJ
がありません) ℃ -10～+60

KL@A ! ℃ -20～+70
MGNA % 5～95（deなきこと）
KOPQ (�A2,000mまで、RSA2) III
TUKOPQ IP20 (EN60529,�)
TVW�
(IEC/EN60068、Part2-6と�&のテスト)
XB (YZ[へ30\) m/s2 25 (5～65?Hz)
]^ (YZ[へ3_;]^`.)	11ms)
(IEC/EN60068、Part2-27と+?のテスト) m/s2 200
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�� (メインフレームの.き)

EMCab EN61326とEN55011(クラスB)に,�

�するcd：

2004/108/EC

�e?:

�fにaするイミュニティ：DIN
En61326-1、2006-10D、テーブル2 (hij�)
エミッションおよびイミュニティ (EME)：DIN

EN61326-1、2006-10D、クラスB
fghi
$%jk EN10204

2.1にaするメーカーk�lのPDFは、PMXデバイスメモリに<�さ
れており、PMXブラウザ./でダウンロード$�。

EMClm 「��mhiで��noの�pj�qcoをr�するための「EMC
ocガイドラインバージョン1-03」のs�に�いFKのt を¡u

：
EN61000-4-4：2?kVvwxy

EN55022: �f�z、�f�I：S2�t の¢£ 9 kHz～30?MHz
fgano

EMCs� �EMCテストで{¤J,Aにc&。つまり、8pの�A（|¥や8�

）は、�p�fの¦}を§けたXcでも、データシートの¨~が�
tされます。

-
©Ho PMXの�=ªは-
©Ho�<のためにオーブンで701エイジング
�み。

ヒューズ
���zリミッター �デバイスとデバイスボードに�«
��¬­ �
/フィールドバス/	&
CDは、�Cや��から<�されていま

す
rs(H x W x D) mm 200×200×122
�� (フル/t)) u1。 g 2,750
SoftPLCvw (WGX001xy) CODESYS
プログラミングkz IEC61131-3
RAM MB 10
フラッシュメモリ MB 100
タイマ\|} Hz 300、タイマでf¯されたタスク(3.33ms)
タスクの~ 100
PMXでxyF}なCODESYSチャンネル ハードウェアa�にbじて 30 ～ 14 (^<$�な� =

30 - °���チャネル�を±いた�)
CODESYSで�yF}なチャンネル 16

32
1
1

32
4

��チャネルとステータス
��チャネルとステータス
64ビット　タイムスタンプ
システムステータス
リミット�ステータス
スロットステータス

CODESYSによるWEB�でのF�� PMXを^<するアプリケーションは、CODESYSソフトウェア
を^<してWEB³で$�´PMXイーサネットTCP/IPインタフ
ェース./で、ブラウザベースのデバイスは$�´が$�
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�� (メインフレームの.き)

CANインタフェース(WGX001)
CANインタフェースの~ 1
バスリンク 25µ、ISO11898-2に,�
����� 60VDC�I、 ��B�とグランドにaして
CODESYSのプロトコル CANopen 2.0, CiA301, 302, 405, 401, 306
CANopen ノードガーディング、�
のDE/��
PMXで�yF}なCANチャネル
CODESYS7=で��� 128 、�/にプログラム$�
��チャンネルとして、またアナログ&
、
フィールドバス、イーサネット<に:Hできます。

30～14、ハードウェアa�に·�

CAN��タイプ USINT, INT
UINT, DINT

UDINT, LINT
ULINT, REAL
SINT, LREAL

ボーレート bit/s 20k 50k 100k 125k 250k 500k 1M
ケーブル� m 1,000 1,000 1,000 500 250 100 25
CANマスタ（CODESYS）、��6( ��のSDOチャンネル、EDSとDCFファイルのインポート;

DBC¹µ、PDOマッピングCIA401(モジュール·�)、 Low Level
CANライブラリは;し

CANスレーブ（CODESYS）、 シグナルアウトプット ��なPDOマッピング、SDOパラメータt 、
CODESYSプログラミングシステムによるEDSファイルA�

PDOの~、��または�� ��16のPDOストリーム、��128バイトの�データサイズで
PDO�� タイマは��300?Hzまでf¯、���は、��1.2?kHzまでf¯、も

しくは、SYNCメッセージ
(タイプ:�=、イベント：MeasVal/Event)�に

SDOの~ ��199x255 subIDs
PDO、SDOの�� CODESYSプログラミングj�で
-.Z� 1 x M12
CANデータの���
���する��の~ 128、��
1メガビット/�、REAL��、32ビットでの��~

CD ��み/
�Cレート

(Hz)

f¯された���
(Hz)

f¯されたタイマ
(ms)

2 1,200 1,200 -
4 160 - 6
8 160 - 6

16 160 - 6
24 100 - 10
32 80 - 12
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PX455の��

SGと��フル/ハーフブリッジ、4.8&kHz CF PX455
�APQ
4ゲージµ 0.05
2ゲージµ 0.1
����~（サイン�） Hz 4800 � 0.1 %
ブリッジ����（� 3） V 2.5 ±5 %
-.F}な¡¢U1), 2) 
6か5£�_¤をxy
4ゲージµおよび2ゲージµひずみゲージ Ω 120～ 1000
�º4ゲージµおよび2ゲージµブリッジ、LVDT mH 4～33
ポテンショメータ |¥��における»¼
ケーブル- m 1

¬­�1 kΩ % < 0.1
¬­�5 kΩ % < 0.1
PT100	@¥¦§（ハーフブリッジ_¤として
100Ωの¨�¥¦Uと©§） ℃ -100～+500

�	��~ !（－3dB） kHz 2
ª«データ��レート Hz 19200、�チャンネルあたり
D/Aコンバータ\|} bit 24
アクティブローパスフィルタ
(ベッセル/バターワース)、6®、IIR Hz 0.1～2000

センサ-. 4x7ピンのプラグ��
TEDS、IEEE1451.4 ゼロ5µ3)、4)

PX455と¡¢U	の¯°ケーブル� m 1004)

�	 !
ひずみゲージ< mV/V �4
�º mV/V �100, �1000
LVDT mV/V �500
<=(>?)@A ! ℃ 0～50
BC@A ! (D�EF/モジュールはD�にGしてHIJ
がありません) ℃ -10～+60

KL@A ! ℃ -20～+70
MGNA % 5～95（deなきこと）
KOPQ
(�A2,000&mまで、RSA2)

III

TUKOPQ IP 20 (EN60529,�)
EMCab EN61326とEN55011(クラスB)に,�
�±£J % 0.03
ゼロドリフト(´µ、2.5V)
4&mV/Vにおけるフルスケール3にGする3 %/10 K フルブリッジ: 0.05　　ハーフブリッジ: 0.1

フルスケールドリフト(´µ、2.5V)
4&mV/Vにおけるフルスケール3にGする3 %/10 K フルブリッジ: 0.05　　ハーフブリッジ: 0.05

ハーフブリッジオフセット5) 
(350&Ωでケーブル��5&mの)) μV/V ��50

4ゲージ�ひずみゲージの�APQ
(ツェナーバリアSD01A·き、
350 Ohm、ケーブル�100mまで)

% 0.5

1) ブリッジ¬­RB>500Ωもしくはケーブル->30?mのXc: ��pサイド¬­RB/2をフィードバック5に:�してください
2) ��pが >350ΩのXc、ゼロポイントをケーブル- >50m で、 !してください(Z[\�/ゼロバランス)
3) ��pがocされた0ワイヤのTEDSを^<するとき、RB/2はそれぞれのセンスリードにおいて100Ω�¾させてください
4) RB/2 >300Ωでは、��p�のTEDSを�むことができません
5) ハーフブリッジのゼロポイントは、テストセットアップ、45-、45の��に�きく·�するため、Z[\�やゼロ:Hはオペレーター

が�ってください
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fghi
¸¹hiº SO 10012

にaする��ボード !k�lのPDFは、PMXデバイス
メモリに<�されています。またPMXブラウザを./し

てダウンロードも$�です。
4ゲージ�ひずみゲージ 4 mV/V
ノイズ、25℃ および 2.5Vのブリッジ�F��で (peak-to-peak)
0.1 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 0.1
1 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 0.2
10 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 0.3
100 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 0.5
1 kHzのベッセルフィルタ6き μV/V 1.5
2 kHzのベッセルフィルタ6き μV/V 3
��フルブリッジ 100&mV/V
ノイズ、25℃ および 2.5Vのブリッジ�F��で (peak-to-peak)
0.1 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 2
1 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 3
10 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 4
100 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 5
1 kHzのベッセルフィルタ6き μV/V 10
2 kHzのベッセルフィルタ6き μV/V 15
��フルブリッジ 1,000&mV/V
ノイズ、25℃ および 2.5Vのブリッジ�F��で (peak-to-peak)
0.1 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 20
1 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 30
10 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 40
100 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 50
1 kHzのベッセルフィルタ6き μV/V 100
2 kHzのベッセルフィルタ6き μV/V 200
ひずみゲージ（2ゲージ�）4&m/V
ノイズ、25℃ および 2.5Vのブリッジ�F��で (peak-to-peak)
0.1 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 1
1 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 2
10 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 3
100 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 4
1 kHzのベッセルフィルタ6き μV/V 5
2 kHzのベッセルフィルタ6き μV/V 10
��フルブリッジ 100&m/V
ノイズ、25℃ および 2.5Vのブリッジ�F��で (peak-to-peak)
0.1 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 2
1 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 3
10 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 4
100 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 5
1 kHzのベッセルフィルタ6き μV/V 15
2 kHzのベッセルフィルタ6き μV/V 30
��ハーフブリッジ 500&m/V、LVDT、ポテンショメータ
ノイズ、25℃ および 2.5Vのブリッジ�F��で (peak-to-peak)
0.1 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 20
1 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 30
10 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 40
100 Hzのベッセルフィルタ6き μV/V 50
1 kHzのベッセルフィルタ6き μV/V 100
2 kHzのベッセルフィルタ6き μV/V 200
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�� (PX455の.き)

カットオフ��~（-3dB） ランタイム(ms)
ベッセル バターワース

2000 0.16 0.23
1000 0.42 0.60
500 0.85 1.24
200 2.00 3.10
100 4.15 6.17
50 8.45 12.5
20 21.4 30.7
10 39 47
5 74 91
2 174 216
1 340 430
0.5 680 840
0.2 1,680 2,090
0.1 3,360 4,200

PX401��

�¾モジュール、��モジュール PX401
�APQ 0.1
サンプリングレート Hz 19200、�チャンネルあたり
�	��~ !（－3dB） kHz 3
D/Aコンバータ\|} bit 24
アクティブローパスフィルタ　(ベッセル/バターワース) 6®、IIR Hz 0.1～3000
TEDS、IEEE1451.4 1 ワイヤ
センサ-. 4x7ピンのプラグ��
センサ�F�� (アクティブセンサ)
�I(DC) V デバイスÀ�と��
�zf�p A 400?mA/ボード
����� 60VDC�I、プラグインボードと��1
チャンネル、¿Àにスイッチできる�¾/�� � 4
ª«+M����(ハウジングと�Á-Âまで) V 50
<=(>?)@A ! ℃ 0～50
BC@A ! (D�EF/モジュールはD�にGしてHIJがありません) ℃ -10～+60
KL@A ! ℃ -20～+70
MGNA % 5～95（deなきこと）
KOクラス (�A2,000&mまで、RSA2) III
TUKOPQ IP20 (EN60529,�)
EMCab EN61326とEN55011(クラスB)に,�
��(DC) �10 V
�	 ! V -10.5～+10.5
6(インピーダンス MΩ ＞1
25℃)のノイズ�� (peak-to-peak)
1 Hzのベッセルフィルタ6き mV/V 0.25
10 Hzのベッセルフィルタ6き mV/V 0.3
100 Hzのベッセルフィルタ6き mV/V 0.5
1 kHzのベッセルフィルタ6き mV/V 1
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コモンモード・リジェクション
DC��CD dB 100
50/60 Hz コモンモード<、�X� dB 80
25 ℃での�£�J % 0.05
ゼロドリフト、フルスケール3にGするドリフト3 %/10 K 0.1
フルスケールドリフト、�	3にGするドリフト3 %/10 K 0.05
�¾(DC) �20 mA
�	 ! mA �20
ÅÆ¥¦ Ω 50 �1 %
25℃)のノイズ�� (peak-to-peak)
1 Hzのベッセルフィルタ6き μA 0.5
10 Hzのベッセルフィルタ6き μA 0.6
100 Hzのベッセルフィルタ6き μA 1
1 kHzのベッセルフィルタ6き μA 2
�±£J % 0.05
ゼロドリフト、フルスケール3にGするドリフト3 %/10 K 0.1
フルスケールドリフト、�	3にGするドリフト3 %/10 K 0.1
fghi
¸¹hiº ISO 10012

にaする��ボード !k�lのPDFは、PMXデバイス
メモリに<�されており、またPMXブラウザを./して

ダウンロードも$�です。

カットオフ��~（-3dB）
ランタイム(ms)

ベッセル バターワース
3000 0.10 0.14
2000 0.20 0.28
1000 0.42 0.61
500 0.86 1.23
200 2.00 3.10
100 4.15 6.17
50 8.45 12.5
20 21.4 30.7
10 39 47
5 74 91
2 174 216
1 340 430
0.5 680 840
0.2 1680 2090
0.1 3360 4200

Á�はPX401��ボードにqbします: デジタルフィルタがオフになっているXcは、ハードウェアフィルタだけ
が3,900Hz(-3dB)のカットオフS2�で8�します。
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PX460��

��~�	ボード PX460
�APQ (��~�	とカウティング) 0.01
6( � チャンネル1/3 : S2�

チャンネル2Âび4 :
S2�(デジタル、�º)、カウンタ/エンコーダ、SSI、PWM

-.F}なセンサ ��2MHz または 2つの�¥/インクリメンタルエンコーダ、 SSI
センサ、

PWM センサ、p�トランスデューサ、またはパルスカウンタ<の�
�4つの��チャンネル

(2つのシャント !と2つの15µTEDS(センサK&)をÃむ)
HBMトルクフランジ (T10、T12、T40)：

トルク��<��4�のトルクフランジ（�
	¥なし、
�
kÄ/�
�¥の��なし）

トルクと�
	¥を�0に��するための��2つのトルクフランジ
(�
kÄ/�
�¥の��なし)

トルク、�
	¥、�
�¥、�
kÄの��とJ,CDのK&を
�0に�うためのトルクフランジ1�

-.F}なセンサ
RS485	
 トルクトランスデューサ、インクリメンタルエンコーダ、S2�C

Dソース（�¹2）
AC	
 §��º�
�センサ、S2�CDソース(�2¹)
センサのÇÀ (TEDSチップ、IEEE 1451.4)
TEDS<��ケーブル- m 100
センサ-. 2つの13+2 ピンプラグ�Å
&'�( W 2
センサ´µ(アクティブセンサ)、
センサ´µはÈ�から�Á6(

5?V、10～30?VÆ<$�

センサÀ�	
 V 10～30、3A©�フューズ、�*�z��2A
��&
�
 W 2 x 48 W �*&
H&（UB = 24?V0）
センサÀ��I V 5 、���*�z200 mA 、���*&
1 W
����� 60VDC�I、プラグインボードと��1
<=(>?)@A ! ℃ 0～50
BC@A !
(D�EF/モジュールはD�にGしてHIJがありません
)

℃ -10～+60

KL@A ! ℃ -20～+70
MGNA % 5～95（deなきこと）
KOPQ 
(�A2,000 mまで、RSA2) III

TUKOPQ IP20 (EN60529,�)
TV�ÅÆにGするHIJ
(IEC/EN60068、Part2-6と+?のテスト)
XB (YZ[へ30\) m/s2 25 (5～65?Hz)
]^(YZ[へ3_;]^`.)	11ms)
(IEC/EN60068、Part2.27と+?のテスト)

m/s2 200
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�� (PX460の.き)

-.F}なセンサ
��~��（デジタル）
6(��~ !
RS485	
 Hz 0.1～2000000
AC	
 Hz 10～50
��~\|} [ªÉ3] mHz 1
Z�����	 (RS4856() インデックスがあるk¹2
F1 (+/-) S2�またはパルスCD
F2 (+/-) kÄCDオフセットは F1 にaして 90 ° です
ゼロインデックス (±) ゼロFCD
ÊËモードの6(レベル (RS4856()
ソース、��(+)とグランドでの
ローレベル V < 1.5
ハイレベル V ＞ 2.3
6(レベル(RS4856()、デファレンシャル��モードy
プッシュ・プル��、��(+)と��(-)において
ローレベル mV CD(+) < CD(-) - 50
ハイレベル mV CD(+) < CD(-) - 50
6(�� !(RS4856()
コモンモード�It  (アースにaして) V -7～+12
��@l�I (アースにaして) V �15 (��1?mAの�*�z)
Í¾6(（F1）の��~��（��）（��のみ）
Í¾6((F1)Gする6(レベル
�~レベル（!Ç2、peak to peak） V

V
V

0.1 (��1?kHz)
1 (10?kHzの0)

5.5 (50?kHzの0)
��レベル（ピークツーピーク） V 40
カウンタ��（エンコーダ）
カウンタ (RS4856()
S2� Hz 0～2000000
インクリメント パルス �8�000�000
SSI (+,シリアルインタフェース、アクティブのみ)
データビット~ 6～31
ビットレート kBits/s 10, 100, 200, 500, 1,000
データワード	のªÉポーズ� (ビットレート) μs 1000 (10kBit/s の0)

100 (100kBit/s の0)
75 (200kBit/s の0)
45 (500kBit/s の0)

30 (1000kBit/s の0)
コードディング グレーコードか2�コード
パッシブモード　
(クロック7(なし、��のみ)

サポートなし

パリティチェック サポートなし
シャント�� SSIエンコーダによる（È：�
kÄ�>、ゼロ:H）
ターミネーション 10mÁ³のセンサーリード5もしくは�ボーレートの¦}を� す

るための7=ターミネーション¬­のM*による
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�� (PX460の.き)

パルスÎ¡Ï��（PWM）
��~ Hz 0.1～100,�000
パルスÎ/デューティÐ % 5～95
©Ñ��（PX460）
Ò�サンプリングレート MHz 98.3
グリッチフィルタ)>~ (ÏÓF}) 0.82 ns, 1 μs, 10 μs, 100 μs, 10 μs
PMX460とセンサ	のª«ケーブル� m 100
�	��~ !（-1dB）
38,400サンプル/¡ kHz 0～10
19,200サンプル/¡ kHz 0～5
�	��~ !（－3dB）
38,400サンプル/¡ kHz 0～17
19,200サンプル/¡ kHz 0～8.5
アクティブローパスフィルタ (ベッセル/バターワースは
オフにできます)6®、IIR Hz 0.1 ～ 6000; フィルタなし

��~�	ÔÕ % ＜0.01 (���の)
PWMÔÕ %/kHz 0.3
ゼロドリフト %/10 K 0
フルスケールドリフト %/10 K ＜0.01 (���の)
6(インピーダンス
RS485	
、M*$�£�¬­（£�） kΩ ＞ 45
RS485	
 Ω 125
AC	
 kΩ ＞ 100
SHUNT¸¹��7(
シャントアクティブ V センサÀ� - 1 V （50 mA 0)
fghi
¸¹hiº ISO 10012

にaする��ボード !k�lのPDFは、PMXデバイスメモリに<�
されています。またPMXブラウザを./してダウンロードも$�で

す。

カットオフ��~（-3dB） ランタイム(ms)
ベッセル バターワース

6.000 0.07 0.94
5000 0.08 0.12
3000 0.10 0.14
2000 0.20 0.28
1000 0.42 0.61
500 0.86 1.23
200 2.00 3.10
100 4.15 6.17
50 8.45 12.5
20 21.4 30.7
10 39 47
5 74 91
2 174 216
1 340 430
0.5 680 840
0.2 1680 2090
0.1 3360 4200
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PX878��

6(/7(
アナログ7(とディジタル67(ボード PX878
センサ-. 4 プラグ�Å、 7 ピン
すべての7(��のアップデートレート kHz 19.2
<=(>?)@A ! ℃ 0～50
BC@A ! (D�EF/モジュールはD�にGしてHIJ
がありません) ℃ -10～+60

KL@A ! ℃ -20～+70
MGNA(31℃の)) % 5～95（deなきこと）
KOPQ
(�A2000&mまで、RSA2)

III

TUKOPQ DIN EN 60529にJづくIP 20
EMCab EN61326とEN55011(クラスB)に,�
����� 60VDC�I、プラグインボードと��1
アナログ7(
�APQ 0.1
~ 5
��ソース É¤の��CDと��Ê�されたCD
<=(>?)��(7() V �10
D/Aコンバータ\|} ビット 16
ª«7(レート kHz 19.2
カットオフ��~ (-3 dB) kHz 3
7(¥¦ Ω < 10
¯°6(インピーダンス 10 kΩ � 20 nF
ノイズ（ピークツーピーク） mV < 10
Ö×��(コモン) すべての5�の&
にaして
Ø\�±£J (INL) LSB ±16
+���ÙÐのÚÛ dB >90
ゼロドリフト (フルスケールにGする) mV/

10 K 10

フルスケールドリフト (7(3にGする) mV/
10 K 10

ª«ケーブル� m 100
デジタル6(
~ 8CD、PX878あたり(��2"のPX878を�	$�)
T} ゼロバランス、Z[\�、リセットリミット�、デジタル&
、パ

ラメータセット]�(ビットコード)、��チャンネルフラッグ、COD
ESYSフラッグ

Ü¢え)	 ms 1
6(�� ! V 0～30
��@l	
CDt  V 30
ローステート	
 V 0～5 (またはオープン)
ハイステート	
 V 10～30
6(¥¦(<=) kΩ 7.5
ª«ケーブル� m 100
ケーブルのÝ� (ÞßノイズにGしてàa） シールド
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��(PX878の.き)

デジタル7(
~ 8CD、PX878あたり(��2"のPX878を�	$�)
T} ���/システム^�、デジタル	
、フィールドバスフラッグ、

リミット�スイッチ、_�のパラメータセット`D(ビットコード)、
フラッグ、��チャンネル、CODESYSフラッグ

Ü¢え)	 ms 1
6(��(24&V<=)UIN V 10～30
17(あたりの7(�¾、ª« mA 200
7(�¾(á�7()、ª« A 1.6
200mAÅÆ)のªâ�� �X�：#ËUIN-0.7V
ª«ケーブル� m 100
fghi
¸¹hiº ISO 10012 にaする��ボード !k�lのPDFは、PMXデバイスメ

モリに<�されています。またPMXブラウザを./してダウンロー
ドも$�です。

��ボード
EtherCAT®��ボード1) PX01EC
タイプ EtherCAT® �cスレーブ
データトランスミッションレイヤ イーサネットII、IEEE802.3
ª«&'�( W 2
����� 60VDC�I、プラグインボードと��1
ケーブルのÝ� +,CAT5、シールド6き
ª«ケーブル� m 100
-.ソケット RJ45(IN/OUT)
PMXからPLCへの��
ボーレート Mbit/s 100
>eレート kHz 1.2、2.4、4.8、9.6
スレーブ�
(Ì4されたクロック(DC)) - なし
��S
�プロセス	
データ（マスタ→スレーブ） Bytes 400
��S
�プロセス&
データ (スレーブ→マスタ) Bytes 200
CAN COE (CAN over Ethernet)
PLCからPMXへの�� CD ��8CD(É�Í)を��チャンネルでCPUチャンネルとして^<$
��データ
�レート Hz 250（\�$）
/0ä�ファイル デバイスに�¥されているか、または PMX

Webサーバーを^<してデバイス:Hに¦ってA�できます

1) EtherCAT®は、Beckhoff Automation GmbH(ドイツ)によってライセンスされた、PQ�+とC@�Rです。

PROFINET® IO ��ボード PX01PN
データトランスミッションレイヤ イーサネットII、IEEE802.3
ª«&'�( W 2.4
����� 60VDC�I、プラグインボードと��1
ケーブルのÝ� +,CAT5、シールド6き
ª«ケーブル� m 100
-.ソケット RJ45(ポート1/ポート2)
PMXからPLCへの��
ボーレート Mbit/s 100
>eレート kHz 1
スレーブ�
 なし
Îjプロセスの	
データ（��からコントローラ） Bytes 400
Îjプロセスの��&
データ（コントローラから��） Bytes 200
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�� （��ボードの.き）

PROFINET® IO ��ボード PX01PN
�~のサイクルタイム（��28CD） ms 1
PLCからPMXへの�� CD ��8CD(É�Í)を��チャンネルでCPUチャンネルとして^<$
��データ
�レート Hz 250（\�$）
Gåプロトコル RTC –リアルタイムサイクル

クラス 1 §�

クラス 3 �
（ IRT ）

RTA - リアルタイム§サイクリック
DCP - ディスカバリとa�

CL-RPC - M*のないリモートÏ¨
LLDP - Link Layer Discovery

SNMP - Simple Network Management
MRPクライアント - メディアÐ-o

トポロジー�� LLDP、SNMP、MIB2、フィジカルデバイス
VLANとÑÒ�タグ6け(ÑÒ¨Óを:H) あり
�Ôとメンテナンス I＆M0 ～ I＆M3 �みlき
Gåしないプロトコル UDP./RT、マルチキャストコミュニケーション

DHCP、Fast startup
メディアÐ-o(MRPクライアントをOく)

SupervisorAR(Supervisor-DA ARにab)
��1	
CRと1&
CR

/0ä�ファイル デバイスに�¥されているか、または PMX
Webサーバーを^<してデバイス:Hに¦ってA�できます

EtherNet/IP ™1) ��ボード PX01EP
タイプ #Cアダプタ
ª«&'�( W 2.3
ケーブルのÝ� +,CAT5、シールド6き
ª«ケーブル� m 100
-.ソケット RJ45(ポート1/ポート2)
6(データのª«~ Bytes 504 アセンブリあたり
7(データのª«~ Bytes 504 アセンブリあたり
I/ODáZ� ÕÖ�オーナー、§Cのみ、	
×<
I/O-.トリガタイプ ms S
�、�~ 1. 2)

アプリケーションよりトリガ、�~1)2)

ステータス�>、�~1)2)

エクスプリシットメッセージ M*と§M*
ª«-.~ 8 (エクスプリシット/インプリシットM*のc�)
�-.メッセージマネージャ(UCMM) サポートあり
オブジェクト アイデンティティ(0×01)

メッセージルータ(0×02)
アセンブリ(0×04)
M*マネージャ(0×06)
DLR (0x47)、QoS (0x48)

TCP/IP インタフェース (0xF5)
イーサネットリンク (0xF6)

PLCからPMXへの�� CD ��8CD(É�Í)を��チャンネルでCPUチャンネルとして^<$
��データ
�レート Hz 250（\�$）

1) EtherNet/IP™はODVA Inc.の�+です。ODVAにBするSTは、www.odva.orgをごUください。
2) 1)M*�とI/Oデータ�に·�します。
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�� （��カードの.き)

EtherNet/IP ™1) ��カード PX01EP
DHCP サポートあり
BOOTP サポートあり
ボーレート Mbit/s 10,100
デュープレックスモード ØiL、�iL、��ネゴシエーション
データトランスミッションレイヤ イーサネットII、IEEE802.3
ACD サポートあり
DLR V2 (リングトポロジ) サポートあり
æáスイッチ サポートあり
リセットサービス タイプ0ab
CIP Syncサービス サポートなし
TAG サポートなし
/0ä�ファイル デバイスに�¥されているか、または PMX

Webサーバーを^<してデバイス:Hに¦ってA�できます

1) EtherNet/IP™はODVA Inc.の�+です。ODVAにBするSTは、www.odva.orgをごUください。

���ç(MS)

PX878
デジタル	

0.18ms

ハードウェア ファームウェア ハードウェア

PX455
0.34?ms

PX401
0.43?ms

フィルタ
を}Nしてく

ださい � 2

フィルタ
を}Nして

ください
� 1

è1チャンネル

0.0?ms

データ��

を}Nしてく
ださい � 3

リミットスイッ
チ/デジタル7(

0.3?ms

PX878
デジタル&

0.08ms

PROFINET®

EtherCAT®

EtherNet/IP™

PX878
アナログ
&

0.17ms

PX460
0.32ms (19200/sで)
0.16ms (38400/sで)
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�� （���çの.き）

カットオフ��~ (-3dB)
ランタイム(ms)

ベッセル バターワース
6000 （ PX460 のみ） 0.07 0.94
5000 （ PX460 のみ） 0.08 0.12
3000 0.10 0.14
2000 0.20 0.28
1000 0.42 0.61
500 0.86 1.23
200 2.00 3.10
100 4.15 6.17
50 8.45 12.5
20 21.4 30.7
10 39 47
5 74 91
2 174 216
1 340 430
0.5 680 840
0.2 1680 2090
0.1 3360 4200

� 1 PX401、PX460の��シフト

カットオフ��~ (-3dB)
ランタイム(ms)

ベッセル バターワース
2.000 0.16 0.23
1000 0.42 0.60
500 0.85 1.24
200 2.00 3.10
100 4.15 6.17
50 8.45 12.5
20 21.4 30.7
10 39 47
5 74 91
2 174 216
1 340 430
0.5 680 840
0.2 1680 2090
0.1 3360 4200

� 2 PX455の��シフト

データ��レート[Hz] ªÉ（ms） éê3（ｍｓ） ª«（ms）
1200 0.1 0.52 0.93
2400（WX:H） 0.1 0.31 0.52
4800 0.1 0.21 0.31
9600 0.1 0.16 0.21

� 3 データフェーズシフト
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�� （���çの.き）

ë
フィルタ6きアナログ&
のセンサCDのCDランタイムの��kª:
CDパス PX455 → 2?kHz ベッセル→ PX878

0.34* + 0.16 (� 2) + 0.17* ms = 0.67?ms
*) 16ページのX}N

CDがS
�なデータフレームに_れるまでの«Ú01
プロトコル プロトコルデータコピーレート [Hz] éê3[ms] ª«[ms]
PROFINET® 1200 (+,と��) 1.8 + フレーム_サイクル/2 2.4 +フレーム_サイクル
EtherCAT® 2400 (+,)

4800
9600 (���)*

1.0 + フレーム_サイクル/2 1.5 +フレーム_サイクル

EtherNet/IP™ 1200 (+,と��) 1.8 + フレーム_サイクル/2 2.4 +フレーム_サイクル
� 4 フィールドバスの��シフト
* EtherCATデータコピー	¥はCDランタイムに~さな¦}をÛえるだけです。これは2.4と9.6?kHzのコピーレートの1で0.16msです。

「データコピーレート」とはデータがスロット0のフィールドバスモジュールに、コピーされる01です。
フレーム_サイクルとは、バスa�ツールによって:HされるS
�なデータフレームのレート(	¥)です。

ë
EtherCAT®フィールドバスを#したセンサCDのCDランタイム��kª:

PX455 → 2?kHzベッセル→データ
�@ 2,4?Hz → EtherCAT@2,4?kHz PX01EC
��µ　0.34*** + 0.16 (� 2) + 0.31?ms + 1.2?ms = 2.00?ms 
(	
�ÅからEtherCAT®フィールドバスまでのghCDランタイム)

*) 16ページのX}N

-.

�IB�10～30V

��20モジュールの�
<

USBホスト

PC/ネットワークにM*<のRJ45
イーサネットソケット

#Cボード：
EtherCAT®、 PROFINET®、
または EtherNet/IP ™

��4��ボードか	&
ボード：
(È)PX455, PX460, PX878 or PX401

LEDシステムステータス

フィールドバスLED

��ボードステータスLED

DINレールÓ�¬め

CODESYS および CANバス（WGX001のみ）
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オプション(WGX001 / WGX002)

スロット0 スロット1 スロット2 スロット3 スロット4 プラグインの~
フィールドバスまたはリ
アルタイムイーサネット x - - - - 0-1

PX401 - x x x x 0-4
PX455 - x x x x 0-4
PX460 - x x x x 0-4
PX878 - x x - - 0-2

:·/ツール àaなツール ì·トルク
DINレールにレールクリップをÜHします
Ý�­6きボルト（Z） Ý�­ドライバ、2.5、a.f. 1.0 − 1.2 Nm

DIN レールクリップをハウジングにÜHします
Ý�ソケットねじ

Ý�­ドライバ、3a.f. 5 Nm

プラグインボードをÜHします
トルクスドライバ M2.5

トルクスドライバ TX8 0.5 − 0.6 Nm

3®4り6けキットをÜHします
Ý�ソケットねじM4

Ý�­ドライバ、3a.f. 3 Nm

サイド=ªのÜH
トルクスドライバ M3

トルクスドライバ TX10 0.8 − 1 Nm
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:り·けおよび:り·けrs

2 3 41

サポートレールクリップの4
¯°の�さÓ�

DIN レールクリップ ( ífに·î )

75 mm

200

14
1

20
0

122

J'�な��：WGX001/WGX002は��5�のプラグインボードが^<できます

~
々

な
¨
~

か
ら
]
�

141*)

�~25***)

133.5**)

*) DINレールの�さ15?mm
**) DINレールの�さ7.5?mm
***) �~Þª：プラグ+センサケーブル

�a：
ßÌな��/àáのために、3MするÖの��にaして、'��の³�に2?cmの±1を、âず�<してください。
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:り·けおよび:り·けrs

225

215

15
2

4.3

16
8.

5

3®4り6けキットは、 90 °
�
させることもできます。

ï�:り·けキット（ífðに·î）

215

15
2

13
8

20
0

122 �~25*)

*) �~Þª：プラグ+センサケーブル

�a：
ßÌな��/àáのために、3MするÖの��にaして、'��の³�に2?cmの±1を、âず�<してください。
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ケーブルñ>プレートの:り·け（ífに·î）

200

25
0

158
23 28

25

15°
2

122

PMXにM*されているケーブルを©�かつ�ÉにÜHするために、ケー
ブルÜHプレートをPMXメインフレームの³=と�=に:�してケーブ
ルをÜHできます。
プレート³の­は、ケーブルタイを^<してケーブルをÜHするために
^<します。



B04771 10 J00 05�20.10.2023 23

PMXデータ��システムのバージョンと����

K‐PMX-

1

コード オプション1：��デバイス
W1 CANopenインターフェイスとCODESYS Soft-PLCがプリインストールされた5スロット

(0 ～ 4)のJ'デバイス
W2 5スロット(0 ～ 4)のJ'デバイス

2

コード オプション2：スロット0(フィールドバスカード&'スロット)
1EC EtherCAT
1PN PROFINET
1EP EtherNET/IP
000 なし

3

コード オプション3：スロット1(*+カード)
0455 PX455：4チャンネルSG	

0401 PX401: 4チャネル�z/�I	
(± 20 mA、± 10 VDC)
0460 PX460：4チャネルS2�、エンコーダー、SSI、インダクティブピックアップ
0878 PX878: 8/8デジタルIOおよび5x AO ±10 VDC
0000 なし

4

コード オプション4：スロット2(*+カード)
0455 PX455：4チャンネルSG	

0401 PX401: 4チャネル�z/�I	
(± 20 mA、± 10 VDC)
0460 PX460：4チャネルS2�、エンコーダー、SSI、インダクティブピックアップ
0878 PX878: 8/8デジタルIOおよび5x AO ±10 VDC
0000 なし

5

コード オプション5：スロット3(*+カード)
0455 PX455：4チャンネルSG	

0401 PX401: 4チャネル�z/�I	
(± 20 mA、± 10 VDC)
0460 PX460：4チャネルS2�、エンコーダー、SSI、インダクティブピックアップ
0000 なし

6

コード オプション6：スロット4(*+カード)
0455 PX455：4チャンネルSG	

0401 PX401: 4チャネル�z/�I	
(± 20 mA、± 10 VDC)
0460 PX460：4チャネルS2�、エンコーダー、SSI、インダクティブピックアップ
0000 なし

7

コード オプション7：ソフトウェア
CATMEA catman®Easyライセンス
CATMAP catman®APライセンス
000000 なし

K-PMX - - - - - - -
1 2 3 4 5 6 7

�：
� プラグインカードはãからäに4り6けるâsがあります。フィールドバスプラグインはåsです。
� ��2"のPX878�Hカード(コード0878)が4り6けられます、スロット1および2を^<します。
� フリースロットは、&90にねじ めされたブランクプレートで²われており、âsにbじてçでプラグインを
4り6けます。

� PMXは、すべてのプラグインカード<のコネクタと2つのDINレールマウントを«えたè�É�、テスト�みの
^�で&9されます。

� catman®ソフトウェアライセンスを³é´êすると、ソフトウェアが10%ë±になります。
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�� - アクセサリとÍ¢�fFNTX001

アクセサリ ごòóコード
イーサネットクロスオーバケーブル
PCやノートブックPC³で、デバイスへのJM@A<、-さ2?m、タイプCAT5+ 1-KAB239-2
AC/DCアダプタ
	
: 90 V～264 V 、 1.5 m ケーブル&
 24 VDC 、��
1.25 A、2mケーブル(ODU プラグ6き)

1-NTX001

Í¢�f ごòóコード
PX01、プラグインボードスロットのSlot0yのPMXのブランクプレート 1-PX01
PX02、プラグインボードスロットのSlot1-4yのPMXのブランクプレート 1-PX02
RAILCLIP、PMX DINレールマウンティングセット(2¿)、ねじôみ 1-RAILCLIP
フェニックスプラグö÷
PMXプラグインボード(4x7ピン、コード´プラグとÌ�シート�み)<のプラグ�Å(プッシ
ュインタイプ)

1-CON-S1008

PMX��<ネジ めµ�Å (1x2ピン、コード´プラグとÌ�シート�み) 1-CON-S1010
PMXプラグインボード(13と2ピンを�2�、コード´プラグとÌ�シート�み)
<のプラグ�Å(プッシュインタイプ)

1-CON-S1012

WGX001yCANインターフェイスyのメイティングコネクタ M12x1 1-CON-S1002

ìµに、はめcわせコネクタはすべてのプラグインボード(PX401、PX455、PX460、およびPX878)にÃまれていま
す。
PMX J'デバイス、 DINレールクリップ、3®4り6けキット、およびメイティングプラグはËに�¥されてい
ます。

AC/DC�Áユニット NTX001 ��

NTX001
>?(<=)6(�� (AC) V 100～240 (�10 %)
スタンバイ)の&'�(、230&V) W 0.5
>?ÅÆ
UA V 24
IA A 1.25
ù>)の7(データ
UA V 24 � 4 %
IA A 0～1.25
UBr (&
�Iリップル；peak-to-peak) mV �120
�¾リミッター、�úこの3から A 1.6
プライマリとセカンダリ�� フォトカプラおよびセンサによる�����
SGクリープû�とクリアランス mm �8
���テスト kV �4
�!@A ! ℃ 0～+40
KL@A ℃ -40～+70
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PMXyソフトウェア

Webサーバ
Webサーバ パスワード<�による、PMXのè�なパラメータ´と@A<のocWebサーバ
ユーザレベル 3°î(·
、<=、��)、Level 2 (サービス)をa�$�
Webブラウザのシステムs¸ Internet Explorer(IE)9.0Á³、FireFoxまたはGoogle Crome

PCソフトウェア ごòóコード
catman®Easy/AP 1-CATMAN-EASY
catman®APソフトウェア 1-CATMAN-AP

ソフトウェアドライバ
HBMï#API マイクロソフト.NETとActiveXでの¹Dj�に^<されるPMXアンプをocするためのB�ライブラ

リ
LabVIEWドライバ1) PMXアンプをLabVIEWにocするためのユニバーサルドライバ（LabVIEW　2012Áº）
DIAdem® ドライバ1) PMXアンプをDIAdem DAQソフトウェアにocするためのユニバーサルドライバ

（32ビットバージョンのDIAdem V10.1Áº）
1) LABViewとDIAdemはNational Instruments CorporationのPQ�+です

ó
すべてのソフトウェアパッケージは、�cのPMX ウェブサイトから;]またはx<»としてダウンロ
ードできます。 パッケージには、É�するためのSTなÏ¨とプログラムÈをÃんでいます。
https://www.hbm.com/jp/2981/pmx-modular-measuring-amplifier-system-for-the-iot/

PMXコネクティビティ

センサ
（SG-FB、HB、V、mA、Posti、 PT100、ピエゾ¬­Íです。
S2�、エンコーダSSI、PWM、�ºピックアップ） HMI、SCADA、お

よびPCM*にab

センサ��：

トランスデューサ・エレ
クトロニック・データ・

シート(TED)

PLCM*
フィールドバス(リアル

タイム)
PLCコントローラ

´ò：
óの�ôは	
または&
のサ
ンプルレート
バンド{ではありません。

リアルタ
イムvwアナログ±10 V

16x DI、16x
DOです

8pのM*

CODESYS (��16�の³éチャネルがClipX、PMXからõBされます）

PCf¯、PMX-
webserverおよびSW

ソフトウェア

Ethernet (TCP/IP)

スペクトリスý�þ�　ホッティンガー・ブリュエル
ケアーöi=
〒136-0071 ¼÷½¾¼øùú6-26-5　ûüýùúビル6°
TEL：03-5609-7734 FAX：03-5609-2288
URL www.hbm.com/jp E-mail hbm-sales@spectris.co.jp

c�7lは�>されるXcがあります。'¨~lのc¿はすべて?ÀÁªのìµ�なÂ�です。
Áªの<kをÃすものとして�Äされるべきものではなく、また、いかなるª�Åþを�すもの
でもありません。c¿に¼ÆがÇるXcにはドイツÈ�'が!となります。なおÃまれる�®は
ドイツÈ�'の�Áであり、すべてì�ªでA�されています。
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https://www.hbm.com/jp/2981/pmx-modular-measuring-amplifier-system-for-the-iot/?product_type_no=PMX%EF%BC%8D%E5%B7%A5%E7%A8%8B%E7%AE%A1%E7%90%86%EF%BC%8F%E5%88%B6%E5%BE%A1%E7%94%A8%E3%83%87%E3%83%BC%E3%82%BF%E5%8F%8E%E9%9B%86%E3%82%B7%E3%82%B9%E3%83%86%E3%83%A0

