
B04782 10 C00 05�20.10.2023 1

����

PMX
���	�
��

����

� �� 16 ������，� TEDS �������

� 24 � A/D 		�，��
���� 19,200 Hz 

38,�400 Hz

� �������

� 32 ����，����、��������

� �����/���，�����

� �
 PROFINET®，EtherCAT®，EtherNet/IP™

� ��：CODESYS‐Soft‐SPS � CANopen ��

� �������
 !��

� ���
�"��#� （$�%、!&�%、"
#%）�$'%&'(�()$�

���

����

���

TEDS

���*+

P
X

4
5
5

P
X

4
0
1

P
X

8
7
8

3
2
 �
�

�

USB

CAN

SYNC

TF

TEDS

���*+DC

DC )**+

)*

)*

)*

P
X

0
1
E

C
P

X
0
1
P

N
P

X
4
6
0

P
X

0
1
E

P

*
,
-
.

*
,
-
.

*
,
-
.

*
,
-
.

TEDS / +/0,

���*+DC



B04782 10 C00 05�20.10.2023 2

��������

���� WGX001/002

�� �� �� 1 �)1-，4 ���1-

!"!#$% VDC 10 - 30（�.*/ 24 V）

!"!#�&
（01 SPS 2, DIN EN 61131-2）
24 V (- 10 %) ms 10
12 V (- 10 %) ms 1

�'() （*+*/� 24 V 3）

24�� W 3
�� PX455 W 1.6
�� PX401 W 0.75
�� PX460 W 2
�� PX878 W 2
EtherCAT®1) 5346�5 PX01EC W 1.9
PROFINET® 5346�5 PX01PN W 2.3
EtherNet/IP™2) 5346�5 PX01EP W 2.2

��� （�178） IEEE802.3.；10 Base-T/100 Base-TX

69/78 TCP/IP（:� IP 98
 DHCP）
:;;� RJ45，8 <
*=>< 2, LAN，Cat5，SFTP
=�5��>*=?? m 100

*+

NTP 69 3@��@%��
HBM 69 ��A������BC��（�5@）
:;;� RJ45，8 <
*=>< 2, LAN，Cat5，SFTP
���� 20
DE���@��>�6?? m 30

USB ,- USB 2.0 �F��

�� AB���C�DEG�F�H，�H��GI�%&�H，
JH�#HK，IJ���1（�KL� CODESYS

L�MM）

CAN ,- CANopen ��，�� WGX00 (CAN ISO11898)

���./012 CAN 2.0b

4��
� MW/s 400,000
��� �� N3� 32（��ON��3��� 48）
OP�� Hz 19,200
�� ��，���，PQ�，QQR

(RMS)，RS�，�����，STT�，)*UU，)*
VV�，2 WXW，2 WXY�，PID XY�，CASMA

YC�，Z;Z�[U[\YC�（IIR，	��，]P
Q

(FIR)，�8E��，^_\]^，��3@，���，`V�
，6x6 ab��，L_c�6d��，`2��（�9 <->

e-Z），fa��，ghi��，iJj
(Checkweigher)，;�G CODESYS

3	4
5

�� 32
2,*P B���)*，B����
�� �b�/�>�；�@
OP3@ μs 52
ck

������ ms 1
�5346 ms 20

1) EtherCAT® lmde2��fgn，h�ij Beckhoff Automation GmbH B�
2) EtherNet/IP™ l ODVA op���e2，O�)kqrl www.odva.org。
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����（24��s）

6�	7�

�� 32，��5346��@%�178
�� PX878 � 8 �，�������（����t 2 �

PX878）

2,*P B���)*，B����

�� 	�/��*P
RS�O/m

nL3@，o<� μs 300

��8�9

�� �� 32 �，17 - 32 �5346��@%�178
1 - 8 ��� PX878 ���)*（����t 2 � PX878）

�� u
，0,，���E�，����，C�o		（�vK）
，���2p，CODESYS 2p

nL3@，o<� ms 1

��8�9

�� 16，��5346��@%�178
�� PX878 � 8 �)*（����t 2 �

PX878）。��	gqr。

�� ���ws/xyws，����，53462p，��qr，
tuC�ov*（�vK），���2p，CODESYS 2p

nL3@，o<� ms 1

��:

�� 100，��C�o�v 4 �N+C�o

N+C�o ����H，���^$，���，�����

		3@ ms ;5�� 	�	�� 6�	 ��8�9 mU*)

1,200 - - - 1,200

- 950 - - 950

1,200 950 - - 2,150

- 100 - 100

1,200 950 100 - 2,250

- - - 80 80

1,200 950 100 80 2,330

*) PQ		3@，o<� (ms)

<=>� ��zlwN�#�B�C�Ox�（y{）)k

IJ�H ���

|�>b，�>� MB 20

�� �%&tH|� (RCF5424) \)��G%&��F/'(�

?@AB$% °C 0 - 50

C�AB$%（�z}~�/�5���W��） °C -10 - +60

4
AB$% °C -20 - +70

DEFGHB % 5 - 95（�{|）

�IJK（�}��� 2,000 m，����� 2） III

�IJK IP 20，01 EN60529

LMN�	O

（��C� IEC/EN 60068 2,� 2-6 N+）

P� （��Q~ 30 +�） m/s2 25 (5 - 65Hz)

��（��Q~ 3 �，��3? 11
ms）（��C� IEC/EN 60068 � 2-27 N+）

m/s2 200



B04782 10 C00 05�20.10.2023 4

����（24��s）

EMC QR 01 EN 61326 � EN 55011（B ��）

D���：

2004/108/EG

D�?�：

���U：DIN EN61326-1，2006-10 �� 2（����）

*���：DIN EN61326-1，2006-10 �，B ��

S�TU

�VUW>� EN10204 2.1Y�e��� PDF ��IJ� PMX
��OI�，�� PMX ����B。

EMC XY �������“�N5��)�*,��*���U����
EMC $'��”1-03 ����：

EN61000-4-4：2kV ����

EN55022：��*/，��*/：������� 9kHz -
30MHz

S�QR

EMC �� �B� EMC �������2, A。� �]�!�
EMC ¡B¢@���U�，�£?、
��Q�¤¥�1�d��.��1。

?¢¦.U �!�	?¢¦.U，PMX �B�o�� 7
b3�§¨)()�©�。

��Z[

��/ ���������1-

�ª8 ��)*、5346)*、��)*���)*�«¬��
ª8。

\]（	 x ^ x _） mm 200 x 200 x 122

�� （�"��） g 2,750

Soft-SPS `�5（a, WGX001） CODESYS

bcde IEC61131-3

��4 MByte 10

�4 MByte 100

105�f' Hz 300，���3@XY�#( (3.33 ms)

���� 100

PMX �gh. CODESYS ij 30 G 14，���®�tH（������ = 30 -
�t�������）

CODESYS �.ghij 16

32

1

1

32

4

����ws

����ws

64 �3@�z

xyws

���ws

:¯ws

CODESYS �kgl� � PMX �$� CODESYS
°�A%&�±��H���)L�。�� PMX

��@% TCP/IP
����B�2�������&$��±���。
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����（24��s）

CAN ,-（a, WGX001）

CAN ,-.�� 1

mnop '6Y，01 ISO11898-2

!q�r 60V :/*/G*+���96

� CODESYS .st CANopen 2.0，CiA301，302，405，401，306

CANopen Node Guarding，Sync Producing/Consuming

PMX �gh. CAN ij

CODESYS ON，�>� 128，���vM

�������
²�=�����、5346
�@% 30 G 14，���®�tH

CAN �uvw USINT，INT

UINT，DINT

UDINT，LINT

ULINT，REAL

SINT，LREAL

x�' �/³ 20k 50k 100k 125k 250k 500k 1M

ynB m 1,000 1,000 1,000 500 250 100 25

CAN �z (CODESYS)， )*��� �� SDO �，: EDS � DCF |���；� DBC
��|�，PDO ²� CIA401（����5）， CAN �"�

CAN �z (CODESYS)， )*��� s PDO ²�，SDO C���，$� CODESYS
vMxyV' EDS |�

PDO ��，{|},~ �� 16 � PDO �1/，|�>b4���� 128 �´

PDO 8 µ��3�XY，�>�
300Hz，µ����XY，��>� 1.2 kHz 
� SYNC

¶k（><：mN，;�：MeasVal/Event）

SDO �� �� 199 x 255 subIDs

PDO、SDO �� � CODESYS vM·��

a,�� 1 x M12

{|/,~ CAN ��

�,~/�{|�u.�� �� 128

1 Mbit/s 0.�u�，REAL � ，32 "

)* ¸�/V¹
�
(Hz)

���XY (Hz) �3�XY (ms)

2 1,200 1,200 -

4 160 - 6

8 160 - 6

16 160 - 6

24 100 - 10

32 80 - 12
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PX455 ����

���!;#�/��，4.8$kHz TF PX455

�BJK

wº*8 0.05

�º*8 0.1

�x�'（��） Hz 4800 � 0.1 %

!"!#（��） V 2.5 ± 5 %

ga,.;51)，2)

^� 6 �6
 5 �6*8

L_c�º�wº*8 Ω 120 - 1000

�L��º�wº*8，LVDTs mH 4 - 33

*�� £?��»S

*=?? m 1

*¼� 1 kΩ % < 0.1

*¼� 5 kΩ % < 0.1

PT100 !�AB1（;� 100 Ω
��L_�º�½�*¼）

°C -100 - +500

	��'$% (-3 dB) kHz 2

	��'，��	 Hz �� 19,200

D/A ��5�f' � 24

�"%i�x5
（Z;Z/[U[\）6 ¾<，IIR

Hz 0.1 - 2000

;5a, 4 x 7 <:��

TEDS，IEEE1451.4 
63)， 4)

PX455 �;5&�.'�!�B m 1004)

	�$%

L_c mV/V �4

*� mV/V �100，�1000

LVDT mV/V �500

?@AB$% °C 0 - 50

C�AB$%
（�z}~�/�5���W��）

°C -10 - +60

4
AB$% °C -20 - +70

DEFGHB % 5 - 95（�{|）

�IJK
（�}��� 2,000m，����� 2）

III

�IJK IP 20，01 EN60529

EMC QR 01 EN 61326 � EN 55011（B ��）

n��� % 0.03

��+�（!"!#，2.5 V） 
4mV/V 3�����¿��r

%/10 K wº*8：0.05；L_�º：0.1

�	+�（!"!#，2.5 V）
4mV/V 3�����r

%/10 K wº*8：0.05；L_�º：0.05

��+[5) 
（350Ω、*=??�5m）

μV/V ��50

#����（����#� SD01A）�BJK，
350 Ω，*=??�À 100 m

% 0.5

1) *º*¼ RB > 500 Ω 
*=?? > 30m 3：������A*¼ RB/2 �� �*8。
2) ���*¼ >350 Ω 3��*=?? >50 m �¡¢�0Á
W（0,/u
）。
3) $��OH
6 TEDS ����3�A������6�� RB/2 £b 100 Ω。
4) ����� TEDS � RB/2>300 Ω ¤¥�Â¸�。
5) L_�º�
W�������Q、�6??��6><，$�ÃL()0,\u
。
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���� （PX455 s）

S�TU

��U, �� ISO 10012 2,�1-0,��� PDF
��IJ� PMX ��OI�，�� PMX

����B。

��#� 4 mV/V

25 °C 6!"!#7 2.5 V 0. ¡（3�）

$�Z;Z 0.1 Hz YC� μV/V 0.1
$�Z;Z 1 Hz YC� μV/V 0.2
$�Z;Z 10 Hz YC� μV/V 0.3
$�Z;Z 100 Hz YC� μV/V 0.5
$�Z;Z 1 kHz YC� μV/V 1.5
$�Z;Z 2 kHz YC� μV/V 3

!;#� 100$mV/V

25 °C 6!"!#7 2.5 V 0. ¡（3�）

$�Z;Z 0.1 Hz YC� μV/V 2
$�Z;Z 1 Hz YC� μV/V 3
$�Z;Z 10 Hz YC� μV/V 4
$�Z;Z 100 Hz YC� μV/V 5
$�Z;Z 1 kHz YC� μV/V 10
$�Z;Z 2 kHz YC� μV/V 15

!;#� 1,000$mV/V

25 °C 6!"!#7 2.5 V 0. ¡（3�）

$�Z;Z 0.1 Hz YC� μV/V 20
$�Z;Z 1 Hz YC� μV/V 30
$�Z;Z 10 Hz YC� μV/V 40
$�Z;Z 100 Hz YC� μV/V 50
$�Z;Z 1 kHz YC� μV/V 100
$�Z;Z 2 kHz YC� μV/V 200

���� 4$m/V

25 °C 6!"!#7 2.5 V 0. ¡（3�）

$�Z;Z 0.1 Hz YC� μV/V 1
$�Z;Z 1 Hz YC� μV/V 2
$�Z;Z 10 Hz YC� μV/V 3
$�Z;Z 100 Hz YC� μV/V 4
$�Z;Z 1 kHz YC� μV/V 5
$�Z;Z 2 kHz YC� μV/V 10

!;�� 100$m/V

25 °C 6!"!#7 2.5 V 0. ¡（3�）

$�Z;Z 0.1 Hz YC� μV/V 2
$�Z;Z 1 Hz YC� μV/V 3
$�Z;Z 10 Hz YC� μV/V 4
$�Z;Z 100 Hz YC� μV/V 5
$�Z;Z 1 kHz YC� μV/V 15
$�Z;Z 2 kHz YC� μV/V 30

!;�� 500$m/V，LVDT，!"1

25 °C 6!"!#7 2.5 V 0. ¡（3�）

$�Z;Z 0.1 Hz YC� μV/V 20
$�Z;Z 1 Hz YC� μV/V 30
$�Z;Z 10 Hz YC� μV/V 40
$�Z;Z 100 Hz YC� μV/V 50
$�Z;Z 1 kHz YC� μV/V 100
$�Z;Z 2 kHz YC� μV/V 200
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����（PX455 s）

6��' (Hz，-3dB)
¢£0� (ms)

¤¥¦ §�¨©

2000 0.16 0.23

1000 0.42 0.60

500 0.85 1.24

200 2.00 3.10

100 4.15 6.17

50 8.45 12.5

20 21.4 30.7

10 39 47

5 74 91

2 174 216

1 340 430

0.5 680 840

0.2 1,680 2,090

0.1 3,360 4,200

PX401 ����

!ª�!#�� PX401

�BJK 0.1

�«�' Hz �� 19,200

	��'$% (-3 dB) kHz 3

D/A ��5�f' � 24

�"%i�x5 （Z;Z/[U[\） 6 ¾<，IIR Hz 0.1 - 3000

TEDS，IEEE1451.4 1 6

;5a, 4 x 7 <:��

;5!" （ÄÅ����）
*/ (DC) V ¦L��*+

*/�Y A 400mA/1-

!q�r :��1-�*+�@� 60V :/*/

ij， *//*/�§Æ		 �� 4

��:�!#（Gm¨�*+�9） V 50

?@AB$% °C 0 - 50

C�AB$%
（�z}~�/�5���W��）

°C -10 - +60

4
AB$% °C -20 - +70

DEFGHB % 5 - 95（�{|）

�IJK （�}��� 2,000m，����� 2） III

�IJK IP 20，01 EN60529

EMC QR 01 EN 61326 � EN 55011（B ��）

!# (DC) �10 V

	�$% V -10.5 - +10.5

8��¬ MΩ > 1

25 °C ;. ¡（3�）
$�Z;Z 1 Hz YC� mV/V 0.25
$�Z;Z 10 Hz YC� mV/V 0.3
$�Z;Z 100 Hz YC� mV/V 0.5
$�Z;Z 1 kHz YC� mV/V 1
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���� （PX401 s）

:��

:/©�3 dB 100
50/60 Hz :/©�3，o<� dB 80

n���25°C 3 % 0.05

��+� �����¿��r %/10 K 0.1

�	+� �����r %/10 K 0.05

!ª (DC) �20 mA

	�$% mA �20

®�!� Ω 50 �1 %

25 °C ;. ¡（3�）

$�Z;Z 1 Hz YC� μA 0.5
$�Z;Z 10 Hz YC� μA 0.6
$�Z;Z 100 Hz YC� μA 1
$�Z;Z 1 kHz YC� μA 2

n��� % 0.05

��+� �����¿��r %/10 K 0.1

�	+� �����r %/10 K 0.1

S�TU

��U, �� ISO 10012 2,�1-0,��� PDF
��IJ� PMX ��OI�，�� PMX

����B。

6��' (Hz) (-3dB)
¢£0� (ms)

¤¥¦ §�¨©

3000 0.10 0.14

2000 0.20 0.28

1000 0.42 0.61

500 0.86 1.23

200 2.00 3.10

100 4.15 6.17

50 8.45 12.5

20 21.4 30.7

10 39 47

5 74 91

2 174 216

1 340 430

0.5 680 840

0.2 1680 2090

0.1 3360 4200

¦���1- PX401 ：µ��XYYC�rÇ，�ª�®�YC�¨)，����� 3900 Hz (-3dB)。
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PX460 ����

�'	�¯° PX460

�BJK（�����） 0.01

8�9 �� � 1/3：��

�

2/4：��（��、�L�），���/vK�，SSI，PWM

ga,.;5 ����«���������	� 2 MHz
���，
¬Z�È?/�vK�、SSI

���、faÉY���、*����
f����，��Z
�+/0,�Z�§6 TEDS（�����）

HBM ®aÂ¯（T10、T12、T40）：
��«�®a��Â¯����®a（�v	
�Ê	Q~/Ê

	È?��）

��Z�®a��Â¯���3��®a�	
（�vÊ	Q
~/Ê	È?��）

��®aÂ¯，���3��®a、	
、Ê	È?�Ê	Q
~�°i�C�f�

;5��

RS485 ��� ®a��Ë，�vK�，��)*+（a±）

AC ��� �+�L�	
���，��)*+（#²)*C±）

;5±= (TEDS，IEEE 1451.4)

TEDS �5�>�Ì. m 100

;5a, �������Z� 13 + 2 <:��

�'() W 2

;5!"（�+���）
���*+�:mN���*��。

� 5V � 10 - 30V ZÍ�[�³

����*�� V 10 - 30，3 A ]Î\，´.*/�>�� 2 A

�>���� W 2 x 48 W ^s�� (UB = 24V)

���*+*/ V 5，´.*/�>�� 200mA，^s���>�� 1W

!q�r :��1-�*+�@� 60 V :/*/

?@AB$% °C 0 - 50

C�AB$%
（�z}~�/�5���W��） °C

-10 - +60

4
AB$% °C -20 - +70

DEFGHB % 5 - 95（�{|）

�IJK
（�}��� 2,000 m，����� 2）

III

�IJK IP 20，01 EN60529

LMN�	O
（��C� IEC/EN 60068 2,� 2-6 N+）

P� （��Q~ 30 +�） m/s2 25 (5 - 65Hz)

�� （��Q~ 3 �，��3? 11
ms）（��C� IEC/EN 60068 � 2-27 N+）

m/s2 200
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���� （PX460 s）

;5��

�'�u（��）

8��'$%

RS485 ��� Hz 0.1 - 2,000,000

AC ��� Hz 10 - 50,000

�'	��f'，�²	 mHz 1

	�³´�u（RS485 8�9） Á])*，�Ïµ

F1 (+/-) ��
f�)*

F2 (+/-) Q~)*~ F1 ] 90°


Ïµ (+/-) 
�)*

�6¢£（>E@）0.8�!�（RS485
8�9）

�u" (+) �µn"

�*P V <1.5

	*P V >2.3

���u¢£（E@）0.8�!�（RS485
8�9）

¶�u (+) ��u (-) .���u

�*P mV )* (+) < )* (-) - 200

	*P mV )* (+) < )* (-) - 50

8�!#$%（RS485 8�9）

©�*/��（�9） V -7 - +12

�>z}*/（�9） V �15（´.*/�>�� 1mA）

�'�u（;� ）AC 8�9 (F1) @�·"

AC 8�98�!� (F1)

��*P（Á¶±�，�@） V
V
V

0.1（G 1kHz）
1（10kHz 3）

5.5（ 50kHz 3）

�	*P（�@） V 40

1�5�u（b¸5）

1�5（RS485 ���）

�� Hz 0 - 2,000,000

� f�� �8,000,000

SSI �u（*+J£,-@��"）

��"�� 6 - 31

¹�' kbit/s 10，100，200，500，1000

���&�.�²0���（¹�'） μs 1000（10 kBit/s）
100（100 kBit/s）
75（200 kBit/s）
45（500 kBit/s）
30（1000 kBit/s）

b¸ ��vK
'(YK

·"¢£� 

（·0�8�，@,º）
�·^

»K�� �·^

�ª�u R1 SSI ���Ð.，^¸OxÊ	Q~、u


�¼ �ON¿�*¼�ÑK����6�? (> 10 m)

	CU�3�5 �
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���� （PX460 s）

½�^B¾��u (PMW)

�' Hz 0.1 - 100,000

½^/¿F¹ % 5 - 95

QÀ���� (PX460)

�Á�«�' MHz 98.3

ÂÃÄ�50�Å� （�É） 0.82ns，1μs，10μs，100μs

PMX460 �;5&�.'�!�B m 100

	��'$% (-1 dB)

^_�� 38,400 _¹/³ kHz 0 - 10
^_�� 19,200 _¹/³ kHz 0 - 5

	��'$% (-3 dB)

^_�� 38,400 _¹/³ kHz 0 - 17
^_�� 19,200 _¹/³ kHz 0 - 8.5

�"%i�x5（Z;Z/[U[\，�Òq）6
¾<，IIR

Hz 0.1 - 6,000，YC�rÇ

�'	��� % < ���� 0.01

PWM �� %/kHz 0.3

��+� %/10 K 0

�	+� %/10 K < ���� 0.01

8��¬

RS485 ����º	�¿�*¼（¿~»） kΩ >45
RS485 ��� Ω 125
AC ��� kΩ >100

�ª���u8�

*P+/¼ÄÅ V 50mA 3���*/1V

S�TU

��U, �� ISO 10012 2,�1-0,��� PDF ��IJ� PMX
��OI�，�� PMX ����B。

6��' (Hz) (-3dB)
¢£0� (ms)

¤¥¦ §�¨©

6000 0.07 0.94

5000 0.08 0.12

3000 0.10 0.14

2000 0.20 0.28

1000 0.42 0.61

500 0.86 1.23

200 2.00 3.10

100 4.15 6.17

50 8.45 12.5

20 21.4 30.7

10 39 47

5 74 91

2 174 216

1 340 430

0.5 680 840

0.2 1680 2090

0.1 3360 4200
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PX878 ����

8��8�

�Æ8�¯°���8�/8�¯° PX878

;5a, 4 � 7 <:��

Ç�8��u.ÈÉ�' kHz 19.2

?@AB$% °C 0 - 50

C�AB$%（�z}~�/�5���W��） °C -10 - +60

4
AB$% °C -20 - +70

DEFGHB31 °C 3 % 5 - 95（�{|）

�IJK
（�}��� 2000m，����� 2）

III

�IJK IP 20，0Ó EN 60529

EMC QR 01 EN 61326 � EN 55011（B ��）

!G�r :��1-�*+�@� 60 V :/*/

�Æ8�9

�BJK 0.1

�� 5

�u" NÔ��)*���½��)*

?@!#（8�9） V �10

D/A ��5�f' � 16

��8��' kHz 19.2

6��' (-3$dB) kHz 3

8�!� Ω <10

'�.®��¬ 10kΩ  � 20nF

 ¡（3�） mV <10

�Ê�u（:h） ��B� 5 ����

n��� (INL，Ë��n�） LSB ±16

J�Ì[ dB >90

��+� �¿��r mV/10
K

10

�	+� �����r mV/10
K

10

!�B， �>� m 100

��8�9

�� �� PX878 � 8 �)*（����t 2 � PX878）

�Í u
，0,，���E�，����，C�o		（�vK）
， ���2p，CODESYS 2p

7�0� ms 1

8��u$% V 0 - 30

z}��	��*P V 30
�s�� V 0 - 5（
qW）
	s�� V 10 - 30

8�!�（?Î） kΩ 7.5

!�B， �>� m 100

!�vw （I���¾n3��） ��¿Õ"
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���� （PX878 s）

��8�9

�� �� PX878 � 8 �)*（����t 2 � PX878）

�Í ���ws/xyws，����，53462p，��qr，
tuC�ov*（�vK），���2p，CODESYS 2p

7�0� ms 1

8�!#（24$V，?Î）UIN V 10 - 30

Ï\8�9.8�!ª，��	 mA 200

8�!ª（8�9m�），��	 A 1.6

®Ð7 200 mA 0.�²!#!� ><：UIN - 0.7V

!�B，��	 m 100

S�TU

��U, �� ISO 10012 2,�1-0,��� PDF ��IJ� PMX
��OI�，�� PMX ����B。

i�¯°

EtherCAT® ÑÒmn��1) PX01EC

wu EtherCAT® E�<:Ö

��8Ó Ethernet II，IEEE802.3

�'()， �>� W 2

!q�r :��1-�*+�@� 60 V :/*/

!�vw 2, Cat5，��¿Õ"

!�B，��	 m 100

a,�- RJ45（��/��）

PMX ¶ SPS .i�

CU� Mbit/s 100

OP�� kHz 1.2；2.4；4.8；9.6

:Ö��（+À�3� (DC)） - �

Á·��M���1，�>�（�Ö -> :Ö） �´ 400

Á·��M���1，�>�（:Ö -> �Ö） �´ 200

CAN COE（CAN 	�@%）

SPS ¶ PMX .i� )* �� 8 �)*（><：N3），�������� CPU
�

��
�，�>� Hz 250（�É）

��ÔÕ>� ����×[Ø，��� PMX
%&'(�DÂtV'��tH|�。

1) EtherCAT® lmde2��fgn，h�ij Beckhoff Automation GmbH B�

PROFINET® IO ÑÒmn�� PX01PN

��8Ó Ethernet II，IEEE802.3

�'()， �>� W 2.4

!q�r :��1-�*+�@� 60V :/*/

!�vw 2, Cat5，��¿Õ"

!�B，��	 m 100

a,�- RJ45（�� 1/�� 2）

PMX ¶ SPS .i�

CU� Mbit/s 100

OP�� kHz 1

:Ö�� �

Á·��M���1，�>�（�� -> XY�） �´ 400

Á·��M���1，�>�（XY� -> ��） �´ 200
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���� （)1-s）

PROFINET® IO ÑÒmn�� PX01PN

�ªÁ·3@（�� 28 �)*） ms 1

SPS ¶ PMX .i� )* �� 8 �)*（><：N3），�������� CPU �

��
�，�>� Hz 250（�É）

Ö×.st RTC (Real Time Cyclic，N3)69)
1 >���

3 >�� (IRT)

RTA - Real Time Acyclic（N3�Á·69）

DCP - V5�tH69

CL-RPC - Connectionless Remote
Procedure（�;�ÙM�M69）

LLDP - Link Layer Discovery（78"V569）

SNMP - Simple Network Management（Ú§%&"#69）

MRP Ã#� - Media Redundancy（_ÛÄ`69）

ÅÆ�� LLDP，SNMP，MIB2，Ü#��

VLAN �jÇ�2z（�HjÇ�） Yes

2��!& I&M0 - I&M4 ¸�\È�

>Ö×.st RT jÇ UDP 69

oÉ)69

DHCP

Fast Startup（�
Ê69）

_ÛÄ`69（MRP Ã#�km）

Supervisor-AR（ Ö× Supervisor-DA-AR）

������ CR ����� CR

��ÔÕ>� ����×[Ø，��� PMX
%&'(�DÂtV'��tH|�。

EtherNet/IP™1) ÑÒmn�� PX01EP

wu )Ýt�

�'()， �>� W 2.3

!�vw 2, Cat5，��¿Õ"

!�B，��	 m 100

a,�- RJ45（�� 1/�� 2）

8������� �´ ��ÞvN^ 504

8������� �´ ��ÞvN^ 504

8�8�a,vw Ë{Ì�Ã，��Í，���

8�8�a,Ø{vw ms Á·，�b�� 1 2)

L�MM¼`V，�b�� 12)

ws_O，�b�� 12)

Ù Ú> ;��ß;�

,-����	 8（B;��à����á���4�）

Unconnected Message
Manager（Ûa,Ú>ÜÝ5） (UCMM)

·^

EÞ �� (0x01)

Î|8� (0x02)

Þv (0x04)

;�"#� (0x06)

DLR (0x47)

QoS (0x48)

TCP/IP �� (0xF5)

�@%78 (0xF6)

SPS ¶ PMX .i� )* �� 8 �)*（><：N3），�������� CPU �

��
�，�>� Hz 250（�É）

1) EtherNet/IP™ l ODVA op���e2，O�)kqrl www.odva.org。
2) ��������°������1��。
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����（)1-s）

EtherNet/IP™1) ÑÒmn�� PX01EP

DHCP ·^

BOOTP ·^

x�' Mbit/s 10,100

ßC� �Ï�，wÏ�，�6e

��8Ó Ethernet II，IEEE802.3

ACD ·^

DLR V2（à´áâ） ·^

��7� ·^

ã"ä� ·^ 0 <

CIP *+ä� �·^

TAGs �·^

��ÔÕ>� ����×[Ø，��� PMX
%&'(�DÂtV'��tH|�。

1) EtherNet/IP™ l ODVA op���e2，O�)kqrl www.odva.org。

�u80� (MS)

PX878

����，
0.18ms

å� æ� å�

PX455

0.34 ms

PX401

0.43ms

�x5

â �2

�x5

â �1

12ij

0.0 ms

��8

â �3

�"7�/��8�

<0.3ms
PX878

����

0.08ms

PROFINET®

EtherCAT®

EtherNet/IP™

PX878

��

��

0.17ms

PX460

19,200/s 3� 0.32ms
38�,400/s 3� 0.16ms
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����（)*��3@s）

6��' fc (Hz，-3dB)
¢£0� (ms)

¤¥¦ §�¨©

6000 （�� PX460） 0.07 0.94

5000 （�� PX460） 0.08 0.12

3000 0.10 0.14

2000 0.20 0.28

1000 0.42 0.61

500 0.86 1.23

200 2.00 3.10

100 4.15 6.17

50 8.45 12.5

20 21.4 30.7

10 39 47

5 74 91

2 174 216

1 340 430

0.5 680 840

0.2 1680 2090

0.1 3360 4200

�1 �� PX401、PX460 ���	


6��' fc (Hz，-3dB)
¢£0� (ms)

¤¥¦ §�¨©

2000 0.16 0.23

1000 0.42 0.60

500 0.85 1.24

200 2.00 3.10

100 4.15 6.17

50 8.45 12.5

20 21.4 30.7

10 39 47

5 74 91

2 174 216

1 340 430

0.5 680 840

0.2 1680 2090

0.1 3360 4200

�2 �� PX455 ���	


��8�' (Hz) �²	 (ms) ]w	 (ms) ��	 (ms)

1200 0.1 0.52 0.93

2400（�F�H） 0.1 0.31 0.52

4800 0.1 0.21 0.31

9600 0.1 0.16 0.21

�3 ���	
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����（)*��3@s）

ç^

���)*���Y���������3B�3@：

)*8Ð PX455 → 2kHz Z;Z→ PX878
0.34* + 0.16 (�2) + 0.17* ms = 0.67ms

* â� 16 �Ñ�

Òã，:G)*�5�Ó¢U�1ÔO。

st ��ã��' [Hz] ]w	 [ms] ��	 [ms]

PROFINET® 1200（2,���>�） 1.8 + frame_cycle /2 2.4 + frame_cycle

EtherCAT® 2400（2,�）
4800

9600（�>�）**

1.0 + frame_cycle /2 1.5 + frame_cycle

EtherNet/IP™ 1200（2,���>�） 1.8 + frame_cycle /2 2.4 + frame_cycle

�4 ������	


** EtherCAT®�1EY
�¦)*��3@�¾nÕb。EY
�� 2.4 � 9.6kHz 3)*��3@S� 0.16 ms。

“�1EY
�”Ö�l�1EYG5346�5 0 *:¯B�3@。frame_cycle Ö�l�1Ô�ÔÓ¢，
��46tH�×()�H。

ç^

���)*� EtherCAT® 5346��3B�3@：

)*8Ð PX455 → 2kHz Z;Z → Data transfer @ 2.4Hz → EtherCAT@2.4kHz PX01EC
0.34*** + 0.16 (�2) + 0.31ms + 1.2ms = 2.00ms 
（)*:���»��G EtherCAT® 5346B��PQ3@）

*** â� 16 �Ñ�。

,-

*/ 10 - 30V

2x RJ45 :��，����� 20 ��5

USB �F

RJ45
�@%:�，��;���F/%&

)1-：
EtherCAT®，PROFINET®


 EtherNet/IP™

�� 4 ���1-
����1-，^¸
PX455、PX460、PX878 
 PX401

xywsÖäå

5346wsÖäå

��1-wsÖäå

���.�

CODESYS � CAN 46（�� WGX001）
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:pgÍ� (WGX001/WGX002)

0 u�è 1 u�è 2 u�è 3 u�è 4 u�è g����

5346
N3�@% x - - - - 0-1

PX401 - x x x x 0-4

PX455 - x x x x 0-4

PX460 - x x x x 0-4

PX878 - x x - - 0-2

�Z/Cj Ç�Cj éêë³

A�Ø�.���&

OÙÈ�Úæç M2.5
OÙÈÛ� SW 2.5 1.0 - 1.2 Nm

AÜ�����m¨&

OÙÈ�Úæç M5
OÙÈÛ� SW 3 5 Nm

�.:�1

Wè<¯æç M2.5
Wè<¯æçÛ� TX8 0.5 - 0.6 Nm

�. &Ýé

OÙÈ�Úæç M4
OÙÈÛ� SW 3 3 Nm

�.��1

Wè<¯æç M3
Wè<¯æçÛ� TX10 0.8 - 1 Nm
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�Z�Z�\]

2 3 41

��Ü��3�«�	?�H

ìy�（íîïlð$%�）

75 mm

200

1
4
1

2
0
0

122

24��，WGX001/WGX002，����� 5 �:��1-

�
É

141*)

�b�
25***)

133.5**)

*) Ü���	?� 15mm
**) Ü���	?�7.5mm
***) �bÞß：:à����*=

�Q�ñ：

�!]����áâ+�/{ã，�]�DE��&�¬@- 2cm。
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�Z�Z�\]

225

215

1
5

2

4.3

1
6
8

.5

 !�����Ê	 90° ¤��。

òó�Z�（íîïlð$%�）

215

1
5
2

1
3
8

2
0
0

122 �b�
25*)

*) �bÞß：:à����*=

�Q�ñ：

�!]����áâ+�/{ã，�]�DE��&�¬@- 2cm。
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hqæÎ!�.¯�.�Z（íîïlð$%�）

200

2
5
0

158

23 28

2
5

15°
2

122

�!�w、~N��.;�G PMX �°: PMX ���*=，
�� PMX �F�&N��N�����.*=�1�。

�*=;���A*=�.�1��ä�。
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PMX 	�
��ô��õöbu

K‐PMX-

1

b¸ ÷� 1：����

W1 � 5 �:¯�（:¯ 0-4）� CANopen ���24��，���! Codesys Soft-SPS

W2 � 5 �:¯��24��（:¯ 0-4）

2

b¸ ÷� 2：�è 0（@�ÑÒmn°，�	�°）

1EC EtherCAT

1PN PROFINET

1EP Ethernet/IP

000 ��

3

b¸ ÷� 3：�è 1（	�°）

0455 PX455：4 �L_���

0401 PX401：4 �*//*/���（±20 mA，±10 VDC）

0460 PX460：4 ���，vK�，SSI，��å��

0878 PX878：8/8 �� IO � 5x AO ±10 VDC

0000 ��

4

b¸ ÷� 4：�è 2（	�°）

0455 PX455：4 �L_���

0401 PX401：4 �*//*/���（±20 mA，±10 VDC）

0460 PX460：4 ���，vK�，SSI，��å��

0878 PX878：8/8 �� IO � 5x AO ±10 VDC

0000 ��

5

b¸ ÷� 5：�è 3（	�°）

0455 PX455：4 �L_���

0401 PX401：4 �*//*/���（±20 mA，±10 VDC）

0460 PX460：4 ���，vK�，SSI，��å��

0000 ��

6

b¸ ÷� 6：�è 4（	�°）

0455 PX455：4 �L_���

0401 PX401：4 �*//*/���（±20 mA，±10 VDC）

0460 PX460：4 ���，vK�，SSI，��å��

0000 ��

7

b¸ ÷� 7：ø�

CATMEA catman®Easy }��

CATMAP catman®AP }��

000000 ��

K-PMX - - - - - - -

1 2 3 4 5 6 7

ùç

� :�-�:æ~ç:�。5346:�-�è��。

� ����t 2 � PX878 ��-（�K 0878），é�����:¯ 1 � 2 �。

� [Ø3，êë�:¯��ê�ì1，¤s�R1����ëì1-。

� PMX ¼o�í��¼í���，[Ø3�[Ý��B�:�1-�:��Z����.�。

� ¸îïð! catman® °�}��，�ñ°���î�ïjð。
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����h�

�� õöbu

���wú!�

�����F
òz4*ó&¦��():�$�，?? 2m，Cat5+ < 1-KAB239-2

AC/DC !"û�5：

���：90V - 264V，1.5m *=
�� 24VDC，�> 1.25A，2m *=� ODU :à

1-NTX001

�h� õöbu

PX01，PMX ì1，�� 0 *:����¯ 1-PX01

PX02，PMX ì1，�� 1-4 *:����¯ 1-PX02

�Ø，PMX ����.�ñ�（2 �），væç 1-RAILCLIP

y{�,9

�� PMX :��1-�:��ñ�（:��）（4 � 7
<，��vK�:à�2ôõ）

1-CON-S1008

�� PMX *+�æÊ�6ñ�（1 � 2 <，��vK�:à�2ôõ） 1-CON-S1010

�� PMX :��1-�:��ñ�（:��）
（13 <� 2 <¬ 2 �，��vK�:à�2ôõ）

1-CON-S1012

� WGX001 &�� CAN ���¦L:à M12x1 1-CON-S1002

ò¡¢�B��:��1-（PX401、PX455、PX460、PX878）Q½�¦L:à。

ïð PMX 24��3����.�、 !���� ¦L:àó¿���[Ø��O。

!":� NTX001 ����

NTX001

?@8�!# (AC) V 100 - 240 (�10 %)

230$V 0.�L�) W 0.5

?@®�

UA V 24

IA A 1.25

�ü8���

UA V 24� 4 %

IA A 0 - 1.25

UBr （��öC*/；�@） mV �120

!ª��， �÷×ó� A 1.6

|K - ýK�r *,-.，�ôø������

þ!�r�!G�� mm �8

	#	O kV �4

à�AB °C 0 - +40

4
AB °C -40 - +70
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hq PMX .ø�

�kä�5

%&'(� OH%&'(��f�$'�HK]&N5 PMX �íwC��°$�

�#�� 3 �（$�Ã、!&、"#%），� 2 �（!&Q）�tH

¦����xy�� Internet Explorer (IE) 9.0 °�&，FireFox 
 GoogleCrome

12Lø� õöbu

°� catman®Easy 1-CATMAN-EASY

°� catman®AP 1-CATMAN-AP

��ø�

HBM common API A PMX ��W>�$'G�õö°qV·������

LabVIEW ��1) A PMX ��W>�$'= LabVIEW ����（LabVIEW 2012 �&）

DIAdem ��1) A PMX ��W>�$'=�1^$°� DIAdem ���� 
（�� 10.1 °�&� 32 � DIAdem �4）

1) LabVIEW � DIAdem lùjj÷Q�Rø�mde2

ùç

B��°��Q�: PMX %ÖKL�B，
������4�B。ë���úû�ù��MMä^�[ú¨)：
https://www.hbm.com/cn/2981/pmx-modular-measuring-amplifier-system-for-the-iot/

PMX a,

;5

（SG-FB、HB、V、mA、Poti、PT100、/¼
��、SSI、vK�、PWM、*�å��） HMI、SCADA �

PC ;�

���;�

���*»�1�

PLC ;�

5346（N3）

PLC XY

�m：
ûüO���l��
���^
_��
\��a

/0`�
�� ±10 V

16x DI、16x DO

Q�;�

Codesys（�� 16 �ü� ClipX、PMX
�½��）

PC XY PMX %&'(� & SW

ø�

�@% (TCP/
IP)

Hottinger Brüel & Kjaer GmbH

Im Tiefen See 45 ⋅ 64293 Darmstadt ⋅ Germany

Tel. +49 6151 803‐0 ⋅ Fax  +49 6151 803‐9100

www.hbkworld.com ⋅ info@hbkworld.com

]ýOxþ。
B�m�)kQ��!ý��¹��÷±�。 ��)k���#�¹Û�$�þ��]。

B
0
4
7
8
2
 1

0
 C

0
0
 0

5
�

2
0
.1

0
.2

0
2
3

https://www.hbm.com/cn/2981/pmx-modular-measuring-amplifier-system-for-the-iot/?product_type_no=PMX

