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DATA SHEET

SP4Mi
シングルポイントロードセル
（IO-Link��プロトコル	き）

��
� ���なロードセルであるSP4MにIO-

Linkセンサ
�を�

� IO-Linkインターフェイスにより、スマート��
（データの���、����、��）、�� セン
サ
�、!"な#$などを%&


�

'()*("+：mm、1mm＝0.03937 インチ)

プラグ

M6×0.5 0さ16

7×M6、0さ16
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��

タイプ SP4Mi
���� 1) C3マルチレンジ(MR

)、OIML23なし
C3マルチレンジ(MR)、OIML234き

��ロードセル��� nLC 3000

���� Emax kg 1 3 5 7 10 15 20 30 50 75 100 150 200
������の� Y 10000
ゼロ��に する!�"#

TC0
% of
Emax/
10K

0.0140

��$%&
� mm 300 x 300 400 × 400 600 × 600
'�に する!�"# 2)

+20～+40°Cの67�
-10～+20°Cの67�

TCS
% of
Emax/
10K

±0.0170
±0.0110

ヒステリシス)* 2) dhy

% of
Emax

±0.0166 (��8 50ppm)
+,-. 2) dlin ±0.0166 (��8 70ppm)
��/0の12の3り DR ±0.0166
45)* 3) ±0.0233
'�)* ± 0.1
67(�8)9:!�;: BT ℃ -10～+40
<=!�;: Btu ℃ -10～+50
>?!�;: Btl ℃ -25～+75
@A/0 EL

% of
Emax

150
BC@ADE2 Elq 300
F�/0 
(G5から��100 mmHれ
たIJ)

EU
150

KL/0 (G5から20
mmHれたIJ)

Ed 300

M CF�</0
(G5から��20 mmHれ
たIJ)

Fsrel
70

�8たわみ�（EmaxでのN
O）

snom mm < 0.3

0� (NO) m kg 0.45
>P�� 4) IP67
QR アルミニウム、シリコンゴム
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STアンプ

タイプ SP4Mi
ソフトウェアのUV 1201
フィルタ
デジタルフィルタ、��5つのカスケードWX
YZ Hz

IIRローパス：0.1～30
FIRローパス：3～30
>?@Aフィルタ
ノッチフィルタ

デバイス[Z
\�[Z プリトリガーとポストトリガーをDえたEFGH��、レベル

JKまたは'LMNセンサーによるトリガーがO�、PQFと
RQFのJKによるST、およびUVEFの�?WXYがO�

リミット]スイッチ 2つのリミットスイッチ。OZ、�[に\]O�なヒス
テリシス。プロセスデータまたは1つのデジタル_`による_`

デジタル IO IO-Link Smart Sensor Profileにaづき、
1つのbcdeO�なデジタルf_`

ピーク]メモリ あり
ピークツーピークメモリ あり
_`[Z JghEをiえたjkの��；

mn(op)qrをiえたjkの��
12��;インタフェース COM3、IO-Linksptu、クラスA
��サイクルab(��12レート) ms 1.0
��バンドd (-3 dB) Hz 200
efZ Bit 24
サンプリングレート(Sg) S/s 2000
hijklm V 24
jklm;: V 20～30
��nol2 mW 3200
��ケーブル� m 20
IEC 60068-2-6pqの[rCst��u/
� 1000
vwab ms 3

1) OIML R60にtu、PLC = 0.7
2) vwxy(dlin)、ヒステリシスz{(dhy)および|rqr}~(TCS)の8は��8。これらのk�8はOIML R60でsoされた��z{の��に
Xkしています。

3) OIML R76にtu
4) EN 60 529(IEC 529)にtu

コネクタピンxJ
ピン xJ
1 &�N� +、24 VDC
2 デジタル_`(DI/DOピン��)
3 &�N�/atN+、0 V
4 IO-Linkデータ（C/Q） コネクタプラグM12、

Aコードde

Class A

1

4

3

2
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y	および/0IJ

ロードセルは�4ネジ�をdeして��に�oしてください。hEは���の�Lに�えられます。��ネジおよ
び�4トルクについては、��を��してください。

���� ネジ ���.クラス {	トルク
1 kg～30 kg M6 8.8 6 N·m

50kg～200kg M6 10.9 14 N·m
1) �oの�yクラスに�する��8。ネジの)*については、ネジ����が%&するX�な��を��

`の ¡の¢£となるのでケーブル¥¦�にhEを�えないでください

ベースプレート

スペーサ（お¨©にてeª）

�«¬の­®

hE+$
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ご|}コード（N~）

インテリジェントIO-LinkをSTしたSP4Mi

タイプ SP4Mi
����［kg］ ご|}コード
1
3
5
7

1-SP4MIC3MR/1KG
1-SP4MIC3MR/3KG
1-SP4MIC3MR/5KG
1-SP4MIC3MR/7KG

10
15
20
30

1-SP4MIC3MR/10KG
1-SP4MIC3MR/15KG
1-SP4MIC3MR/20KG
1-SP4MIC3MR/30KG

50
75
100
150
200

1-SP4MIC3MR/50KG
1-SP4MIC3MR/75KG
1-SP4MIC3MR/100KG
1-SP4MIC3MR/150KG
1-SP4MIC3MR/200KG

ホッティンガー・ブリュエル・ケアー（HBK）
〒136-0071　��������6-26-5　�����ビル6F
TEL：03-5609-7734  FAX：03-5609-2288
www.hbkworld.com  E-mail：info_jp@hbkworld.com

¯«�°は±²されるjkがあります。³´©µの¯¶はすべて·¸�¹のº»�な¼½です。
�¹の¾3を¿すものとして�Àされるべきものではなく、また、いかなる*�ÁÂをÃすもの
でもありません。¯¶に{ÄがÅるjkにはドイツÆ¢³がÇとなります。なおÈまれるÉ¬は
ドイツÆ¢³のÊ�であり、すべてºË*でÌÃされています。
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