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Einleitung 3

1 Einleitung

Die AED / FIT® der 3. Generation verfiigt iiber eine CANOpen-Schnittstelle.

Diese Schnittstelle erschlieRt dem Anwender neue, machtige Moglichkeiten fir seine wéage-
technischen Anwendungen.

Das Dokument beschreibt die Inbetriebnahme einer AED / FIT® an einer speicherprogram-
mierbare Steuerung (SPS). Wegen der Vielzahl von SPSen am Markt kann jedoch nur ein
allgemeiner Uberblick gegeben werden.

Unser Dank gilt der Firma Hilscher GmbH (www.hilscher.com) die uns freundlicherweise die
Erlaubnis zur Verwendung von Screenshots der SYCON Software erteilt hat.

2 Allgemeines

DeviceNet ist ein CAN-basierendes Netzwerk welches von der CiA (Can in Automation ) ge-
normt wurde. Spezifikationen kénnen bei der CiA (www.cia.org) erworben werden.

CanOpen definiert eine Reihe von Diensten zur Ubertragung von Daten bzw. zum Netz-
werkmanagement:

SDO (Service Data Objects)

Dieser Dienst dient zur Ubertragung von azyklischen Daten und wird i.d.R zur Ubertragung
von Konfigurationsparametern verwendet.

PDO (Process Data Objects)

Dienen zur Ubertragung von

o zyklischen Daten (Messwerten und Stati)

o azyklischen Daten (Dosier- bzw. Triggerergebnissen)

e Ausgangsdaten der SPS (Steuerwort)
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Identifikation

Die Sende-PDOs werden immer dann tUbertragen wenn ein Mess-, Trigger- oder Dosierer-
gebnis vorliegt.

Das Steuerwort enthélt einzelne Bits Uber die der Anwender Funktionen wie Nullstellen und
Tarieren auslésen kann. Das Format der PDOs kann aus dem Anhang enthommen werden.

EMCY (Emergency Objekte)

EMCY-Objekte werden beim auftreten von Fehlerzustanden tbertragen. Sie bestehen aus
einem normativen- und einem anwendungsspezifischen Teil. Weitere Hinweise dazu finden
Sie im Hilfefile AEDHilfe_d.

Identifikation

HBM

Die Gerate werden Uber eine Vendor-ld und einen Produktcode identifiziert:

Gerat Vendor ID Produkt Code
AD103 11duex 5014ex

FIT®3 11d,eyx 502,ex
EDS-Datei

Zum Lieferumfang der Gerate gehdrt eine EDS-Datei. Diese wird zur Inbetriebnahme der
AED / FIT® an einer SPS benétigt. Importieren Sie die zu lhrem Firmwarestand gehérende
EDS-Datei in Ihre Steuerung. Der Firmwarestand der AED / FIT® kann mit dem Konfigurati-
onstool Ihrer Steuerung ausgelesen werden. Die EDS-Dateien kdnnen auch tber die HBM-
Website(www.hbm.com) bezogen werden.

Nomenklatur der Dateinamen:
PRODUKT_FIRMWAREVERSION_MAJORREV_MINORREV_COS.EDS

FIT®3_P73 1 00 COS.EDS

bezgichnet eine CANOpen EDS-Datei der Version 1.00 fir die Firmwareversion P73 einer
FIT™3.
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Planung des CANOpen-Netzwerkes 5

4

Planung des CANOpen-Netzwerkes
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Der Aufbau eines CANOpen-Netzwerkes erfordert eine sorgféaltige Planung:

Schéatzen Sie die zu erwartenden Kabellangen ab, sie dirfen unter keinen Umstanden die
fur die gewahlte Bitrate geltenden Maximalwerte tberschreiten. Vermeiden Sie Stichlei-
tungen. Die AED / FIT® verfiigt zu diesem Zweck iiber getrennte Pins bzw. Aderpaare fiir
CANin und CANOut. Verwenden Sie ggf. Multiporttaps.

Maximale Kabellange fiir CANOpen

Baud rate 10 20 50 125 250 500 800 1000
[kbit/s]

Maximale Lange 5000 2500 1000 500 250 100 50 25
des Kabels [m]

Verwenden Sie nur normkonforme Kabel mit einem Wellenwiderstand von 120 Q.
Schéatzen Sie die zu erwartende Buslast ab. Die Buslast kann nach der Faustformel:
Buslast[%] = 12000 * Anzahl_AED_FIT® * Ausgaberate[Anzahl pro Sekunde] / Bitrate

abgeschatzt werden. Ubersteigt die Buslast 75 % sollte die nachst héhere Bitrate gewahlt
werden. Ist eine Erh6hung der Bitrate nicht mehr moglich, muss das Netzwerk in mehrere
Segmente, die Uber separate CANOpen-Anschaltungen verfligen, aufgeteilt werden.

Uberpriifen Sie die Dimensionierung der Stromversorgung hinsichtlich der Spannungsab-
falle auf den Versorgungsleitungen.
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Inbetriebnahme des Netzwerkes

Inbetriebnahme des Netzwerkes
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Uberpriifen Sie den Busabschluss. Der Bus benétigt einen differenziellen Widerstand von
120 Q an beiden Enden.

ﬁ Der CANBus arbeitet nicht ohne die Abschlusswiderstande.

Uberpriifen Sie die NodelD und Bitraten der angeschlossenen Knoten.
Die AED / FIT® wird mit folgender Werkseinstellung ausgeliefert:

- Bitrate: 125 kbit/s

- NodelD: 63

NodelDs dirfen nicht doppelt vergeben werden, da dies zu einer Fehlfunktion des ge-
samten Netzwerkes fihren kann. Die Bitraten aller verwendeten Knoten muss identisch
sein. Unterschiedliche Bitraten fiihren in den Zustand ,Busoff", ggf. auch des gesamten
Netzwerkes. Der Zustand ,Busoff* kann nur durch einen Reset- bzw. PowerOn verlassen
werden.

Fur die Anderung der NodelD bzw. der Bitrate bendtigen Sie ein Konfigurationstool:
- Sycon Hersteller Hilscher http://www.hilscher.com

- Larcan Hersteller LARSYS http://www.larsys.com

- CANOpener von Microcontrol http://www.microcontrol.net

- AED_Panel32 von HBM http://www.hbm.com

- oder das lhrer Steuerung beigefligte Projektierungstool.

N&aheres entnehmen Sie bitte der jeweiligen Dokumentation.

Die Bitrate bzw. NodelD kann nur fiir jeweils eine einzige AED / FIT® umgeschaltet wer-
den. Alle anderen Knoten missen vom Bus abgetrennt werden. Die AED9301 verfligt
Uber einen Schiebeschalter zur Busabtrennung.
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Andern der Bitrate und NodelD mit dem AED_Panel32 7

6 Andern der Bitrate und NodelD mit dem
AED_Panel32

Z]AED_Panel32 ¥3.1.x -0 x|
Datei Drucken Qptionen Hilfe ? Online_Hife

Kommunikation Grafik | Parameater | Signalverarbaitunyg | Anzeige | weitere Funktionen

DeviceHet

DeviceNet

aktiver Kanal : AD103C  ADR: 1
Selekt AED

Adressg ———
ww @ |

| AED_Panei32 version3

A

Andern der NodelD

e Flhren Sie einen Busscan durch

e Andern Sie die NodelD im Eingabefeld
o Betatigen Sie den Schreibknopf

Das Panelprogramm &ndert nun die NodelD und legt diese im EEPROM der AED / FIT®
netzausfallsicher ab.
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8 Andern der Bitrate und NodelD mit dem AED_Panel32

Andern der Bitrate

e Andern Sie die Einstellung im Panel.

Das Panelprogramm &ndert nun die Bitrate und legt diese im EEPROM der AED / FIT®
netzausfallsicher ab.

vy . : o .
:@f Da das AED_Panel32 Programm nicht multimasterfahig ist, muss ggf. die
-~

-, SPSin den Stopzustand gebracht werden.
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Inbetriebnahme der AED / FIT®

9
7 Inbetriebnahme der AED / FIT®
Verwenden Sie hierzu das lhrer Steuerung beigefiigte Projektierungstool.
Die folgenden Screenshots zeigen exemplarische eine Projektierung mit dem Tool Sycon
von Hilscher.
P 5¥Con.EXE - [Unnamed1.co] == x]
"% Datei Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online  Einstellungen Fenster  Hilfe ===
D|e(&| | 2]
oo |
m —_ Master
Lol e Knotenadresse 1
Master CIF100-COM
- Node2
Enotenadresse 2
finoten AD103C
For Help, press F1 CANOpen Konfiguration l_l_l_

APPNO012

e Importieren Sie zunachst die EDS-Datei der AED / FIT® in Ihr Projektierungstool.
e Erzeugen Sie ein neues Projekt
o Filgen Sie einen Master und die erforderlichen SlaveDevices ein.

¢ Vergeben Sie die NodelDs und sinnvolle Namen fir die Geréte.
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Inbetriebnahme der AED / FIT®
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Esytnn.ExE - [Unnamed1.co] =l=x]
%% Datei Bearbeten Ansicht Enfigen Onlne  Einstslungsn Femster  Hife =18l
O|=|d| |2
FAr Knoten Empfangs-PDO Parameter, Master Ausgangs-Prozefidaten: x|

B -
CAMCOI

For Help, press F1

Enotenkonfiguration

Enaten ADTOEC

Beschreibung IN ode2

Dateiname ADTO3CEDS
¥ Kroten in der aktuellen Konfiguration aktivi
¥ Automatische COB-ID Festegung nach CA

Gerateprofil 0

— Yordefiniente Prozessdatenobjekte [PDOs) aus
Objlds |FO0 Name

i~ Ubertragungsart

Emplangs-PD0 Dbertragung Ereignisteusrungs-abhingig
© Knoten solljedes |1[I . erhaltene Sychronizationstelegramm verwenden, um das
Empfangs-PDO auszuwerten . Empfangs-POO Ubertragung Ersignisteuerings-abhangiq

(o {Empfangs-FL0 Ubertragung nur Ereignisteuenings-abhanaig

" Empfangs-PD0 Ubertragungsereignis ist definiert in dem Gerateprofi]

 Knoten mufl ein Sychronisationstelegramm ethalten, um das Empfangs-PD0 auszuwerten,

Resulisrende CaNopen speziische bertragungsat 254

 Ereigrissteuerung
& Ereigrisgesteuert, PDO Ubertragung nur bei Yernderung der Prozelidaten
£ 2yklisch nach jedem 10 . Enotenzpklusintervall [Sendespenzeit]

1400 RPDO 1 Communication Parameter
1600 TPDO 1 Communication Parameter
1801 TFDO 2 Communication Parameter
1802 TFDO 3 Communication Parameter
1803 TPDO 4 Communication Parameter
1604 TPDO 5 Communication Parameter

e |
PDO Mapping-Methode
D530 v4 'I

b2 Hinzuf. zu den konf. PDOs I

r~ Konfigurierte PDO:

FDO Mame  |Symbolic Name [COBADJE Typ |E Adr [ELan [ Twp [&Ad. [ALén [«]  PDO Contents Mapping
514 [wl:] il —

RFOD 1 FDO_1400 2

TPOO 1 PDO_1800 36 B O g FDO Eigenschaften...
TPOD 2 PDO_TEM B2 B 6 6 Neues Emplangs- P00 def..
TROD 3 FDO_ta02 838 B 12 & _—
TFDO 4 FDO_1208 1164 B 18 8 e A el

Fonfiguriertes FDO laschen

= Symbolic Names

CANopen Konfiguration

¢ Bearbeiten Sie nun die Knotenkonfiguration

.

.
- RPDO1
- TPDO1
- TPDO2
- TPDO3
- TPDO4
- TPDO5

.

Steuerwort

Messwert und Status

Figen Sie die gewinschten Sende- und Empfangs-PDOs hinzu

Die AED / FIT® unterstiitzt die folgenden PDOs:

/ MSV

Triggerwert und Status / MAV

Dosierergebnis und Status / FRS

Spitzenwerte / PVA

Alarmstatus

bzw. Empfangs-PDOs entnommen werden.

Das Format der PDOs kann dem Hilfefile AEDHilfe_d oder den Abschnitten Sende-PDOs
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Inbetriebnahme der AED / FIT®
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®

-

-

Das Ummappen der PDO-Inhalte oder COB-IDs wird von der AED / FIT® nicht unterstiitzt.

Bearbeiten Sie die PDO-Parameter.

Stellen Sie die Ubertragungsart der PDO auf ,Herstellerspezifisch".

Mit dieser Einstellung erhalten Sie fiir jeden neu gebildeten Messwert eine PDO. Andere
Einstellungen sind nicht sinnvoll.

Paa5yCon.EXE - [Unnamed

lE Datei Gearbeiten Ansicht  Einfigen  Cnline  Einstelungen  Eenster  Hilfe

O] %] 2]

PDO Inhaltsbelegung Objektindex 1400

Knotenkonfiguration

i~ Konfiguriertdhige Objekte der EDS Datei

&bbrechen

Obiekt hinzufiigen

[ Vordefinierte Prozessdatenobiekte (PD0s) aus der

Obi.lds. |Euh Ide |Parameter |Zugnﬂ -
2000 1 M3Y - Measwedyalue Lesen
Krotan ADIAE W0 2 MBY - Measuredi/slusStotus Lesen L
2000 2 Ml - Trigger easurement Lesen
Beschigibung  |Nodez 2000 4 MY - TriggerteasurementStatus Lesen
2000 5 FRS - DosingResult Lesen
Dateiname AD103CEDS 2000 B FRS - DosingStatus Lezen
¥ Knaten in der aktuglen Konfiguration aktiviers 2000 A Control word Schreiben =
¥ Automatizche COB-D Festlegung nach CAMoy —Konfigurierte Dbjekk
| [eRe—— 0 T o | [Dbilds JSuilds [Parameter [Symbolic name -
2000 1 MSY - Measuredvalue Object20001dx1
2000 2 MW - Object20001d:2

Konfig. Objekt Jdechen

Objld: |PDO Name

1400 RPDO 1 Commurnication Parsmeter
1800 TPDO 1 Communication Parameter
1801 TPDO 2 Communication Parameter
1802 TPDO 3 Communication Parameter
1803 TPDO 4 Communication Parameter
1804 TPOO & Communication Pararmeter

H ‘ Hinzuf. 2u den kanf. PDOs

i Kanfigurierte PDO

PDO Contents Mapping...

PDO Hame _ |Symbolic Name [COBAD]E Typ |E Adr [E Lan [&Typ S AdL [&Lan [
RPDO PDO_1400 514 "ERC] 2

TPOO 1 PDO_1800 385 B 0 3

TPDO 2 FDO_1801  B42 B 6 5

TPOO 3 PDO_1802 898 B 16

TPOO 4 FDO_1803 1154 B 188

PDO Eigenschaiten
Meues Empfangs-PDO def.
Meues Sende-PDO def

Konfiguriertes PDO [gschen

= Symboiic Mames

For Help, press F1

[CaNopen

[konfiguration |

HBM



12 Inbetriebnahme der AED / FIT®

e Uberpriifen Sie die Inhaltsbelegung der PDOs.

Esytnn.ExE - [Unnamed1.co]

=l=1x]

"B Datei Bearbeiten Ansicht Einfiigen Cnline  Einstellungen  Fenster  Hilfe =] =]

O|e=| %3]
el [Knotenkanfiguration ___Jopc gpyek

Knatenkonfiguration 0PC Objektkonfiguration
—Yordefinierte unterstitzte Objekts aus der EDS Datei i 1
Knioten A0103C - -
: Obi.ldx. |Suh Idu. |F‘arametel |Vorgahewerl |Zugr|ff =
S Besohigbung  [Nodez | 1000 0 device type [no default value)  rur lesen Cancel
1001 0 ermor register 2 nur lesen
Dateiname ADI03CEC ooz o manufacturer status register 3 nur lesen
¥ Knoten in der akgelen k. | 1005 0 COBAD E¥NC message ons0 lesenschr,
. _ 1oos 0 manufacturer device name Ox00 lonstant
- V' Automalische COB4D Fe 1009 0 manufacturer hardware yersion 1} konstant Ll Hinzuf. zu den konf. Obj |
Gerateprofil 1]
r~ Konfigurierte Objekte
Obi.ldx |5uh\dk |F‘arametel |SymhnhsnherNama |Gewah\larWarl -
ardsfiiens Fi T 2050 1 L7 - Limity alue10n/0fF Obiect2030dx1 1
OraGiiniene Troasssdalenct | |53 5 LIV - Limitvabie10nlevel  Obiect2030ldxd 1234
Objld  [PDO Mame
1400 RPOO 1 Carmuri
1600 TPDO 1 Carmuni Arwender SDO singaben
1801 TPDO 2 Communi 2 3 n
1300 1RO 3 Communi -] Lezchen Ranfigurieter Obj.
1803 TPDO 4 Communi
1804 TPDO 5 Communicalion Parameler =T | Hinzur_zu der kol PU0s |
Kanfigurierte PDO:
FO0 Name [Sumbolic Mame [COBADE Tup [E Adr [E L&n. [ATup |&Ad. [&L&n. |«|  FDO Contents Mapping
RPDO A PDO_1400 514 [ol:) a 2 — |
TPDO 1 PDO_BO0 386 0B 0 6 RODlEiensohalten
TPOO 2 POO_1801 42 18 B B Meues Empfangs-PDO def
TPOO 3 PDO_1802 8938 IE 12 [ /———
TPDO 4 PDO_1803 1150 1B 18 8 R S D €
Korfiguriertes PDO [gechen
= Symbolic Names
For Help, press F1 CANopen KonFiguration

e Fuhren Sie die Parametrierung durch. Die hier ausgewahlten Parameter werden bei je-
dem Start des Netzwerkes in die AED / FIT® geschrieben. Das Verfahren eignet sich
nicht fur alle Parameter, siehe Hinweis. Es besteht auch alternativ die Moglichkeit eine
Parametrierung Uber das AED_Panel32 durchzuflhren. Der Parametersatz kann mit dem
Index 0 * 2450 Subindex 2 oder das AED_Panel im EEPROM der AED / FIT® netzaus-
fallsicher gespeichert werden.

HBM APPNO012



SPS-Programmierung 13

e Esist nicht sinnvoll alle Parameter der AED / FIT® zu schreiben, verandern Sie nur solche
Parameter die in Ihrer Applikation sinnvoll sind.

oo
AN

o Einige der Parameter dirfen nur in einer bestimmten Reihenfolge geschrieben werden.
Eine Verletzung der Regeln fuhrt zu Fehlermeldungen.

o Einige der Parameter haben Minimal- und Maximalwerte deren Uberschreitung zu Fehler-
meldungen fluhrt.

e Einige Parameter kdnnen im ,eichfahigen Mode" (LFT > 1) nicht geschrieben werden.

Weitere Hinweise dazu finden Sie im Hilfefile AEDHilfe_d.

8 SPS-Programmierung

Das Netzwerk kann nun gestartet werden. Die SPS parametriert mit den hinterlegten Werten
die AED / FIT® und startet anschlieRend den zyklischen Betrieb. Wenn eine Steuerung oder
Parametrierung der AED / FIT® im laufenden zyklischen Betrieb erforderlich ist, muss eine
Anwenderprogrammierung in der SPS erfolgen. Wegen der Vielzahl der am Markt verfiigba-
ren SPSen, kann nur ein allgemeiner Uberblick gegeben werden.

CANOpen bietet mehrere Moglichkeiten der Steuerung/Parametrierung im zyklischen Be-
trieb:

e Empfangs-PDO1

Die in den Eingangsdaten (Steuerwort) der Empfangs-PDO1 definierten Bits, dienen zur
Steuerung von Funktionen wie Nullstellen, Tarieren, Start des Dosiervorganges etc. Die
hinterlegten Funktionen werden beim setzen des entsprechenden Bits ausgeltst. Soll die
Funktion nochmals ausgeldst werden, muss das Bit zundchst geléscht und anschliel3end
wieder gesetzt werden.

Die Steuerung uber die PDOL1 ist zu bevorzugen, da diese Uber eine hohe Prioritat ver-
fugt und somit mit definierten Reaktionszeiten zu rechnen ist.

APPNO012 HBM



14

Sende-PDOs

Zugriffe Uber SDOs (Service Data Objects)

Uber die SDOs kann durch schreiben einzelner Indexe/Subindexe eine Steuerung bzw.
Umparametrierung im laufenden zyklischen Betrieb durchgefiihrt werden. Da die SDO-
Verbindung Uber eine niedrige Prioritat verflgt, kdnnen die Reaktionszeiten erheblich jit-
tern. Die Indexe und Subindexe der einzelnen Attribute entnehmen Sie bitte der EDS-
Datei oder dem Hilfefile AEDHilfe_d.

w1y

-

=~ Einige Funktionen (z.B. LDW/LWT) haben Ausflihrungszeiten von bis zu 4,5
:@: s. Werden diese Funktionen gestartet, erfolgt sofort eine positive Quittung.

Der Anwender kann uber ein BusyFlag (Index 0 * 2000 Subindex 0 * Oc),
Funktions-Ende und -Ergebnis abfragen.

Auslesen von Variablen im zyklischen Betrieb.

Die Uber die zyklischen Verbindungen tbertragenen Daten sind in der Firmware der AED

| FIT® fest hinterlegt und kénnen nicht umgemappt werden.

Bei Bedarf kann der Anwender andere interessierende Werte, z.B. die Dosieristzeit Uber
die SDO-Verbindung auslesen. Hierzu ist i.d.R. eine Anwenderprogrammierung in der
SPS erforderlich. Die SPS-Hersteller stellen hierzu Funktionsblécke zur Verfigung.

Sende-PDOs

HBM

Sende-PDO1 (Messwert und Status)

Offset Byte

0
1
2
3
4
5

LSB

MSB
LSB
MSB

Inhalt

MSV-Wert (Messwert)
MSV-Wert (Messwert)
MSV-Wert (Messwert)
MSV-Wert (Messwert)
MSV-Status (Messwert-Status)
MSV-Status (Messwert-Status)

APPNO012



Sende-PDOs 15

Sende-PDO2 (Triggerwert und Status)

Offset Byte Inhalt

0 LSB MAV-Wert (Triggerwert)

1 MAV-Wert (Triggerwert)

2 MAV-Wert (Triggerwert)

3 MSB MAV-Wert (Triggerwert)

4 LSB MAV-Status (Trigger-Status)
5 MSB MAV-Status (Trigger-Status)

Sende-PDO3 (Dosierergebnis und Status)

Offset Byte Inhalt

0 LSB FRS-Wert (Dosierergebnis)
1 FRS-Wert (Dosierergebnis)
2 FRS-Wert (Dosierergebnis)
3 MSB FRS-Wert (Dosierergebnis)
4 LSB FRS-Status (Dosierstatus)
5 MSB FRS-Status (Dosierstatus)

Sende-PDO4 (Spitzenwerte)

Offset Byte Inhalt

0 LSB PVA-Min Wert
1 PVA-Min Wert
2 PVA-Min Wert
3 MSB PVA-Min Wert
4 LSB PVA-Max Wert
5 PVA-Max Wert
6 PVA-Max Wert
7 MSB PVA-Max Wert

APPNO012 HBM



16 Empfangs-PDOs

10 Empfangs-PDOs

Empfangs-PDO1

Byte Bit Nr. Inhalt

Offset
0 TAR — Tarieren

TAS — Brutto/Netto Umschaltung
CSN — Dosierergebnis I6schen
RUN - Dosiervorgang starten
BRK — Dosiervorgang beenden
CTR — Triggerergebnis l6schen
CDL — Nullstellen

CPV — Spitzenwert lIéschen
Reserviert

Reserviert

Ausgang 1 Sollzustand

Ausgang 2 Sollzustand

Ausgang 3 Sollzustand

Ausgang 4 Sollzustand

Ausgang 5 Sollzustand

=
~N o o~ 0N PO N O o~ N+ O

Ausgang 6 Sollzustand

Weitere Hinweise dazu finden Sie im Hilfefile AEDHilfe_d.

HBM APPNO012
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11 Literaturhinweis

e CanOpen Spezifikation

Can in Automation (CiA)
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18 Index
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Ubersicht Applikationsschriften 19
Ubersicht Applikationsschriften
Applikationsschrift Inhalt
APPNO001d Checkweigher
APPNO003d Aufbau und Einsatzbedingungen der digitalen Wagezellen FIT®/0... FIT®/5...
APPNO004d Statischer Abgleich einer Waage
APPNO0O5d Messwertabfrage (MSV?) fur Messraten bis max. 600 Mw/s
APPNO0O6d Dosieren und Abfiillen mit der FIT® / AD103
APPNO0OO7d Verwendung des Panel-Programms fir Zeit- und Frequenzanalysen von Waagen
APPNO10d Eichpflichtige Anwendungen und Parameteriberprifung
APPNO11d Abfrage Triggerergebnisse
APPNO12d CAN-Interface (Inbetriebnahme)
APPNO013d DeviceNet-Interface (Inbetriebnahme)
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Anderungen vorbehalten.

Alle Angaben beschreiben unsere Produkte in allgemeiner
Form. Sie stellen keine Beschaffenheits- oder
Haltbarkeitsgarantie im Sinne des 8443 BGB dar und
begriinden keine Haftung.
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Postfach 100151  D-64201 Darmstadt
Im Tiefen See 45  D-64293 Darmstadt
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E-mail: support@hbm.com - www.hbm.com
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