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Sicherheitshinweise

BestimmungsgemaBe Verwendung

Der Spider8 mit den angeschlossenen Aufnehmern ist ausschlieB-
lich fr MeBaufgaben und direkt damit verbundene Steuerungsauf-
gaben zu verwenden. Jeder darlber hinausgehende Gebrauch gilt
als nicht bestimmungsgeman.

Zur Gewahrleistung eines sicheren Betriebes darf das Gerat nur
nach den Angaben in der Bedienungsanleitung betrieben werden.
Bei der Verwendung sind zusétzlich die fur den jeweiligen Anwen-
dungsfall erforderlichen Rechts-und Sicherheitsvorschriften zu be-
achten. Sinngeman gilt dies auch bei Verwendung von Zubehor.

Allgemeine Gefahren bei Nichtbeachten der Sicherheitshin-
weise

Der Spider8 entspricht dem Stand der Technik und ist betriebssi-
cher. Von dem Gerét kénnen Restgefahren ausgehen, wenn es von
ungeschultem Personal unsachgeman eingesetzt und bedient wird.

Jede Person, die mit Aufstellung, Inbetriebnahme, Wartung oder Re-
paratur des Gerates beauftragt ist, muB die Bedienungsanleitung
und insbesondere die sicherheitstechnischen Hinweise gelesen und
verstanden haben.

Elektrischer AnschiuBB

Der Spider8 darf nicht zusammen mit externen Geraten betrieben
(PC, Aufnehmer, Spannungsquellen etc.) werden, wenn von diesen
Geraten Gefahren ausgehen kénnen (gefahrliche Korperstrome im
Fehlerfall).
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Spannungsversorgung mit fremdem Netzteil:

Die Spannungsversorgung muf3 eine Schutzkleinspannung
liefern (SELV-Stromkreise).

Die Technischen Daten missen denen des mitgelieferten
Netzteiles entsprechen.

Sichere Trennung vom Netz muB gewahrleistet sein.

Bedingungen am Aufstellungsort

Schitzen Sie das Gerat vor Feuchtigkeit oder Witterungseinflissen
wie beispielsweise Regen, Schnee usw.

Wartung und Reinigung

Die PC-MeBelektronik ist wartungsfrei. Beachten Sie bei der Reini-
gung des Gehauses folgende Punkte:

Ziehen Sie vor der Reinigung den Netzstecker aus der Steck-
dose.

Reinigen Sie das Geh&use mit einem weichen und leicht ange-
feuchteten (nicht nassen!) Tuch. Verwenden Sie auf keinen Fall
Losungsmittel, da diese die Frontplattenbeschriftung angreifen
kénnte.

Achten Sie beim Reinigen darauf, daB keine Flussigkeit in das
Geréat oder an die Anschllsse gelangt.
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Restgefahren

Der Leistungs- und Lieferumfang des Spider8 deckt nur einen Teil-
bereich der MeBtechnik ab. Sicherheitstechnische Belange der
MeBtechnik sind zusatzlich vom Anlagenplaner/Ausruster/Betreiber
so zu planen, zu realisieren und zu verantworten, daB3 Restgefahren
minimiert werden. Jeweils existierende Vorschriften sind zu beach-
ten. Auf Restgefahren im Zusammenhang mit der MeBtechnik ist
hinzuweisen.

Sollten Restgefahren beim Arbeiten mit dem Spider8 auftreten, wird
in dieser Anleitung mit folgenden Symbolen darauf hingewiesen:

Symbol: A GEFAHR

Bedeutung: Héchste Gefahrenstufe

Weist auf eine unmittelbar gefahrliche Situation hin, die - wenn die
Sicherheitsbestimmungen nicht beachtet werden - Tod oder
schwere Korperverletzung zur Folge haben wird.

Symbol: A WARNUNG

Bedeutung: Gefahrliche Situation

Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die - wenn die Sicherheits-
bestimmungen nicht beachtet werden - Tod oder schwere Korper-
verletzung zur Folge haben kann.



Symbol: A ACHTUNG

Bedeutung: Moglicherweise gefahrliche Situation

Weist auf eine mogliche gefahrliche Situation hin, die - wenn die
Sicherheitsbestimmungen nicht beachtet werden - Sachschaden,
leichte oder mittlere Kdrperverletzung zur Folge haben kénnte.

Ny

Symbol: /g\ HINWEIS

Weist darauf hin, daB wichtige Informationen Gber das Produkt oder
Uber die Handhabung des Produktes gegeben werden.

symoa. C €

Bedeutung: CE-Kennzeichnung

Mit der CE-Kennzeichnung garantiert der Hersteller, daB sein Pro-
dukt den Anforderungen der relevanten EG-Richtlinien entspricht
(siehe Konformitatserklarung am Ende dieser Bedienungsanleitung).
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Sicherheitsbewusstes Arbeiten

Fehlermeldungen darfen nur quittiert werden, wenn die Ursache des
Fehlers beseitigt ist und keine Gefahr mehr existiert.

Netzteil

Der Netzstecker darf nur in eine Steckdose mit Schutzkontakt einge-
fuhrt werden (Schutzklasse | ). Das Versorgungs-Netzteil entspricht
der Schutzklasse I.

Das Netzteil nicht 6ffnen!

Netzstecker niemals an der Zugleitung aus der Steckdose ziehen.
Nehmen Sie das Geréat nicht in Betrieb, wenn die Netzzuleitung be-
schadigt ist.

Spider8
Wenn ein Verstarkermodul ausgebaut wird, muss der Einschub mit
einer Blindplatte verschlossen werden.

Das Gerat entspricht den Sicherheitsanforderungen der DIN
EN 60364, Schutzklasse Ill.

Bei allen Folgegeraten des Spider8 (z.B. PC, Aufnehmer etc.) muss
die Netzspannung sicher von Kleinspannungen getrennt sein (dop-
pelte Isolierung).

Um eine ausreichende Storfestigkeit zu gewahrleisten, nur die
Greenline-Schirmfiihrung verwenden (siehe HBM-Sonderdruck
"Greenline-Schirmungskonzept, EMV-gerechte Messkabel;
G36.35.0).



Umbauten und Veranderungen

Der Spider8 darf ohne unsere ausdrickliche Zustimmung weder
konstruktiv noch sicherheitstechnisch verandert werden. Jede Ver-
anderung schlieBt eine Haftung unsererseits fur daraus resultie-
rende Schaden aus.

Insbesondere sind jegliche Reparaturen, Létarbeiten an den Plati-
nen untersagt. Bei Austausch gesamter Baugruppen sind nur Origi-
nalteile von HBM zu verwenden.

Qualifiziertes Personal

Dieses Gerat ist nur von qualifiziertem Personal ausschlieBlich ent-
sprechend der technischen Daten in Zusammenhang mit den nach-
stehend ausgefuhrten Sicherheitsbestimmungen und Vorschriften
einzusetzen bzw. zu verwenden. Bei der Verwendung sind zusétz-
lich die fur den jeweiligen Anwendungsfall erforderlichen Rechts-
und Sicherheitsvorschriften zu beachten. Sinngeman gilt dies auch
bei Verwendung von Zubehor.

Qualifiziertes Personal sind Personen, die mit Aufstellung, Montage,
Inbetriebsetzung und Betrieb des Produktes vertraut sind und die
Uber die ihrer Tatigkeit entsprechende Qualifikationen verflgen.

Wartungs- und Reparaturarbeiten am gedéffneten Gerat unter Span-
nung durfen nur von einer ausgebildeten Person durchgefuhrt wer-
den, die sich der vorliegenden Gefahr bewuBt ist.
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Einfihrung

A-3

1

Wissenswertes uber die Spider8-Dokumentation

Die Dokumentation des Spider8 besteht aus
e der in diesem Ordner vorliegenden Bedienungsanleitung
Spider8,

e der Online-Hilfe (enthalt DLL-Funktionen und den Befehlssatz
des Spider8)

e auf einer CD befindet sich das Setup-Programm zum konfigurie-
ren des Spider8 vom Rechner

Zur vorliegenden Bedienungsanleitung

Die folgende Tabelle gibt die Namen der einzelnen Kapitel und die darin enthaltenen Themen an:

erklarung

Im Kapitel erfahren Sie ...
A Einfahrung was alles zum Lieferumfang lhres Spider8 gehdrt, und was der
Spider8 alles kann
B Aufbau der PC- aus welchen Komponenten das Gerat besteht, welche Bedeutung die
MeBelektronik Buchsen auf der Ruckseite des Spider8 haben und welche Bediene-
Spiders lemente auf der Frontseite zu sehen sind
C Inbetriebnahme alle nétigen Bedienschritte um lhre MeBkette in Betrieb zu nehmen.
Hierzu gehdéren z.B. der Einbau der Module und das Installieren der
richtigen Software
D AnschlieBen wie an den Spider8 das mitgelieferte Netzteil, alle méglichen Aufneh-
mer, PC und Drucker anzuschlieBen sind
E Konfigurieren des wie Sie mit dem Setup-Programm den Spider8 konfigurieren kbnnen
Spider8 mit dem um damit die aktuellen MeBwerte anzuzeigen oder Tarierungen
Setup-Programm durchzufihren
F Technische Daten welche technischen Daten den Spider8 auszeichnen
G Stichwortverzeichnis | wie Sie sich schnell im Spider8 Handbuch orientieren kénnen
H Konformitats- dafB der Spider8 mit den anwendbaren EU-Richtlinien tbereinstimmt

und berechtigt ist, das CE-Zeichen zu tragen
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Einflihrung

2

Lieferumfang

Spider8

1 Spider8 (mit 4 TF-Kanalen) oder
1 Spider8-30 (mit 4 TF-Kanalen) oder
1 Spider8-01 (mit 4 DC-Kanalen)

1 Kabel IEEE1284; 1,5 m; (parallele Verbindung zum PC oder
zum nachsten Spider8)

1 Kabel RS-232 (serielle Verbindung); 2 m

1 Netzteill

Software:

Setup-Programm
MS Windows-Treiber (DLL)
Firmware-CD

1 Handbuch

Zusatzlich zu beziehen:

Option: 1 Kabel IEEE1284; 0,3 m; Bestell-Nr.: 3-3301.0112
TF-Modul (Bestellnummer 1-SR55) fur Spider8, Spider8/01/55

TF-Modul (Bestellnummer 1-SR30) flr Spider8-30,
Spider8/01/30

DC-Modul (Bestellnummer 1-SR01)
Catman easy
Catman professional

RS232-USB-Umsetzer (Bestellnummer 1-USB-Adapt)



Einfihrung A-5

3 Was ist der Spider8

Spider8-Familie

Die Spider8-Familie besteht aus den Geratetypen Spider8,
Spider8-30 und Spider8-01.

Spider8:
4,8 kHz-Tragerfrequenztechnik fir DMS- oder Induktivaufnehmer
Modultypen SR55 und SRO1

Spider8-30:
600 Hz-Tragerfrequenztechnik fir DMS-Aufnehmer
Modultyp SR30 und SR01

Spider8-01/30:
Verstarker fur Spannungs- und Stromeingange; Modultyp SRO1
und SR30

Spider8-01/55:
Verstarker flr Spannungs- und Stromeingange; Modultyp SRO1
und SR55

=
HINWEIS

Schreibkonvention:

Die Bezeichnung Spider8 bezieht sich in dieser Bedienungsan-
leitung auch auf die 600 Hz-Version und die DC-Version.
Bezieht sich der Text ausschlieBlich auf die 600-Hz-Version,
wird die Bezeichnung Spider8-30 verwendet.

Spider8-01 bezieht sich sowohl auf die 600 Hz- als auch auf
die 4,8 kHz-Version.

Beide Geratetypen kénnen in einem System gemischt betrieben
werden.

Spider8
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Einflihrung

Spider8

Spiders:

Der Spider8 ist eine PC-MeBelektronik fur das elektrische Messen
mechanischer GréBen wie Dehnungen, Kréfte, Dricke, Wege,
Beschleunigungen und fur Temperaturen.

Die gesamte Signalkonditionierung - Speisung fur passive Aufneh-
mer und Verstarkung, Digitalisierung, Rechnerinterface und
AnschluBtechnik fir maximal 8 Kanéle - ist in einem Geh&ause ver-
einigt.

Der Spider8 wird Uber den Druckeranschlu3 oder tber eine
RS-232-Schnittstelle an den Rechner angeschlossen und ist sofort
einsatzbereit.

Alle erforderlichen Einstellungen werden vom Rechner per Befehl
vorgenommen - es gibt keine Potentiometer, Schalter, Lot- oder
Steckbrlcken. Ein Offnen des Spider8-Gehéauses ist nur nétig, wenn
Sie ein Modul einbauen moéchten.

Spider8-30:

Der Spider8-30 bewaltigt mit dem 600 Hz-Tragerfrequenzverstarker
alle MeBaufgaben mit DMS in Viertel-, Halb- oder Vollbrickenschal-
tung.

Far die Messung mit DMS-Viertelbriicken stehen drei eingebaute
Erganzungswiderstande (120 Q, 350 Q, 700 Q) zur Verfugung, die
Uber verschiedene Pins des AnschluBsteckers zuganglich sind.

Mit der Shuntkalibrierung, bei der jeder Kanal um 1mV/V verstimmt
wird, kann der Empfindlichkeitsverlust ermittelt und korrigiert wer-
den. Das Modul SR30 erweitert die MeBmdglichkeiten um weitere
DMS-Kanéle.
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A-7

Was ist das Besondere am Spider8 ?

Der Geratetyp Spider8 enthalt 4 komplette digitale MeBverstarker
in 4,8 kHz-Tragerfrequenztechnik fur DMS- oder Induktivaufneh-
mer mit den Kanalnummern 0 bis 3 (Grundgerat).

Der Geratetyp Spider8-30 enthalt 4 komplette digitale MeBver-
starker in 600 Hz-Tragerfrequenztechnik fur DMS-Aufnehmer mit
den Kanalnummern 0 bis 3 (Grundgerat).

Der Geratetyp Spider8-01 enthélt 4 komplette digitale
Messverstéarker fir Spannungs- und Stromeingange mit den
Kanalnummern 0 bis 3 (Grundgerat).

Jeder Kanal arbeitet mit einem eigenen A/D-Wandler, der MeBra-
ten von 1/s bis 9600/s erlaubt. Damit deckt der Spider8 den ge-
samten Bereich mechanischer MeBprobleme ab.

Die A/D-Wandler sind synchronisiert, ein zeitgleiches Messen auf
allen Kanalen ist somit sichergestellt.

Passive Aufnehmer werden in 6- bzw. 5-Leitertechnik ange-
schlossen. Dadurch werden Empfindlichkeitsverluste bei groBe-
ren Leitungslangen zwischen Aufnehmer und Spider8 ausgere-
gelt.

Spider8



A-8 Einflihrung

Die passiven Aufnehmer werden tber handelslbliche 15-polige
Sub-D-Stecker an die TF-Kanéale im Grundgerat oder an ein
TF-Erweiterungsmodul SR55/SR30 angeschlossen.

Aktive Geber werden an ein DC-Erweiterungsmodul SR01 Uber

einen mitgelieferten Stecker mit Schraubklemmen ange-

schlossen.

e Die ersten beiden Kanéale im Grundgerat kdnnen alternativ auch
als Frequenz- oder Impulszahler genutzt werden (nur bei Spider8
(TF)). Alle Eingénge kénnen an Stelle von Aufnehmern auch di-
rekt 10 V-Signale verarbeiten.

e Ein Grundgerat kann mit 3 Modultypen auf insgesamt 8 Kanéale
(Kanalnummern 4 bis 7) erweitert werden:

- das TF-Modul SR55") bietet gleiche Méglichkeiten wie die
Grundkanéle des Spider8 (jedoch keine Frequenz-/Impuls
Zahlereingange),

- das TF-Modul SR302) erlaubt den AnschluB von DMS-Aufneh-
mern in Viertel-, Halb- und Vollbruckenschaltung (600-Hz-
Tragerfrequenztechnik),

- das DC-Modul SRO1 erweitert die MeBmaoglichkeiten des
Spider8 fur die elektrischen GréBen:

Temperatur (mit Thermoelementen J, K, T, S oder
Pt100/Pt1000),

Spannung bis 10 V_

Strom bis 200 mA_ und

Widerstand bis 4000 €.

Die Eingange des SRO1 sind galvanisch getrennt.

1) bei Spider8 und Spider8-01/55
2 nur bei Spider8-30 und Spider8-01/30

Spider8



Einfihrung A-9

3.1 Ubersicht Spider8-Familie - Modultypen

Modul Spider8 Spider8-30 Spider8-01/30 Spider8-01/55
SRO1 X X X X
SR30 X X

SR55 X X

® Als Kanal 8 stehen auf einer separaten Buchse (DIGITAL 1/0O)
acht digitale Eingéange zur Verfigung sowie acht Leitungen, die
als digitaler Ein- oder Ausgang genutzt werden konnen. Die digi-
talen Eingange kdnnen synchron mit den Ubrigen Kanalen ge-
messen werden oder Uber einen separaten Befehl abgefragt
werden. Auf diesem AnschluB befindet sich auch ein Triggerein-
gang.

e An die Buchse PC/MASTER kann ein PC oder ein weiterer
Spider8 angeschlossen werden. Auf diese Weise kdnnen bis zu
acht Spider8 mit insgesamt 64 Kanalen kaskadiert werden.
Hierbei sind keine weiteren Einstellungen notwendig, d.h. fur den
Rechner prasentiert sich ein Spider8-System einfach als ein
Gerat mit 8, 16 oder auch 64 Kanélen, die alle miteinander
synchronisiert sind.

Die Kanale im ersten Gerat haben automatisch die Nummern 0
bis 8, die im zweiten 10 bis 18 und die im letzten 60 bis 68.

Steht kein Druckerport am Rechner zur Verfugung, kann der
Spider8 auch Uber eine serielle Schnittstelle RS-232 mit einem
ebenfalls mitgelieferten Kabel an den Rechner angeschlossen
werden.

Spider8
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Abb.A1: Schematische Darstellung der MeBsignalverarbeitung im Spider8
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Abb. A 2:

Schematische Darstellung der MeBsignalverarbeitung im Spider8-30
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Schematische Darstellung der MeBsignalverarbeitung im Spider8-01/55
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Aufbau der PC-MeBelektronik Spider8 — AnschluBmadglichkeiten

B-1

B  Aufbau der PC-MeBelektironik Spider8
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Aufbau der PC-MeBelektronik Spider8 — AnschluBmadglichkeiten

1 AnschluBmoglichkeiten

Kanale

h@m@ al

lpal_pdl _p g o @#Sﬂ

SPIDER8
TF 4,8kHz

PRINTER/Slave DIGITALI/Q
PC/Master Rs232-¢ 13VDCIN

—_—

dC Jo d

T PR i Y Y O 1

Abb. B 1:

Bei Spider8-30:
SPIDER8-30 TF

600Hz

Spider8-01:
DC/4,8 kHz

DC/600 Hz

Geraterlickseite

Erdanschluss

Das Geréat hat folgende AnschluBméglichkeiten:

AnschluBméglichkeit

Bedeutung

Kanal 0 bis 7

AnschluB fir Aufnehmer

PRINTER/Slave, 25polige Buchse

(IEEE1284)

AnschluB fur Drucker, Anschluf3 flr
weitere Spider8

PC/Master, 25polige Buchse

(IEEE1284)

AnschluB fir PC und weitere
Spider8

DIGITAL 1I/O, 25polige Buchse

(IEEE1284)

8 digitale Eingange und
8 digitale Ein/Ausgénge

RS-232-C, 9polige Buchse

AnschluB fir PC

13V DC IN, 4polige Buchse

AnschluB fir externe Stromversor-
gung (Netzteil, Batterie)

Spider8




B-4 Aufbau der PC-MeBelektronik Spider8 — AnschluBmdglichkeiten

1.1 Stromversorgung/Netzteil

2A) liefert die Gleichstromversorgung fur den Spider8. Das Netzteil

r—r] Ein externes Netzteil (Eingang: 100 - 250VAC; Ausgang: 13VDC,
P

/ SRnTER e o €] ere— || ist im Lieferumfang enthalten.
b O%
d 4polige Buchse, Mini DIN®
1 Masse
2J +V|N
3D
0, O 47 *) SELV-Stromkreis
©24C ’1 (Schutzkleinspannung)
[ =

Abb. B 2: Belegung der Buchse 13V DC IN

Das Netzteil liefert eine Schutz-Kleinspannung (SELV; separated
extra low voltage).

I Ein/Aus
s NetzanschluB
i
LMHHIDTQ?W Kabel (lang) mit 4pol.

e Mini-DIN-Buchse
Spider8
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1.2 Module (TF/DC)

Kanal 4 bis 7: Wahlweise TF- oder DC- Verstarkermodule (SR55, SR30, SR01)

h@w N - - - o F o \D

SPIDER8 6 PRINTER/Slave DIGITALI/O
1 TF 4,8kHz PC/Master RS232-C 13VDCIN

Q

I X

— /@q@@o@#g@qu@@@

Kanal 0 bis 3: Fest installierte TF-Verstarkermodule

Im Grundgerét sind die Kanale 0 bis 3 mit 4,8kHz-TF-Verstarkern
(600Hz bei Spider8-30) bestlckt, die Kanale 4 bis 7 mit Blindplatten
verschlossen.

Beim Spider8 kdénnen die Kanéle 4 bis 7 wahlweise mit 4,8kHz-TF-
Verstéarkern (SR55) oder DC-Verstarkern (SR01) besttckt werden,
beim Spider8-30 wahlweise mit 600Hz-Verstarkern (SR30) oder
DC-Verstarkern (SR01).

Beim Spider8-01/30 kénnen die Kanéle 4 bis 7 mit 600 Hz-DC-
Verstéarkern (SR01 und/oder SR30) und bei Spider8-01/55 mit
4,8 kHz-DC-Verstarkern (SR01 und/oder SR55) bestlickt werden.

An diese Module werden die entsprechenden Aufnehmer ange-
schlossen (siehe auch Kapitel D-3).

Spider8



B-6 Aufbau der PC-MeBelektronik Spider8 — AnschluBméglichkeiten

Aufnehmer TF-Modul 4,8kHz | TF-Modul 600Hz DC-Modul
Kanal Kanal Kanal
DMS-Vollbriicke 0..7 0..7 ’ -
DMS-Halbbriicke 0..7 0..7 -
DMS-Viertelbriicke - 0..7
Induktive Vollbriicke 0..7 - -
Induktive Halbbriicke 0..7 - -
DC 10V 0.7 0..7 0..7
DC 1V - - 0..7
DC 100mV - - 0..7
DC-Strom - - 0..7
Frequenz (Zahler) 0, 1 - -
Widerstand - - 0..7
Potentiometer 0..7 0..7 -
Thermoelement - - 0..7

Wie Sie die Kanale 4 bis 7 nachtraglich mit Modulen bestticken, ist
in Kapitel C “Inbetriebnahme” beschrieben.

Spider8



Aufbau der PC-MeBelektronik Spider8 =  Schnittstellen B-7

2 Schnittstellen

Der Spider8 wird Uber einen Rechner bedient. Bedienelemente fur
einen manuellen Betrieb sind nicht vorhanden.
Fuir den Betrieb Uber Rechner stehen die
serielle Schnittstelle
RS-232-C (V.24) und
die parallele Drucker-Schnittstelle

IEEE-1284 (PC/Master)

zur Verfugung.

Spider8



B-8 Aufbau der PC-MeBelektronik Spider8 =  Schnittstellen

2.1 PC/Master

Verbindung Spider8 zum PC oder zum vorherigen Spider8.
q%l’%’:iﬂ?“ ¥ qzmi'i“ﬂ’s"vm\.? — Belegung IEEE1284-Schnittstelle:
,jd @ QD@ @ %é Kontakt Belegung
—] \) 1 nWrite
2 Data 1
3 Data 2
4 Data 3
5 Data 4
6 Data 5
7 Data 6
8 Data 7
13 1 9 Data 8
0000000000000 10 Intr.
1 nWait
000000000000 12 UserDefine 1
o5 14 13 UserDefine 3
14 nDStrb
? 15 UserDefine 2
16 ninit
17 nAStrb
vom PC (Master) 18 Clock in* (Synchronisation)
19 Masse
20 Masse
21 Masse
22 Masse
23 Masse
24 Masse
25 Masse
26 Gehause

* Von der Norm abweichend

Spider8



Aufbau der PC-MeBelektronik Spider8 =  Schnittstellen B-9

2.2 Printer/Slave

Belegung IEEE1284-Schnittstelle:

,—J Verbindung Spider8 zum Drucker oder zum nachsten Spider8.
P

—T —
Rspaz=c 13YBCN Kontakt Belegung
’:@ @ coéf 1 nWrite
] \) 2 Data 1
3 Data 2
4 Data 3
5 Data 4
6 Data 5
7 Data 6
8 Data 7
14 25 9 Data 8
000000000000 10 Intr
1 nWait
0000000000000 -
12 UserDefine 1
1 13 13 UserDefine 3
¢ 14 nDStrb
15 UserDefine 2
zum Drucker (Slave) 16 ninit
17 nAStrb
18 Clock out* (Synchroni-
sation)
19 Masse
20 Masse
21 Masse
22 Masse
23 Masse
24 Masse
25 Masse
26 Gehause

* Von der Norm abweichend

Spider8
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Aufbau der PC-MeBelektronik Spider8 =  Schnittstellen

2.3 RS-232-C

L[

o o

57

PRINTER/Slave
PC/Master

DIGITAL1/0

rRs232-¢  13VDCIN

S GO

Spider8

5 1

O000O0
0000

9 6

?

vom PC (Master)

Serieller Schnittstellen-AnschluB zur Verbindung Spider8 zum PC.
Die PC-Schnittstellen dirfen nur alternativ betrieben werden.

Belegung der RS-232-C (V.24)-Schnittstelle:
(geeignet fur Punkt zu Punkt-Verbindungen bis 20m)

Kontakt Belegung
1 Frei
2 TD
3 RD
4 Frei
5 Masse
6 DTR
7 CTS
8 RTS
9 frei
Bucr:%suesr;ge- Schutzerde

Der Spider8 ist eine Dateniibertragungseinrichtung DUE (DCE, Data
Communication Equipment), d.h. Pin 2 ist Dateneingang und Pin 3
Datenausgang.



Aufbau der PC-MeBelektronik Spider8 = Schnittstellen B-11

Werkseinstellung der Schnittstelle RS-232-C:

Wortlange: 8 Bit
Stop-Bits: 1

Paritat: gerade
Baudrate: 9600 Baud

Sie kénnen die Schnittstelle aber auch nach lhren Anforderungen
mit dem Befehl BDR einstellen.

Spider8



Aufbau der PC-MeBelektronik Spider8 — 1 / O-Buchse

3 | / O-Buchse

PRINTER/ Slave DIGITAL1/0
PC/Master

dL____pq| \;J

14 25

(ONCNONONORONONONONONONC)
O0O0OO0OO0OO0O0OO0OOOOO0

1 13

Spider8

Acht digitale Eingédnge und acht Ein/Ausgange (8Bit Input / 8Bit Out-
put) werden neben Steuersignalen und Zustandsmeldungen an die-
ser Buchse zur Verfugung gestellt. Die Anschlisse sind nicht galva-
nisch getrennt.

Belegung der I/O-Buchse:

Kontakt Belegung
1 +5V/R; = 1kQ
2 Masse
3 Input 14
4 Input 12
5 Input 10
6 Input 8
7 Masse
8 MSR (Measure)*
9 Masse
10 Input / Output 6
11 Input / Output 4
12 Input / Output 2
13 Input / Output 0
14 Start (externer Trigger fir MeBablauf)
15 Input 15
16 Input 13
17 Input 11
18 Input 9
19 COMMON (gemeinsamer SchutzdiodenanschluB fiur externe Relais)
20 ERR (Command Error)*
21 RDY (Waiting for Trigger)*
22 Input / Output 7
23 Input / Output 5
24 Input / Output 3
25 Input / Output 1

*  Bezeichnung uberstrichen bedeutet: Pegel ist im aktiven Zustand auf Null gesetzt.
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Zeitdiagramm der 1/O-Signale

A
Start H
(ext. Trigger,
Input) L
ts
\
MSR H — }
(Messen L \ |_
Output) - tm } ;
P | |
| \
RDY H \ \
(warten auf [ ‘
Trigger, L | |
Output) 1 : -
* * * Zeit
MSV-Befehl Trigger: Stopp:
extern, intern; angeforderte
TRG-Befehl Anzahl Werte
erreicht;
STP-Befehl

tm = Synchronisationszeit (max.1 eingestellte MeBzeit = 1/MeBrate)

tp = Pretriggerzeit (Anzahl der definierten Pretrigger-MeBwerte =
Vorlauf)

ts = Triggerstartimpuls (minimale Breite > eingestellte MeBzeit)

Spider8



B-14 Aufbau der PC-MeBelektronik Spider8 — | / O-Buchse

Uber das Signal START am Pin 14 der I/O-Buchse kann eine Mes-
sung gestartet und beendet werden.

+5V max. +35V

1k START
4’<f (Pin 14)
HC
- Masse
(Pin 2,9,7)

Abb. B3: Startsignal auf der I/O-Buchse

+5V max. +35V

1k
—e Input 8.. 15*‘
HC T 470p (Pin 3...6,
15...18)
_ HMasse
(Pin 2,9,7)

Abb. B4: Beschaltung der Eingange auf der 1/0-Buchse

Spider8
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+5V

i

—

Common
50k (Pin 19)

ERR (Pin20) max.100mA

MSR (Pin8)  maxs0v (=)
' RDY (Pin 21) -
Masse (Pin7) ————

Abb. B5: Statussignal auf der I/O-Buchse

4’0—‘

Common - -
S0k D (Pin 19) % %
Output O...

max. 100mA max.50V -~ *
+ (Pin 10...13, 22...25)

Masse (Pin 9)

IN
-

Abb. B6: Beschaltung der Ausgange auf der I/O-Buchse

Spider8
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Aufbau der PC-MeBelektronik Spider8 = Frontseite

Frontseite

Spider8

:@:

e (O e e e O e e e (O e

POWER TRANSFER ERROR HOTTINGER BALDWIN MESSTECHNIK GMBH ~ HBM

[
=

S

Einschaltknopf ~ Leuchtdioden

Die drei Leuchtdioden zeigen Ihnen den Betriebszustand des
Gerétes an.

Nach dem Einschalten leuchten die LED’s

POWER (Griin)
TRANSFER (Gelb)
ERROR (Rot)

Bei erfolgreichem Start des Systems leuchtet die griine LED weiter.
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Die Leuchtdioden haben folgende Bedeutung:

POWER

Der Funktionstest ist erfolgreich verlaufen, der Spider8 ist betriebs-
bereit.

TRANSFER
Das Spider8 sendet oder empfangt Daten.

ERROR
Ein Fehler ist aufgetreten.

Mogliche Ursachen:
Ubertragungsfehler (Parity-Fehler)
unbekannter Befehl
Parameter eines Befehls auBerhalb der zulassigen Grenzen
Befehl nicht durchflihrbar; z.B. aktivieren eines nicht vorhande-
nen Kanals

Die ERROR-LED erlischt bei der Fehlerabfrage.

Spider8
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Spider8
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C Inbetriebnahme

Spider8



C-2

Inbetriebnahme
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Inbetriebnahme = Module einbauen C-3

1 Inbetriebnahme

Dieses Kapitel zeigt Ihnen die notwendigen Bedienschritte, um Ihre
MeBkette (Spider8, PC und Aufnehmer) in Betrieb zu nehmen.

® Packen Sie den Spider8 aus
® Prifen Sie den Spider8 auf Beschadigungen
e |st Ihre Lieferung vollstandig?

Wenn Sie ein Grundgerat besitzen:

® Aus Sicherheitsgrinden mussen alle freien Kanale (4 bis 7)
durch Blindplatten abgedeckt sein.
Nur in diesem Fall ist ausreichender EMV-Schutz gewébhrleisetet.

Firmware aktualisieren:

Mit der System-CD Spider8 kénnen vorhandene Spider8 auf den
neuesten Firmwarestand gebracht werden.

e \erbinden Sie den vorhandenen Spider8 Uber das serielle Kabel
mit der Schnittstelle COM1 oder COM2 des PCs.
® Programmstart mit Windows-Rechner:
- Setup starten
- Sprache wahlen
- Spider8-firmware-Update wahlen
SETUP startet

Wenn Sie Module in die Kanéle 4 bis 7 einbauen méchten:
Die Module (DC/SR01 oder TF/SR55; TF/SR30) liegen lhrem Geréat

bei oder wurden getrennt geliefert.
Wie die Module eingebaut werden, ist wie folgt beschrieben.

Spider8



C-4 Inbetriebnahme = Module einbauen

1.1 Module einbauen

1. Entfernen Sie die vier oberen Gehausekappen (A) des Spider8
(Gehausekappen mit dem Daumen nach oben driicken).

2. Lésen Sie die darunterliegenden vier Schrauben (M4) mit einem
Kreuzschlitzschraubendreher.

3. Entfernen Sie den Deckel.

4. Schrauben Sie die entsprechenden Blindplatten an der Ge-
hauserlickwand ab.

5. Stecken Sie das Modul wie inAbb. C 1 gezeigt in die Gehause-
rickwand und driicken Sie die VG-Steckverbinder aufeinander.
Schrauben Sie das Modul fest (B).

VG-Steckverbinder

Blindplatte
Abb. C 1: Moduleinbau

Spider8
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C-5

6.

o N

Nachdem Sie alle benétigten Module auf diese Weise eingebaut
haben, schlieBen Sie den Deckel und schrauben lhn wieder fest.

. Montieren Sie die oberen Gehausekappen.
. Verbinden Sie lhren PC mit dem Spider8 (siehe Kapitel D "PC

anschlieBen”).

SchlieBen Sie lhre Aufnehmer an die daflr vorgesehenen Buch-
sen auf der Rickseite des Spider8 an (siehe Kapitel D
"Aufnehmer anschlieBen”).

Wenn Sie ein von Ihnen selbst konfektioniertes Kabel benutzen,
so beachten Sie bitte die AnschluBbelegung fir lhren Aufnehmer
in Kapitel D” Aufnehmer anschlieBen”.

Spider8
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Inbetriebnahme = Einschalten PC

1.2 Einschalten Spider8

Spider8

1. Verbinden Sie den Spider8 mit einem PC (siehe Seit@-Z?).

2. SchlieBen Sie den Spider8 mit dem mitgelieferten Netzteil am
Netz an.

2. Schalten Sie den Spider8 mit der POWER-Taste auf der Gerate-
frontseite ein.

Stellung des Einschaltknopfes:

— [ ]

EIN AUS

Der Spider8 fuhrt einen Funktionstest durch (alle 3 LEDs leuchten
kurzzeitig auf) und erfaBt die vorhandenen Komponenten.

Ist der Funktionstest positiv verlaufen, leuchtet die Power-Anzeige.
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1.3 Software installieren

Schalten Sie Ihren PC ein.
Software installieren:
a. Setup-Programm Spider8 / Catman

Um das Setup-Programm auf Ihrem PC zu installieren, legen Sie
die CD in das Laufwerk und rufen das Installationsprogramm
”Setup.exe” auf.

Wenn Sie mit MS-Windows 3.1 oder hoher arbeiten, benutzen Sie
den Befehl Datei = Ausfuhren.

Das Installationsprogramm verlangt von Ihnen bestimmte Angaben.
Die wichtigsten sind im Folgenden beschrieben:

® Nachdem Sie das Installationsprogramm gestartet haben, wer-
den Sie aufgefordert, das Laufwerk und den Pfad flr Ihre Instal-
lation anzugeben. Die Voreinstellung ist c:\Spider8. Danach be-
statigen Sie “Install”.

® \Wenn das angegebene Verzeichnis noch nicht existiert, werden
Sie gefragt, ob es erzeugt werden soll. Klicken Sie "OK”.

e |m folgenden Fenster werden Sie nach dem Firmen- und
Benutzernamen gefragt. Bestatigen Sie lhre Angaben mit
"Weiter”. Das Kopieren der Setup-Dateien beginnt.

Spider8



C-8

Inbetriebnahme =  Software installieren

Spider8

Sollte es notwendig sein, die Installation vorzeitig zu beenden,
kénnen Sie dies Uber "Ende” und "Abbrechen” erreichen.

Hinweis:

Das Installationsprogramm schreibt bestimmte Systemdateien in lhr
Windows\System-Verzeichnis. Sollten dort schon gleichnamige
Dateien vorhanden sein, werden diese im Setup-Unterverzeichnis
"WINSAVE” gesichert.

b. Spider-Control installieren

Siehe Bedienungsanleitung Spider8-Control

Sie haben nun alle notwendigen Schritte unternommen, um lhre
MeBkette (Spider8 und Aufnehmer) in Betrieb zu nehmen.
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AnschlieBen = Schirmungskonzept D-3

1 Schirmungskonzept

Bisher:

Bei dem bisher Ublichen SchirmanschluB3 bei HBM ist der Schirm mit
einem Steckerpin verbunden.

Diese Lésung bietet nur einen geringen EMV-Schutz und sollte nicht
mehr verwendet werden.

|

1*>_I Neues Schirmungskonzept Greenline:
= Flr eine Verbesserung des Schutzes vor elektromagnetischen Sto-
rungen hat HBM als wirkungsvolle MaBnahme das Schirmungskon-
zept Greenline entwickelt. Der Schirm ist mit dem Steckergeh&use
verbunden. Die komplette MeBkette wird durch geeignete Fuhrung
des Kabelschirmes von einem Faradayschen Kafig vollstandig um-
R schlossen.

[

|

} t D | /

| NN
o /@\ HINWEIS
|

|

|

Z;z/\%\

gn Verwenden Sie zum AnschluB der Aufnehmer Standard-
kabel von HBM. Bei Verwendung anderer geschirmter,
W_L kapazitdtsarmer MefBkabel legen Sie den Schirm des Auf-

= nehmerkabels entsprechend den HBM-Greenline-In-
formationen (Druckschrift G 36.35.0) auf das Steckerge-
hause. Damit ist der EMV-Schutz gewahrleistet.

Spider8



D-4 AnschlieBen = Netzteil anschlieBen

2 Netzteil anschlieBen

Verbinden Sie das Netzteil mit der Buchse 13VDC IN.

Q

E

DIGITAL 1/0
Rs232-c 13VDCIN [T

da TP DT

3
T %
—]]

—™

nannnoEEERRARA—

Spider8



AnschlieBen — Aufnehmer anschlieBen D-5

3 Aufnehmer anschlieBen

Aufnehmer werden an die Kanéle 0 bis 7 (TF- und DC-Module) an-
geschlossen.

Die Kanale 0 bis 3 sind mit Tragerfrequenz-Modulen oder DC-Mo-
dulen fest belegt. Die Kanale 0 und 1 bieten zusatzlich die Moglich-
keit, Frequenzen zu messen?).

Die Kanéle 4 bis 7 kénnen wahlweise mit TF- oder DC-Modulen be-
legt werden.

Bei DC-Modulen sind alle Anschliisse potentialgetrennt.

Freie Kanale mussen durch Blindplatten abgedeckt sein.

Kanal 4 bis 7: Wahlweise TF- oder DC- Verstarkermodule (SR55", SR01, SR302)

fgr4ﬂ@ws wd/ﬁ\@w7k>dfﬂ@dijg]

PRINTER/Slave DIGITALI/0

e

PC/Master Rs232-¢  13VDCIN i

&:ﬁLOJ@@1 w@\z/@msﬁm@Lw@LJ@(Ti)

Kanal 0 bis 3: Interne TF-Module

1) nur fir Spider8
2) nur fur Spider8-30

siehe auch Tabelle auf Seitqj—g

Spider8
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Folgende Aufnehmer kdnnen an den Spider8 angeschlossen

werden:
Aufnehmer TF-Modul 4,8kHz") | TF-Modul 600Hz2 = DC-Modul
Kanal Kanal Kanal
DMS-Vollbriicke 0..7 0..7 -
DMS-Halbbriicke 0..7 0..7 -
DMS-Viertelbriicke - 0..7
Induktive Vollbriicke 0..7 - -
Induktive Halbbriicke 0..7 - -
DC 10V 0.7 0..7 0..7
DC 1V - - 0..7
DC 100mV - - 0..7
DC-Strom - - 0.7
Frequenz (Zahler) 0,1 - -
Widerstand - - 0..7
Potentiometer 0..7 0..7 -
Thermoelement - - 0..7

) nicht fir Spider8-30 und Spider8-01/55
2) nicht fir Spider8-01/30

Spider8
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schlieBen

Spider8: Kanal 0 -3

(wahlweise 4-7)

8 1
OO O0OO0O0O0OO0OO0

@ O 0000 0O
15 9

©

15polige Buchse flr
AufnehmeranschluB

Benutzen Sie flr das AnschlieBen das Aufnehmerkabel direkt oder

verwenden Sie zusatzlich Adapterkabel KAB133A.

AnschlieBen an TF-Modul (15polige Buchse, Sub-D-Stecker Bu):

o Das Aufnehmerkabel hat freie Enden:
SchlieBen Sie einen 15poligen Stecker an (siehgAbb. D 1)

(Best. Nr. 3-3312 0182)

freie Enden
Briickenspeisespannung sw m D-Stecker
Briickenspeisespannung bl i 15polig
. ws L
MeBsignal 1 8
Aufnehmer@@ _ rt L _
MeBsignal ‘ ‘ 15 »Spldel‘B
Fuhlerleitung an ] 13
Fihlerleitung —2 \ i’ 12
Abb. D 1: AufnehmeranschluB mit freien Enden

Spider8
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Spider 8: Kanal 0-3
(wahlweise 4-7)

8 1
OO0 O0O0O00O0O0

@ O 0O OO0 OO0 @

15 9

e Am Aufnehmerk

abel ist ein MS-Stecker angeschlossen:

Verwenden Sie das Adapterkabel Kab133A.

15polige Buchse fur
AufnehmeranschluB

Spider8

Kupplungsdose 7polig Adapterkabel 133A
Brickenspeisespannung | g D lf\l sw l/\I 5 D-Stecker
bl i
Briickenspeisespannung | C W N 6 15polig
MeBsignal A : : wts : : 8
. r .
MeBsignal D ii ii 15 »SplderB
Fiihlerleitung F i ; gn i ; 13
Fhlerleitung GO gr 12
E ).J Kabellange: 0,3m L
Aufnehmer € Kabeldurchmesser: 7,5mm
MS3101A
16S-1S
Abb. D 2: Adapterkabel mit 7poliger MS-Kupplungsdose
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Wichtig: Aufnehmer in Vierleiter-Technik

Wenn Sie einen Aufnehmer mit 4adrigem Kabel anschlieBen, mis-
sen Sie im Stecker des Aufnehmers die Fuhlerleitung mit der ent-
sprechenden Bruckenspeiseleitung verbinden (Fuhlerleitung (-) mit
Bruckenspeisespannung (-) und Fuhlerleitung (+) mit Brickenspei-
sespannung (+). Eine Kabelverlangerung darf immer nur in Sechs-
leiter-Technik erfolgen.

R 8 | MeBsignal (+)
l 1 s 5 Briickenspeisespannung (-)
: 1 1 o Ve 6 Briickenspeisespannung (+)
. 1 n 15| MeBsignal (-)
; Ul Kabelschirm 1)
L — 13| Fihlerleitung (+)
Ruckfuhrbricken ar 12| Fiihlerleitung ()

Spider8



AnschlieBen — Aufnehmer anschlieBen

Spider 8: Kanal 4 -7
Spider 8-01: Kanal 1 -3

Jouod Ve

54 3 2 1

Kabelenden
einfuhren

54 3 21

ooopd

/M /M

DC-Modul mit aufge-
stecktem Klemmleisten-
stecker 5polig

Spider8

AnschlieBen an DC-Modul (5polig); (Best. Nr.1-SR01)

e Das Aufnehmerkabel hat freie Enden:

1. Offnen Sie am Klemmleistenstecker die Kunststoffklappe.

Seitenansicht: Klemmleistenstecker

aufklappen

Kabelenden
festschrauben

ook WD

Lésen Sie die 5 Schrauben.

Fuhren Sie die Kabelenden in die Klemmleiste ein.
Schrauben Sie die Kabel fest.

SchlieBen Sie die Kunststoffklappe.

Klemmleistenstecker auf das DC-Modul im Spider8 auf-
stecken.
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3.1 DMS-Aufnehmer

8

1

OO0 O O0OO0OO0O0

o}©

@ OO0 O0OO0O0O0

15

9

15polige Buchse

AnschluB an TF-Modul SR55, SR30
3.1.1 DMS-Volibrucke

DMS-Aufnehmer - ob Halbbrlicke, Vollbriicke oder Einzel-DMS -
sind passive Aufnehmer mit folgenden Merkmalen:
® sie mussen mit einer Speisespannung versorgt werden
® es sind DMS-Vollbricken
e folgende Daten kennzeichnen den Aufnehmer
- Nennlast (z.B. 20kQ)

- Nennkennwert (bei DMS-Aufnehmern z.B. 2mV/V)
- Widerstand: maximal 1kQ minimal 120Q

DMS-Aufnehmer sind z.B. Wéagezellen und Kraftaufnehmer.
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AnschluB an TF-Modul SR55, SR30
3.1.2 DMS-Halbbriicke
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AnschluB an TF-Modul SR55
3.1.3 Einzel-DMS in Dreileiter-Schaltung

8 i |

© &OOOOOOOOOOOOOOO] © ‘ 15polige Buchse
N\
15 9 SW |I \| . 5)—— 2 Briickenspeise-
_ Aktiver DMS ] L , Spanning
blatt |
ws T 8 )H—— 1 MeBsignal
bl | | R L
o, 14 ) frei
7 H— frei
Rg= Erganzungswiderstand Re
Re= Rpwms 6 5 Briickenspeise-
Jeder Fehler von Rg be- spannung
einfluBt auch die MeBun- 13 )1— 3 Fuhlerleitung
sicherheit der DMS- p
Messung
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Spider8

AnschlieBen an Spider8-30
AnschluB an TF-Modul SR30

3.1.4 Einzel-DMS in Dreileiter-Schaltung

| 15polige Buchse

N\
swW |’ \I 5) 2 Briickenspeise-
Roms 1200 N Q spannung
o o i .
3500 | | Verbindung 12 *—— 2 Fihlerleitung (offen)
700Q offen
ws : : 8) 1 MeBsignal
bl '\ ,l 3 ) Erganzungswiderstand
A 4 od (intern):
1d Pin3: 120Q
Pin10: 350Q
od. Pin9: 700Q
9
o Brickenspeise-
I— 61 spannung
13 D1—— 3 Fiihlerleitung

=]

Betriebsart dieser Schaltung: Viertelbrucke.
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AnschlieBen an Spider8-30

AnschluB an TF-Modul SR30

8 1
© OOOOOOOOOOOQOQO} © 3.1.5 Sonder-DMS in Dreileiter-Schaltung
15 9 (Aufstocken des internen Erganzungswiderstandes)

15polige Buchse

i 15polige Buchse

N\
SW o\ 5 )>1—— 2 Briickenspeise-
Roms 1000 { } A spannung
o o i .
bis | | Verbindung 12 H—— 2 Fuhlerleitung (offen)
1000Q offen
wS } } 8 >— 1 MeBsignal
—
bl ‘\\w,‘ 3 )—— Erganzungswiderstand
Ranwender od. (mte_m):
10 Pin3: 120Q
Pin10: 350Q
od. Ping: 700Q
9
. Briickenspeise-
L 6 spannung
13 )1— 3 Fuhlerleitung
L
Ranwender = RbMms - Rintern ‘

Betriebsart dieser Schaltung: Viertelbrucke.

Mit dem extern im Stecker montierten Ranwender Wird der interne
Erganzungswiderstand auf Rpys erhéht.

Spider8
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AnschlieBen an Spider8-30

AnschluB an TF-Modul SR30

8 1
© OOOOOOOOOOOQOQO} © 3.1.6 Sonder-DMS in Dreileiter-Schaltung
15 9 (Externer Erg&nzungs- und Shuntwiderstand)

15polige Buchse |
‘ 15polige Buchse

N\

Sw { } * 5) 2 Briickenspeise-

Roms L spannung

/%/ E)iZSOQ } } 12 H+—— 2 Fihlerleitung (offen)
1000Q2

ws } } 8) 1 MeBsignal
bl ‘. .‘ o | 3 Briickenspeise-

Y R:— 6 spannung

Anwender [ 13— 3 Fihlerleitung
Rshunt

11 ) Shunt-AnschluB

Ranwender = Rbms

|
Betriebsart dieser Schaltung: Halbbricke.
Die Halbbrickenerganzung erfolgt komplett mit externen
Ergéanzungswiderstanden.

Die Shuntkalibrierung erméglicht die Messung des Empfindlichkeits-
verlustes durch Kabelwiderstande.

Spider8
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3.2 Induktiv-Aufnehmer

AnschluB an TF-Modul SR55
3.2.1 Induktive Vollbriicke

Induktiv-Aufnehmer - ob Halbbriicke oder Vollbrlicke - sind passive
Aufnehmer mit folgenden Merkmalen:

8 1
OO0 O O0OO0O0O0O0 ) i ¥ H H H _
O\ 560000 O] © die Aufr]ehmer mussen mit einer Speisespannung versorgt wer
15 9 den (Tragerfrequenz)
® es sind induktive Halbbricken
15polige Buchse e folgende Daten kennzeichnen den Aufnehmer

- Nennweg (z.B. 20mm)
- Nennkennwert (z.B. 10mV/V)
Induktiv-Aufnehmer sind z.B. Wegaufnehmer.

15polige Buchse

WS ﬁ 8 )+— 1 MeBsignal
||
t I 15)—— 4 MeBsignal
Sw 5)+—— 2 Briickenspeise-
I spannung
bl ]
« » ] 6_-—— 3 Briickenspeise-
I spannung
n
g ] 13)+—— 3 Fihlerleitung
) ||
S 12)+— 2’ Fihlerleitung
Kern einschieben: Anzeige + ;
Kern herausziehen: Anzeige - ) 'T

Spider8
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AnschluB an TF-Modul SR55
3.2.2 Induktive Halbbriicke

| 15polige Buchse

8 000000 S Kern einschieben: Anzeige + |
© & 000000 o} © Kern herausziehen: Anzeige -
15 9 o 8 X— 1 MeBsignal
15polige Buchse —1=—1 | 15)+— 4 MeBsignal
. SW — 5 )+—— 2 Briickenspeise-
spannung
|1
bl | .
6)'— 3 Briickenspeise-
spannung
gn . .
] 13 +—— 3’ Fuhlerleitung
) |1
9 I‘ il 12— 2 Fiihlerleitung
) lj

Es durfen keine 3adrigen Kabel angeschlossen werden, die langer
als 3m sind.

Spider8
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3.3 Gleichspannungsquellen

AnschluB an DC-Modul SR01 (Spider8-01)

54 3 2 1
lige Buch
o @@@@@ o !5p0|ge uchse
- - — ‘
( \Y C 33— + U,
+ .
aufgesteckter U] | C 1T L Masse, potentialgetrennt
KlemmenanschluB - .
}\ J C 2T - Ug
+10V
L{I ‘T

AnschluBB an TF-Modul*

8 1 | 15polige Buchse
OO O O0OO0OO0OO0O0o

ooooooo] ‘

9 —
15 ( \‘ 7D + U
N |
i N Betriebsspannungsnull
15polige Buchse u=) } } 4) ol Macee)
}\ )} 14> - U
+10V
LI 01

* Kab 133A und Kab 134A kdnnen nicht verwendet werden

Spider8
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AnschluB an DC-Modul SR01 (Spider8-01)
MeBumformer mit externer Versorgungsspannung

54 3 2 1

o [BO0O00] &

— —

5polige Buchse

-l
Masse,

trennt

J_ potentialge-

Eingangswiderstand
fur Gleichstrom-
quellen: 5Q

aufgesteckter 0..+20mA /7 D
KlemmenanschluB3 + o S
)]
- (.
f+ ——C| |3

Versorgungsspannung

Spider8
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3.4 Gleichstromquellen

54 3 2 1

o [OO000] o

] —

AnschluB an DC-Modul SR01 (Spider8-01)

5polige Buchse
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aufgesteckter [ C
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I | | —1<C 1=+—— _L potentialge-| | R=59
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£20mA; £200mA ‘g’
L{p IT
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3.5 Widerstande

AnschluB an DC-Modul SR01 (Spider8-01)

>4 8 2] AnschluB von Pt100, Widerstand, Einzel-DMS

00000

— -

! 5polige Buchse

aufgesteckter |
KlemmenanschluB3 ~
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i

Stromspeisung

MeBsignal +

MeBsignal -

-
P
|

MM

Masse

Spider8
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3.6 Potentiometer

AnschluB an TF-Modul SR55, SR30

Potentiometrische Aufnehmer sind passive Aufnehmer.
Beispiel: Potentiometrische Wegaufnehmer mit einem NennmeBweg

von 10mm.
8 1
OO O O0OO0OO0OO0O0
©\oo0o0000 o} © ‘ 15polige Buchse
15 9 ‘
15polige Buchse ws /7 8 H—— 1 MeBsignal

|
|
|
SWi | 5 Y—— 2 Brickenspeise-
] spannung
bl
} } 6 1—— 3 Briickenspeise-
spannung
o ||
— 13 )+—— 3 Fihlerleitung
||
g ||

12 )+—— 2 Fihlerleitung
LD IT

|
Programmierung: DMS 1/2-Bricke
MeBbereich 500mV/V

Spider8
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3.7 Thermoelemente

54 3 2 1

o (00000

aufgesteckter
Klemmenanschluf3

Spider8

AnschluB an DC-Modul SR01 (Spider8-01)

Thermoelement mit Vergleichselement im DC-Modul

Thermoelemente sind aktive Aufnehmer. Die VergleichsmeBstelle
befindet sich im Aufnehmerstecker. Der Spider8 fuhrt die Kaltstellen-
kompensation fur die Thermoelement-Typen J, K, T und S durch. Es
kann der kompensierte und der nichtkompensierte MeBwert ausge-
geben werden. Anzeige in Volt.

Typ Temperaturbereich
Typ J Fe/Cu-Ni -200...+1000
Typ K Ni-Cr/Ni -200...+1360
Typ T Cu/Cu-Ni -200... +400
Typ S Pt-10%Rh/Pt 0... +1700

Thermoelement mit elektrischer VergleichsmeBstelle

Ausgleichsleitungen

/

5polige Klemme

- NN W —

[ I
<+ < + Ue
| o= = C - Ue
Thermoelement e ——_ _| Masse, potential-

Hinweis:

-

getrennt

i

Das Thermoelement (Ausgleichsleitung) ist bis an den Stecker zu

fuhren.

Bei der Fehlerbetrachtung sind die Eigenfehler des 100mV-MeBbe-
reichs zu berucksichtigen.
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Beispiel:
SRO01: Genauigkeitsklasse 0,2%

bei 100mV: 200uV Fehler
Aufldésung:  4uV

Thermoelemente J, K, T:

Auflésung max.: 0,1°C
Fehler: 2,5°C -5°C

Thermoelement S:
Auflésung max.: 1°C

Fehler: 25°C - 50°C

Thermoelement mit thermischem Vergleichselement

VergleichsmeBstelle .
| 5polige Klemme

3+ Ue

Ausgleichsleitungen ‘ Cu-Leitungen

/ — A~

<+ W
‘ - 1 T+ - L 2——— - Ue
Thermoelement 1———__ Masse, potential-
getrennt

Thermisches [ gl
Vergleichselement in Eis- ‘
wasser mit 0°C ‘

fL\f“\ M

Spider8
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3.8 Frequenzmessung / Impulszahler

8 1
) OO0 O O0OO0OO0OO0O0 .
15 9

15polige Buchse

Spider8

AnschluB an TF-Modul SR55, Kanal 0 und 1

Inkrementaler Drehgeber mit TTL/HCMOS-Ausgang

.
|

5polige Buchse

- +5V
I 10kQ
Zahlimpulse 1 9N INA
i +5V 10kQ
INB (High
Richtung — T 10} (High)
oder Zahlim- 2N +10V
pulse 2 (90° ver-
setzt gegen 1) 4>— +5VMasse
g 10kQ
Clear o 3 Clear (Low
activ)
[
) Schirm

]

Pin2 = 10V, max. 100mA (Summe aller Kanale)

Pin10=" Richtungssignal fur Z&hlimpulse 1| vorwarts
ruckwarts

oder Zahlimuls 2-Eingang, 90° versetzt gegen Zahlimpuls 1

Pin9und Pin 10: max. £20V,

Schaltschwelle High >2,5V, Low <2V

Pin 3: Clear = Zahlerreset >850us



AnschlieBen — PC anschlieBen

D-27

4 PC anschlieBen

4.1 Anforderungen an den PC

Empfohlene PC-Konfiguration:

MS-Windows 3.1 oder MS-Windows fur Workgroups
CPU: 80486

8MB Hauptspeicher

Festplattenkapazitat fir Programminstallation

Setup: 5MB
Spider8-Control: 10MB
Catman: 20MB

RS-232- Port flir den seriellen AnschluB von MeBsystemen
Microsoft oder 100%-kompatible Maus
Druckerport fur das parallele AnschlieBen von MeBsystemen

Spider8
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MS-Windows-PC anschlieBen:
Parallel (LPT1)-AnschluB:

fg Y/ Y R m— —

DIGITALI/O
3

I iMaster Rs232-¢  13VDCIN

K:ﬁ R X — e —] Y w@tj@({ij
@ Drucker (Parallel,
LPT1)-Ausgang

[Tt

e |EEE1284- Kabel an den PC anschlieBen
e Kabel mit der PC/Master-Buchse des Spider8 verbinden

Andere PCs (z.B. Mac) oder wenn Druckerschnittstelle nicht zur
Verfiigung steht:

CQ Y Y e Y T — ] gﬁ

DIGITALI/O

T PCMaster RS232-c  13VDCIN

<

&:ﬁ B ] X ] X ] '/@db({f/J
@ Serieller AnschluB COM1-, COM2

==
e RS-232- Kabel an den PC (COM1 oder COM2) anschlieB3en
e Kabel mit der RS-232-Buchse des Spider8 verbinden

Spider8
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4.2 Mehrere Spider8 anschlieBen

=
- @ Z i
&

af:
HINWEIS:

Beim ersten Spider8 leuchtet
nach dem Einschalten die Power-
Anzeige. Bei allen folgenden
Spider8 blinkt die Power-Anzeige
so lange, bis eine Kommunikation
mit dem Rechner stattgefunden
hat.

Druckeranschluf3:
nur mit IEEE1284-Kabel

TTTTTTTT DIGITALI 0

6 7
1 2 3 32-¢ |avncm

Xy \J
ﬂ

Al

i
|

5
o
5
a
o
o
5
[L
©
@

C
o
%
o
%
a
%
<
%
[e]
<

W d[_dpd__Tpd _p dC_pd[___p
U@\ e X ;| I s \)
[ I T ] T — X —

P,

| o \)

C
o
5
2
5
2
5
o

@ Drucker (Parallel,
LPT1)-Ausgang

===
1. IEEE1284-Kabel an den PC anschlieBen
2. Kabel mit der PC/Master-Buchse des ersten Spider8 verbinden

3. PRINTER/Slave-Buchse des ersten Spider8 mit der
PC/Master-Buchse des folgenden Spider8 verbinden
(IEEE1284-Kabel)

Das Kabel IEEE1284 ist im Lieferumfang enthalten.

Spider8
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Spider8

4.2.1 Mischbetrieb der Geréatetypen Spider8 und Spider8-30

Beispiel fir

F ﬁ Mischbetrieb:

oo _pd_p d_— o u

o d—Jp b d_Tp e Tb a6 () S .
b ©\) Spiders-30
h@#/—\b d_odl_Tod b d__p
b@%gr@ e ©D Spider8-30
h@#/—\%@ T A T —
b@ur@ e e T °-'©‘:) Spider8

=

Im Mischbetrieb werden die Gerate genauso angeschlossen wie auf
SeitgHp-29 beschrieben.

af
HINWEIS

Wenn Sie bereits einen Spider8 (SR55-Modul) besitzen,
und ihn im Mischbetrieb mit einem Spider8-30 (SR30)
betreiben wollen, missen Sie die neue Software des
Spider8-30 auch in den Spider8 einspielen.
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5 Drucker anschlie3en

Drucker

[

Parallel-Schnittstelle

Druckerkabel

F@/ —p o AP AP

DIGITAL 170

Rs232-c 13VDCIN

U@\ “Ted T d_Ted TpodT /@@@

@ Drucker (Parallel,
/—\ LPT1)-Ausgang

1. Druckerkabel an die PRINTER/Slave-Buchse (25polig) des
Spider8 anschlieBen.

2. Kabel mit dem Drucker verbinden (Druckerbuchse 36polig).

Verfahren Sie analog, wenn Sie mehrere Spider8 verwenden (siehe

auch Kapr4.2)

Das Druckerkabel ist nicht im Lieferumfang enthalten.

Spider8
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Konfigurieren des Spider8 mit dem Setup-Programm
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E  Konfigurieren des Spider8 mit dem Setup-
Programm
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Konfigurieren des Spider8 mit dem Setup-Programm

Spider8
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1 Setup-Programm

Mit dem Setup-Programm I&Bt sich der Spider8 einfach bedienen.
Sie kénnen mit diesem Programm

® das Gerat konfigurieren,
® die aktuellen MeBwerte anzeigen und
® cine Tarierung durchfuhren.

Wenn Sie lhr Gerat konfiguriert haben, kénnen Sie diese Ein-
stellungen speichern und zu einem spéateren Zeitpunkt wieder abru-
fen.

Mausaktionen:

Mausaktionen sind die Basis fur alle Funktionen zur direkten
Manipulation von Objekten der grafischen Benutzeroberflache.

Aktionen: Klicken und Doppelklick

Klicken: Unter Klicken versteht man das Drucken und Loslas-
sen einer Maustaste. Die durch das Klicken ausgel6-
ste Funktion hangt ab von der Position des Zeigers
auf der Arbeitsoberflache.

Einmaliges Klicken:
Es wird einmal mit einer Maustaste geklickt. Abhan-
gig von der Position des Zeigers erfolgt durch das
Klicken: eine Auswahl, eine Zustandsanderung, die
Darstellung eines Menus, oder die Ausfuhrung einer
Funktion.

Doppelklick: Bei dieser Aktion wird zweimal schnell hintereinander
mit einer Maustaste geklickt.

Spider8
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Setup starten*:

e Wahlen Sie auf der Windows-Oberflache das Symbol

*pidarB

mit einem Doppelklick an. Das Setup-Programm wird gestartet.
Sie befinden sich jetzt im Einstelldialog.

Welche Einstellungen dargestellt und geandert werden kénnen, se-
hen Sie unter Kapite[.1

Wie das Setup-Programm installiert wird, ist in Kapitel C beschrieben.

Spider8
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1.1 Die erste Anzeige

1. Auf WINDOWSs-Oberflache Doppelklick auf Spider8 Setup.
2. Nachdem Sie das Setup-Programm gestartet haben erscheint

das folgende Dialogfenster:

Geratedefinition

" Meues Gerat definieren

Geratenamen

M ame 5 piderd
Geratetyp Spiderd

schrittstelle OFFLIME *

Schrittztelleneinnchiung...

Abbruch | Q.

Das Setup-Programm wird beendet
Einrichten der PC-Schnittstelle Der Einstelldialog erscheint

eingeben

Schnittstelle
wahlen:

OFFLINE . —

COM1 -
com2 | | |
LPT1 )
LPT2
OFFLINE
parallele

PC-Schnitt-
stelle

serielle
PC-Schnitt-
stelle

Offlinemodus, sie kon-
nen Einstellungen vor-
nehmen, ohne ange-
schlossenes Gerat

e Klicken auf Schnittstelleneinrichtung: siehe folgende Seite

e Klicken auf OK: Sie gelangen in den Einstelldialog (siehe

Seite§-10)

Spider8
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Spider8

Schnittstelle einrichten:

Schnittstellen einrichten: Spider8

[ COM1 " GPIB

Baudiate RCY Buffer Eyte Timeout

Parity E Tirmeaut sEC _
Stap Bits E
Daten Bits [ Hardware X0M f0FF

rCOm2 AT Csmpwedeny

Baudrate RV B uffer l:l Biyte I:I EQS Zeichen

Parity _ Tirneaut I:l 3B
Stop Bits .
Daten Bits [ s WL

. . ) o ) » " Parallelport (LPT1/LPT2)
Dieze Einztellungen regeln die Fommunikation zwischen Gerat und
FC. Fir HEM Gerate brauchen die vorgegebenen Standard - _

Einztellungen in der Regel nicht verandert zu werdenl

‘0K | Abbruch

COM1: Serielle Schnittstelle

COM2: Serielle Schnittstelle

GPIB: IEC-Schnittstelle (fir Spider8 nicht vorgesehen)
LPT1: Parallele Schnittstelle

LPT2: Parallele Schnittstelle

Wenn Sie lhre Einstellungen gewahlt und mit OK bestétigt haben
(die Schnittstellen-Einstellungen sind bereits richtig fur den Spider8
gesetzt und mussen in der Regel nicht geandert werden), erscheint
wieder das auf Seitqj—S dargestellte Bild.
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Fest eingestellte Betriebsdaten:
Parity Stop Bits Daten Bits

Betriebsarten des PC-Parallel-Ports:

Einstellbefehle und deren Antworten zum Spider8:

Centronics-Druckerformat

(unabhangig von der gewahlten Betriebsart und der PC-
Schnittstelle)

MeBdaten-Ubertragung vom Spider8 zum PC:

Vier Betriebsarten, die sich vor allem im erreichbaren
Datendurchsatz unterscheiden.

Nibble-Mode:

Diese Betriebsart lauft mit jeder Standard-Parallel-Schnittstelle. Die
Datenbytes vom Spider8 werden als 4-Bit-Pakete (Nibbles) nach-
einander Uber die Statusleitungen geschickt.

Datenrate: 13 000 Byte/s (6500 MeBwerte/s)

Bit8-Mode:

Hier wird vorausgesetzt, daB die vier vom PC ausgehenden
Steuerleitungen als Open-Collector-Treiber ausgefiihrt sind und der
Leitungspegel getrennt als Input erfaBt wird. Dies ist bei allen
“alten” kompatiblen parallelen Schnittstellen der Fall; modernere
Schnittstellen in den Betriebsarten "PS/2”, "ECP” oder "EPP” lassen
dies nicht zu. Es werden nun 8 Bit gleichzeitig Ubertragen.

Datenrate: 38 000 Byte/s (19 000 MeBwerte/s)

Spider8
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Konfigurieren des Spider8 mit dem Setup-Programm — Setup-Programm

Spider8

Byte-Mode:

Die Ubertragung vom Spider8 zum PC erfolgt Giber die Datenleitun-
gen, die dazu von der normalen Richtung (Ausgabe) auf Eingabe
geschaltet werden (bidirektionaler Betrieb). Die meisten modernen
Rechner erlauben diese Programmierung.

Datenrate: 48 000 Byte/s (24 000 MeBwerte/s)

EPP-Mode:

Wenn die Schnittstelle im EPP-Mode arbeitet, werden die Daten
wie beim Byte-Mode bidirektional Ubertragen. Auch die Abwicklung
der Ubergabe (Handshake) erfolgt direkt und damit sehr schnell,
wahrend bei allen anderen Betriebsarten der Prozessor die Abwick-
lung des Handshakes per Programm Ubernimmt. Hier ist es wichtig,
ob mehrere Spider8 kaskadiert sind und wieviele Kanale aktiviert
sind.

Datenrate: > 152 000 Byte/s (76 000 MeBwerte/s)

Alle genannten Durchsétze sind experimentell ermittelte Werte bei
groBen Datenmengen auf einem PC486 mit 33MHz. Modernere
Rechner mit gréBeren Taktraten kdnnen vor allem bei den Betriebs-
arten Nibble-Mode und Bit8-Mode deutlich gréBeren Durchsatz
erreichen.

Oft bietet das Setup des BIOS (erreichbar durch Tastendruck
wahrend des Bootens) oder ein herstellerspezifisches Setup-
Programm die Mdglichkeit, die parallelen Schnittstellen zu konfigu-
rieren.
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Dabei werden die Begriffe "Standard”, "Kompatibel”, "AT” fur die
Grundfunktion benutzt, "Bidirektional” oder "PS/2” flir die Aktivie-
rung des Byte-Modes. Wenn "EPP” zur Auswahl geboten wird,
kann es noch eine Unterscheidung in z.B. "JEPP1.7” und "EPP1.9”
geben; Spider8 arbeitet mit 1.7 und 1.9, wobei 1.9 noch etwas
schneller ist.

Fehlerfreie Ubertragung mit dem Parallel-Port erfordert eine
Langenbegrenzung des Kabels auf wenige Meter, auBerdem muB
Schirmung, Parchenbildung und Verarbeitung der Norm entspre-
chen. Das mitgelieferte Kabel erfullt diese Anforderungen.

Ny
/@\ HINWEIS

Wenn Sie das BIOS-Setup verstellen, missen Sie den
neuen Zustand abspeichern. Erst durch einen
Hardware-Boot wird die Einstellung aktiv.

Spider8
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Sie befinden sich jetzt im Einstell-Dialog. Alle Einstellungen des
Setup-Programms fuhren Sie mit dem Cursor (Mauszeiger) durch.

E Spider8: Kanaleinstellungen ¥2.2 <TEST.5P8>
Datei Bearbetten Gerat Optionen  Hilfe
Mark| Kanal| Mame | Aufn_ | MeBbereich | Filter | Tara [Shunt| Tarawert | MeBwert =
0 KanalD TU1 Zahler variabel v I 0 o |
J 1 Kanal 1 :g:é) Im¥/Y  variabel v w 0.0000 0.9995 m¥ /Y
2 Kanal 2 @ 3Im¥A  variabel W |— 00000 OVERFLOW
3 Kanal 3 < 125 mV /¥  vanabel [ I 000 OVERFLOW
4 Kanal 4 22 10V varabel [ [0 0.026: -0.035 ¥
5  Kamal5 ¢ 3mVA  fest - 0.0000  OVERFLOW
5
7
8 Kanal 8 i) FFFF
Gerat: Spiderd i efrate Filkertyp [var.] Filterfrequenz
Nullabaleich Gertetest .. | [1200Hz =] [Bessel =] [150Hz ]

Spider8
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1.2 Beschreibung des Einstelldialoges

Betrieb im Online-Modus:

Im Online-Modus ist der Spider8 angeschlossen. Sie kénnen alle in
diesem Kapitel beschriebenen Einstellungen durchfihren z.B.
Kanale markieren, MeBbereich wahlen, Tarieren.

Betrieb im Offline-Modus:

Im Offline-Modus ist kein Spider8 angeschlossen. Im Offline-Modus
ist es zusatzlich mdglich, das Gerat neu zu konfigurieren, z.B.
Kanéle hinzufligen (entfernen), Gerate hinzufiigen (entfernen).
Eine MeBwertanzeige ist im Offline-Modus nicht mdglich.

Sowohl im Online- als auch im Offline-Modus steht Ihnen

a. eine Auswabhlleiste
und
b. eine Menlleiste zur Verfligung.

a. Auswahlleiste:

Funktion ‘ Kanal‘ Mark ‘ Name‘ Aufn. ‘ MeBbereich‘ FiIter‘ Tara ‘Shunt‘ Tarawert‘ MeBwert‘

Far das Einstellen der in der Auswabhlleiste genannten Funktionen
stehen Ihnen unterschiedliche Feldtypen zur Verfugung:
Listenfelder:

Listenfelder erscheinen bei den Funktionen Aufnehmer, MeBbe-
reich und Filter. Ein Listenfeld bietet Innen mehrere Wahlméglich-
keiten in Listenform an.

Spider8
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Beispiel: MeBbereich
Far den Kanal 3 soll der MeBbereich in 12mV/V geandert werden.

1. Klicken Sie unter der Funktion MeBbereich den Kanal 3 an.
Es erscheint ein aufgeklapptes Listenfeld. Die momentan ge-
wahlte Einstellung ist mit einem Haken gekennzeichnet.

Kanal Name | Aufn. | MeBbereich

1

2

3 3mVN Z‘F? 1
\émVN
12mVN <& 2.
125mV/V
500mV/V

2. Bewegen Sie im Listenfeld den Cursor auf die Einstellung
12mV/V und drucken Sie die Maustaste. Der Wert 12mV/V wird
umrahmt angezeigt.

Kanal | Name | Aufn. MeBbereich
1
2
3 C1amvyvo

Der Kanal 3 ist auf den MeBbereich 12mV/V eingestellt.

Spider8
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Textfeld:

Ein Textfeld erscheint bei der Funktion Tarawert. Ein Textfeld be-
steht aus einer rechteckigen Flache, die sich durch eine unter-
schiedliche Hintergrundfarbe von der umliegenden Flache ab-
grenzt. In ein Textfeld werden Daten eingegeben (maximal zweizei-
lig, 20 Zeichen), die nicht in einer Liste zur Auswahl angeboten wer-
den kdénnen.

Beispiel:

Far den Kanal 3 soll ein Tarawert eingegeben werden.
1. Klicken Sie unter der Funktion Tarawert den Kanal 3 an.
Es erscheint ein einzeiliges leeres Feld.

Mark | Kanal Name | Aufn. MeBbereich | Filter| Tara | Shunt| Tarawert

2. Geben Sie den gewlinschten Nullabgleichwert ein.

Mark | Kanal Name | Aufn. MeBbereich | Filter| Tara | Shunt| Tarawert
1
2 1
3 0.50000

3. Bestatigen Sie lhre Eingabe mit Return.

Spider8
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Spider8

Optionsfelder:

Optionsfelder erscheinen bei den Funktionen Tara und Shunt. In
einem Optionsfeld wird aus mehreren Alternativen eine Alternative
ausgewahlt (Ja/Nein).

Select-Zustand:
Dieser Zustand zeigt an, daB eine Option selektiert ist. Im Options-

feld erscheint ein Haken \/
Deselectet-Zustand -

Dieser Zustand zeigt an, daB eine Option nicht zutrifft. Das Options-
feld enthalt keinen Haken.

Beispiel: Optionsfeld Tara
Der Kanal soll tariert werden.

1. Klicken Sie unter der Funktion Tara den Kanal 3 an. Das Feld
enthalt einen Haken.

Mark | Kanal Name | Aufn. MeBbereich | Filter | Tara
1 []
2 []
3 L/
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Schaltflachen:

Eine Schaltflache ist ein rechteckiges grafisches Element mit einem
dreidimensionalen Erscheinungsbild. Eine Schaltflache wird mit der
Selektionsflache der Maus aktiviert. Bei einer Schaltflache wird die
Aktion erst dann ausgefihrt, wenn Sie die Selektionstaste loslas-
sen und sich der Zeiger dabei immer noch Uber der Schaltflache
befindet.

Beispiel: Nullabgleich

Nullabgleich

Durch Anklicken der Schaltflache Nullabgleich werden alle Kanéle
auf Null abgeglichen, die in der Spalte "Tara” selektiert sind. Bei
Schaltflachen, die hinter der Beschriftung drei Punkte aufweisen,
erscheint ein neuer Dialog (z.B. Geratetest...).

Spider8
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b. Menlileiste

Datei Bearbeiten Gerat Optionen Hilfe

Uber die Meniileiste (Pull-down-Men(s) sind verschiedene Funktio-
nen erreichbar:

Datei
\
Einstellungen laden

Einstellungen speichern
Einstellungen speichern als
Einstellungen drucken
Beenden

Einstellungen laden:
® Sie kénnen eine bereits gespeicherte Einstellung auf der

Windows-Oberflache auswahlen. Diese Einstellung wird in den
Spider8 Ubertragen.

Spider8
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Zwei Speichermdglichkeiten stehen zur Verfligung:

Einstellungen speichern:
® Die aktuelle Einstellung wird als Datei abgespeichert.

e Falls die Einstellungen zum ersten Mal gespeichert werden,
mussen Sie einen Namen eingeben und das gewunschte Ver-
zeichnis wahlen. Zwei Speichermdglichkeiten stehen zur Verfl-
gung:

1. Speichern als Binarfile: Endung sp8

2. Speichern als Textfile: Endung txt (ASCII)

Als Textfile gespeicherte Einstellungen kénnen nicht wieder gela-
den werden. Binarfiles lassen sich unter diesem Namen wieder la-
den (Einstellungen laden). Beim nachsten Speichern wird diese Da-
tei ohne Rickmeldung Uberschrieben.

Einstellungen speichern als:

Falls Sie die bereits gespeicherten Einstellungen unter einem
neuen Namen speichern wollen, wahlen Sie den Menlpunkt "Ein-
stellungen speichern als”.

Einstellungen drucken:

e Die Einstellungen werden auf einem Standarddrucker ausge-
druckt.

Beenden:
® Sie verlassen das Setup-Programm.

Die aktuelle Geratekonfiguration wird in einer Setup-Datei gespei-
chert.

Starten im Offline-Modus:

Diese Datei wird beim nachsten Starten des Setup-Programmes im
Offline-Modus automatisch geladen. Es wird die beim Verlassen
des Setup giltige Einstellung wieder hergestellt.

Starten im Online-Modus:
Die aktuelle Spider8-Konfiguration wird geladen.
Spider8



E-18

Konfigurieren des Spider8 mit dem Setup-Programm — Beschreibung des Einstelldialoges

Spider8

Datei Bearbeiten
\
Alle Einstellungen rickgangig

Alle Kanale selektieren
Alle Kanale deselektieren

Alle Einstellungen riuckgéangig:

e Die seit dem Programmstart durchgefilhrten Anderungen werden
rickgangig gemacht. Die zuvor eingestellten Parameter gelten
wieder.

Alle Kanale selektieren:
e Alle angeschlossenen Kanale werden selektiert. In der Spalte

"Mark” erscheint ein \/
Alle Kanale deselektieren:

® Alle mit \/selektierten Kanale werden deselektiert. Der Haken
verschwindet.

Datei Bearbeiten Gerat
\
Hinzufugen

Entfernen

Gerat hinzufiigen/entfernen (nur im Offline-Modus):

® Sie kénnen einen oder mehrere Spider8 (maximal 6) zusatzlich
vordefinieren (Gerat hinzufigen oder entfernen).
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Die Kanalnumerierung fur mehrere Spider8 erfolgt in 10er-Sprun-

gen.
Beispiel: Erster Spider8: Kanal 0...8

Zweiter Spider8: Kanal 10...18
Datei Bearbeiten Gerat  Optionen

\
Kommunikationsprotokoll mitfihren

Kommunikationsprotokoll anzeigen
Kommunikationsprotokoll I16schen

Kommunikationsprotokoll mitfiihren:
® Die gesamte Kommunikation zwischen dem Setup-Programm

und dem Spider8 wird aufgezeichnet. Bei erneuter Auswahl des
Mentpunktes wird die Aufzeichnung gestoppt.

Kommunikationsprotokoll anzeigen:
e Das Protokoll kann gelesen werden.

Kommunikationsprotokoll I6schen:
® Das Protokoll wird gel6scht.

Datei Bearbeiten Gerat Optionen Hilfe
|

Sie kénnen - wie bei MS-Windows Ublich - auf ein Hilfeprogramm
zugreifen.

Spider8
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1.3 Kanale markieren

Durch Markieren mehrerer Kanale gleichzeitig kdnnen Einstellun-
gen fur diese Kanéle simultan durchgefihrt werden. Wenn Sie ei-
nen Kanal einstellen, werden diese Einstellungen auch auf die
anderen markierten Kanéle Ubertragen, sofern dies mdglich ist.

Aufeinanderfolgende Kanéle markieren

1. Bewegen Sie den Cursor in die Spalte "Mark” neben dem ersten
zu markierenden Kanal (z.B. Kanal 1) und klicken Sie die Maus-
taste. Es erscheint ein Haken.

Durch nochmaliges Klicken wird die Markierung wieder aufgeho-

ben.
Mark | Kanal Name | Aufn. MeBbereich
1. V| 1
2
3

2. Dricken und halten Sie die Shift-Taste.

3. Bewegen Sie den Cursor in die Spalte "Mark” neben dem letzten
zu markierenden Kanal (z.B. Kanal 3).

Mark | Kanal Name | Aufn. MeBbereich
o LY 1
S| 2
| 3

Spider8
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Nicht aufeinanderfolgende Kanéle markieren

Sie mochten die Kanale nicht en block auswahlen?

1. Bewegen Sie den Cursor in die Spalte "Mark” neben dem ersten
zu markierenden Kanal (z.B. Kanal 2). Durch Mausklick wird der
Kanal markiert.

Mark | Kanal Name | Aufn. MeBbereich
1
.. V] 2
3
4
5
6

2. Dracken und halten Sie die CTRL- (STRG) Taste.

3. Bewegen Sie den Cursor in die Spalte "Mark” neben dem als
nachsten zu markierenden Kanal (z.B. Kanal 4 und dann Kanal
6) und klicken jeweils mit der linken Maustaste. Die Kanéle 2, 4
und 6 sind nun markiert.

Mark | Kanal Name | Aufn. MeBbereich
1
S 2
3
2. V| 4
5
v 6

Spider8
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2 Kanalspezifische MenuUs

Einstelldialog

nnnnn

nnnnn

[TTTTTISIE

=

Aufbau des Einstelldialoges (siche auch Seitqﬁ-m):
Setup-Name:

. Spider8: Kanaleinstellungen V2.2 < Test.SP8 > n

Programmversion ~ Aktuelle Date

Auswahlleiste:

Die Auswahlleiste zeigt Ihnen die zum Einstellen des Spider8 bent-
tigten kanalspezifischen Funktionen. Die Funktionen werden von
links nach rechts erlautert (jeweils grau unterlegt). Zuséatzlich bené-
tigen Sie zum Einstellen die geratespezifischen Funktionen (siehe

Seiterf-30).

‘ Mark ‘ Kanal ‘ Name ‘ Aufn. ‘MeBbereich‘ Filter ‘ Tara‘ Shunt”‘ Tarawert‘ MeBwert.

Kanal

0

1

2

3 leer

4 SR55
5 SRO1
6 SR30
7

8

Spider8

Im Online-Modus: Die Kanalnummern werden angezeigt.
Im Offline-Modus:

Kanal: Sie stellen ein, ob TF- oder DC-Module fir die
Kanale 4...7 verwendet werden.
Ny

~

~

%\ HINWEIS:

Die Funktion "Gerat hinzufligen/entfernen” laBt

sich nur Uber die Menuleiste (siehe Seitqj—16)
einstellen.

1) dieser Menlipunkt hat nur bei Spider8-30 bzw. SR30 eine Funktion
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—> Mit den folgenden Funktionen konfigurieren Sie lhre einzelnen
Spider8-Gerate (Kanale).

Mark | Kanal ‘ Name ‘ Aufn. ‘ MeBbereich‘ Filter ‘ Tara ‘ Shunt‘ Tarawert‘ MeBwert.

Name: Der Name des Kanals wird angezeigt.
Hinweis:
Eingegeben werden kann der Name nur im Programm
Catman oder Spider8-Control.
Wenn Sie Catman oder Spider8-Control nicht benutzen,
bleibt der Name "Kanal x” erhalten.

Spider8
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Kanal

o|No |0 |xwIN IO

Spider8

‘ Mark ‘ Kanal ‘ Name ‘ Aufn. ‘MeBbereich‘ FiIter‘ Tara ‘Shunt‘Tarawert‘ MeBwert.

TF-Modul

TF-Modul
oder DC-Modul

Digital I / O

Aufnehmer:

TF-Modul
(SR55):

TF-Modul
(SR30):

DC-Modul
(SRO1):

I/0O:

Kanalabhangiger AufnehmeranschluB3

AnschlieBbare Aufnehmer

Vollbriicke

Halbbricke
DC-Spannung

Vollbriicke

U

Halbbricke
Viertelbrlicke

DC-Spannung

U

DC-Spannung
DC-Strom
Widerstand

Thermoelement J

Thermoelement K
Thermoelement T

Thermoelement S

PT100
PT500

PT1000

Vollbriicke .

Halbbriicke
DC-Spannung
J UL | Flanken

Ty Flanken + Richtung

J UL | 2Phasen, 1x

“ 1| 2Phasen, 4x

Nur bei Kanal 0 und 1
im Spider8

* Keine Auswahl méglich
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Erlauterung:

Flanken:
Nur 1 Signal wird gemessen, eine Flanke wird gezahit.

Flanken und Richtung:

2 Signale werden gemessen: der erste Kanal miBt Impulse (eine
Flanke), der zweite Kanal bestimmt die Zahlrichtung (aufwérts oder
abwarts).

2Phasen, einfache Auswertung:
Zwei Signale werden gemessen, von einem Signal wird eine Flanke
ausgewertet. Durch die Phasenlage wird die Richtung bestimmt.

2Phasen, 4fache Auswertung

Zwei Signale werden gemessen, von jedem Signal werden beide
Flanken ausgewertet. Durch die Phasenlage wird die Richtung be-
stimmt.

Spider8
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‘ Mark ‘ Kanal ‘ Name‘ Aufn. ‘MeBbereich‘ FiIter‘ Tara‘ Shunt‘Tarawert‘ MeBwert.

MeBbereich:
Je nach gewahltem Aufnehmer werden die méglichen MeBbereiche
angezeigt.
Aufnehmer MeBbereich Kanal
Vollbricke
— 12mvV/NV
- 125mV/V
| Halbbricke | 500mV/V 0..3; 4.7

Viertelbriicke) (SR55, SR30)

DC-Spannung 10V

Flanken 1MHz
100kHz
10kHz
2 Phasen, 1x 1kHz
10ms
100ms nur Kanal O und 1
1s

10s
100s
Cnt
Cnt/100

Flanken + Richtung

2 Phasen, 4x

1) nur bei SR30

Spider8
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‘ Mark ‘ Kanal ‘ Name‘ Aufn. ‘MeBbereich‘ Filter ‘ Tara‘ Shunt‘Tarawert‘ MeBwert.

Aufnehmer MeBbereich Kanal
DC-Spannung ?\;V 4..7 (SR0O1)
10V

DC-Strom 20mA

200mA 4..7 (SRO1)
Widerstand 400Q

jmoog 4..7 (SRO1)

Thermoelemente 0,1V
RS 4..7 (SRO1)
PT100, 500, 1000‘ 4000Q2 4..7 (SRO1)

Spider8
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‘ Mark ‘ Kanal ‘ Name‘ Aufn. ‘MeBbereich ‘ Filter ‘Tara‘ Shunt‘Tarawert‘ MeBwert.

Filter: Sie kénnen wahlen zwischen einem fest eingestellten
Filter und einem variablen Filter.

Wahlbare Filtertypen (var.): Bessel, Butterworth, Mittel-
wert (siehe Seitqf-32).

‘ Mark ‘ Kanal ‘ Name‘ Aufn. ‘ MeBbereich‘ FiIter‘ Tara‘ Shunt ‘Tarawert‘ MeBwert.

Tara: % Der Kanal wird tariert.

[] Die Tarierung ist gesperrt.

‘ Mark‘ Kanal ‘ Name‘ Aufn. ‘ MeBbereich‘ FiIter‘ Tara‘ Shunt‘Tarawert‘ MeBwert.

Shunth [ Shuntwiderstand wird zugeschaltet.

[] Kein Shuntwiderstand zugeschaltet.

1) nur bei SR30

Spider8
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‘ Mark ‘ Kanal ‘ Name‘ Aufn. ‘MeBbereich‘ Filter ‘Tara ‘ Shunt‘Tarawert‘ MeBwert.

0.00005

Tarawert: Sie kdnnen den aktuellen Tarawert ansehen oder
einen gewlnschten Tarawert eingeben.

‘ Mark ‘ Kanal ‘ Name‘ Aufn. ‘ MeBbereich‘ Filter ‘Tara ‘ Shunt‘Tarawert ‘ MeBwert.

9.3486

MeBwert: Die aktuellen MeBwerte werden angezeigt (maximal
6stellig).

Im Online-Modus gilt furDigital 1/O:

Klicken Sie in das Feld in dem der MeBwert steht. Durch Mausklick
kdénnen Sie drei Anzeigeformen wahlen:

Dezimal: z.B. 2505

Hexadezimal: 9C9
Binar: 00001001
11001001

In der binaren Darstellung kbénnen die Ausgangssignale gesetzt
werden:

e Wahlen Sie mit dem Mauszeiger das gewlinschte Bit an und
klicken Sie die rechte Maustaste. Aus 0 wird 1 und umgekehrt.

Spider8
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3 Geratespezifische Menus

Gerat: Spider8
MeBrate Filtertyp (var.) Filterfrequenz

‘Nullabgleich | ‘Gerétetest...l ‘ 600 . ‘Bessel .

E Spider8: Kanaleinstellu

Datei Bearbeiten Gerat Oy Nu"abgleiCh:
Mark|Kanal]| MName Es wird ein Nullabgleich flr alle Kanéle durchgefliihrt, bei denen
] Kanal 0 "Tara” angewahlt ist.
v Kanal 1 1. Klicken Sie die Schaltflache Nullabgleich an.
2 Kanal 2 Die neuen Nullabgleichwerte werden in der Spalte Tarawert
3 S angezeigt. Vom aktuellen MeBwert wird der Nullabgleichwert

abgezogen. Dadurch sind die MeBwerte nach einem Nullab-

4 LS gleich ungefahr gleich null.
L Kanal 5

6

7

8 Kanal 8

" Gerat: Spider8

Hullabgleich Gerah

Spider8
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Geréatetest:

® Klicken Sie die Schaltflache Geratetest an. Das Geréat fuhrt
einen Komponententest durch.

Danach erscheint folgendes Dialogfenster:

Geratetest
rGerat 1

Seriennummer: Spannungsversorgung: oK
S001799 Serielle Schnittstelle: 0OK
Programmversion: Parallele Schnittstelle: 0K
P10 Flazh: 1] 4
RAM: 0K

EEPROM: 0OK

Geratekonfiguration:

T a QETF}NF@ -ni'TF}NFp o TiF e o TaF B f_ Jpd .-_;

o

| << | > | Hilfe . | % |
‘ << | Wechsel von einem Spider8 zum nachsten:
absteigend
‘ o> | Wechsel von einem Spider8 zum nachsten:
aufsteigend
‘ Hilfe | Der Hilfetext erscheint.
‘ OK | Der Geratetest wird beendet und Sie kehren

zum Setup-Programm zurtick.

Spider8
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MeBrate:

Die Verstarkermodule liefern MeBwerte mit einer Datenrate zwi-
schen 1 und 9600 MeBwerten/s. Je nach gewahlter MeBrate stehen
unterschiedliche Filterfrequenzen zur Auswahl. Falls die aktuelle
Filterfrequenz nicht zur neu gewahlten MefBrate pafBt, wird automa-
tisch die ndchstmdgliche Filterfrequenz eingestellt. Dabei ist der
Filtertyp maBgebend (siehe Tabelle auf Seitg-34).

Ausschnitt aus den zur Verfugung stehenden MeBraten:

MeBrate

Filtertyp (var.):

TiefpaBfilter werden eingesetzt, um nicht erwinschte hdherfre-
quente Stérungen zu unterdriicken, die Uber einer bestimmten
Grenzfrequenz liegen.

Amplitudengang, Laufzeit und Sprungantwort sind abhangig von
der Filtercharakteristik.

Sie kébnnen wahlen zwischen dem besten Frequenzgang (Butter-
worth), dem besten Zeitverlauf (Bessel) und einem Mittelwertfilter.

Filtertyp (var.)

Mittelwert

Butterworth
Bessel

Spider8
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Sprungantwort

t —»
Bester Frequenzgang
(Butterworth)
Sprungantwort
’ f
t —»

Bester Zeitverlauf
(Bessel)

Bester Frequenzgang (Butterworth)"):

Die Abbildung zeigt einen linearen Amplitudengang mit einem stei-
len Abfall oberhalb der Grenzfrequenz. Es tritt ein Uberschwingen
von ca. 10% auf.

Bester Zeitverlauf (Bessel)):
Die Abbildung zeigt eine Sprungantwort mit sehr kleinem (<1%)
oder keinem Uberschwingen. Der Amplitudengang fallt flacher ab.

Mittelwert 1):
Mehrere Werte werden addiert und daraus ein Mittelwert gebildet.

Stark gedampfter Verlauf?:
-3dB Eckfrequenz von ca. 1Hz.

Filterfrequenz:

Die Auswahlmaéglichkeit zur Filterfrequenzeinstellung hangt ab von
der gewahlten MefBrate.

Ausschnitt aus den zur Verfugung stehenden Filterfrequenzen:

1) Einstellbares Filter
2) Festes Filter

Spider8
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Die folgende Tabelle zeigt die auswahlbaren Filterfrequenzen fir Spider8 und

Spider8-30.

MeBrate in Abhéngigkeit der Eckfrequenz: I siehe Bsp. auf folgender Seite
Eckfrequenz fy (Hz) -

1200 600 300 150 75 40 20 10 5 25 1 05 025 01
9600 (x) (X  (
4800 x
(
(

X

3200
2400
1600
1200 |||||
800
600
400
300
200
150
100
75
60
50

2 N

10

X

X
Ra R e e e T

X

X X X X X

X X X X X X X

X X X X X X X X
ilx

X X X X X
X X X X X X X X
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(x) gilt fir Spider8-30: maximal mégliche Frequenz ist 150Hz

Beispiel: Spider8 im Verbund mit Spider8-30; gewahlte Frequenz 300Hz:
Flr Spider8-30 wird 150Hz realisiert, fir Spider8 300Hz.
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Konfigurieren des Spider8 mit dem Setup-Programm = Geréatespezifische Menuls E-35

Welche Auswirkungen hat das Andern der MeBrate auf die
Filterfrequenz?

1. Wenn méglich, wird die im Setup gewahlte Filterfrequenz be-
nutzt.

2. Ist dies nicht mdglich, wird die Filterfrequenz so wenig wie mdg-
lich gegenuber der zuletzt benutzten Frequenz verandert (siehe
hinterlegte Felder in der Tabelle auf vorhergehender Seite).

Beispiel: Gewahlte Frequenz 150Hz

Anderung der MeBrate:

MeBrate ausgewabhltes Filter
25 /s 2,5Hz

800/s 10Hz

1200 /s 20Hz
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E-36 Konfigurieren des Spider8 mit dem Setup-Programm = Geréatespezifische Menuls
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Technische Daten

F-1
Typenreihe Spider8 / SR55 Spider8-30 / SR30 Spider8-01/SR01
Genauigkeitsklasse 0,1 0,2
Digitale Auflésung bei MeBbereichsendwert Digit +25000
MeBwert-Zwischenspeicher MW < 20000
Baudrate

seriell 600, 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600
parallel?) Nibble-Mode Mw/s > 6500
8Bit-Mode Mw/s > 19000
Byte-Mode (bidirektional) Mw/s > 24000
EPP-Mode Mw/s > 76000
usB siehe Datenblatt USB - -
MeBrate (21 Stufen) pro Kanal 1/s 1...9600
Digitale Filter
Aperiodisch Hz 0,1
Mittelwert Hz MeBrate/8 bis MeBrate/4
Butterworth (4. Ordnung) Hz 0,1...1200 0,1...200 0,1...1200
Bessel (4. Ordnung) Hz 0,1...1200 0,1...200 0,1...1200
Anzahl der Verstarker 411 41 1
AnschlieBbare Aufnehmer DMS- und Ind. DMS- Vollbriicke / -
Vollbriicke/Halbbriicke | Halbbriicke/Viertelbriicke
Gleichspannungsquellen
Gleichstromquellen
- Widerstande
Thermoelemente
Kanal 02) und 12) Impuls/Frequenz
2-Phasengeber -
Aufnehmer-Stromspeisung mA 0,25
Aufnehmer-Speisespannung Vet 2,5 -
Tragerfrequenz (Sinus / symmetrisch) Hz 4800 ‘ 600 -
Aufnehmerwiderstand Q 110...1100 -
Ergénzungswiderstand Q - 120, 350, 700 -
Shunt-Kalibriersignal mV/V - 1 -
Aufnehmerkabelldnge bis m 50 200 50

1) Abhéngig von der Rechenleistung und der Hardware-Ausriistung des PCs
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F-2 Technische Daten

Typenreihe Spider8 / SR55 Spider8-30 / SR30 Spider8-01/SR01
MeBbereiche
DMS / Ind. Aufnehmer mV/V +3; £12; £125; +500
Spannung \% +10 +0,1; £1; £10
max. differentielle Eingangsspannung \'% - +15
max. zul. Gleichtaktspannung \% - 50
(Differenzspannung Eingang-Masse)
Eingangswiderstand MQ - 1
Strom mA - +20; +£200
Widerstand Q - 400; 4000
Frequenz? kHz | 0,1;1;10; 100; 1000 - -
Periodendauer? s 0,01:0.1: 1: 10: 100 i ]
Zahler?) d 25.000; 2.500.000 - -
Linearitatsabweichung bezogen auf den Nennwert % 0,05
TemperatureinfluB pro 10K im
Nenntemperaturbereich bezogen % 0,1 0,2
auf Nullpunkt (bezogen auf den Nennwert) % 0,1
auf Empfindlichkeit (bezogen auf den Nennwert)
Nenntemperaturbereich °C -10...+50
Gebrauchstemperaturbereich °C -20...+60
Lagertemperaturbereich °C -20...+70
Versorgungsspannung \Y 11,8...15
Leistungsaufnahme w 4/0,25 0,8
Abmessung (B x H x T) Gehause mm 330 x 75 x 270
Gewicht kg 2,75/0,05 0,05
Anschliisse
Aufnehmer DB-15Bu DB-15Bu SUBCON Bu-5pol.
Digital I/O DB-25Bu - -
Rechnerschnittstelle RS 232 DB-9Bu - -
Druckerschnittstelle DB-25Bu - -
PC-Schnittstelle DB-25Bu - -

2) nur fir Grundgerat Spider8
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Technische Daten

F-3

Technische Daten Netzgerat (Fa. ASCOM)

D0012367 78-084-1300

Typ

Geréteeingang

Eingangsspannung U, \% 110...250

Frequenzbereich Hz 50...60

Netzstrom bei Ug min, P, max A ca.0,4

Netzstrom bei U 230V, P, nenn A ca.0,2

Scheitelwert des Einschaltstromes A <30
ca. 82

Gesamtwirkungsgrad bei U 230V, P, nenn
EMV-Anforderungen

%

Folgende Normen werden erfullt: DIN EN61326

jedoch zu seiner Zerstoérung flhren.

Dynamische Netzunterspannungen mit beliebiger Einbruchtiefe und beliebiger Einbruchdauer kénnen zum Abschalten des Gerates, nicht
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F-4 Technische Daten
Geréateausgang
Nennspannung \% 12
eingestellt auf Einstellgenauigkeit \% 12 £1%
Genauigkeit % +5
Welligkeit (100Hz) < 100mV pp
Schwingungsweite < 100mV pp (Ripple and Noise)
Nennstrom A 1,6
Einsatz der Strombegrenzung A ca. 3,7; Ug = 110V
ca. 6,1; Ug = 230V
Durch die Strombegrenzung ist der Ausgang statisch und dynamisch
kurzschluBfest.
Genauigkeit % +5
Bedienungs- und Zugriffsméglichkeiten
NetzanschluBB Der AnschluB an das 6&ffentliche Niederspannungsnetz erfolgt tber ein
Netzkabel mit Kaltgeratestecker.
GerateanschluB Die Ausgangsspannung wird uber eine vierpolige Mini-DIN-Buchse zur
Verfligung gestellt.
Pinbelegung:
Pin 2 und 4: 13,1V; Pin 1 und 3: Ground
Einschalten Das Gerat besitzt einen 1poligen Netzschalter
Absicherung Der Netzeingang ist 2polig abgesichert tber Einlétsicherungen
1,25A/trage.
Abmessungen (Hx B x L) mm 56 x68 x 116
Schutzklasse 1 nach EN 60950
Schutzart 1P20
Kiihlart (nach DIN 41571) KS
Funkentstérung nach EN 55011, Klasse B
Ableitstrom mA <3,5
Hinweis Das Gerat ist am Eingang mit einem Gleichstrom-Zwischenkreis

ausgefiihrt. Der Siebkondensator dieses Kreises wirkt bei abgeschaltetem
Netz als Speicher. Beim Offnen des Geréates ist deshalb darauf zu
achten, daB der Eingangskreis fiir einige Zeit nach dem Abschalten
der Netzspannung noch eine Gleichspannung von mehr als 100V
fihrt.
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Stichwortverzeichnis

G-1

G Stichwortverzeichnis
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G-2

Stichwortverzeichnis

A

Adapterkabel, D'7D

Aufnehmer, FreEqﬁE Zéahler, Widestand pPotentio-

meter, Thermoelement, D-q:l
Aufnehmerkabel, D-ED-1q:|
Auswabhlleiste, E-Qq]

Blindplatten, C-C’I] D-ED

C

catman, C-7|:|

D

DC-Modul, D-§7D-105D-1951D-2¢5D-215D-237

E-2£‘:|

DIGITAL 1/0, B-(D
Digital 1/O, E-297
digitale Eingange, B-13—
DLL-Programm, A'ﬁ
DMS-Halbbrticke, D-12t|
DMS-Vollbricke, D-1‘E|
Druckerkabel, D—S‘D

Spider8

E

Einschalten, B-1 q:|
EinstellgD
Einstelldialog, E-£E|E-2£t|

Einzel-DMS, D-1?E|D—11:|D-1EE|D-1 67

Einzel-DMS, D-Zq]
EMV-Schutz, D-(t|
ERROR, B-1D

F
Filter, E-2q:| E-33|:|

Filterfrequenz, E-33—
Filtertyp, E-327
Firmware, A-AD
Flanken, E-2q:|

G

Gerat entfernen, E-1§7

Gerat hinzufugen, E-1§
Geratetest, E—3‘E|
Gleichspannungsquellen, D-1q:|
Gleichstromquellen, D-217]
Greenline, D-qj

Grundgerat, B-37C-3



Stichwortverzeichnis

H

Hilfe, E-317]

IEEE 488-78, B-q]B-SD
Induktive HaIbbE;¢qEE)QEE] ,

Induktive VoIIerekE[E—EE ,
K

Kanal, B-Ct|

Kanale, D-q] D-27E|, no i

Klemmleistenstecker, D-1 q:l
Kommunikationsprotokoll, E-1SD

L

Leuchtdioden, B-1 q]B-1 7—B-2q:|
Listenfelder, E-1 ‘D

M

MeBbereich, E-1q:|E-2q:|
MeBrate, E—32|‘:|
MeBwert, E-2€E|

Module, C-
TF, DC, D-

N
Netzteil, A-4E| B-4E|C-q:| D-AD

Nullabgleich, E-3q:|

O

QfflinelgM
QnlinelgM
Optionsfeld, E-147

P

f nPOEK

PC/Master, B-:tl
Phasen, E-QFD
Potentiometer, D-2:t|
POWER, B-115C-67
PRINTER/Slave, B-37
Pt100, D-2q:|

R

Rechner, B-715
RS-232-C, B-7t|
RS-232-C, B-1(
RS232-C, B-3
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Stichwortverzeichnis

S

Schaltflachen, E-1EE|
SchirmanschluB, D-C:D
Schnittstelleneinrichtung, E-851E-67
Setup, E-AD

Setup-Programm, A-AEC-EE-:E
Shunt, E-2§5

Software installieren, C-E
Spider-Control, C—q]

SRO1, B-§

SR55, B-47]

T

Tara, E-2q:|
Tara:, E-2q:|

Spider8

Tarierung, E-2q:|
Textfeld, E-137

TF-Modul, D-g7D-775D-195D-2371E-24

Thermoelement, D-ZAD
Trigger, B-137

\'}

Vierleiter-Technik, D-SD

W

Werkseinstellung, B-11|:|
Widerstand, D-ZED



Konformitatserklarung

H-1

H  Konformitatserklarung
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Konformitatserklarung

Spider8

Im Tiefen See 45 - D-64293 Darmstadt

HB )

technik GmbH

Tel. ++49/6151/803-0, Fax. ++49/6151/894896

Konformitétserkldrung

Document:

erkldren in a
dass das ‘

diese Erklarung
der/den folgenden
er normativen
einstimmt (siehe

n Bestimmungen

73/23/EWG -

Declaration of Conformity
089/06.2003

declare under
responsibility that the p

PC-MeBele|

to which this de
in conformity
standard(s) or
document(s)
following  the
Directive(s)

ektrische Betriebsmittel zur Verwendung ini

Spannungsgrenzen, geéndert durch 93/68/EWG

Die Absicherung aller produkt-

i en Quali kmale
erfolgt auf Basis eines von der DQS
(Deutsche Gesellschaft zur Zertifi-
zierung von Managementsystemen)
seit 1986 =zertifizierten Qualitats-
managementsystems nach DIN ISO
9001 (Reg. Nr. DQS-000001).
Die Uberprifung der sicherheits-
relevanten  Merkmale  (Elektro-

e V
Sicherheit elektrischer Betriebs-
mittel) fihrt ein von der DATech
erstmals 1991 akkreditiertes Prif-
laboratorium (Reg. Nr. DAT-P-006
und DAT-P-012) unabhéngig im
Hause HBM durch.

Darmstadt, 2003-06-05

Dr. Michael Altwein

QviosiaLos

Al product-related features are
secured by a quality system in
accordance with DIN I1SO 9001,
certified by DQS (Deutsche Gesell-
schaft zur Zertifizierung von
Managementsystemen) since 1986
(Reg. No. DQS-000001).

Déclaration de Conformité

clarons sous notre seule

responsabilité que le produit

se référe cette déclaration
onforme a la (aux) norme(s) ou
autre(s) document(s) normatif(s)
(voir page 2) conformément aux
dispositions de(s) Directive(s)

hriften der Mil

92/31/EWG,

hriften der Mitglied-
immter

Chez HBM, la détermination de
tous les critéres de qualité relatifs a
un produit spécifique est faite sur la
base  d'un protocole  DQS
(Deutsche Gesellschaft zur Zertifi-
zierung von Managementsystemen)
certifiant, depuis 1986, notre

The fety-relevant
(electromagnetic compatibility,
safety of electrical apparatus) are
verified at HBM by an independent
testing laboratory which has been
accredited by DATech in 1991 for
the first time (Reg. Nos. DAT-P-006
and DAT-P-012).

Y d’assurance qualité selon
DIN ISO 9001 (Reg. Nr.
DQS-000001).

De méme, tous les criteres de
protection  électrique et de
compatibilité électromagnétique
sont certifiés par un laboratoire
d’essais indépendant et accrédité
depuis 1991 (Reg. Nr. DAT-P-006
et DAT-P-012).

Vak ;’}D/\

Herbert Fritz

556_00_3089KE_A00_B1



Konformitatserklarung

Seite 2 zu
Document:

Diese Erklarung bescheinigt die
Ubereinstimmung mit den

jedoch keine Zusicherung von
nschaften.

Die Sicherheitshinweise der
mitgelieferten Produktdokumen-
tation sind zu beachten. /3

Folgende Nor
Nachweis der,
tlinie(n)

“ as proof of conformity 4

Elektrische Betriebsmittel fiii

atteste  la

conformité avec les directives
citées mais n‘assure pas un certain

Page 2 of Page 2 du
089/06.2003

This ion certifies Cette {

with the Directives listed above, but

is no asseveration of

characteristics. charactére.

Safety directions of the delivered
product documentation have to be
followed.

The following standards are f

provisions of the Directi

Deutsche Fassung

Sicherheitsbestimmungen
Teil 1: Aligemeine Anforderu

Qviosia1os

S.v.p. observez les indications de
sécurité de la documentation du
produit ajoutée.

rective(s) le produit satisfait les
normes:

- EMV-A gen;

556_00_3089KE_A00_B2
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Konformitatserklarung

Spider8






Anderungen vorbehalten.

Alle Angaben beschreiben unsere Produkte in allgemeiner
Form. Sie stellen keine Eigenschaftszusicherung im Sinne
des §459, Abs. 2, BGB dar und begriinden keine Haftung.

B0403-7.0 de

Hottinger Baldwin Messtechnik GmbH

Postfach 10 01 51, D-64201 Darmstadt

Im Tiefen See 45, D-64293 Darmstadt

Tel.: 061 51/8 03-0; Fax: 061 51/ 8039100
E-mail: support@hbm.com www.hbm.com

HBM

measurement with confidence
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