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ロータ

ステータ
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T10FS
トルクフランジ
��
- ��（��）トルク：100N⋅m、

200N⋅m、500�N ⋅m、1kN⋅m、
2kN⋅m、3kN⋅m、5kN⋅m、10kN⋅m

- オプションで����12,000rpmから
24,000rpmが��（��トルクによる）

- ��のロータ
- �����モーメント
- ��� !
- "#$タイプ
- オプション：%&'��()システム、
+,パルス-き%&'��()システム
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./
0' T10FS
1�23 0.05
トルク()システム
��（��）トルクMnom N⋅m 100 200 500 1 k 2 k 3 k 5 k 10 k

（��のみ） ft-lb 75 150 375 750 1,500 2,250 3,750 7,500
��（��）4�
[ゼロ・トルクから��（��）トルクまでのスパン]
�� !" kHz 5
�#!" V 10

4��6
[Mnomにおける78の9:と
��（��）4�との;6]
�� !" % �	0.1
�#!" % �0.2

トルク＝0における9:=>
�� !" kHz 10
�#!" V 0

��9:=>
�� !"
$%&（'(）トルク) kHz 15（5V *(1)/12V �*(2)）
�%&（'(）トルク) kHz 5（5V *(1)/12V �*(2)）
�#!"
$%&（'(）トルク) V +10
�%&（'(）トルク) V -10

?@AB
�� !" kΩ ≥	2
�#!" kΩ ≥	5

�CDドリフト（48)�+,の-.）
�#!" mV ≤�3

()GHIJK
�#!" Hz 0 ～1,000（－3dB）

LMCD
�� !" ms 0.15
�#!" ms 0.9

NOリップル
�#!" mV 40 (peak-to-peak)

��P�JKQでのRSにおける
10KあたりのP�TU
4�=>へのTU（/
のトルク0に*する12）
�� !" % <	�0.05
�#!" % <	�0.15

ゼロ=>へのTU（%&34に*する12）
�� !" % <�0.05 （<	�0.03 オプションコードG7%)）
�#!" % <�0.15 （<	�0.13 オプションコードG7%)）

VWXYJK3)

�� !" kHz 4～16
�#!" V －10.5～＋10.5（typ.�11）

Z[\]（KF1タイプ）＊_`abc
89�#（:;�） V 54�5% (peak-to-peak)
<$=>?@) V 80	�		5 %
�� （AB） kHz 14
CDE��" A 1 (peak-to-peak)

プリアンプSZ[\d V 0/0/+15
プリアンプVWef\g mA 0/0/+25
Z[\]（SF1/SU2タイプ）
%&89�#（FG�#H
） V (DC) 18 ～30；�*(
IJ)におけるE��K A < 0.9
Lち,がり)におけるE��K A < 2

��（��）ef\g W < 12

1) RS-422MN=>；O-!P)のQ%（SF1/SU2タイプ）
2) O-!P)のQ%（KF1タイプ）RSTU
3) V!トルクと!"=>にWXYのあるM��Zある[\の!"=>]^
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./（hき）
��（��）トルクMnom N⋅m 100 200 500 1 k 2 k 3 k 5 k 10 k

（��のみ） ft-lb 75 150 375 750 1,500 2,250 3,750 7,500
ヒステリシスをjむ"kl�
（%&34に*する12）
�� !" % <�0.05 （<�0.03 オプションコードG7%)）
�#!" % <�0.07 （<	�0.05 オプションコードG7%)）

mりnし�のop;6
（DN 1319に_づく!"=>の`a）
�� !" % <	�0.03    <	�0.02
�#!" % <	�0.03

シャント=> Mnom; のb50％、�cにde
シャント=>の�6（��トルクにaするrs） % <	�0.05
tu'��()システム
��()v' MR（fghijk）fgセンサとステンレスリングmの

fgプラスチックリングop。リアルタイムrs:tによるuv
twI  120 144 180
パルス�6
wあたりのrsxy1の) 4 < 0.1
O-!PQ%のrsxyの) 4 ＜0.2（＜0.1 typ.）

1xyあたりのパルスI
�z]^4) （wあたりのrsxy）  120 (1); 480 (4);

600 (5); 960 (8);
1200 (10)

144 (1); 576 (4);
720 (5);

1152 (8);
1440 (10)

180 (1); 720 (4); 900 (5); 1440 (8);
1800 (10)

O-!P)Q%  600 (5) 720 (5)5) 720 (4)
!"パルス|})の�z]^4)  10～1,200 12～1,440 15～1,800

9:=> V 5V6) *(
~Ma90°の2つの:;�

VW9:GHI kHz 250
パルスz�に{|なV��� rpm 0
LMCD μs ＜5（＜1.3 typ.）
ロータとステータDの}~を�う
�yCのヒステリシス7）
ロータのねじれ��（AB） 4 ＜1
ステータの����（AB） mm ＜1

?@AB kΩ ≥	2（RS-422による��hiを��）
tu?@�� kΩ
��f��4 mT >100
Hf�"�4 kA/m >100

0.1�のwあたり;6の��t�:�� kA/m <0.1
��（��）クリアランス（センサ～wリング） mm 1.0 1.2
~���JK mm 0.3 ～1.8 0.3～2.2
ロータとステータDのVW����X� mm fgシステムの����]^を��。センサヘッド�で1.5mmずつ�zU�

4) �!"パルスxyを�zする)は、CD��!"�� が250kHzであることに��してください
5) �4IJのCD�����4：20,500rpm。���4が�い)は、Gい!"パルスを�zする�Fがあります
6) RS422MN=>
7) スイッチオフU
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./（hき）
��（��）トルクMnom N⋅m 100 200 500 1 k 2 k 3 k 5 k 10 k

（��のみ） ft-lb 75 150 375 750 1,500 2,250 3,750 7,500
%&'��()システム（オプションコード1�びA）
��()v' ���とスリット�き����による���
スリットI  360 720
���の���6 mm �0.05
スリット�の�6 mm �0.05
�xyあたりのパルスI
（DIP スイッチにより���）

 360*); 180; 90; 60; 30; 15 720; 360*); 180; 90;
60; 30; 15

9:=> V 5V8) *(：~Ma90° の2つの:;�
パルスz�に{|なV��� rpm 2
LMCD μs ＜5（＜2.2 typ.）
ロータとステータDの}~を�う�yCの
ヒステリシス9) 
ロータのねじれ��（AB） 4 ＜2
ステータの����（AB） mm ＜2

?@AB kΩ ≥	2（RS-422による��hiを��）
�れの��� センサーフォークを��する%l�
（レンズ、ディスクのスリット） % < 50
()システム：+,パルス
+,パルス()v' センサとf�によるfghi�、����4IJシステムの

0°!"=>のLち,がり*) はLち¡がりと¢£
9:=> V 5V*(
パルス� 360パルス/��の)0.54（O-!P)のQ%）
1xyあたりのパルスI 1
パルスz�に{|なV��� rpm 2
LMCD μs ＜5（＜2.2 typ.）
-�される���6

< 20 rpm 4 typ. ＜0.1；�M
> 20 rpm 4 ¤¥U�

360パルス/xyのCの��� 4 typ.＜�0.04（$しい��けで��が¤い��[\にて）
*) O-!P)Q%
8) RS-422 MN=>
9) スイッチオフU
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./（hき）
��（��）トルクMnom N⋅m 100 200 500 1 k 2 k 3 k 5 k 10 k

（��のみ） ft-lb 75 150 375 750 1,500 2,250 3,750 7,500
��./
EMC
エミッション（EN 61326-1,table 4）

RFIフィールド�4 - ClassB
イミュニティ（EN 61326-1,table A.1）
�f-（AM）
f-

V/m
A/m

10
30

ESD
�¦�� kV 4
§¨��

バースト
サージ
©ªY«¬（AM）

kV
kV
kV
V

8
1
1
3

EN60 529に¡づく_¢23� IP 54
��（£�） ロータ kg 1.9 1.9 2.4 2.4 4.9 4.9 8.3 14.6

ステータ kg 1.2 1.2 1.2 1.2 1.3 1.3 1.3 1.3
+,P� °C +23
P�¤¥JK °C +10～+60
��P�JK °C -10～+60
_¦P�JK °C -20～+70
IEC 68；part2-27；
IEC 68-2-27-1987による¨©ª«¬­®
­®� n 1,000
¯°)� ms 3
±�4（²$³�） m/s2 650

IEC 68; part2-6; 
IEC 68-2-6-1982 による}~b:­®
�� ]^ Hz 5～65
¯°)� h 1.5
±�4（�´） m/s2 50

���� rpm 15,000 12,000 10,000 8,000
���� rpm 24,000 22,000 18,000 14,000 12,000
��?@ 10	 )

��トルク [Mnomにaするrs] % 400 200 160
¯°トルク [Mnomにaするrs] % > 800 > 400 > 320
��±v²: kN 5 10 16 19 39 42 80 120
��³: kN 1 2 4 5 9 10 12 18
��´げモーメント N⋅m 50 100 200 220 560 600 800 1,200
DIN 50100 に¡づく}~}�（peak-to-peak）*） N⋅m 400 400 1000 2,000 4,000 4,800 8,000 16,000

*) T10FS/100N·mは%&100％を�えられますが、T10FS/200N·m～10kN·mは%&トルクを�えてはなりません
10) µげモーメント・¸"・ :¹"・%&トルクの�!などのº»の�Pは、¼の�Pが¢)に�pしなければ、"½に%められたそれぞれ

の#�0まで��されます。¼の�Pが¢)に¾¿する-.、º#�0はÀÁします。¼の�Pが¢)に¾¿する-.、º#�0はÀÁし
ます。 
えば、�Pトルクが%&トルクを�!せず、µげモーメントが#�0の30%Âびに¸"が#�0の30%のÃÄの-.、
 :¹"の��0は#�0の40%となります。 ��#�のµげモーメント・¸"・ :¹"は、
%&トルクのb0.3％のJ%$aとしてÅ%します
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./（hき）
��（��）トルクMnom N⋅m 100 200 500 1 k 2 k 3 k 5 k 10 k

（��のみ） ft-lb 75 150 375 750 1,500 2,250 3,750 7,500
¨©�
ねじりµ�cT

kN⋅m/
rad 270 270 540 900 2,300 2,600 4,600 7,900

MnomCのねじれ¶ 4 0.022 0.043 0.055 0.066 0.049 0.066 0.06 0.07
±v²のµ�ca kN/mm 800 800 740 760 950 1,000 950 1,600
·�v²のµ�cr kN/mm 290 290 550 810 1,300 1,500 1,650 2,450

��±v²の´げモーメントのµ�cb
kN·m/

degrees 7 7 11.5 12 21.7 22.4 43 74

��±v²:におけるVWX� mm < 0.02 < 0.03 < 0.05 < 0.1
��³:におけるVW;¸;6 mm < 0.02
��´げモーメントにおける¹º;6 mm < 0.03 < 0.05 < 0.07 < 0.07
ISO 1940によるバランスc�23 G 2.5
ISOR7919-3に¡づく#hフランジにおける
�aªな±}~のVW��»（peak-to-peak）11)

&Æモード（'�½op） μm s(p�p) �
9000

n�

Çスタート、ÇÈÉモード（Ê)½） μm s(p�p) �
13200

n�
(n in rpm)

ロータの����モーメント
IV （�� ） kg⋅m2 0.0026 0.0059 0.0192 0.0370 0.0970
IV  ����4IJシステム�き kg⋅m2 0.0027 0.0062 0.0196 0.0380 0.0995
IV  fg��4IJシステム�き kg⋅m2 0.0029 0.0065 0.0203 0.0201 0.0390 0.1

����モーメントのrs
�4IJシステム¤し % 57 56 54 53
����4IJシステム�き % 55 54 53 52
fg��4IJシステム�き % 51

ロータのVW¼;½·�（��[）
�4IJシステム¤し
����4IJシステム�き
（��パルス¤し、�びËり）
fg��4IJシステム�き

mm
mm

mm

�	2
�	1

�0.7
ロータとステータ
�の�� R~�4IJシステム¤し
����4IJシステム�き
（��パルス¤し、�びËり）
fg��4IJシステム�き

mm
mm

mm

�	3
�	2

�	1.5

11) ²Ì:¹の�れ、Í�4、;[R;、Îり(み、Ï、Ð���fg、Ñ)R;やÒなるÓ*によるÅ%をÔÕ、
/�;から+�することが�Fです
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ロータ�¾ !（¿�：mm、1mm＝0.03937 インチ）（�¶!）

Xs=IJ,
（アプリケーションの¨Ö）

xs
b6

b
1

∅d	 K

×,は、,を22.5°
��させた~Ø

b5

b3 b3

��パルス�き
�4IJシステムの-.

7Ù¤き'aはDIN ISO 2768-mkに_づく

*) %&トルク100N·mと200N·mは30°
**) %&トルク100N·mと200N·mは6×60°＝360°

b2 b4

A

オプション2にて
H7%)のみ

∅
d 	A

∅
d 	G∅
d F

∅
d z

a

∅
d z

∅
d c

∅
d z

i

b7

b8 ��パルス�き
b9 ��パルス¤し

∅d	 S

�4IJシステムの-.

b9

b8
b8, b9の~Øは
スリットディスクの¨Ö

∅d	 B

8xY

View A

∅d	 B

ス
テ
ー
タ

の
¨
Ö

スリットディスクは、
おÚÛにてQØ（オプション
2のコードHを+く）

スリットディスクは、
おÚÛにてQØ（オプション
2のコードHを+く）

)�JK �¾ !（mm）
b1 b2 b3 b4+0.4 b5 b6 b7 b8 b9 xS Y

100 N⋅m / 200 N⋅m 17.5 60 18 2 4 46.3 13.7 47.2 47.2 30 M8
500 N⋅m / 1 kN⋅m 17.5 60 18 2 4 46.3 13.7 45.5 45 30 M10
2 kN⋅m / 3 kN⋅m 20.5 64 20 2.5 4 48.8 15.2 47.5 47 32 M12

5 kN⋅m 22.5 84 26 2.8 3 67.8 16.2 62.7 62.7 42 M14
10 kN⋅m 28.5 92 30 3.5 4 72.8 19.2 66.7 66.7 46 M16

)�JK �¾ !（mm）
∅d	 A ∅dB	 ∅dC ∅dF ∅d	 G ∅dK ∅d	 SC12 ∅d	 Z ∅dza g5 ∅dzi H6

100 N⋅m / 200 N⋅m 119 84 99 101 110 14 8.2 131 57 57
500 N⋅m / 1 kN⋅m 139 101.5 120 124 133 17 10 151 75 75
2 kN⋅m / 3 kN⋅m 175 130 155 160 169 19 12 187 90 90

5 kN⋅m 209 155.5 180 188 - 22 14.2 221 110 110
10 kN⋅m 256 196 222 230 - 26 17 269 140 140
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ロータの�¾ ! tu'��()システム-き
（¿�：mm、1mm＝0.03937 インチ）（�¶!）

5b1
2

b68

B

*) %&トルク100N·mと200N·mは30°
**) %&トルク100N·mと200N·mは6x60°= 360°

b2 b4

xs

b3 b3

b5

A

∅
d z

∅
d c

∅
d z

i

∅
d F

∅
d z

i

∅
d 	A

Y

∅d	 B

View B

View A

∅d	 B

オプション2にて
H7%)のみ

ス
テ
ー
タ

の
¨
Ö

7Ù¤き'aはDIN ISO 2768-mkに_づく

xs =IJ, 
（アプリケーションの¨Ö）

∅
d 	G

)�JK �¾ !（mm）
∅d	 A ∅dB	 ∅dC ∅dF ∅d	 G ∅dK ∅d	 SC12 ∅d	 Z ∅dza g5 ∅dzi H6 b1 b2 b3 b4+0.4 b5 b6 xS Y

100 N·m/
 200 N·m 119 84 99 101 110 14 8.2 112.9 57 57 17.5 60 18 2 4 31 30 6xM8

500 N·m /
 1 kN·m 139 101.5 120 124 133 17 10 132.9 75 75 17.5 60 18 2 4 29 30 8xM10

2 kN·m / 
3 kN·m 175 130 155 160 169 19 12 168.9 90 90 20.5 64 20 2.5 4 30 32 8xM12

5 kN·m 209 155.5 180 188 - 22 14.2 192.5 110 110 22.5 84 26 2.8 3 44 42 8xM14
10 kN·m 256 196 222 230 - 26 17 239.7 140 140 28.5 92 30 3.5 4 45 46 8xM16
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ステータ�¾ !（¿�：mm、1mm＝0.03937 インチ）（�¶!）

オプションの
����4IJを
.Ü)のみ��

オプションの
����4IJを
.Ü)のみ��

HÝÞ
ßàでáâã

ßàの
ネジåめ

Side view Y Side view X
10

0

210 +2
150 +2

H3
 m

ax
.

H2

H1

b1003)

¹ÀÁ

25

h
77

52
.5

29
.5

∅
20

83
.5

3
52

.5

10
6 プラグ 1

プラグ22）

プラグ34）

b

lSpeed
lRef

∅ D
∅ d

431)

CD∅4

50
22

1) オプション5のコードAのみ。
その¼は18mm

2) オプションの����4IJを
.Ü)のみ��

3) ストレートソケット�きケー
ブルを��した)の�Fスペース

4) KF1タイプはなし

/)�éのベースサイズのë4は、DIN1688-GTA 14/5に_づく

10

190

9

()JK �¾ !（mm）
b ∅d ∅D H1 H2 H3 h lSpeed lRef

100 N⋅m 17.5 125 155 235 239 253 157.5 42.5 42.5200 N⋅m
500 N⋅m 17.5 145 175 255 259 273 167.5 42 42.51 kN⋅m
2 kN⋅m 20.5 181 211 291 295 309 185.5 42.5 433 kN⋅m
5 kN⋅m 22.5 215 245 324 329 343 202.5 57 57

10 kN⋅m 28.5 263 293 373 377 391 226.5 58 58
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ステータの�¾ ! tu'��()システム-き
（¿�：mm、1mm＝0.03937 インチ）（�¶!）

オプションのfg��4
IJシステム.Ü)のみ

HÝÞ
ßàでáâãßàの

ネジåめ

Side view Y Side view X

¹ÀÁ

/)�éのベースサイズのë4は、DIN1688-GTA 14/5に_づく

b1003)

プラグ 1

プラグ21）

プラグ32）

3

H3
m

ax
.

ケーブルメスコネクタの~Øは
4つのÒなるì4に�zU�

��[\を
Ùすための
0±スペース

アクセサリケーブル
メスコネクタ、7ピンまたは8ピン（90°） 54

1) オプションの����4IJを.Ü)のみ��
2) KF1タイプはなし
3) ストレートソケット�きケーブルを��した)の�Fスペース

�り�け�び�り�しをÙすための
0±スペース

b

)�JK �¾ !（mm）
b ∅d ∅D H1 H2 H3 h lDRE hDRE*

100 N⋅m 17.5 125 155 235 239 253 157.5 38 100200 N⋅m
500 N⋅m 17.5 145 175 255 259 273 167.5 36 1001 kN⋅m
2 kN⋅m 20.5 181 211 291 295 309 185.5 37 1003 kN⋅m
5 kN⋅m 22.5 215 245 325 329 343 202.5 51 105.5

10 kN⋅m 28.5 263 293 373 377 391 226.5 52 105.5
*) センサヘッド�で1.5mmずつ�zU�
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T10FSタイプ
T10FSタイプ*) KF1 SF1 SU2
J%1
トルク � � �

�4（fg�／���）（オプション） � �

�4および��パルス（オプション） � �

89�î
ï±�# 54Vpp /14kHz, :;� �

89�# 18V～30V DC � �

!"=>
10 kHz � 5 kHz � � �

�10 V �

��ケーブル トルク V1, V2, V3, V4 V5, V6 V5, V6
�4 W1, W2 W1, W2
�4および��パルス W5, W6 W5, W6

*) タイプのðñはT10FS/C�ページを��¡さい

ロータのÂ-Á（�¶!）

åòボルト

ôìõ�きボルト 
DIN EN ISO 4762; black / oiled / μmtot=0.125

ロータ
ボルトÂ-À

100 N·m/
 200 N·m

500 N·m/
 10 kN·m

Side view B

Side B

��トルク
(N�m)

ÄÅボルト ÄÅボルト23 Æ�ÄÅトルク
（N�m）

100
M8

10.9

34200
500

M10 671 k
2 k

M12
115

3 k
12.9

135
5 k M14 220

10 k M16 340



ステータ�c

ロータ

ロータ�c

m
b
2

a

a

aa

a

x

$しくö�させるためには÷%された
���;øtをùÝする�Fがあります
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�¾ !（¿�：mm、1mm＝0.03937 インチ）（�¶!）

Â-�¾ !
()JK �¾ !“m”

(mm)
ÇÈ|ÉÊËÌ�

（mm）
a x

100 N⋅m
13.8

20

30200 N⋅m
500 N⋅m

13.8 28.51 kN⋅m
2 kN⋅m

15.3 28.53 kN⋅m
5 kN⋅m 16.3 31.5

10 kN⋅m 19.3 34.5

ÍÎ�6

����し

A���れ'a －  :¹ AB
B

���れ'a － ²Ì:¹ AB

ú4 46～ 54 HRC ,m�びはめあい�（A、B �びAB）のû,げ 0,8

)�JK ÏG}れ�6 － ±v²（mm） ÏG}れ�6 － ·�v²（mm）
100 N⋅m 0.01 0.01
200 N⋅m 0.01 0.01
500 N⋅m 0.01 0.01
1 kN⋅m 0.01 0.01
2 kN⋅m 0.02 0.02
3 kN⋅m 0.02 0.02
5 kN⋅m 0.02 0.02

10 kN⋅m 0.02 0.02
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ÑÒコード

ご?�コード：
K-T10FS -

ご?�
：
K-T10FS - NS F 1 05 0 0 Q

コード オプション1：)�JK

500Q 500 N⋅m
001R 1 kN⋅m
002R 2 kN⋅m
003R 3 kN⋅m

コード オプション7：アクセサリ
アクセサリなし

コード オプション4：ヒステリシスをjむ"kl�
S ßà
G
�

ë4¹,1）
<�0.03 %、 TK0 <�0.03 %

S

1) �#!"については、ü�Y<�0.05%、TK0<�0.13%
2) オプション3のコードSF1, SU2の-.のみ

コード オプション6：#hケーブル

V1 KF1pトルク��ケーブル、シリーズ423-ýバラ6m
V2*) KF1pトルク��ケーブル、シリーズ423-ýバラC380m
V3 KF1pトルク��ケーブル、シリーズ423-Msコネクタ�

423-MS3106PEMV、6m
V4*) KF1pトルク��ケーブル、シリーズ423-Msコネクタ�

423-MS3106PEMV、C380m

V0 ��ケーブル¤し

コード オプション5：��()システム2）

1 ����4IJシステム 360パルス/��
A ����4IJシステム 360パルス/���び��パルス

0 �4IJシステム¤し

V 5

m*)

V5 SF1/SU2pトルク��ケーブル、シリーズ423-Dサブ15ピンコネクタ�6m
V6*) SF1/SU2pトルク��ケーブル、シリーズ423-Dサブ15ピンコネクタ�

C350m
W1 トルク/�4p��ケーブルº1þ、シリーズ423-Dサブ15ピンコネクタ�

6m
W2*) トルク/�4p��ケーブルº1þ、シリーズ423-Dサブ15ピンコネクタ�

C350m

m*)

*) オプション6のコードで
V2, V4, V6, W2,W6を
お.びの-.は3さを
7%してください

W5 トルク/��パルス�き�4p��ケーブルº1þ、シリーズ423-ýバラ
C36 m

W6*) トルク/��パルス�き�4p��ケーブルº1þ、シリーズ423-ýバラ
C350m

N

H

コード オプション2：����
L %&�4 8,000rpm～15,000rpm

（%&トルクによる）
H %&�4 12,000rpm～24,000rpm

（%&トルクによる）

コード オプション3：\uªÔÕ
!"=> 10 kHz±5 kHz,
89�# 14 kHz / 54 V：:;�

SU2

005R 5 kN⋅m
010R 10 kN⋅m

!"=> 10 kHz±5 kHz,
89�# 18～30 V DC
!"=> 10 kHz	�5 kHz, �10 V
89�# 18～30 V DC

M fg��4IJシステム 600/720パルス/��

100Q 100 N⋅m
200Q 200 N⋅m

KF1

SF1

アクセサリ（��）：
423G-7S 7wケーブルソケット（ストレート） ：トルク!"p（プラグ1、3に��U） ご?�コード：3-3101.0247
423W-7S 7wケーブルソケット（90°） ：トルク!"p（プラグ1、3に��U） ご?�コード：3-3312.0281
423G-8S 8wケーブルソケット（ストレート） ：�4!"p（プラグ2に��） ご?�コード：3-3312.0120
423W-8S 8wケーブルソケット（90°） ：�4!"p（プラグ2に��） ご?�コード：3-3312.0282
ケーブル Kab8/00-2/2/2 ご?�コード：4-3301.0071
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スペクトリス×'ØÙHBMÚÛÜ
〒101-0048 ÝÞßàáâÌãâäå2−6 
äåビル 4ç
TEL 03-3255-8156  FAX 03-3255-8159
URL www.hbm.com/jp E-mail hbm-sales@spectris.co.jp

����は��される
�があります。����

の��はすべて����の���な��です。�

�の�!を#すものとして'	されるべきもので

はなく、また、いかなる.�
/を0すものでも

ありません。��に45が6る
�にはドイツ�

:�が;となります。なお=まれる>�はドイツ

�:�の
�であり、すべて��.で?0されて

います。
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