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Tutti i marchi di fabbrica od i nomi di fabbrica citati in questo manuale si
riferiscono ai relativi prodotti od ai relativi propietari dei marchi.

Pertanto, la HOTTINGER BALDWIN MESSTECHNIK GMBH non ha alcun
interesse in detti marchi o nomi di fabbrica se non nei propri.
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4 CANHEADdirect

Osservare le norme sulla sicurezza descritte nei manuali di istruzione
di CANHEAD.

Questa guida rapida € intesa per la veloce messa in funzione di uno o
piu moduli CANHEAD.

Informazioni piu dettagliate si trovano in:

— Manuale di istruzione CANHEAD (documento PDF) nel CD di sistema
in dotazione.

La guida rapida mostra

e come usare il modulo CANHEADdirect per collegare fino a 5 moduli
CANHEAD direttamente al PC,

e come Iinstallare i driver necessari e lanciare il sistema,

e come effettuare i primi passi con il software catmanEASY/AP 3.0 e
CANHEADdirect.

HBM 12899-1.0 it



CANHEADdirect 5

2.1 Collegamento ed allestimento del sistema

e Collegare fra di loro i moduli CANHEAD:
cavo DeviceNet M12 (p.es. 1-KAB267-2) piu un resistore di
terminazione (1-CANHEAD-TERM)

e Collegare un modulo CANHEAD al modulo CANHEADdirect:
cavo DeviceNet M12 (1-KAB267-2)

A ATTENZIONE

Il modulo amplificatore CA1030 richiede I'hardware versione
1.30 o superiore.

e Collegare il modulo CANHEADdirect al proprio PC

e Alimentare il modulo CANHEADdirect con l'alimentatore di
tensione NTX001 (10 - 30 V=)

Punto di misura CANHEAD: p.es. ER
Max. 5 moduli CANHEAD

L= ® L= ® L= ®
Resistore di
terminazione

CANHEADdirect I :

)
£ S 3 - [——— Rete
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6 CANHEADdirect

2.1.1 Installazione del driver per la interfaccia CANHEADdirect

e Prima installare il software catmanEASY/AP 3.0

Il driver per il modulo CANHEADdirect viene installato automaticamente.
La rete PCAN viene allestita automaticamente.

e In alternativa, si puo installare il driver dal CD di sistema in dotazione
(setup.exe)

Per l'installazione manuale, procedere come segue:

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

!ﬁ Willkommen
E= wird nach aktueller und aktualizierter Software auf dem

Computer, auf der Hardwareinstallations-CD oder auf der
Windows Update-webszite [mit [hrer Erlaubnis] gezucht.

D atenzchutzichtinie anzeigen

Soll eine Yerbindung mit \Windows Lpdate hergestellt werden,
urn nach Software zu suchen?

 Ja, nur dieze eine Mal

" Ja, und jedes Mal, wenn ein Gerdt angeschlossen wird
% Mein, diesmal nicht

Elicken Sie auf "weiter', um den Vargang fortzuzetzen.

& Zuriick Wheiter » Abbrechen

La richiesta (prompt) di installare il driver avviene appena il modulo
CANHEADdirect e collegato alla porta USB del PC.
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Determinare il driver per il CANHEADdirect mediante il percorso

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Mit diezem Aszziztenten konnen Sie Software fur die folgende
Hardwarek omponente installieren:

PCAM-LUSE Device

_) Fallz die Hardwarekomponente mit einer CD
b oder Dizkette geliefert wurde, legen Sie diese
jetzt ein.

Wie miochten Sie wargehen’?

™ Software automatizch installieren [empfohlen)

¥ Software von einer Liste oder bestimmben Quells
inztallieren [fur fartgeszchrittene Benutzer)

Klicken Sie auf "weiter'', um den Yargang fortzusetzen,

£ Zurlick I Wieiter » I .-i'«l:ul:urechenl

Selezione della richiesta di assegnazione del percorso (path)

Assegnare il percorso per il driver del modulo CANHEADdirect

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware '

Wahlen S5ie die Such- und Inztallationsoptionen. :%

f* Diese Quellen nach dem zutreffendsten Treiber durchsuchen

Yerwenden Sie die Kontrollkastchen, um die Standardzuche zu enseitern ader
einzuzchranken. Lokale Pfade und “Wechselmedien zind in der Standardsuche mit
einbegriffen. Der zutreffendste Treiber wird installert.

[T wechzelmedien durchsuchen [Dizkette, CD

¥ Eolgende Quells ebenfall: durchsucher:
lE:'\F‘ngramme'\HBM'\::atmanEasy nieusCaMHEADdr _vJ Durchzuchen |

£ Micht suchen, zondem den zuinstalierenden Treiber selbst wihlen

Yenwenden Sie dieze Option, um einen Geratetreiber aug einer Liste 2u wahlen. Ez wird
nicht garantiert, dazs der won [hnen gewahlte Treiber der Hardware am besten entzpricht.

£ Zurlick l Weiter » I Abbrechen

Richiesta di assegnazione del percorso:
C:\Program\ catmanEASY\AP\CANHEADdirect
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8 CANHEADdirect

Confermare l'installazione del driver per il modulo CANHEADdirect

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Fertigstellen des Assistenten

S

Die Software fur die folgende Hardware wurde installisrt;

o

PCAM-USE Device

Flicken Sie auf "Fertig stellen”’, um den Vargang abzuzchlizfen.

£ ZUTLIK Fertig stellzn abbrechen

Il driver e stato installato.
La procedura viene completata da "Finish”.
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2.1.2

Installazione manuale della rete PCAN

Il sistema CANHEAD richiede l'allestimento di una rete PCAN. Dopo aver
installato catmanEASY/AP od aver lanciato setup.exe dal disco di sistema
in dotazione, la rete PCAN risulta allestita automaticamente.

Per l'installazione manuale, procedere come segue:

~loix
Datei Bearbeiten Ansicht Favorten Extras 7 | & |
= T ] |
k_\)zwckv =P I ﬁ'\:/- :Suchen‘,: Ordner l' |
Adresse |__; C:\ProgrammelHEMcatranEasy 3.0\CANHEADdrect :! ﬁ ‘Wechseln 2u i
' Ordner % | MName = | Grifie | Typ I Gedndert am
._.' FreePDl" XP :I ‘}] Canapiz.dl 63 KB Programmbibliothek 09,05.2008 01:4¢
] Gemeins;me Dateien Iﬁ_]CﬂNHAED_API_DDcumentatio... 281 KB Microsoft Word-Dok.,.  21.01.2009 10:22
@ ) Google ,ﬂ CanHead.dll 120KEB  Programmbibliothek 16.01.2009 1921
e ;Q]CanHead.lib 8KB LIB-Datei 16.01.2009 19:2]
@ (£ Hardeopy :_QCanHeadATL.dII 36 KB  Programmbibliothek 16.01,2009 19:22
) HBM n_J CanHeadInterface.h 7KB H-Datei 16,01,2009 14:15
& £ catmanEasy I_?Pcan_usb.inf 2KB Setup-Informationen  02.07.2003 14:08
& £ catmanEasy 3.0 = Pean_usb.sys 265 KB  Syshemndatei 30.06.2008 10:4¢
() CANHEADdirect l%PCanDrv.exe 2,298 KB  Anwendung 02.04.2007 10:0:z
@ £ Drivers 4 B akhetCraator, exe 24KB  Anwendung 15.02.2006 10:47
) Examples
] Firewire
] Infos
I} LEDImages
# ) Modes
) QuickTips
& ) Res
& ) ScriptwebHelp
H ) styles
) Uninst
® ) UsE
# ) catmanProf
# IZ) Enfight
# ) Example
# ) GlyphxE W
| | ;IJ « | ¥
Firma: HEM Dateiversion: 1,0.0.0 Erstellt am: 02.02.2009 11:47 Gréfe: 24,0 KB 24,08 | ¢ Arbeitsplatz Al

1. Navigare in Windows Explorer fino a giungere alla cartella CANHEAD-
direct nella directory di installazione di catmanEASY/AP (ad esempio:
C:\Program\catmanEASY\CANHEADdirect).

2. Doppio click sul file NETCREATOR.BAT.
La rete PCAN e allestita.

Il sistema CANHEADdirect & ora operativo.

CAN POWER
USB

| LED "CAN POWER” ed "USB” sono ora accesi e verdi.
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10 CANHEADdirect

2.1.3 Verifica della funzionalita del sistema CANHEAD

Per la verifica si dispone di due opzioni:

e Verifica usando il programma SystemCheck (per utenti che non
iImpiegano catmanEASY/AP 3.0)

e Verifica e configurazione usando catmanEASY/AP 3.0

Lancio del programma SystemCheck:

ol x
Datel Bearbeten Arsxcht  Favorken Extras 7 H
Jw il > y 7 e Sahen | [ ovdner | [133]-

Adeesst | ) ¢-\ProgrammelHEM|catmanE asy 3.0 =] EJ wedrseinza
Orckewsr ® | Mama = | Gl | Tyo | Gesndet am &

| [] sutecom b 186 KE  Tetdokument 05002006 1

t j::“im i =l ] BUFFERI. 40KE Programmbblothek 25002000 11

() CANHEADGret Eltﬂ'm.d S KN Programembibbothek 05, 0800 il

% £ Drivers 120K Programmbibliothek T 0L 00 18

3 Exarveles CANE ADdrect_Assshank ens ITE KR Arwsershong 15.00.5003 L(

B Frenirs __h_'lutacld SSKE Programmbblothek 200,195 ¢

5 Tnfes 1| CATCOMPONENTCLASSES bt 1K Testdolument 14, 0030083 L[

3 LEGmsges (B caEASY.chn 596 KB Homplerbe MTML-HL.. 06002008 LE

0 B3 Hodss 5 catLogManager.dl 1S5KE  Programembibbiothek: 09,06 200 L€
5 CuiekTipe 8] catman_aP.dl B.ZIZKE Programebblothel  23.001.200% LI

=T BB otz sy e ETSEKE  Arwsendung 23.00.3000 14

5 £ Seript ] catmar E sy cn. mard et I KB MAMIFEST-Date 21,00 2008 14

W 3 Styles [E catmanEasy_KE.chm |LOCH KB Fompberts MTML-HL.  23.00.2009 L]

) Urakast 5] ol Termrirual 8 DA KE  Proayr menbibol ek, 13,04 2005 1]

Ut ‘E’.uﬂuw.ha ZIEKE  Arseersimndg 13,04 0005 11

B 1) catmanfrof I CHPLERR.TXT 6KE  Testoohmment 05.02.2001 10

B D gt = Complets DAT SKB DAT-Dabei 14,08, 2003 13

B 1) Example ] eoremter gl B4 KB Programimbibabothek 24, 06200 0

B D Gyptie I8 dconfig.exe TeKE  Arweendung 03, 112008 0%

1) MGCphus Setcal 2 _B-]Mrﬂi'.ﬂ 120K  Programmbibliothek 09, 0000

# 123 MGCphsA et [P EasySoriptaSecpef chm YSEKE  Nomplerte HTML-HL,., 25042007 12

B 12 MoCpkind st Engsch _yr:mscmdm T KR  Komperte WIML-HL,,  25.04.000F 12

A=l P '__I B0, TiT 1EB  Testdolument 250109 1

= Frm— | RS, THT 2EKE Tesddokument 17,00 5008 14

B ;E AssioekEnglseh. = & epat.dl 132KE  Programmbblothek  27.00.2001 11
= EXPRESS.OAT SKE DAT-Dasbei 13,06 2004 117

| B mitil 308200
Firma: hbm Datetversion: 1.0.0.0 Erstelt am: DZ.02,2009 11:47 Grobe: 175 18 176 KB | arbetspiatz P

Per lanciare il programma di esempio:
e Chiudere catmanEASY/AP

Il programma SystemCheck e stato installato automaticamente con
catmanEASY o lanciando setup.exe dal CD di sistema e pud essere
trovato nella corrispondente directory.

e Lanciare il programma di esempio assegnando il seguente percorso:
C:\Program\catmanEASY\AP\CANHEADdirect_SystemCheck
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=lojx|
Scan || Samplerate | Setup Module | Setup Channel | Measure On Measure OFF | Exit
@@ | | Measurement. values |
Bus: 0 3
=
[chart |
| 1 1 | | .I. | | N
1 | | | | | | | ||
75';2;“.‘:@(1;1 10
State: Bus Started 1
e Eseguire una interrogazione (scan)
Programma di esempio CANHEADdirect / Information:
~lofx|

Bus: 0
= Infarmation
Measure Rate: 50 Hz
Max Values in Buffer: 1000
= Module: 0
Bl Information
| Senal Mo: 310425034
Rewision: 100
UpToDate: 1
AP-Type: CB1014
10S Supply Voktage: 25V
DS Fiter Frequency: 5 Hz
Filtes Frequency: 5.078
Shunt Value: 87,327
Shunt Channet 0

Scan | Samplerate  Setup Module SetupChannel Measure On Measure Off | Exit

| Measurement values

A
O HARE

Time window [s] 10

State: Bus Ready For Measwement

Vengono mostrate le

informazioni sulle impostazioni.
Vengono mostrate le informazioni sui moduli CANHEAD.

Vengono mostrate le informazioni sui canali.

[2899-1.0 it
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12 CANHEADdirect

Programma di esempio CANHEADdirect / Measurement mode:

=
Scan  Samplerate  Setup Module  Setup Channel  Measure On Measure OFF  Exit
| Syskem Measurement values
Bus: 0 4| |IModule: 0 Channel: 0 Value Count: 25 Last Value: -0,3641 __‘_-_l
=] Infarmation |[Module: 0 Channel: 1 Value Count: 25 Last Value: -8,7381
Measure Rate: 50 Hz |[Module: 0 Channel: 2 Value Count: 25 Last Value: -8,7381
Max Values in Buffer: 1000 |[Module: 0 Channel: 3 Value Count: 25 Last Value: -8,7381
= Madule: 0 | |Module: 0 Channel: 4 Yalue Count: 25 Last Value: -8,7381
= Infarmation | IModule: 0 Channel: 5 Value Count: 25 Last Value: -8,7381
Serial No: 300528006 |[Module: 0 Channel: 6 Value Count: 25 Last Value: -8,7381
Revision: 100 |[Module: 0 Channel: 7 Yalue Count: 25 Last Value: -8,7381
UpToDate: 1 | |IModule: 0 Channel: 8 Value Count: 25 Last Value: -8,7381
AP-Type: CB1074 | jule: 0 Channel: 9 Yalue Count: 25 Last Value: -8,7381
IDS Supply Voltage: 25V
IDS Filter Frequency: 5 Hz
Filer Frequency: 5,078
Shunt Value: 87,325
Shunt Channet 0
=) Channet 0 -
Measure Unit myAS
Sensor Type: DMS 3-LeiterViertel 350 Ohm
Bridge Factor: 1
K-Factor: 2
Zeto Value: 0
EndScale: 8
Gl Chaenak 1 -1[ ;IJ
| Chart |
i R = T S i e
whis
’V Time window [s] 10 ‘
State: Bus Ready For Measurement ]

e Assegnare le impostazioni ("Setup Module”, "Setup Channel”)
— Selezionare un canale

— Cadenza di campionamento, tensione di alimentazione, frequenza
del filtro, fattore k

e Con "Measure On”: lanciare la misurazione
Vengono visualizzati i valori di misura, la funzionalita viene verificata.

Il sistema e ora operativo e pronto a misurare.
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2.2 Prime misurazioni con catmanEASY/AP 3.0

-

H catmandP Yersion 3.0 @

HB

EES? @Help i |@.ﬂ.bnut catmanEas_l.J....| I @Terminate |

DAL mode

j I thig working mode all connected devices are —H Lopad a DAL project. The devices must be
= recognized automatically. L/ connected and will be initislized.
I Mew DAL project ‘ | Open DALQ project ‘
Prepare measurements withaut ; Simulate and vizualize data without having
et ] devices connected uszing the demo mode,

| Frepare DAL project ‘ | Demo-Project ‘

Analyzis mode

EN Bnalyze, visualize and export rmeasured =3 Load an existing Analysis project [data,
! Hata Fa g computations and wvizualization).
| Mew dnalyzis project | | Open Analpziz project |

PC-Card Explorer
{% Tranzfer files fram a MGCplus PC card or an eDAQ device anta waur PC.

| G Cpluz Explarer | | elal Explarer - |
Options
ﬁ You need the ions for a new measurement project and the PC-Card explarer. “With additional
optiohz poget full accesg bo catmandP program zettings.

I (Scan nptinns...) ‘ 20 what far? | Additional options. . ‘

oK |

catmanEASY/AP 3.0deve essere predisposto per CANHEADdirect.
e Chiudere il programma di esempio

e Lanciare catmanEASY/AP 3.0

e Selezionare "Scan options”

12899-1.0 it HBM
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Configurare device scan

Configure device scan

Search device types Search ports

Usge Quantume device

S piderd 2l ':_?") ‘Wwhat iz that?
MGCphz | Ethesnet [TCRAR)
[ uantum i
it C327 scan | Serial [COMT, COM2)
/ Optical interrogatd
|| CANHEAD direct (_?') Install
| Samat eDAD CANHEADrect USE Donale 'l'_?_') Inztall

| Add devices manually

Scan range for TCRAP
[eg 192168.169.2,3,10-15,132.165.240.3.4... ]

[192168.1.2
Alternatively you can choose sub nets of your computer
fram the list

'3) aore infarmation an TCPAP scan area

1

LT

T

&

Optionz for MGCplus and Quantumi=
Hardware time channels

| Device reset after zcan
MNTP time

@ Mone IRIG-B time

being set to CAN Bus operation,

|8 ]

td awimum number of CAN Bus channels created at M>840 device scan in case of connector 1 of Mx<E40

x Remove

Spiderd operating mode for printer port

1 new device | |

[?/'J “wfhat for?

|N ﬁ:l;l.e mu:u.dniz
@ Which?
Senzor options

| Sengor-scan

'f_?,') ‘wi'hat for?

| o 0K | | XCanceI

HBM

e Selezionare il tipo di strumento (device type) CANHEADdirect
Selezionare la interfaccia CANHEADdirect USB
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Lanciare un nuovo progetto di misura (New DAQ project)

H catmandP Yersion 3.0

HBM

-

EﬂSf @Help |@.ﬂ.bnut catmanEas_l.J....| | @ Terminate |

DAQ mode
In this work jper o connected devices are M | oad a DAQ project. The devices must be
rec:l:ngnlz automaticalln L/ connected and will be initislized.
New DAL |:|r|:||ect | Open DAL project ‘
F'repare R e A ot ] Simulate and vizualize data without having
dewces R devices connected uszing the demo mode,
| Frepare DAL project | | Demo-Project |

Analyziz mode

-8 |oad an exizting Analysis project [data,

o Analyze, vizualize and export measured
! computations and wvizualization).

data.

| Mew dnalyzis project | | Open Analyziz project |

PC-Card Explorer
@ Tranzfer files fram a MGCplus PC card or an eDAQ device anta waur PC.

| MGCplus Explorer | | elA0 E=plarer ‘F|

Optionz

ﬂ Y'ou need the scan options for a new measuremnent project and the PC-Card explorer, 'with additional
aptiohz pou get full access bo catmandP program settings.

| Scan options. .. ‘ @ Wwhat for? | A dditional options. . ‘

oK |

e Selezionare un nuovo progetto di misura

Modulo CANHEADdirect in modo misura: il LED USB
lampeggia in verde

12899-1.0 it
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Visualizzare un nuovo progetto di misura

B catmanEasy [Presentation version] - EX
Channeltoals Develaper tools
¥/ | mDAQchannels | {G3DAQjobs  [EfVisualization | Sensor database Computation channels | EasySeript-Editor  [» Cockpit A Analyze data ~ & Design mode (2 Window = (@) Help -
@) i Rename ng & @ [P0, AT Mew auxlary channel
7 Initialize . | i &l nitialization lag
Start Scan Sensor || Execute mpa
Live readings Z e z
Configurs DAQ channels Current sensor database: HBM_SENSORDATABASE SDB 7%
Channel list Sensor groups
- E— Chanrnel name Slot Sensar StatusiReading ‘:“% T
= anHead | |
%) (2 Time - detaut sample rate £2) Time from sample rate = &3 Sensor groups -
& | CanHead_1_CHD 0|4 Mo sensor assigned 0,074 mviv ’S"" sensors A
& | Cantead_1_CH1 1 |4 Mo sensor assigned 43,691 mv Y : escts suppoted by chaniel
& | CanHead_1_CHZ 2 4% Mo sensor assigned 43691 mvi  eEE -
IR 3 |4% Mo sensor assigned -43 591 my
&F |5 Cantead_1_CH 4 4 4% Mo sensor assigned 43,691 mv Y N,
&1 CanHead_1_CHS 5 |4 Mo sensor assigned 43 EI My 4 Nosensor i
(=16 6 & Mo sensor assigned 43581 mysy » B12200m/¢
B |7 CanHead 1_CHT T |Gy No sensor assigned 43,581 MY $ 812500/
=1 ,’,iz CanHead_1_CH& & Gy Nosensor assigned 43,581 MY £ C13100M
B 57 CarHead_1_cHa 3 |Gy Mo sensor assigned 43 B My £ CIB 10N
= CanHead_2 — -
(&) @ Time: - default sample rate (3 Time from sample rate RS 7 x
-} ;;j CanHead_2_CHO 0 4% Mo sensor assigned 0,019 myRy rint @)Detall (A Flash LED
& |\ CanHead_2_CH1 1 &% Mo sensor assigned 8,738 v
& | CanHead_2_ CH2 2 4% Mo sensor assigned 8,738 MV o =
& |\ CanHead_2_CH3 3 4% Mo sensor assigned 738 mvA /8l Channel name et £
& Cantlead_2_cHa 4 % Mo sensor assigned B3 MV N\ Error status Extended errar status ot availsble
B 57 CanHead 2 CHS 5 |45 Mo sensor assigned 8738 MY [#4) Channel comment
=] }’;‘ CanHead_2_CH 6 6 |y Mo sensor assigned TG MV 2 Unit Y
B |7 CanHead 2 CHT T |Gy No sensor assigned 8,738 myv £ Sensar Not assigned
B |7 CanHead 2 CHE & Gy Mo sensor assigned 8,738 myv & Ampifier CANHEAD CR10T4
£ 3
B |7 CanHead 2 CH3 9 |Gy No sensor assigned 8,738 My e p—— HOaEIE
= Cantigne 2 S quarter bridge 350 Ohm, 3+ t
(3 (3 Time - defaut sample rete @ Time trom sample rete £ Transducer ype Huarier biigge M e e
& CanHead_3_CHO 0 & No sensor assigned 0,236 mv i GP Excitation veltage 05 exsitation
& 1 CanHead_3_CH1 1 |[4% Mo sensor assigned -B,738 MY S Filter Bessel lowpass Hz §
B CanHead 3 CH 2 2 |43 Nn sensnr assinned R TER My 0 Zaem vemlin O -
« < )

@ oK

Vengono mostrati i moduli CANHEAD collegati ed i loro canali di misura.
Si possono configurare i sensori di ciascun canale.

Ora si puo lanciare la misurazione.

HBM
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Informazioni per gli utenti che non usano catmanEASY/AP 3.0
1. Collegare il sistema come descritto nel paragrafo 2.1
2. Lanciare il file Setup.exe
Il driver per linterfaccia di CANHEADdirect viene autoinstallato.
La rete PCAN viene autoconfigurata.
| programmi PCAN vengono autoinstallati.
Il programma SystemCheck viene autoinstallato.

3. Installare manualmente dal CD di sistema il driver per la interfaccia
CANHEADdirect. Procedere come descritto nel paragrafo 2.1.1 ed
assegnare il percorso del CD di sistema (setup.exe).

4. Verificare la funzionalita del sistema col programma SystemCheck
rfvedere il paragrafo 2.1.3).

Il programma di esempio “SystemCheck” di CANHEADdirect viene
installato automaticamente al lancio di setup.exe e si trova nella
directory del programma CANHEADdirect.

5. Tramite API (DLL) oppure ActiveX API, integrare CANHEADdirect
nel sistema.

La documentazione per APl (DLL) oppure ActiveX API si trova nel CD

di sistema (con unesempio di integrazione nella sottodirectory API).

12899-1.0 it HBM
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Riserva di modifica.

Tutti i dati descrivono i nostri prodotti in forma generica.
Pertanto essi non costituiscono alcuna garanzia formale e
non possono essere la base di alcuna nostra responsabilita. .

HBM ltalia srl

Via Pordenone, 8 - | 20132 Milano - Ml
Tel.: +39 0245471616 - Fax. +39 0245471672
E-Mail: info@it.hbm.com - support@it.nbm.com

Internet: www.hbm.com - www.hbm-italia.it

e

measurement with confidence





