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4 CANHEADdirect

Observe the safety information described in the CANHEAD operating
instructions.

This quick start guide is intended for the rapid commissioning of one or more
CANHEADdirect modules.

Further, more detailed information is available in the:

— CANHEAD operating manual (PDF document) on the accompanying
System CD

This guide shows you:

¢ How to use the CANHEADdirect module to connect up to 5 CANHEAD
modules directly to a PC

e How to install the necessary drivers and start up the system
e The first steps with catmanEASY/AP 3.0 and CANHEADdirect

HBM A2574-1.0 en



CANHEADdirect 5

2.1 Connecting and setting up the system

e Connect the CANHEAD modules with each other:
M12 DeviceNet cable (e.g. 1-KAB267-2) plus one termination resistor
(1-CANHEAD-TERM)

e Connect a CANHEAD module with the CANHEADdirect module:
M12 DeviceNet cable 1-KAB267-2

A CAUTION

The CA1030 amplifier module requires hardware version 1.30 or
higher.

e Connect the CANHEADdirect module to your PC

e Supply the CANHEADdirect module with voltage
Power pack NTX001 (10V — 30 V DC)

CANHEAD measuring point: E.g. SG
Max. 5 CANHEAD modules

NTX001

Mains

A2574-1.0 en HBM



6 CANHEADdirect

2.1.1 Installing the driver for the CANHEADdirect interface

e First install the catmanEASY/AP 3.0 software

¢ Alternatively, you can install the driver from the accompanying system CD
(Drivers/Pcan_usb)

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Willkommen
=

Ez wird nach aktueller und aktualizierter Software auf dem
Corputer, auf der Hardwareinztallations-CO oder auf der
Windaws Update-wfebgite [mit Threr Erlaubniz] gezucht.

D atenzchutznchtlinie anzeigen

Sall eine Werbindung mit Windows Update hergestellt werden,
urn hach Software zu suchen?

i Ja, nur dieze eine Mal

™ Ja, und jedes Mal, wenn ein Gerat angeschlossen wid
% Mein, diesmal nicht

Klicken Sie auf 'weiter'’, um den Vorgang fortzuzetzen.

< ZLriick Wwieiter » abbrechen

Prompt for the installation of the driver when the CANHEADdirect module is
connected to the PC USB port.

HBM A2574-1.0 en
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Select driver for CANHEADdirect via path

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

5

Mit diezem Aszzistenten konnen Sie Software fur die folgende
Hardwarek omponente installieren:

PCAM-LUSE Device

'\] Fallz die Hardwarekomponente mit einer CD
__4_ oder Diskette gehefert wurde, legen Sie diese
jetzt ein.

Wie miochten Sie wargehen’?

™ Software automatizch installieren [empfohlen)

% Software von einer Liste oder bestimmben Quells
inztallieren [fur fartgeschrittene Benutzer)

Klicken Sie auf "weiter', um den Yargang fortzusetzen.

£ Zurick I Wieiter » I Abbrechen

Selection to prompt input of path

Enter path for CANHEADdirect module driver

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware _

Wwahlen 5ie die Such- und Installationsoptionen. E%

f* Diese Quellen nach dem zutreffendsten Treiber durchzuchen

Yerwenden Sie die Kontrollk astchen, um die Standardzuche zu enseitern ader
einzuzchranken. Lokale Pfade und “Wechselmedien zind in der Standardsuche it
einbegriffen. Der zutreffendste Treiber wird installiert.

[T wwechzelmedien durchsuchen [Diskette, CD,.

¥ Eolgende Quells ebenfall: durchsucher:
!E:'\F‘rngramme'\HBM'\::atmanEasy nieusCaMHEADdir :J Durchzuchen |

£~ Micht suchen, sondem den zu instalierenden Treiber selbst wahlen

Yenwenden Sie dieze Option, um einen Geratetreiber auz einer Liste z2u wahlen. Ez wird
nicht garantiert, dazs der von [hnen gewahlte Treiber der Hardware am besten entzpricht.

£ Zurlick l Wieiter » I .ﬁ.hbrechenl

Prompt for input of path: C:\Programme\ catmanEASY\AP\CANHEADdirect
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8 CANHEADdirect

Confirm installation of driver for the CANHEADdirect module

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

N Fertigstellen des Assistenten
b
N

Die Software fur die folgende Hardware worde installisrt:

o

PCAM-USE Device

Flicken Sie auf "Fertig stellen”’, um den Vargang abzuzchlizfen.

£ ZUTLEk Fertig stellzn abbrechen

The driver has been installed.
The process is completed with "Finish”.

HBM A2574-1.0 en
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2.1.2 Installing the PCAN network

In order to work with the CANHEAD system, you must set up a PCAN

% CANHEADdirect =10 x|
Datei Bearbeiten  Ansicht  Favoriten  Extras 7 | |
() Zurixck ~ > I ‘a\ . ! Suchen ‘,: Ordner ' |
Adresse [ C\ProgrammelHEMicatmanEasy 3.0\CANHEADdrect =] [ wechseinzu |

ordner x | Name = | Grofe | Typ | Gedndert am

) FreePDF_Xp :I %] Canapiz.di 69KB Programmbiblicthek  09,05.2008 01:4¢
B £ Gemeinsame Datsien (] CANHAED_API_Documentatio, ., 281KB  Microsoft Word-Dok.,. 21,01.2009 10:2¢
& ) Google %] CanHead di 120KB Programmbibliothek  16.01,2009 19:21
= i = CanHead b BKB LIB-Datei 16.01.2009 19:21
@ £ Hardcopy j CanHeadaTL.dil 36 KB Programmbibliokhek 16.01.2009 19:22
_ = HBM r_l CanHeadInterface.h 7KB H-Datei 16,01.2009 14:1¢

_} Pcan_usb.inf

# ) catmanEasy =
= Pean_usb.sys

= ) catmanEasy 3.0
) CAMHEADdirect
[ ) Drivers
) Examples
) Firewire
] Infos
I} LEDImages
H ) Modes
) QuickTips
& ) Res
® ) ScriptwebHelp
H ) styles
) Uninst
® ) UsE
# 1) catmanProf
# |Z) Enlight
+

PCanDry.exe
b PeakletCraator, exe

# ) Example
1 |J) GlyphE

[ -
4| |_> | &l

2KB Setup-Informationen  02.07.2008 14:0¢
268 KB Systemdatel
2,298KB  Anwendung
24KB  Anwendung

30.06.2008 10:48
02,04.2007 10:0z
15.02.2006 10047

|

Firma: HEM Dateiversion: 1,0.0.0 Erstellt am: 02.02,2009 11:47 GréBe: 24,0 KB

l24,0k8 | 4 Arbeitsplatz A

1. Navigate in Windows Explorer to the folder CANHEADdirect in the

installation directory catmanEASY/AP

(e.g. C:\Programme\catmanEASY\CANHEADdirect).
2. Double—click on the file NETCREATOR.BAT.

Alternatively you can start the NETCREATOR.BAT file from the
CANHEADdirect directory on the accompanying system CD

The network is set up.

The PCAN network is automatically installed, when you install
catmanEASY/AP software after having configured the CANHEAD system

Your CANHEADdirect system is now ready for operation.

CAN POWER
uSB

The "CAN POWER?” LED and the "USB” LED light up green.

A2574-1.0 en
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10 CANHEADdirect

2.1.3 Checking the functionality of the CANHEAD system

Two options are available for checking:

e Check using the SystemCheck program (for users who are not using
catmanEASY/AP 3.0)

e Check and configure using catmanEASY/AP 3.0

Start sample program CANHEADdirect:

e
Datel Bearbeten Arsxcht  Favorken Extras 7 H
D awek - ) - * e Sahen | [ ovdner | [133]-

Adeesst | ) ¢-\ProgrammelHEM|catmanE asy 3.0 =] EJ wedrseinza
Orckewsr ® | Mama = | Gl | Tyo | Gesndet am &

B ) catmancasy | 1| sukncam. bt 186 KB Testdslumant 05, 01 006 12

B 0 iy 50 ] BUFFERZ. 01 4OKB  Programmbbbothek  25.00.20001 1

() CANHEADGret EIIZEME.\:I &3KE  Programmbibbothek 9, 0006k (i)

% £ Drivers 120KR  Programmbdblothek T ] 0OR 18

3 Exarveles CANE ADdrect_Assshank ens ITE KR Arwsershong 15.00.5003 L(

B Frenirs __s_]:md SSKE Programmbblothek  22.00.1959 ¢

5 Tnfes 1| CATCOMPONENTCLASSES. bt 1K Testdolument 14, 0030083 L[

3 LEGmsges (B caEASY.chn 596 KB Homplerbe MTML-HL.. 06002008 LE

0 B3 Hodss 5 catLogManager.dl 1S5KE  Programembibbiothek: 09,06 200 L€
5 CuiekTipe 8] catman_aP.dl B.ZIZKE Programebblothel  23.001.200% LI

=T BB otz sy e ETSEKE  Arwsendung 23.00.3000 14

5 £ Seript ] catmar E sy cn. mard et I KB MAMIFEST-Date 21,00 2008 14

# ) Styles (32 catmarEamy_KE.chn LODHKE  Koespibeste HTML-HL.,  23,00.2009 11

) Urakast 5] ot Tarmviraal, ol S KE  Prograsmsbisbol bk 13042005 1)

Ut ‘E’.Hﬂeﬂﬁ"ﬂ-ha IIEKE  Arweersdndg 13040005 11

B ) catmandrof || CMPLERR. T GKE  Tetcokurent 05, 022001 1(

B D gt = Complets DAT SKB DAT-Dabei 14,08, 2003 13

B 1) Example ] converter.di B+ KB Programimbisbothek 24, 000 0

B D Gyptie I8 dconfig.exe TeKE  Arweendung 03, 112008 0%

1) MGCphus Setcal 2 _!-]Mrﬁi'.l! 120KE  Programmbibbothek 9 0000

1) MGCphshasktbent [P EasySoriptaSecpef chm 456 KB Nomplerte WTML-HL,, 25042007 L:

B 12 MoCpkind st Engsch _ysm—:.:mdm T KR  Komperte WIML-HL,,  25.04.000F 12

A=l P ‘__l B0, TT KB Testdolusrent 250109 1

B0 Frm— | IERFMESG, THT 2K Tetdokument 17005008 1«

e AssioekEnglseh. = & epat.dl 132KE  Programmbblothek  27.00.2001 11
= EXPRESS.OAT SKE DAT-Dasbei 13,06 2004 117

« | )4 i
Firma: hbm Datetversion: 1.0.0.0 Erstelt am: DZ.02,2009 11:47 Grobe: 175 18 176 KB | arbetspiatz P

To start the example program:
e Close catmanEASY/AP

e Start the example program entering the following path
C:\Programm\catmanEASY\AP\CANHEADdirect_SystemCheck

¢ Alternatively you can start the example program from the CANHEADdirect
directory on the accompanying system CD

HBM A2574-1.0 en
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Il HBM CANHEADdirect System-Check N N = |[:| ﬁl

Scan || Samplerate | Setup Module | Setup Channel || Messure On Maasure OFF | Exat

@@ | | Measurement. values |

Bug 0 -~

s
Rt

Time window (s] | 10

State: Bus Started 1

e Carry out a scan

Sample program CANHEADdirect / Information:

Il HBM CANHEADdirect System-Check _ I = I =] él

Scan | Samplerate  Setup Module SetupChannel Measure On Measure Off | Exit

|Measurement values |
Bus: 0 < ;ﬂ
= Infarmation
Measure Rate: 50 Hz
Max Values in Buffer: 1000
= Module: 0
Bl Information
| Senal Mo: 310425034
Rewision: 100
UpToDate: 1
AP-Type: CB1014
10S Supply Voktage: 25V
DS Fiter Frequency: 5 Hz
Filtes Frequency: 5.078
Shunt Value: 87,327
Shunt Channet 0

A
O HARE

Time window [s] 10

State: Bus Ready For Measiwement: 1

Information is displayed about the settings.
Information is displayed about the CANHEAD modules.
Information is displayed about the channels.

A2574-1.0 en HBM
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Sample program CANHEADdirect / Measurement mode:

Scan  Samplerate  Setup Module  Setup Channel  Measure On Measure OFF  Exit

|System

Bus: 0
E Information
Measure Rate: 50 Hz
Max Values in Buffer. 1000
=] Madule: 0

Bl Infarmation
Serial No: 300528006
Revision: 100
UpToDate: 1
AP-Type: CB1014
IDS Supply Voktage: 25V
IDS Filter Frequency: 5 Hz
Filer Frequency: 5,078
Shunt Value: 87,325
Shunt Channet 0

=] Channet 0
Measure Unit myAf
Sensor Type: DMS 3-LeiterViertel 350 Ohm
Bridge Factor: 1
K-Factor: 2
Zeto Value: 0
EndScale: 8

R, Clymemak 1

| Chart

|»

Measurement values

| |Module: 0 Channel
||Module: 0 Channel

Module: 0 Channel
Module: 0 Channel

| |Module: 0 Channel
| |Module: 0 Channel

Module: 0 Channel
Module: 0 Channel

| |Module: 0 Channel

Module: 0 Channel

Il Canhead - test program i

: 0 Value Count:
: 1 Value Count:
: 2 Value Count:
1 3 Value Count:
: 4 Value Count:
: 5 Value Count:
: 6 Value Count:
: 7 Yalue Count:
: 8 Value Count:
: 9 ¥alue Count:

25 Last Value: -0,36491
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381

r r T r ; r
[ 7 2 P | 5 7l T

bz
’V Time window [s] 10

State: Bus Ready For Measurement

e Enter settings ("Setup Module”, "Setup Channel”)

— Select a channel

— Sampling rate, supply voltage, filter frequency, gage factor

e With "Measure On”: Start measurement

Measured values are displayed, functionality is checked

The system is ready to measure.

HBM
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2.2 First measurements with catmanEASY/AP 3.0

H catmandF Version 3.0 @
HB
EES? @ Help i | @ About catmanEasy.... | I @ Terminate |
DAQ mode
j I thig working mode all connected devices are —H Lopad a DAL project. The devices must be
= recognized automatically. L/ connected and will be initislized.
I Mew DAL project ‘ | Open DALQ project ‘
Prepare measurements withaut ;[ Simulate and vizualize data without having
it devices connected devices connected uszing the demo mode,
| Frepare DAL project ‘ | Demo-Project ‘
Analyzis mode
: Analuze, vizual d b d - | nad an exizting Analyzis project [data,
[ d;t?ze e s Fa g computations and wvizualization).
| Mew dnalyzis project | | Open Analpziz project |
PC-Card Explorer
{% Tranzfer files fram a MGCplus PC card or an eDAQ device anta waur PC.
| G Cpluz Explarer | | elal Explarer - |
Options
ﬁ You need the ions for a new measurement project and the PC-Card explarer. “With additional
optiohz poget full accesg bo catmandP program zettings.
I ( Srcan nptinns...) ‘ 20 what far? | Additional options. . ‘
oK |
catmanEASY/AP 3.0 must be prepared for CANHEADdirect.
e Close the sample program
e Start catmanEASY/AP 3.0
e Select "Scan options”
A2574-1.0en HBM
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Set up device scan.

Configure device scan

Search device types Search ports
: Uz Quantum= device 20 wWhat iz that?
Spiderd e 1,)
MGCphz | Ethesnet [TCRAR)
[ uantum i
it C327 scan | Serial [COMT, COM2)
/ Optical interrogatd
|| CANHEAD direct (_?') Install
| Samat eDAD CANHEADrect USE Donale 'l'_?_') Inztall

| Add devices manually

Scan range for TCRAP
[eg 192168.169.2,3,10-15,132.165.240.3.4... ]

[192168.1.2
Alternatively you can choose sub nets of your computer
fram the list

'3) aore infarmation an TCPAP scan area

1

LT

T

&

Optionz for MGCplus and Quantumi=
Hardware time channels

| Device reset after zcan
MNTP time

@ Mone IRIG-B time

being set to CAN Bus operation,

|8 ]

td awimum number of CAN Bus channels created at M>840 device scan in case of connector 1 of Mx<E40

x Remove

Spiderd operating mode for printer port

1 new device | |

[?/'J “wfhat for?

|N ﬁ:l;l.e mu:u.dniz
@ Which?
Senzor options

| Sengor-scan

'f_?,') ‘wi'hat for?

| o 0K | | XCanceI

e Select CANHEADdirect device type
e Select CANHEADdirect interface USB

HBM
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Start a new measurement project

H catmandP Yersion 3.0

-

HBM

Easy

@ Help

|@.ﬂ.bnut catmanEas_l.J....| | @Terminate |

DAL mode

In thiz workjpermo connected devices are
rec:l:ngnlz automaticalln

New DAL pn:qec:t

messurementztithout
dew::es conneche

F'repare

| Frepare DAL project |

Analyziz mode

Analyze, vizualize and export measured

T3 data.

| Mew dnalyzis project |

PC-Card Explorer

| MG Cpluz Explarer |

Optionz

]

| Scan options. .. ‘ @ Wwhat for?

-8 Load a DAD project. The devices must be

@ Tranzfer files fram a MGCplus PC card or an eDAQ device anta waur PC.

Y'ou need the scan options for a new measuremnent project and the PC-Card explorer, 'with additional
aptiohz pou get full access bo catmandP program settings.

connected and will be initialized.

| Open DAL project ‘

Simulate and vizualize data without having
devices connected uszing the demo mode,

| Demo-Project |

-8 |oad an exizting Analysis project [data,
computations and wvizualization).

| Open Analyziz project |

T |

| ellAall Explarer

| A dditional options. . ‘

5].4

e Select a new measurement project

flashes green

CANHEADdirect module in measurement mode: LED USB

A2574-1.0 en
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Display a new measurement project

I catmanEasy [Presentation version =X
¥
Channel toals Develaper tools
¥/ | mDAQchannels | {G3DAQjobs  [EfVisualization | Sensor database Computation channels | EasySeript-Editor  [» Cockpit A Analyze data ~ & Design mode (2 Window = (@) Help -
@ i Rename ng & @ [P0, AT Mew auxlary channel
7 Initialize 4 | 2 2l Initialization lag
Start Scan Sensor || Execute Impart
Live readings Z e z
Configurs DAQ channels Current sensor database: HBM_SENSORDATABASE SDB 7%
Channel list Sensor groups
Chanrnel name Slot Sensar StatusiReading ‘:“% T
= CanHead_1 !
%) (2 Time - detaut sample rate £2) Time from sample rate = &3 Sensor groups -
& | CanHead_1_CHD 0|4 Mo sensor assigned 0,074 mviv ’S"" sensors A
& | Cantead_1_CH1 1 |4 Mo sensor assigned 43,691 mv Y : escts suppoted by chaniel
& | CanHead_1_CHZ 2 4% Mo sensor assigned 43691 mvi i -
IR 3 |4% Mo sensor assigned -43 591 my
&F |5 Cantead_1_CH 4 4 4% Mo sensor assigned 43,691 mv Y N,
&1 CanHead_1_CHS 5 |4 Mo sensor assigned 43 EI My 4 Nosensor i
(=16 6 & Mo sensor assigned 43581 mysy » B12200m/¢
= |57 CanHead 1_CHT 7 Mo sensor assigned 43,581 MY 812 500m/s*
"
B |7 CanHead 1 CHE & Gy Nosensor assigned 43,581 MY £ C13100M
B 7 CanHead 1 CH3 9 |Gy No sensor assigned 43581 My £ 1810
= CanHead_2 — -
(&) g Time: - default sample rate (3 Time from sample rate RS 7 x
¥ CanHead_2_CHO 1] Mo sensor assigned 0,019 v .
Lty == S : - 4 Print etails [ Flash LED:
& |\ CanHead_2_CH1 1 &% Mo sensor assigned 8,738 v =
& | CanHead_2_ CH2 2 4% Mo sensor assigned 8,738 MV o =
& |\ CanHead_2_CH3 3 4% Mo sensor assigned 738 mvA /8l Channel name et £
B0 Cantesd 2 CH4 4 % Mo sensor assigned e N\ Error status Extended errar status ot availsble 3
Ny 2.0 i
B 57 CanHead 2 CHS 5 |45 Mo sensor assigned 8738 MY [#4) Channel comment
B |57 CanHead_2_CHE I3 Mo sensor assigned TG MV 2 Unit Y
i
B |7 CanHead 2 CHT T |Gy No sensor assigned 8,738 myv £ Sensar Not assigned
B |7 CanHead 2 CHE & Gy Mo sensor assigned 8,738 myv & Ampifier CANHEAD CR10T4
£ 3
B |7 CanHead 2 CH3 9 |Gy No sensor assigned 8,738 My e p—— HOaEIE
= CanHead_3
(3 (3 Time - defaut sample rete @ Time trom sample rete £ Transducer ype S0 bidge 30 fhm Fiaie STl
& CanHead_3_CHO 0 & No sensor assigned 0,236 mv i GP Excitation veltage 05 exsitation
& 1 CanHead_3_CH1 1 |[4% Mo sensor assigned -B,738 MY S Filter Bessel lowpass Hz §
B CanHead 3 CH 2 2 |43 Nn sensnr assinned R TER My 0 Zaem vemlin O -
« ) ; )
@ oK

Connected CANHEADs and their measurement channels are displayed.

Sensors can be configured per channel.

You can start measuring.

HBM
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Information for users who do not use catmanEASY/AP 3.0
1. Connect the system as described in chapter2.1

2. Install the driver for the CANHEADdirect interface from the system CD.
Proceed as described in chapter2.1.1 and enter the path of the system CD
(Drivers/Pcan_usb)

3. Start the Setup.Exe file
The PCAN network is automatically configured.
The PCAN programs are automatically installed.
The SystemCheck program is automatically installed.
If no hardware has been connected:
— Connect hardware
— Start NETCREATOR.bat

The NETCREATOR¢.bat file for setting up the PCAN network is on the
accompanying system CD

4. Check the system function with the sample program (see Chapter2.1.3)

The sample program “CANHEADdirect_SystemCheck.exe” is on the
accompanying system CD in the CANHEADdirect directory

5. Integrate CANHEADdirect via API (DLL) or ActiveX API in the system

The documentation for API or ActiveX API is on the system CD (with an
example for integration, APl sub-directory).

A2574-1.0 en HBM
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Beachten Sie bitte die Sicherheitshinweise in der Bedienungsanleitung
CANHEAD.

Diese Kurzanleitung dient der zigigen Inbetriebnahme eines oder mehrerer
CANHEADdirect-Module.

Weiterfuhrende und ausfiihrlichere Informationen sind enthalten in:

— Bedienungsanleitung CANHEAD (PDF-Dokument) auf beiliegender
System-CD

Diese Anleitung zeigt Ihnen:

e wie Sie mit dem CANHEADdirect-Modul bis zu 5 CANHEAD-Module direkt
an einen PC anschlieBen kdnnen

¢ wie Sie die ndtigen Treiber installieren und das System in Betrieb nehmen
e die ersten Schritte mit catmanEASY/AP 3.0 und CANHEADdirect

A2574-1.0 en/de HBM



22 CANHEADdirect

2.1 AnschlieBen und Einrichten des Systems

e Verbinden Sie die CANHEAD-Module untereinander:
M12 Devicenet-Kabel (z.B. 1-KAB267-2) plus einem Abschlusswider-
stand (1-CANHEAD-TERM)

e Verbinden Sie ein CANHEAD-Modul mit dem CANHEADdirect-Modul:
M12 Devicenet-Kabel 1-KAB267-2

A VORSICHT

Das Verstarkermodul CA1030 benotigt eine Hardware-Revision 1.30
oder hoher.

e SchlieBen Sie das CANHEADdirect-Modul an lhren PC an

e Versorgen Sie das CANHEADdirect-Modul mit Spannung
Netzteil NTX001 (10V - 30 V DC)

CANHEAD-Messstelle: z.B. DMS
maximal 5 CANHEAD-Module

L L

Abschlusswiderstand

I )
CANHEADdirect I

NTX001

Netz

HBM A2574-1.0 en/de
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2.1.1 Treiber fir CANHEADdirect-Schnittstelle installieren

e Installieren Sie zuerst die Software catmanEASY/AP 3.0

e Alternativ kbnnen Sie den Treiber auch von der mitgelieferten System-CD
installieren (Drivers/Pcan_usb)

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Willkommen
S

E z wird nach aktueller und aktualizierter Software auf dem
Computer, auf der Hardwareinztallations-CO' ader auf der
Windows Updatewfebszite [mit Threr Erlaubniz] gesucht.

D atenzchutzrichtlinie anzeigen

Soll eine Werbindung mit ‘Windows Update hergestellt werden,
um nach Software zu suchen?

i Ja, nur dieze sine Mal

™ Ja, und jedes Mal, wenn ein Gerat angeschlossen wird
% Mein, diesmal nicht

Klicken Sie auf 'wieiter'', um den VYorgang fortzusetzen.

= Zuniek Wielter Sbbrechen

Aufforderung zur Installation des Treibers beim Anschluss des CANHEAD-
direct-Moduls an den USB-Port des PCs.

A2574-1.0 en/de HBM



24 CANHEADdirect

Treiber fur CANHEADdirect Giber Pfad bestimmen

Assistent Fiir das Suchen neuer Hardware

5

Mit diezem Azsiztenten konnen Sie Software fur die folgende
Hardwarekomponente installieren:

PCAM-LUSE Device

'\] Fallz die Hardwarekomponente mit einer CD
«_4_ oder Dizkette geliefert wurde, legen Sie diese
jetzt ein.

Wie miochten Sie vorgehen’?

" Software automatizch installieren [empfohlen)

% Software von einer Liste oder bestimmben Quells
inztallieren [fur fartgeschiittene Benutzer)

Klicken Sie auf "“weiter, um den “argang fortzusetzen.

£ Zurlick I Wieiter » I Abbrechen

Selektion zur Aufforderung zur Eingabe des Pfades

Pfad flr Treiber des CANHEADdirect-Moduls eingeben

Assistent ir das Suchen neuer Hardware _

Wahlen 5ie die Such- und Installationsoptionen. E@

{* Diese Quellen nach dem zutreffendsten Treiber durchzsuchen

Yermenden Sie die Kontrollkastchen, um die Standardzuche zu enaeitern ader
einzuzchranken. Lokale Plade und Wechzelmedien zind in der Standardsuche it
einbegriffen. Der zutreffendste Treiber wird installiert.

[T Awechselmedien durchsuchen [Dickette, CD._ f

v Folgende Quelle ebenfalls durchsucher:
!E: WProgrammesHBkeatmanE asy neu CAMHEAD dir :J Durchzuchen |

" Micht suchen, sonderm den zu instalierenden Treiber celbst wahlen

Yenmenden Sie dieze Optioh, um einen Geratetreiber aug einer Liste z2u wahlen. Eg wird
nicht garantiert, dazs der von [hnen gewahlte Treiber der Hardware am besten entzpricht.

£ Zurlick I Weter » I Abbrechen

Aufforderung zur Eingabe des Pfades:
C:\Programme\ catmanEASY\AP\CANHEADdirect

HBM A2574-1.0 en/de
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Bestéatigung der Installation des Treibers fir das CANHEADdirect-Modul

5

Assistent fir das Suchen neuer Hardware .

Fertigstellen des Assistenten

Die Software fur die folgende Hardware wurde installiert:

PCAM-USE Device

o=

Flicken Sie auf "Fertig stellen”, um den Vargang abzuzchliefen.

£ Zuriick Fertig ztellen

Sbbrechen

Der Treiber wurde installiert.
Mit “Fertigstellen” wird der Vorgang abgeschlossen.

A2574-1.0 en/de
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2.1.2 Installation des PCAN-Netzes

Um mit dem CANHEAD-System zu arbeiten, missen Sie ein PCAN-Netz ein-

richten.
~loix
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Favoriten  Extras 7 | |
b)ma:k g " ? - Suchen |,: Ordner ' |
Adresse | ) C:\Programme\HBM|catmanEasy 3.01CANHEADdirect | [£] wechsenzu |
[ ordner x | _Neme = | Grie | Typ | Getindert am
) FresFOF_XP o1 A canapiz.di 69KB Programmbibliothek  09.05.2008 01:4¢
5 Gemeins;me Dateien iﬂ__}CRNHRED_RPI_DDCumentatiO... 281 KB Microsoft Word-Dok.,, 21,01,2009 10:22
& £ Google “ﬂ CanHead.dll 120 KB  Programmbibliothek. 16.01.2009 19:21
s @CanHead.lib 8KB LIB-Datei 16.01.2009 19:21
@ & Hardcopy :"'JT_CanHeadATL.dII 36 KB Programmbibliothek. 16.01.2009 19:22
= 3 HEM n-___I CanHeadInterface b 7KB H-Datei 16.01.2009 14:15
@ £ catmanEasy :__iercan_usb.inF 2KB Setup-Informationen  02.07.2003 14:02
B 3 catmanEasy 3.0 ﬂPcan_usb.sys 268 KB Systemdatei 30.06,2008 10:4¢
3 CAMHEADdirect %PCanDrv.exe 2,298 KB Anwendung 02.04.2007 10:0z
@ £ Drivers (¥ FeakletCreator, exe 24 KB Anwendung 15.02.2006 10:47
) Examples
) Firewire
1 Infos
|} LEDImages
H 12 Nodes
) QuickTips
& ) Res
& 1) ScriptwebHelp
= | ) Styles
) Uninst
B ) uss
# ) catmanProf
& |Z) Enlight
# |3 Example
# | ) GlyphiE .,
| | ;IJ /| | &
%irma: HEM Dateiversion: 1.0.0.0 Erstellt am: 02,02,2009 11:47 Gréfie: 24,0 KB [z4,0kB | ¢ Arbeitsplatz _2

1. Navigieren Sie im Windows Explorer zum Ordner CANHEADdirect im In-

stallationsverzeichnis catmanEASY/AP

(z.B. C:\Programme\catmanEASY\CANHEADdirect).

2. Doppelklicken Sie auf die Datei NETCREATOR.BAT.

Alternativ hierzu kénnen Sie die Datei NETCREATOR.DAT von der mitge-
lieferten System-CD aus dem Verzeichnis CANHEADdirect starten

Das Netz wird erstellt.

Das PCAN-Netz installiert sich automatisch, wenn Sie die Software cat-
manEASY/AP nach der Konfiguration des CANHEAD-Systems installieren

Ihr CANHEADdirect-System ist nun betriebsbereit.

USB

CAN POWER

Die “CAN POWER”-LED und die LED “USB” leuchten grun.

HBM
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2.1.3 Funktionalitat des CANHEAD-Systems uberprifen

Zur Uberpriifung stehen Ihnen zwei Méglichkeiten zur Verfigung:

e Prifen mit dem Programm SystemCheck (fir Anwender, die catmanEASY/

AP 3.0 nicht nutzen)

e Uberpriifen und konfigurieren mit catmanEASY/AP 3.0

Beispielprogramm CANHEADdirect starten:

EE
Dstel Bearbeben Arsicht  Favorken  Extras  F o
kg awek - B3 - [T | J) suhen | order | i3]+
Advesse | ) ¢-\ProgrammelHEM| catmanE asy 3.0 =] EJ wedrseinzu
Ordrer | Mama & Gritlle | Typ | Gedrcdet am &
= | [ sutecom. b KB Testdslumank {05, 01 2006, L
f j:xégm C ] BLFFERIY. A 40KE Programembblothsk 25002000 11
() CANHEADGret Elt,enﬁni.d &3 KB Programmbiblothek 0, 020000 ]
B &) Ortvars 13068 Programmbblothel. 16,0020 L¢
B Banghes CANEADdrect_hssistant exe ITE KR Arweersing 15.01.2005 LC
£ Frevirs __L_]:atacl-cl SSKE Programmbblothek  22.00.19%3 ¢
£ Infos 5| CATCOMPONENTCLASSES bt IKE  Teoddohument 14002008 L
£ LEDIsgess [ catEsY.chm S95KE  Komplerte HTML-HL.. 106,00 2008 LE
a0 £ Hodes 5] catLogManager.dl 1S5 KE  Programmbibbothek: 09,06 2008 LE

£ CouichTips 8] catman_aP.d1 B2IZKE Programmbbbothel  23.00.2009 L]
5 O et BB st ASY e STSIKE  Armendung 23.00.2009 L4
5 O St B catmanEary. s mandet LKE MAMIFEST-Datei 21.00.2008 L4
W ) Sles [ cobmanEary_KE.chan L0 KB Komapdarts HTML-HEL.. 23.001.2009 L]
) Uit ] cat Tarrvird, ol DS KE  Prograssbibbot bk 13.04. 2005 1]
[ use 'E’.l:ﬂT!'rhi"l!-h! LIS KE  Arweersdundg 13042005 11
B £ cotmanrof [ coPLERR. T 6KF  Teotdokument {85, 02 2000 L
B 3 Endghk = Complste.DAT SKE DAT-Dabel 14,02.2003 1
B £ Example o] converter.di G4 KB Programimbisbothek 24, 06200 0F
B O Gyptoe W doonifig, een TEKE  Armersdung 03, 11 2008 0
B () MGCplus Setal 2 _!-]#.lrm.ﬂ 120KE  Programmbibbothek 09, 020006 (0
(3 MGCphushsshtent [ EasySeriptaGecpief i 56 KB Komplerte HTML-HEL., 25042007 L:
% () MoCphisAssitint Erghich _“E_;'Eusyﬁtrﬂ.rieb.chn T2 KR Komplerte HTML-HEL.. 25,04 200F 12
=T ¢ AP el B0, TAT VEE  Tesdtdolsrent 5,010 L1
= Prv— | IBRRSG, TXT 2ER  Tetdokument 17003008 1<
_— ChssakEnglch = ekl 1E2KE Programmbblothek.  27,07.3001 L8

=l EPRESS.AT SKE  DT-Dubel 13,06, 2004 127
~| | 5] "

Firma: hbm Ditetversion: 1,0.0.0 Erstell am: 02.02,2009 11:47 Grobe: 17648 176 KB | o Arbetspiatz o

Starten des Beispielprogramms:
e SchlieBen Sie catmanEASY/AP

e Das Beispielprogramm starten Sie Uber den Pfad

C:\Programme\catmanEASY\AP\CANHEADdirect_SystemCheck

e Alternativ hierzu kénnen Sie das Beispielprogramm von der mitgelieferten
System-CD unter dem Verzeichnis CANHEADdirect starten

A2574-1.0 en/de
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Il HBM CANHEADdirect System-Check L ) ;I.QIEI

Scan || Samplerate | Setup Module | Setup Channe! || Measure On Measure OFf || Exit

@@ || Measurement values |
Bus: 0 ;ﬂ

|Chart |

| | | | I | 1 | | | | | I
| | | | I | I | 1 | 1 | |

- i

Time window (s) 10

State: Bus Started ]

e Scan durchfiihren

Beispielprogramm CANHEADdirect / Informationen:

Il HBM CANHEADdirect System-Check L ) ;lglil

Scan  Samplerate  Setup Module  Setup Channel  Measure On Messure OFf  Exit

System | Measurement values |
Bus: 0 - ;ﬂ
= Information
Measure Rate: 50 Hz
Max Vahses n Buffer: 1000
= Modude: 0
= Information
Serial Mo: 310425034
Revision: 100
UpToDate: 1
AP-Type: CB1014
DS Supply Yoltage: 25V
105 Filter Frequency: SHz

Fites Frequency: 5.078
Shunt Value: 87,327
Shunt Channel 0

RIS

Tirne vindow (<) | 10

State: Bus Ready For Measurement |

Informationen zu den Einstellungen werden angezeigt.
Informationen zu den CANHEAD-Modulen werden angezeigt.
Informationen zu den Kanélen werden angezeigt.
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Beispielprogramm CANHEADdirect / Messmodus:

Il Canhead - test program

Scan  Samplerate  Setup Module  Setup Channel  Measure On Measure OFF

|System

=

Busz 0
Infamnation
Measure Rate: 50 Hz
MaxValues in Bulfer: 1000
Module: 0
= Information
Serial No: 300528006
Revision: 100
UpTaoDate: 1
AP-Type: CB1014
IDS Supply Voltage: 25V
D5 Filkes Frequency: 5 Hz
Filter Frequency: 5.078

M alue: 87,325
Shunt Cannet 0
Channet 0
Measurg/ Unit myAY
ensef Type: DMS 3-LeiterViertel 350 Ohm

Bridge Factor 1
K-Factor: 2
ZetoValue: 0
End Scale: 8

R, Tl masnal 1

|Chart

|»

Measurement values

Module: 0 Channel
Module: 0 Channel
Module: 0 Channel
Module: O Channel
Module: 0 Channel
Module: 0 Channel
Module: 0 Channel
Module: 0 Channel
Module: 0 Channel
Module: 0 Channel

: 0 Value Count:
: 1 Value Count:
: 2 Value Count:
1 3 Value Count:
: 4 Value Count:
: 5 Value Count:
: 6 Value Count:
: 7 Yalue Count:
: B Value Count:
: 9 ¥alue Count:

25 Last Value:

-0,3641

25 Last Value: -8,7381

25 Last Value:
25 Last Value:
25 Last Value:
25 Last Value:
25 Last Value:

-8,7381
-8,7381
-8,7381
-8,7381
-8,7381

25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381
25 Last Value: -8,7381

iz

Time window (s 10

State: Bus Ready For Measurement

— Markieren Sie einen Kanal

Uber “Measure On”: Messung starten

— Messrate, Speisespannung, Filterfrequenz, k—Faktor

Messwerte werden angezeigt, Funktionalitat wird Gberprift

Das System ist messbereit.

A2574-1.0 en/de
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2.2 Erste Messungen mit catmanEASY/AP 3.0

P =

v catmanEasy Version 2.5 @

HB

EEE? [ @Hilfe | | @Uher catmanE asy.... | I €2 Beenden |

Meszmodus
It digzem Betriebemodus werden alle ¥ | aden Sie ein MeBprojekt. Die Gerate miizzen
= angeschlozzenen Gerate automatizch erkannt. [y angeschlozzen zein und werden initializiert.
[ Meues Mefprojekt | kefprojekt offnen
Bersiten Sie Messungen ohne ‘_ Simnuliren und visualisisren Sie Signale chne
iy anigeschlossene Gerate vor, angezchlozzens Gerate im D emo-todus.
[ kelprojekt vorbersiten J | D ema-Fraojekt
Auswertemodus
i | Analysieren, visualisieren und expartieren = Laden Sie ein bestehendes Auswerteprojekt, dh.
! Sie bereits gemessene Daten, L/ “ersuche, Berechhungen und Yisualizienungen.

[ Meues Auzwerteprojekt | Auzwerteprojekt offnen

MGCplus PC-Card
c::? Tranzferieren Sie D ateien von einer MGCplus PC-Card auf lhren PC.

[ PC-Card-tManager J

Optionen

ﬁ Die Scan-eptionemeendtigen Sie fur ein neues Melprojekt und den MGCphus PC-Card Explorer. Mit den
weiterend] ptionen ethalten Sie vollen Zuarniff auf die catmank azy Programmeinstellungen.

( Sn:an-[lptinnen..) i @ Wiozu? YWeitere Optionet,.. |

\

oK |

i E—

catmanEASY/AP 3.0 muss fir CANHEADdirect vorbereitet werden.
e SchlieBen Sie das Beispielprogramm

e Starten Sie catmanEASY/AP 3.0

e Wahlen Sie “Scan-Optionen”

HBM A2574-1.0 en/de
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Geratescan einrichten

Gerate-Scan einnichten
Geratetypen suchen Schruttstellen durchsuchen
| Spiderd @ Wasg ist das?
| MGCplus | Ethemet [TCPAP] Suchbereich fur TCPAP
™ Quantumi¥ luse [zB. 192168.169.2.3,10-15:1592.168.240.2.4....]
| mit CX27-Scan "] Seniell (COM1, COM2)  [1921681.2 |
(e, e GFIB (IEEE4SS) Altematiy konnen Sie Subnetze lhres Computers aus
der Liste auswahlen,
| CANHEAD direct
Nomat eDAD @ Weitere Information zum TCPAP Suchbereich
| Gerdte manuel hinzufiigen
1] ] -
2
3
4 -
P ] ,
[ 1] Neues Gerat J [ J Entfernen
Optionern fir MG Cplus und Quariunm<
Hardware-Zeitk anale [N Ge e Fesel nachiS oo @ Wozu?
@ Keine MNTP Zeit IRIG-B Zeit
Anzahl von CAN-Bus-K.analen, die bei enem W<840-Gerate-Scan angelegt werden, falls der Anschiufl 1 des MX840 auf
CaM-Bus-Betrneb steht.
CR—
Spiderd-Betnebsart an Druckeiport Sensor-Ophonen
| Nibble -Modus = @ welche? || Sensor-Scan ausfidhen @ Waozu?
[ o OK l | x.ﬁ.bbrechen
e Geratetyp CANHEADdirect wahlen
e Schnittstelle CANHEADdirect USB wahlen
A2574-1.0 en/de HBM
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Neues Messprojekt starten

w catmanEasy Version 2.5

-

HEM

Eﬂﬁf | I:,__E)Hilfne | |@Uber catmank azy. .. | | @Beenden |

Mezsmodus
I diezem Betiebzmodds werden alle ¥ | aden Sie ein Melprojekt. Die Gerate muzsen
angeschloszenen Gerate yutomatizch erkannt. L/ angeschloszen sein und werden initializiert.

Neues I'-’Iel?-pru:qekt l I keRprojekt offnen ‘

EerE:lten N P A ] Simulieren und vizualizieren Sie Signale ohne

angeschlnssene Eaa s angeschlozzene Gerate im Demo-Modus.

[  eldprojekt vorbereiten ‘ I Demo-Projekt ‘
Auswertemodus
i Analpzieren, visualizieren und expoartieren (=2 Laden Sie ein bestehendes Auswerteprojekt, d h
A Sie Eulrlereits gemessene Diaten. 5 L/ wersuche, Berechrnungen und YWizualizierungen,

[ Meues Suzwerteprojelkt l Auzwerteprojekt offren

MGCplus PC-Card
(} Transferieren Sie Dateien von einer MGCplug PC-Card auf [hren PC.

[ PC-Card-tanager

Optionen

ﬁ Die Scan-Optionen benatigen Sie fur ein neues Mebprojekt und den MGCplus PC-Card E=plorer. Mit den
weiteren Optionen erhalten Sie vollen Zugnff auf die catmank azy Programmeinstellungen.

E Scan-Optionen... ; L‘j‘) oz ? Wieitere Optionen... ‘

oK |

e neues Messprojekt wahlen

CANHEADdirect-Modul im Messmodus: LED USB blinkt griin
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Neues Messprojekt anzeigen

BB catmanEasy [Vorfihrversion] - @X
Kanal-Toals
B Messkanile i Messjobs {5 visualisierung Sensardatenbank Berechnungskanale /7 MeRdaten auswerten Ansicht ~ (@) Hilfe ~
i umbenennen | g standard & IBI [Py, ) cerate-Reset.. Ak Neuer Hilfskanal
-Z mitialisieren || =lI7 Langsam - -l " caN-Kenfiguration.. 2 Initialisierungs-Log
‘ Live-MeBwerte ‘ B e | R NAEAD Maduie zwcaen
Messkanals sinrichten Aktuslls Sensardatenbank 7 x
Kanallste Sensorgruppen
. Wanainame Slot Senzor StatusMeRwvert ; |m B
(2) Zeit - Standardmefirate 2 Zett aus Mefirate = £3 Sersoranippen -
& CanHead_1_CHO 0 4% Kein Sensor zugewiesen -0,3590 mviv Alle Sensoren
&F CanHead_1_CH 1 1 & Kein Sensor zugewiesen 8738 mVAY ! Yokl intedelite Sencaray =
& CanHead_1_CH2 2 &y Kein Sensor zugewiesen 8,738 mVAY R T—
B CanHead_1_CH3 3 & Kein Sensor zugewiesen 8,738 MV 51 DMS-Bricken [Dehnung]
B CanHead_1_CH4 4 < Kein Sensor zugewiesen 8,738 mVAY [ Eigene Aulnehmer
B CanHead_1_CHS 5 &y Kein Sensor zugewissen BT3B mMYN [ Frequenzmessung -
B CanHead_1_CHE 6 &y Kein Sensor zugewissen 8,738 mvA
B CanHead_1_CH7 7 &% Kein Sensor zugewissen 8,736 MYV Sensoren
B CanHead_1_CHB 8 G KeinSensor zugewiesen 8,738 MY & Kein Sansar -
B CanHead 1_CHS 9 &y Kein Sensor zugewissen 8,738 mVA % B12 200m/s
\=] [/z] Berechnungskanile } B12 S00m/s
&% C18100kN
€5 C1810kN
£3 C181MN
&% 18 200kN
£ C1020kN 2
kanalinfo 1 x
JDrucken (€ Detais LED blinken
& | Kananame CanHead_1_CH O 2
& Fehlerstatus Emseiterter Fehlerstatus nicht verfiighar
=) Kanalkommentar E
E I~ Langsame Mefrate verwenden
2 | Einkeit myA
&3 Sensor Nicht zugewiesen
B Verstarker CANHEAD CB10M4
& SerienNr 300528006
&% Aufnehmerschaltung DMS Viertelbriicke 350 Ohm mit 3-Leiterschaltung
P Speisespannung 2.5V Speisung
| Filter Bessel Tiefpal Hz 5
3 Nullwert QA
Lol ™ Mullstellen sperren
DL | k-Faktor 2
S Btickenfaktor 0
IES I AutaCal aktivieren -
4 » 4 1 (]
@ ok

Angeschlossene CANHEADSs und deren Messkanéale werden angezeigt.

Sensoren kénnen pro Kanal konfiguriert werden.

Sie kdnnen die Messung starten.

A2574-1.0 en/de
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Hinweise fur Anwender, die catmanEASY/AP 3.0 nicht verwenden

4.

. SchlieBen Sie das System wie unter Kapitel2.1 beschrieben an.
. Treiber fur die CANHEADdirect-Schnittstelle von der System-CD installie-

ren. Hierzu gehen Sie wie unter Kapitel2.1.1 beschrieben vor und geben
den Pfad der System-CD ein (Drivers/Pcan_usb)

Starten Sie die Setup.Exe—Datei
Das PCAN-Netz wird automatisch eingerichtet.
Die PCAN-Programme werden automatisch installiert
Das Programm SystemCheck wird automatisch installiert
Falls keine Hardware angeschlossen war:
— SchlieBen Sie die Hardware an
— Starten Sie NETCREATOR.bat.

Die Datei NETCREATOR.bat zum Einrichten des PCAN-Netzes befindet
sich auf der mitgelieferten System-CD

Funktion des Systems mit dem Beispielprogramm testen (siehe Kapitel

2.1.3)

Das Beispielprogramm “CANHEADdirect_SystemCheck.exe” befindet sich
auf der mitgelieferten System-CD im Verzeichnis CANHEADdirect.

CANHEADdirect tber API (DLL) oder ActiveX API in ihr Programm ein-
binden

Die Dokumentation der API bzw. der ActiveX API befindet sich auf der
System-CD (mit einem Beispiel fur die Einbindung, Unterverzeichnis API).

HBM A2574-1.0 en/de
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Modifications reserved.

All details describe our products in general form only.They are
not to be understood as express warranty and do not constitute
any liability whatsoever.

Anderungen vorbehalten.

Alle Angaben beschreiben unsere Produkte in allgemeiner Form.
Sie stellen keine Beschaffenheits- oder Haltbarkeitsgarantie im
Sinne des §443 BGB dar und begriinden keine Haftung.

Hottinger Baldwin Messtechnik GmbH

Postfach 10 01 51, D-64201 Darmstadt

Im Tiefen See 45, D-64293 Darmstadt H B M
Tel.: +49 6151 803-0 Fax: +49 6151 8039100

Email: support@hbm.com Internet: www.hbm.com measurement with confidence
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