Step by step instruction to use the CX27
with TwinCAT

1 Activate isochronous signals on the connected MX modules.
The MX modules are connected via FireWire cable with CX27.

In the “Signals” tab of QuantumX assistant, activate isochronous data transfer.

?r k@ @9 QuantumX Assistent V2.2 R2 (92) - = x
e Kandle | Signale | Funkiionen  Susgange  Scope  Sensordatenbank Zeige Protokoll
ﬁ 180 |sochronen Diatentransfer aktivieren =] . "T‘j aCt'Vate ISO S'g na |S
Einstellungen |7 Isochronen Datentransfer desktivieren  Kopieren Einfiigen Optionen -
Signale
Fadul a| =
|2'e— " Filter @ MBEzsrate e =
= % Computer Pfad halh odey = Meszwert
B CX27 (000B2D) CAN-Signal-Format § Zeitliberwachung
D Unt Besssl 100Hz @ 1200/ & d
1.1 : Mx340 [0005E4) _
2.1 : Mx340 (0005B4)
3.1 MxB340 (0003B4)
4.1 : Mx340 [0005B4)
5.1 : Mx340 [0005B4)
——— EB.1: MxB40 [0003B4)
—— 7.1 : MxB340 [0003B4)
—— 8.1 : Mx340 (0003B4)
Urk Bessel 100Hz @ 1200/ B feinsersorangeschiossen . )]
v
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2 Download the EtherCAT ESI File from CX27.
The CX27 provides the following ESI files (EtherCAT Slave Information):
e HBM-CX27.xml
ESI file without fixed mapped PDOs to EtherCAT sync-manager.
e HBM-CX27 _50.xml
ESI file with 50 fixed mapped PDOs to the first input sync-manager.
e HBM-CX27_100.xml
ESI file with 100 fixed mapped PDOs to the first input sync-manager.
e HBM-CX27_199.xml

ESI file with 199 fixed mapped PDOs to the first input sync-manager.

The ESI files are downloadable from the CX27 using the following URL:
e http://[IP of CX27]/ecat/ HBM-CX27**** xml”

/7 http:/,/172.19.172.91 /ecat /HBM-CX27_50.xml - Windows Internet Explorer

N D -
ress ] hitp:fi172.19.172.91 jecatHEM-Cx27_50.xml =

Datei  Bearbeitem  Ansicht  Favoriten  Extras 2

r{;- Favoriten | {;‘g PEAREEEEIEEY Speichern unter 2
@http:,l’,l’l?Z.lQ. 172,91 /ecat/HEM-C Speichern in: I Eigene Dateien j @ ’f | E

Eigene Eilder

@ Eigene Musik

{2 HEM

2 | visual Studio Projects
2| conpararm. zml

<?7xml version="1.0" 7> k
Tl ation="EtherCATI]

cCtin
- <EtherCATInfo xmlns:xsi:

- <Vendor>
<1d=285</Id>
<Name=Hottinger B:

Eigene Dateien

<ImageDataltxid:
</Vendorz
- «Descriptions >
- <Groupsz>
- =Group>
<Type=Commur
<MName Lcld="10:

<Image16x14 =DE = Speichem |

</Group> . Bateiie e
it ML-Dateien [*.ml) - Abbrechen |
</Groups= I J o

00000070000001

Dateinane: HEI y

- «Devices>
- <Device Physics="YY">
<Type SerialNo="#x0000" RevisionNo="#x0005" ProductCode="#x0801">HBM CX27(ET1100)</Type=>
- <Name LcId="1033">

<I[CDATA[ HBM CX27 (ESC ET1100) module for Quantum ]]>
=INamea=
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3 Pre configuration of TwinCAT environment

3.1 Copy ESI in EtherCAT definition folder

The folder of EtherCAT definition files (ESI-File) is in TwinCAT “[c:]/TwinCAT/lo/EtherCAT”.

NOTE: The TwinCAT and all EtherCAT Masters can only manage one single CX27 ESI-File.

K&+ Computer » OS(C) » TwinCAT » Io » EtherCAT » = [ 3 [ EtherCAT durchsuchen o

Organisieren = In Bibliothek aufnehmen = Freigeben fir = Meuer Ordner | E== > i £l @

MNarme Anderungsdatum Typ Grife i

0 Favoriten |?

B Desktop B | EtherCATBase.xsd 21.05.2010 16:49 XSD-Datei 33KB
& Downloads | EtherCATDict.xsd 13.02.2009 15:49 XSD-Datei 1KB
%5l Zuletzt besucl | EtherCATInfoxsd 11022010 15:49 XSD-Datei SO KB
| EtherCATModule.xsd 13.02.2009 15:49 XSD-Datei 1KB

. Biblictheken  + =] HBM-CX27 50 17.02.2011 12:56 AML-Dokument 123 KB

3.2 Start TwinCAT with run TwinCAT system manager

Uber TwinCAT...

Ereignisanzeige
Systern Manager
PLC Control

Echtzeit

Router

System
o
PLC

Eigenschaften

53 1.: R
0 [nr | —— 17.02.2011
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3.3 Open a new TwinCAT Project

Bearbeiten Altionen Ansicht Opticnen  Hilfe

[ Meu Strg+M %E@|MB|Q|
Meu aus Vorlage...

= Offnen... Strg+0

@ Offnen vom Zielsystem

= Speichern Strg+5
Speichern unter...

|| Lltiviers Knmnrimisrimnn

3.4 Scan devices
Datei Bearbeiten Aktionen Ansicht Optionen  Hilfe
NwwdH SR ‘B2R8 M5 |E]

ﬂ SYSTEM - Konfiguration
.5 SPS - Konfiguration

E|. EfA - Kenfiguration

8 Zuoy " Gert Btagen..

g Gerdt Importieren...

B Gerite Suchen...

y Einflgen Strg+V
B3, Einfigen mit Verkn. Alt+Strg+V

3.5 Press OK on this hint
| EfA - Konfiguration
B E/A Gerite

&8 Zuordnungen

HIMWEIS: Es kénnen nicht alle Gerdtetypen automatisch erkannt
. werden

ok | [ A
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3.6 Select only EtherCAT devices

Datei Bearbeiten Aktionen Ansicht Optionen  Hilfe

DEwH &0 I 2eR ) Bavdddhie v 2qD@.Fen ?
-l SYSTEM - Konfiguration Nummer Gerat Typ

: -BA 5PS - Kenfiguration

- E/A - Konfiguration

: EB E/A Gerite
&8 Zuordnungen [

3 neue E/A Gerate gefunde

[W|Gerat 1 (RT-Ethemet]  [VitualBo s | firtialB o Inly Ethernet ;

[|Gerat 2 [RT-Ethernet]  [LAN-Verbindung & InteI[H] FROA005-Desklopadapter #2 -

Gerdt 3 [EtherCAT)  [LaM-Verbindung 5 (TwinCAT-Intel PCIEthernet Adapter - Yirtual Abbruch

Alles wahlen
Michts wahlen

3.7 Scan boxes

Datei  Bearbeiten Aktionen Ansicht Optionen  Hilfe
DS E S0 2RR A8 = ane % 2QAREHL &

- Bl SYSTEM - Kenfiguration Mummer Gerat Typ

...5A SPS - Konfiguration

= E/A - Konfiguration
-B8 E/A Gerdte

1.5 Gerdt 3 (EtherCAT)

i'ﬁ Zuordnungen
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4 Configuration of TwinCAT Project

4.1 The next steps describes the handling with FIXED mapped PDO's
The PDO's are fixed mapped in ESI-File (e.g. ESI-File HBM-CX27 50.xml).

For handling with dynamic PDO mapping (ESI-File HBM-CX27.xml) see section 4.2.

4.1.1 You can activate the “Free Run Mode” directly after the scan of box.

s v H B BERN®[% B Q)% & 7

Aligemein | Adapter | EtherCAT | Oniine | CoE - Onling |

Datei Bearbeiten Altionen Ansicht Optionen  Hilfe

DEFHER[ B8 (AD |5
ﬂ SYSTEM - Konfiguration

..M SPS - Konfiguration
= E/A - Kanfiguration

5B E/A Gerate

-5 Gerat 3 (EtherCAT) Tip: Sl
] =$a Gerdt 3-Prozessabbild Kommentar:
=f= Gerit 3-Prozessabbild-Info
&t Einginge

& Ausginge

& InfoData

-5 Box1 (HEM CX27(ET1100))

..g8 Zuerdnungen

Name: GBEI?T_-?{_B"IE@-':’ .

Press DK

4.1.2 Now verify the Operation Mode

=i

Datei Bearbeiten Aktionen  Ansicht OOen Hilfe
DESH|SE[ e a M Havdaasi(@eei@HFLGTen
B8 SYSTEM - Konfiguration .
H O - Ol
£ SPS - Konfiguration | Algemein [ Adepter [ EherCAT | Online | CoE - Onling |
= E/A - Konfiguration
2B E/A Gerdte N[: Addr  Name State CRC
| E-5= Gerat3 (EtherCAT) B 1001 Box T (HBM CX27(ET1100) o 0
i..=}= Gerat 3-Prozessabbild
== Gerit 3-Prozessabbild-Info
@1 Eingénge
-§L Ausginge
-§ InfoData
[% Box1 (HEM CX27(ETL100))
\ g& Zuordnungen
Alctueller Status: oP Courter Cyclic Queved
[(h& ] [PreOp ] [SafeOp) [ Op | | Send Frames 2310 + 13620
[ CACKsehen | [ Frameske ) Frames / sec 243 + 2
Lost Frames o + 0
TR Emors 0 /832
I Bovharsichning Adracea  Tom Finn 2 Auen E_Que fm
Bereit Lokal (172.21.84.21.1.1)
=
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4.1.3 Now check the values

Datei  Bearbeiten Aktionen Anpsicht Optionen Hilfe

DNeeH/ SR L2260 [S6as 50 @B Q)
BB SYSTEM - Kenfiguration - :
B SP5 - Konfiguration 7] | |- ¥arisble | Fiags. | Onine
-1 /A - Konfiguration Wert: 0.000183 (1.828983¢-004)
BB E/A Gerite
5% Gerat 3 (EtherCAT) Neuer Wert Force... | | Avfheben
{24 Gerat 3-Prozessabbild
= Gerit 3-Prozessabbild-Info
-§7 Eingange
$L Ausginge
§ InfoData
=A% Box 1 (HBM CX27(ET1100))
2§t PDOL L
e
T St =
G- @1 PDO2
$1 PDO3
[ %7 PDO4
- §f PDOS
- @1 PDOG
-1 PDO7
&1 PDO8
$7 PDOS
(- %7 PDOL0
- §f PDO1L
@ @1 PDO12
-1 PDO13
G- @1 PDOL4
$1 PDOLS
[ %7 PDO16 ™
Bereit Lokal (172.21.84.2111) MY

&
]

1

Kommentar:
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4.2 The next steps describes the dynamic PDO mapping

It used the ESI-File HBM-CX27.xml

4.2.1 Deactivate or don't activate the “Free Run Mode” directly after selecting the
box.

4.2.1.1 After scan
L 22 ® | % | B Q(od) 6] 0[] &

Allgemein |Mapter I EtherCAT I Online I CoE—OnlJne|

D_atei _Bearlll_.eitgn Ald:ilqn_en .Angicht .Clp_itilonen Hi!fe
DEFed &G FR2RR #Md | = e N
=B SYSTEM - Kenfiguration

----- B® SPS - Konfiguration

= E/A - Konfiguration Name: Gerdt 3 (EtherCAT)
Bﬂ E/A Gerite
£1-5% Gerit 3 (EtherCAT) Tvp: il

‘..mdm Geriit 3-Prozessabbild

.=} Gerat 3-Prozessabbild-Info

%T Eingange ~
- @l Ausginge ™~

-8 InfoData

-5 Box1 (HBM CX27(ET1100))
-G8 Zuordnungen

Press HO Kommertar:

4.2.1.2 During normal execution

B Urioeronnt - TwinCAT 573

Datei Bearbeiten Aktionen Apsicht Opticnen  Hilfe

D@ AR08 |2 e vd s oe|
ﬂ SYSTEM - Kenfiguration

: =T rllgemein
...5A SPS - Konfiguration __,_.a-ﬂf ? el

=B E/A - Konfiguration

) E E/A Gerite Press to deactivate

Mame: Gerat 3 (Eth

=] Gerdt 3 (EtherCAT)

I -.=f= Gerdt 3-Prozessabbild Kommentar-
i .=t Serdt 2-Draveccahhild-Tafa

Typ: EtherCAT
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4.2.2 Select CX27 box and click the “Process Data” tap.
Now you can map the PDOs to different input sync-manager.

Dotei Bearbeiten  Aktionen Ansicht Optionen _ Hilfe ]
DEwHGRE| 2B A3 D avydaat a2 @@L Hen?
SYSTEM - Konfigurati
— 5ps - Knnﬁ;rlal::: - Algemein [ EtherCAT [DC__ | Prozessdaten | Starup | CoE - Oniine [ Oniine |
£ E/A - Konfiguration Sync Manager: PDO Liste:
- EE) E/A Gerite
15 Gert 3 (EtherCAT) SM  Size Type Flags Index Size Name Aags SM Su ‘:
== Gerét 3-Prozessabbild 0 512 MexOut G&1A00 50 FDO1 0 =
i..m Gerat 3-Prozessabbild-Info 1 512 Mxin Be1ADT 50 PDO2 o
9 Eingange 2 5 Inputs Ge1AD2 5D FDO3 0
i P 30 Inputs GAD3 50 FDO4 0
P e P nputs GlA4 50  PDOS 0
3 GADS 50 FDOB 0
o
=i B“"plD(glE;M SET(ERINN) ®IAE 50 PDO7 0
& el &1A07 50 PDOS 0
§ Westate ! N <[ n | v| |eae 50 ppos 0 -
§ InfoData
&8 Zuordnungen select PD0s PDO Zuordnung {1 1C12) PDO Inhalt {k1ADD)
T [@ean
] | |indec  Sze O Name Type Defaut (hex)
| <1 ADT
% AL | ee001 40 00 om REAL
Floaas 0615001 10 40 8 USINT
P ee1AD4 50
k105
B -
Dowrioad [Predefined PDO Assigrment. fceine) -
PO Zhoring [Lade PDO Info aus dem Gerat ]
[ PDO Korfiguration
[Symc Urit Zuordnung )
| - Netire T GeABe M Eif leee bt it £l
Bereit Lokal (172.2184.2111) [«

 Datei Bearbeiten Aktionen Ansicht Optionen  Hilfe

De@E(Saf 225 A =i
[-E SYSTEM - Konfiguration
B® SPs - Kenfiguration

= ' E/A - Konfiguration Name: Gerat 3 (EtherCAT)
- B E/A Gerate

=B Gerat 3 (EtherCAT) Typ: EtherCAT
...=$a Gerat 3-Pr{ ®g Box Anfiigen.., e
=$= Gerst 3-Pr

&' Eingdnge
§ Ausginge {7} Online Reset

IS 01 Reload (Nur Konfig Modus)
2 0% Box1 (HEN

%T PDOL Online Delete (Nur Konfig Modus)

€ Westat “BY Gerat Exportieren...
- & InfoDa
-8 Zuordnungen E* BoxImportieren...

B

Aligemein | Adapter | EtherCAT | Online | CoE - Online |

W Gerdt Loschen

[ Disabled

"« Boxen scannen...
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4.2.4 The next step is the activation of “Free Run Mode”

Datei Bearbeiten Akticnen Ansicht Optionen  Hilfe

DEsUHSR|IROD M2 8dasddehoes s QREE
m SYSTEM - Konfiguration ?ﬁ—’_- — ,
.JA SPS - Konfiguration — Gemein | Adapter | EFESCKT %Fﬂné'*ﬂiﬂ?“!

| E! E/A - Konfiguration
- B8 E/A Gerdte Press to select

MName: Gerat 3 (BtherCAT)

(=R Gerat 3 (EtherCAT) Free Run Mode Typ: EtherCAT

Kommertar:

..=¥= Gerdt 3-Prozessabbild
..=$= Gerdt 3-Prozessabbild-Info

4.2.5 After then verify the Operational mode.

Bearbeiten  Aktionen  Ansicht Optionen  Hilfe

DEBH[E0| )RR hd Barddahi(e Q@@L en?

@ 5YSTEM - Konfiguration - -
| B SPS - Konfiguration [ Algemein [ Adspter | BherCAT | Orli | CoE - Crine |
B E/A - Konfiguration
Em EIA Ger:ta No Addr  Name State CRC
=55 Gerat 3 (EtherCAT) B& 1001 Box 1 (HBM CX27(ET1100) or o
i.=¥= Gerat 3-Prozessabbild
== Gerit 3-Prozessabbild-Info
£ Eingénge
$! Ausginge
-§ InfoData
=-HH Box1 (HBM CX27(ET1100))
- §1 PDOL
§ WcState
§ InfoData
&8 Zuordnungen
Alctueller Status: oP Courtter Cyclic Queued
Send Frames 6645 . 11288
[ CRCIG ] [ P 5 ] Frames / sec 249 + 1
Lost Frames o + 0
Ti/Rx Emors ) / 8%,
| FFr— Rosaberrihisiies clomcizeil T Einn:fi | fisces E-Ruc fm
Bereit Lokal (172.21.84.21.1.1) [eiTyiifeg T
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4.2.6 The last step is always to check the values

Datei Bearbeiten Aktionen  Ansicht  Optionen  Hilfe ] I I
DS EH|SR( L ERE|H D |[E[ee s F @2 =2q@Ees e ?
= SYSTEM - Konfiguration
g SPS-KonFiguragon Varizble | Flags | Oriine
-8 E/A - Konfiguration Wet: 0.000303 (3.028047¢-D04)
- A Gerdte
i gi Gerat 3 (EtherCAT) NewerWet: [ Fooe . |  [[Auheben |
=¥ Gerat 3-Prozessabbild
-§= Gerit 3-Prozessabbild-Info Kommentar:
1 Einginge
-§l Ausginge
@-§ InfoData
% Box1 (HEM CX27(ET1100) -
-1 PDO1
L%t Chl
[ 2
@ WcState
@-§ InfoData
&& Zuordnungen

Bereit Lokal (172.21.84.21.1.1) ;
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