
B4549-3.0 jp  HBM: public

T40FH
トルクフランジ
��
- ��（��）トルク：100kN·m、

125kN·m、150kN·m、200kN·m、
250kN·m、300kN·m

- ��（��）�
��2,000rpm～3,000rpm
- コンパクトな����
- �
�と��
�
- ベアリングやスリップリング���
- ロータ・ステータ!はデジタル"#
- $%な�&'()%* +,6kHz（－3dB）
- オプション：/0����&システム
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23

4�56 0.1
トルク�&システム（�
�）
��（��）トルクMnom kN·m 100 125 150 200 250 300
��（��）�
�� rpm 3,000 2,000
��7�におけるヒステリシスを8む9:;

	
��

Mnomの0%からMnom20%まで % ≤±0.03
Mnomの20%からMnom60%まで % ≤±0.065
Mnomの60%からMnom100%まで % ≤±0.1

���

Mnomの0%からMnom20%まで % ≤±0.03
Mnomの20%からMnom60%まで % ≤±0.065
Mnomの60%からMnom100%まで % ≤±0.1

<り=し;の>?@A [DIN 1319にBづくCDEFの@A]
	
��
 % ≤±0.02
���
 % ≤± 0.02

>?G�にHするG�IJ10Kあたりの@A
��のスパン��による�
��
	
��
 % ≤±0.1
���
 % ≤±0.1

����によるゼロ��
	
��
 % ≤±0.07
���
 % ≤±0.07

��（��）7�
[��トルクEF%*　0～��トルク]
	
��
 10kHz/60kHz/240kHz kHz 5/30/120
���
 V 10
7��A
 [Mnomにおける��7�とKLのCDとの@A]
	
��
 % ±0.1
���
 % ±0.1
トルク＝0におけるCDEF
	
��
 kHz 10/60/240
���
 V 0
��（��）CDEF
	
��

���（��）トルク! kHz 151) /902) /3603)

（5V"�4)）
#��（��）トルク! kHz 51) /302) /1203)

（5V"�4)）
���

���（��）トルク! V ＋10
#��（��）トルク! V －10

NOPQR
	
��
 kΩ �≥2
���
 kΩ  ≥10
B?G�における48S!TUの�S!ドリフト
	
��
 % ≤±0.03
���
 % ≤±0.03
�&'()%* －3dB kHz 11) / 32) / 63)
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��（��）トルクMnom 300250200150125100kN·m
VWS! μs <4001) / <2202) / <1503)

XYリップル
���
5) mV <40
+,IZ%*6)

	
��
 kHz 2.5 ～ 17.5 1) / 15 ～ 105 2) / 60 ～ 420 3)

���
 V －12 ～ ＋12
[\]^
��'(�)（*+,��） V 18 ～ 30
-.!における/0�1 A < 1
2ち3がり!における/0�1 A <4（typ.2）50μs
��（��）/0�1 W < 10
ケーブル7 m 50
_`EF Mnomの850%
Mnomにおける_`EF % ≤± 0.05
��（��）トリガ�� V 5
トリガ��リミット V 36
<���ON V =>>2.5
<���OFF V =?<0.7
トルク�&システム（��
�）
4�56 0.1
��（��）7�
（��（��）EF%* 0～��（��）トルク）

mV/V 0.63～1.1（��はタイププレートでC�）

��7�（]aCD）におけるヒステリシスを8む9:;@A
Mnomの0%からMnomの20%まで % ≤± 0.03
Mnomの20%からMnomの60%まで % ≤± 0.065
Mnomの60%からMnomの100%まで % ≤± 0.1
>?G�にHするG�IJ10Kあたりの@A
��のスパン��による�
�� % ≤± 0.1
����によるゼロ�� % ≤± 0.07
<り=し;（Ib;）の>?@A
[DIN 1319にBづくCDEFの@A]

% ≤± 0.02

>?G�におけるcDPQ Ω 1560 ± 100
>?G�におけるCDPQ  Ω 1400 ± 100
deブリッジfg]a V 5
ブリッジfg]a%* 2.5 ～ 12
センサのhi TEDS （IEEE 1451.4にDづく）
�
���&システム
���&システム リングギア（GH）とIJセンサでM�
CDEF 5V"�（RS-422）、NOP90°の2つのQR

1�
あたりのパルス)（jkj)） 72 86
CDEFレベル　High V ≥3.5
CDEFレベル　Low V ≤0.8
+,mnCD'() kHz 25
opqrにおける/0センサヘッドとjkの!の��tu mm 2.5
opqrにおけるbv%* mm 1.5～3.5
mnwqrIxy mm ±2
EFzCのためのmn/{D|� kA/m <0.1
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��（��）トルクMnom 300250200150125100kN·m
}~23
EMC
エミッション（EME） [FCC  47、Part  15、Subsection  C]
エミッション（EME） [EN<61326-1、セクション7]
RFIフィールドT� クラスB
]/(�; [EN 61326-1、table 2]
�IU（AM） V/m 10
IU A/m 100
V�W�（ESD）
XYW� kV 4
Z[W� kV 8

\]^_（バースト） kV 1
インパルス��（サージ） kV 1
abcde（AM） V 10
EN60529にBづく��56= IP 54
>?G� ℃ 23
G���%* ℃ ＋10 ～ ＋70
vbG�%*8) ℃ －20 ～ ＋85
��G�%* ℃ －40 ～ ＋85
EN<60068-2-27による�������9)

f� n 1,000
gh!i ms 3
j]�（k�l
） m/s2 650
EN<60068-2-6による3qrの�b����9)

	
�mn Hz 10 ～ 2,000
gh!i h 2.5
j]�（op） m/s2 100
�{NO10)

�{トルク [MnomにHする��11)] kN·m 200 400
��トルク [MnomにHする��11)] kN·m >300 >600
�{wqrD12) kN 230 290
�{�D12) kN 110 240
�{�げモーメント12) kNm 22 35
DIN 50100にBづく�b��（peak-to-peak）13) kN·m 200 400
プラス�+,トルク kN·m 150 300
マイナス�+,トルク kN·m －150 －300
���
サイズ BG1 BG2
ねじり�;cT kN·m/

rad
119310 228090

MnomSのねじれ� degrees 0.072 0.075
w�;ca kN/mm 1855 3900
 ¡qrの�;cr kN/mm 3340 4910
 ¡wqrの�げモーメントの�;cb kN·m/

rad
25495 65900

kN·m/
degrees

445 1150

�{wqrDにおける+,Ix mm 0.1
�{�DSにおける+,@¢@A mm 0.1
�{�げモーメントにおける£¤@A mm 0.5
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��（��）トルクMnom 300250200150125100kN·m
DIN  ISO  1940によるバランス56 G 6.3
ISOV7919-3にBづく¥¦フランジにおける
§H�なw�bの+,�{R14)（peak-to-peak）
qrモード（tuvwx） μm s(p�p) �

9000
n� (n in rpm)

yzおよび{|モード／~omn（�!v） μm s(p�p) �
13200

n� (n in rpm)

ロータの¨;©�モーメントJv
 （�
w'り。フランジボルトは«¬しない）

kg·m2 2.0 5.15

トランスミッタ�の¨;©�モーメントの��
（­®センタリングを¯°したフランジの�±）

% of Iv 45 47

ロータとステータ!の+,²@³op（ ¡´）
f�]�-.システム�し mm ±2
f�]�-.システム�き mm ±1
ロータとステータ!のmnwIx [15) ] mm ±2
µ¶·�
ロータ kg 78 142
ステータ kg 2.1 2.3

1) オプションコード5がSU2の!：10±5kHz
2) オプションコード5がDU2の!：60±30kHz
3) オプションコード5がHU2の!：240±120kHz
4) RS-422����、U�によりf���をwx
5) ��	
�mn0.1～10kHz
6) M�トルクと�
��に��cのあるO���ある��の�
��mn
7) f��にのみ�x
8) ステータのベースプレートをqした�abは70℃より?きいこと。ベースプレートの��は85℃を�えないこと
9) アンテナリングとコネクタが�しく�めつけられていること
10) �げモーメント・ 
・¡Q¢
・��（��）トルクの�^などの£¤の¥¦#§は、¨の#§が©!にªxしなければ、
Vvに�められたそれぞれの«¬­まで®¯されます。¨の#§が©!に°±するU�、£«¬­は²³します。
´えば、#§トルクが��トルクを�^せず、�げモーメントが«¬­の30%µびに 
が«¬­の30%の¶·のU�、
¡Q¢
の®¯­は«¬­の40％となります。®¯«¬の�げモーメント・ 
・¡Q¢
は、��トルクの81.0％
の.�¹Pとしてº»します。«¬#§¼½­は、����mn¾の��¿ÀにおいてÁÂです。＜10℃¿ÀÄでの«¬#§は、
830％ の²³が¦じます（XÅÆのÇ�,Ä）

11) Vv#§¶·にて
12) Vv・zv#§において
13) ��（��）トルクを�えることはできません
14) kÈQ¢のoれ、ÉÊ�、R�ËR、ÌりÍみ、Î、ÏÐÑÒIJ、ÓÔËRやÕなるÖ×によるØÙ、
�
RからÚÛすることがÜÝです。

15) ��（��）��mnを�えるU�：±1.5xmm
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����（¸x：mm、1mm＝0.03937）
�
���&システム¹きトルクセンサ T40FH、オプション4、コードSU2、DU2、HU2
T40FH 100VkNm - 150VkNm（}�º）
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ÛRßà（æN：mm、1mm＝0.03937 インチ）
Cé�き�PはDIN ISO 2768-mkにDづく
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T40FH 200VkNm - 300VkNm（}�º）
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ÛRßà（æN：mm、1mm＝0.03937 インチ）
Cé�き�PはDIN ISO 2768-mkにDづく

トルクセンサ T40FH（��
�）、オプション4、コードPNJ
T40FH 100 kNm - 150 kNm（}�º）
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ÛRßà（æN：mm、1mm＝0.03937 インチ）
Cé�き�PはDIN ISO 2768-mkにDづく
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T40FH 200VkNm - 300VkNm（}�º）
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Cé�き�PはDIN ISO

2768-mkにDづく

ご»¼コード
ごëìコード
K-T40FH  [オプション2＝MF/STのみ]

コード オプション1：-.mn
100R 100 kN·m  [オプション2＝MF/ROのみ]
125R 125kN·m  [オプション2＝MF/ROのみ]
150R 150kN·m  [オプション2＝MF/ROのみ]
200R 200kN·m  [オプション2＝MF/ROのみ]
250R 250kN·m  [オプション2＝MF/ROのみ]
300R 300kN·m  [オプション2＝MF/ROのみ]
コード オプション2：ÓíÐî
MF トルクフランジ1�
RO ロータのみ
ST ステータのみ
N ïf��
コード オプション3：ð�

S ñò（ヒステリシスをôむõ�c ≦±0.1%）
コード オプション4：�JvÓí  [オプション2＝MF/STのみ]
SU2 �
��10kHz±5kHzと±10V、'(��18～30V DC
DU2 �
��60 kHz±30 kHzと±10V、'(��18～30V DC
HU2 �
��240 kHz±120 kHzと±10V、'(��18～30V DC
PNJ mV/V
コード オプション5：]�-.システム

0 ]�-.システム�し
1 IJ�]�-.システム
コード オプション6：öì¼½

S �し

K-T40FH - 1 0 0 R - M F - S - D U 2 - 0 - S

measure and predict with confidence

スペクトリス¾�¿ÀHBMÁÂ®
〒101-0048 ÃÄÅÆÇÈÉÊÈËÌ2−6 
ËÌビル 4Í
TEL 03-3255-8156  FAX 03-3255-8159
URL www.hbm.com/jp E-mail hbm-sales@spectris.co.jp

����は��される��があります。� �!
の��はすべて$	
%の&��な
(です。


%の�*を�すものとして��されるべきもので
はなく、また、いかなる���>を?すものでも
ありません。��にC�が�る��にはドイツ�

G�が�となります。なお�まれるI�はドイツ
�G�の�
であり、すべて&��でJ?されて
います。
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