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DATA SHEET

MX471C
CAN FD モジュール
��
� 4つの����チャンネル (���
�)
� CAN FD(ISO 11898-1：2015)、

CAN 2.0A/Bをサポート
� その�のプロトコル：SAE J1939、 xCP-on-CAN/

CAN-FD
� ��：�の MX モジュールのセンサ��、

CAN����
� ��された� モジュール!のEthernetゲー
トウェイ
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MX471C
�

�

�
CAN FD ポートの� 4、���
�
��プロトコル CAN 2.0A (11-bit &'()

CAN 2.0B (29-bit &'(、)*フォーマット)
ISO CAN FD 11898-1:2015

バスリンク 2./、ISO11898-2に01
センサ�� D-SUB-9
������（DC） V 10～30（23（45）�624V）
������ !"#
（24 Vのとき）

ms 51)

$%�& W < 6
Ethernet（モジュール'(、データリンク） Mbit/s 1000Base_TX/100Base-TX/10Base-T
プロトコル (アドレシング) - TCP/IP (:4IP/DHCP, IPv4/IPv6)
プラグ�� - 8P8Cプラグ（RJ-45）、ツイストペアケーブル（CAT-5）Aき
モジュールへのBCケーブル� m 100
'(オプション
FireWire IEEE1394b
Ethernet PTPv2 IEEE1588
Ethernet NTP
PROFINET

FireWireベースのEF
Ethernetベースのプレシジョンタイムプロトコル
Ethernetベースのネットワークタイムプロトコル

FireWire（モジュール#'(、
データリンク、����オプション）

IEEE 1394b（HBMモジュールのみ）

ボーレート MBaud 400（L50MBytes/s）
モジュール	のBC�M A 1.5
��	のBCケーブル� m 5（NO：100)
��PQなモジュールのBCR（
�） - 12 (= 11 ホップ2))
FireWireシステムUのBCモジュールR（ハブ3)、バ
ックプレーンXむ）

- 24

� チェーンUのBCホップR - 14
*+(,-)./�� ℃ -20～+60
01./�� ℃ -20～+65
23./�� ℃ -40～+75
4�5/ ％ 5～95（Y�なきこと）
26クラス III4)

2689 IP20、EN 60529に01
:;<=5)

Z[（30\） m/s2 50
]^（6 ms） m/s2 350
EMC�> EN 61326に01
?@、ABCDにて（H×W×D） mm 52.5 x 200 x 122（ケース_`あり）

44 x 174 x 119（ケース_`なし）
EF、GH（ケース26Iき） g 8506)

1) より�a	のbc!に、アクセサリとしてec��%fg(UPS) #$PQ
2) ホップ：モジュールからモジュール/シグナルコンディショニングへの
k
3) ハブ：FireWireノードまたはディストリビュータ
4) DC#$�6は、SELV#$�6に�するIEC 60950-1のnoをpたすqnがあります。
5) rs�t�のu�は、vwx5EN 60068-2-6(Z[) およびEN 60068-2-27(]^) に01しています。yzは、{�|50m/s2、}~R��5

～65Hz、�3��のu�を�います。Z[u�の�さ：����に30\。]^テストは45(��){�|350m/s2で6ms	、���
~の}F3�を�6��で��

6) ケース_`なし：660 g
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CANバス
ビットレート7)
（CAN 2.0A、CAN 2.0B、CAN FD
アービトレーションフェーズ）

kBits/s 1000 800 666.6 500 400 250 125 100 50 20 10

KLされるケーブル� m 25 50 80 100 100 250 500 600 1000 2.500 5000
MNのビットレート7)
CAN FD データフェーズ Mbit/s 4 2.5 2 1.6 1.25 1 0.5

ビットシーケンスフォーマット Motorola Forward MSB、Intel�0
バスPQインピーダンス
（RS；ソフトウェアUVで��WX） Ω 120（�� モード�4�、\���）

YZ[ 11ビットまたは 29ビット
データタイプ REAL32 と REAL64、BOOL、INT32 と UINT32、INT64 と UINT64
\データストリームの^_
ポート`の !メッセージ� e�� – ��なBUSデータ
パラメータb, catman
デコードされた_cを^_する
ポート`の !d&_c� 128または2508)

d&_ceのCAN_cタイプ �0、モード��、モード��
パラメータb, �[またはCANデータベース（*.dbc、*.arxml）から
CCPの^_と xCP on CAN/CAN FD
��プロトコル  CCP Version 2.1

  XCP on CAN Version 1.1
  XCP on CAN FD Version 1.1

パラメータb, *.dbc + オプションの *.skb 
Vector InformatikのCANapeを�!したqnなステップ

（*.a2lを�み、*.dbcを��）
SAE J1939_cの^_（ネットワーク3g/PGNサポートなし）
パラメータb, catman®Easy/AP、DBCデータベース� （��なCAN IDがqn、

PGNでは¡¢\）、ネットワーク£¤なし、
マルチパケットメッセージはサポートされません

CANメッセージのh_（ダイナミック）
_cソース センサ��/� §（MX��）

CAN����（CANゲートウェイ）
リアルタイム��（�¨）

パラメータb, MX Assistant、CAN IDの©4および *.dbcの��をXむ
ポート`の !メッセージ（ID）� 128
モジュール`のjなる_cの !� 200
メッセージ`の_c� �メッセージあたりRªの��
メッセージ`の !バイト� 64
メッセージのkl CANまたはCAN FD
h_タイプ タイマー�«（BC1200/s）

ソース§の­®a（4¯°みデルタ）、アイソクロナスイベント（\}±Aき）
（BC5000/s）

mn,opみのCANメッセージh_（スタティック）
CANメッセージ ウェイクアップ、CANopenセンサ、OBD-2に�!PQ
ポート`の !メッセージ（ID）� 32
メッセージ`の !バイト� 8 (CAN)

64 (CAN FD)
h_タイプ タイマー�«（BC1200/s）、ソフトウェア�«

7) 23およびテスト°みのビットレート
8) catmanソフトウェアを�!している²³は、ポートあたりBC128ªの��のデコードのみがサポートされます。
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qX
デコードqX
モジュール´のBC��µ��|（デコード）
(EthernetゲートウェイrQなし) 1/s 250,000

モジュール´のBC�����|（デコード）
(EthernetゲートウェイrQAき) 1/s 100,000

EthernetゲートウェイのqX
モジュール´のBC��µ��| (Ethernetゲートウェイ)、
CANrQなし 1/s 2,000,000

モジュール´のBC��µ��| (Ethernetゲートウェイ)、
CANrQAき 1/s 1,000,000

rstなqX9)、catmanue"10), 11)

EaEthernetゲートウェイrQなし モジュール´の��µ�
�|（デコード）

モジュール´の��µ�
�|（エンコード）

デコード（4 x128  ��） 1/s 200,000 -
デコード（1 x128  ��） 1/s 100,000 -
デコード（4 x128  ��）および  �（2 x） 1/s 180,000 -
デコード（4 x 128  ��）および  �（4 x） 1/s 160,000 -
デコード（2 x128  ��）および  エンコーディング12) 
（2 x 125  ��） 1/s 150,000 100,000

エンコーディング12) （4 x 20012) ��） 1/s - 200,000
EaイーサネットゲートウェイrQAき（1 MS/s） モジュール´の��µ�

�|（デコード）
モジュール´の��µ�

�|（エンコード）
デコード（4 x32 ��） 1/s 100,000 -
デコード（1 x128 ��） 1/s 100,000 -
デコード（2 x64 ��）および  �（2 x） 1/s 80,000 -
デコード (1x100 + 1x50 ��)、�（2x）、および
エンコーディング12) （1x100  ��） 1/s 60,000 40.000

エンコーディング12) （4 x200 ��） 1/s - 200,000
9) テスト¶�：MX471Cと�のMXモジュール7ª�!
10) DAQジョブでのデータ��!のcatman·4：データレート´の� §のBCR：12,000; 

2つのデータ��	のa	 (ms)：50；データ��のタイムアウト (ms)：10,000
11) catmanは、ポートあたりBC128��のデコードしか¸tしていません
12) MX Assistant を、エンコードの·4に�!するqnがあります
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AC/DC�vユニット NTX001 
�

NTX001
,-(*+)d&��（AC） V 100～240（±10 %）
xyz"の$%�&(230V) W 0.5
,-yz
UA
IA

V
A

24
1.25

{,"の|&データ
UA
IA
UBr （¹��6リップル；ピークツーピーク）

V
A

mV

24±4%
0 / 1.25
�120

�}~�（��この�から） A 1.6
��t�� ���、フォトカプラおよびセンサによる
SGクリープとクリアランス mm ≧8
���テスト kV ≧4
��./�� ℃ 0～+40
23./ ℃ -40～+70

MX471Cアクセサリ(Z�)

�� �� ご��コード
��
AC/DC�%ユニット、30 W ��: 100～240 VAC（±10%）、1.5 mケーブル

¹�：24 VDC、BC1.25 A、ODUプラグAき
2mケーブル

1-NTX001

QuantumX�%ケーブル QuantumXモジュール!�%#$ケーブル、3m；
¼½は�³するプラグAき（ODU Medi-Snap
S11M08-P04MJGO-5280）、もう¾�は¿バラ

1-KAB271-3

��
Ethernet ケーブル PC/ノートPCとモジュール/デバイス	でÀ�ÁÂするための

Ethernetケーブル、�さ2 m、タイプCAT+
1-KAB239-2

IEEE1394b FireWireケーブル
（モジュール	!）

QuantumXまたはSomatXRモジュール	!FireWire��ケーブル、
Ã�に�³するコネクタAき、
�さ 0.2 m(Ã�アングルコネクタA) / 0.2 m / 2 m / 5 m
Ä：ケーブルをÅしてQuantumXモジュールに�%も#$P
(ソースからBÆのドレインまでBC1.5A)

1-KAB272-W-0.2
1-KAB272-0.2
1-KAB272-2
1-KAB272-5

��
QuantumXモジュール:4!
ケースクリップ

QuantumXモジュールEÇを:4するÈA�É；Êyz1セットには、
モジュール2Ëをクイック��するためのÈA�É2ªとÌみ�てÍÎ
がXまれています。

1-CASECLIP

QuantumXモジュール:4!
ケースクリップ

ケースクリップ（1-CASECLIP）を�!してQuantumXをÈりAけるフ
ィッティングパネル。パネルÈAは4つのネジÏめ

1-CASEFIT

QuantumXバックプレーン
（C）

BC9モジュール!のQuantumXバックプレーン
- Ð�·gまたは�«キャビネットÈAけ!（19インチ）
- Ñ�モジュールをFireWireで��できます
- �%：18〜30VDC/BC5A（150W）

1-BPX001

QuantumX バックプレーン
（ラック!）

QuantumXバックプレーンラック
BC9モジュール!；
- ÒÓのハンドルAきの19インチ�«キャビネットの·g；
- Ñ�モジュールをFireWireで��できます；
- �%18〜30VDC、��ÔÕ�：BC5A（150W）

1-BPX002
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ご��コード����
QuantumXバックプレーン
（Ö）

BC5モジュール!のQuantumXバックプレーン
- Ñ�モジュールをFireWireで��できます
- �%：11〜30VDC/BC5A（90W）

1-BPX003

ソフトウェア
catman®AP catman®をXむ×Ø�パッケージ：Easy Functionalityに、

ビデオカメラÙ³（EasyVideoCam）、��なポストプロセス\Ú（E
asyMath）、ÛÜアクティビティオートメーション
（EasyScript）、オフラインでの� プロジェクトÂ�（EasyPlan）を
�{、また���¨、ÝÞフィルタ、および}~RスペクトルをXむ
。ßàは www.hbm.com \ catman \ をáâ

1-CATMAN-AP

catman®EASY データã�ベーシックソフトパッケージ：TEDSまたはセン
サデータベースによりチャンネルパラメータをäå
に·4、� タスクのパラメータ·4、ª'æç、
データ_�およびレポートrQをXむ。

1-CATMAN-EASY

catman®PostProcess ポストè¤!ソフトウェア：
� データの·4と\Ú、éêな�R、エクスポート、
レポートrQなど

1-CATEASY-PROCESS

LabVIEWTMドライバ1) LabVIEWTM!HBMユニバーサルドライバ 1-LabVIEW-DRIVER
1) その�のドライバの#$については、www.hbm.com\quantumX\をごáâください。

ホッティンガー・ブリュエル・ケアー（HBK）
〒136-0071　��������6-26-5　�����ビル6F
TEL：03-5609-7734  FAX：03-5609-2288
www.hbkworld.com  E-mail：hbm-sales@hbkworld.com

ë�Uìは­®される²³があります。íîêïのë�はすべてÊðyzの¾ñ�なòóです。
yzの_ôをçすものとして¤õされるべきものではなく、また、いかなるö�÷øを�すもの
でもありません。ë�にùúがûる²³にはドイツüýíが�となります。なおXまれるþ�は
ドイツüýíの�yであり、すべて¾�öでÂ�されています。
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