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MXFS DI MXFS BraggMETER ©ªB«¬

QuantumX I�� 8 ;l FiberSensing «¬；

����®¯°�± (FBG) �AB%²RB，�AB³¤W´�Y、@、µ@、�?@、
Z¶·-�。

���¸���¹���1;l：

- »
;l�¼½�g¾�：16；

- ¿À?�2�ÁÂ 2 kS/s · 100 S/s（¹��gÃÄE8）；

- ;l³¤：FC/APC；


Å+�;：

- 2 x �ÆÇÈh� PTPv2 (RJ45)；

- 2 x É)%ÊË�;B；

- ��：10...30 V DC，¼½ 24 W (ODU)。

Ì catman Easy Í��Î2% 12 
Ï�,-。

1-MXFS8DI1/FC
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1-FSOEM-1701 ���#$IJ
�Ð�W。

ÐTÑ?：

- 4 FS66HDL �¤@�AB

- 4 FS65HDA �¤�?@�AB

- 1 >��

- 1 �;��

- 1 ;l¡¢B£�

ÒbÓ���Ô·¾�，ÕÖI HBK FiberSensing。

HBK FiberSensing S.A.

Rua Vasconcelos Costa, 277 ⋅ 4470-640 Maia ⋅ Portugal

Phone：+351 229 613 010 ⋅ Fax：+351 229 613 020

www.hbkworld.com ⋅ info.fs@hbkworld.com
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