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Kurzbeschreibung

Dies ist eine Schnellanleitung zum Verbinden und Parametrieren des DMS-Verstarkers AD112D. Es wird gezeigt, welche
Komponenten fir die Verbindung mittels CAN und RS485 notwendig sind, wie diese verschaltet werden und
anschlieRend wie die Gerateeinstellungen komfortabel (iber die HBM PC-Software ,PanelX” und Low-Level Uber ein
Terminalprogramm vorgenommen werden kénnen.
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Elektrischer Anschluss

Der elektrische Anschluss des AD112D folgt der untenstehenden Skizze:
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Digital interface

Der AD112D muss in jeden Fall (iber die GND und Ub Pins mit einer Spannungsversorgung verbunden werden und wird
somit nicht Gber den Adapter versorgt.

AD112D USB TO RS485

Ra T/R-

Rb T/R+
Ta RXD-
Tb RXD+

Zum Anschluss an den PC kann fiir die RS485 Variante beispielsweise der folgende Adapter verwendet werden:

Amazon-Link

S

"
¥

Fiir die CAN Variante kann beispielsweise folgendes Adapterkabel verwendet werden:

Peak Systems - CAN Adapter
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https://www.amazon.de/Kalea-Informatique-USB-Konverter-RS422-Chipset/dp/B004BM3AQO/ref=sr_1_1?__mk_de_DE=%C3%85M%C3%85%C5%BD%C3%95%C3%91&dchild=1&keywords=USB+RS485+full+duplex&qid=1611308165&s=computers&sr=1-1
https://www.peak-system.com/PCAN-USB.199.0.html?&L=1
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Verbindung liber PanelX

AD112D-CAN

Die CAN Variante wird mittels eines CAN zu USB Adapters mit dem Computer verbunden.

USB <-> CAN

Anschliefend kann die Software ,,PanelX” von HBM verwendet werden, um die Aufnehmerelektronik zu konfigurieren.

e Starten der PanelX Software
e Aufder linken Seite die ,,Scannen...” Schaltflache klicken

e Im folgenden Dialog CANopen wahlen und den Scan starten

Scannen

Busse und Gerite

Einstellungen

[] DeviceNet
[ Profibus:
[[1RS232/RS485

[] Ethernet (WTXE)

] Modbus/TCP (CiA309)
' [ Offline

CANopen

Baudrate

Klicken Sie die Schaltfliche, um nach betriebsbereiten Geraten zu suchen

Suche lauft...

Anzahl gefundener Gerdte

| 36%
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e Nach Abschluss des Scans das gewiinschte Gerat auswahlen und mit ,,OK“ bestatigen

Scannen

Busse und Geréte
A

Einstellungen

CANopen
63 -HEM HEM-AD112D_CAN ,0000001,P30
DeviceNet

[ Profibus

[1 RS232/RS485

[] Ethernet (WTX®)

[ Modbus/TCP (CiA309)
* [ Offline

CANopen

Baudrate

Klicken Sie die Schaltfliche, um nach betriebsbereiten Gerdten zu suchen

Bereit

“ Anzahl gefundener Gerate 1

Suchen

125 kbit/s =

Baudrate
andern

Die Software verbindet sich nun automatisch mit dem AD112D.

Abbrechen
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AD112D-RS4
Die RS485 Variante des AD112D wird mittels RS485 zu USB Adapter mit dem Computer verbunden.

USB <-> RS485
od.
USB<->RS232<->RS5485

Anschliefend kann die Software ,,PanelX” von HBM verwendet werden, um die Aufnehmerelektronik zu konfigurieren.

e Starten der PanelX Software
e Auf der linken Seite die ,,Scannen...“ Schaltflache klicken

Gerdteliste

PanelX™

e AnschlieBend im Dialog RS232/RS485, sowie die PC-Schnittstelle auswéhlen
e  Scan starten

Scannen ﬂ

Busse und Gerite

Einstellungen

- [JCANopen
[ ] DeviceNet
\, [ Profibus

RS232/R5485

Serial Port, USB Multi-function Cable 1+ |

4 [] Ethernet (WTX®) Baudrate 9600 -
[ Modbus/TCP (CiA309)
[ Offline
P
Zwei-Draht [
Fast scan =

Klicken Sie die Schaltfliche, um nach betriebsbereiten Geraten zu suchen

Bereit

Anzahl gefundener Gerate 0
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e Nach Abschluss des Scans das gewiinschte Gerat auswahlen und mit ,,OK” bestatigen

Scannen u
Busse und Geréte Einstellungen

=[] CANopen R5232/R5485

- [] DeviceNet

- [] Profibus Serial Port, USE Multi-function Cable  +

RS232/R8435
I 131~ HeM HBM-AD112D_ RS 0000001,P80° Baudrate 9600 -
Ethernet (WTXE)
" [] Modbus/TCP (CiA309)
(I Offine paritat
Zwei-Draht
Fastscan

Klicken Sie die Schaltfliche, um nach betriebsbereiten Gerdten zu suchen

Bereit

“ Anzahl gefundener Geréte 1

Suchen

Abbrechen

Die Software verbindet sich nun automatisch mit dem AD112D.
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Konfiguration & Bedienung liber PanelX

Nachdem die Aufnehmerelektronik verbunden ist, kann diese mittels der PanelX Software konfiguriert werden.

P2 PanelX - HBM Weighing Technolegy - Version 2.1.0 - O X

AR = W X £ & S &P

Scope  Abgleich  Waage Filter Grenzwerte 10 Service Anwendung Datenlog... Log anzeigen...

* Gerateinfo Gerateslalus

( AD112D_
[EN HEM-AD112D_CAN
0000001

AD1120 CAN

Software- 80
identifikation
1.13.40574

Dct 18 201607:22:32 -Spitzenwerte

Signalquelle

0000001

D112D_CAN 21 g
13 g

Im oberen Bereich befindet sich die Menlinavigation. Hiermit kann zum Beispiel der Sensorabgleich durchgefiihrt
werden.

e Den Menlpunkt ,Abgleich” wahlen
e Hier kdnnen verschiedene Waageneinstellungen getatigt, sowie der Waagenabgleich durchgefiihrt werden

srsion 2.1.0 - ] X

-+ ¥ S $ 5

v

Filter  Kontrollwaage Grenzwerte 10 Service Anwendung Datenlog...  Log anzeigen..

Einfach E

Scale display

Dezimalstellen

Maleinheit

Ziffernschritt

12000 a

el @
]; = Abgleich mit Null- und Kalibriergewicht

I:I Seale zero signal 0.018086 mViv/ .
Kalibierung starten
Scale nominal signal  0,121088 mViV.

Abgleich berechnen
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e Im erweiterten Meni konnen die Messpunkte auch manuell eingetragen werden

zrsion 2.1.0

x B £ %S ¢ B

==
Filter Kontrollwaage  Grenzwerte 10 Service  Anwendung Datenlog... Log anzeigen...

Einfach

Erweiterter Abgleich

- Anwenderkennlinie
L d Koeffizient LICO o ]
Nulllast d Koeffizient LIC1
Nennlast d Koeffizient LIC2 l:|

Koeffizisnt LIC3 L ]

- Anwenderlinearisierung

-Werkskennlinie

Sensornullpunkt

b |
Nulllast messen

Sensomennwert 418388 d

ht messen

- Schwerkraft

G-Faktor Kalibrierort 981029
G-Faktor Aufstellungsort 981029
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Konfiguration & Bedienung mittels Terminalsoftware

Die Konfiguration des AD112D kann auch mittels einer Terminalsoftware fiir RS485 bzw. CAN erfolgen. Hierbei werden
3-Byte-Befehle genutzt, um mit dem Gerat zu kommunizieren.

In diesem Beispiel wird die Software Docklight Scripting V2.3 verwendet, um Uber RS485 mit dem AD112D zu
kommunizieren.

1. Auslesen des Device-ldentification-Strings:
Befehl: IDN?;

26.81,2821 12:43:47.456 [TX] - IDN?;
26.81.2021 12:43:47.476 [RX] - HBM,HBEM-AD112D RS4 ,0080021,P38<CR><LF:

Antwort: Das Gerat sendet seinen Identifikationsstring. Die Seriennummer ist hierbei im Gegensatz zu AD104
(7-stellig) drei stellen langer (10-stellig)!

2. Auslesen des aktuellen Messwertes:

Befehl: Single Value: MSV?;
Continuous Measuring:  MSV?0;
X Data Sets: MSV?x;

Achtung: Die Continuous Measuring Methode kann zu Problemen fiihren, da in der Zweidrahtiibertragung nicht
gleichzeitiges Senden und Empfangen moglich ist. Somit muss der Stopp-Befehl (STP;) zwischen zwei Messwerten
gesendet werden, was bei schneller Ubertragung schwierig bzw. nicht mehr moglich ist.

B7.89.2020 18:29:34.423 [TX] - M5V?;
87.89.2820 18:29:34,469 [RX] - -163B5488,31,883<CR><LF:>

Antwort: Das Gerat schickt Messwerte im eingestellten Format.

3. Einstellen des Messwertformats:

Befehl: COFx;
Flr die genaue Parametrierung dieses Befehls kann die Onlinehilfe von PanelX verwendet werden. Der Befehl gibt die
Moglichkeit, zwischen Binar, ASCIl und weiteren Formaten zu wahlen. Zusatzlich muss noch ein Bit fur die
Ubertragungsart (Zwei-Draht + 64) hinzugefiigt werden.

Beispiel: Einstellen des Formats auf ASCII 9/10 characters without seperator (P1 = 003)

2. AscCII formats @
In ASCII output, a separator is placed between the individual items of information. You can define the separator yourself with the TEX command. Depending on parameter P1 in TEX, the last item of information is followed by either crlf (2
characters) or the selected separator (1 character).

P1 Length of the output Output orderl)

001 12/13 characters Measured value (8) separator (1) end label (1/2)

003 9/10 characters Measured value (8) end label (1/2)

005 12/13 characters Measured value (8) separator (1) end label (1/2)

007 9/10 characters Measured value (8) end label (1/2)

009 16/17 characters Measured value (8) separator (1) address (2) separator (1) status (3) (1/2)
011 13/14 characters Measured value (8) separator (1) status (3) end label (1/2)

Senden: COFx; mit x = 3+64 = 67 - COF67;

B87.89.2820 18:46:54.366 [TX] - COFG7;
B7.89.2820 18:46:56.448 [TX] - MSV?;
B7.89,2820 18:46:56.468 [RX] -1638488<CR><LF>

Weitere Befehle:

- ADF - Adaptive Noise Suppression
- ADR - Geréateadresse
- ALS - Alarmstatus
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- Aov - ADC Overflow Counter
- ASF - Signalfilter
- BDR -> Baudrate
- BSY -> Busy State
- CDL - Nullstellen
- CPV -> Spitzenwerte I6schen
- CS™m - Checksumme
- CTR -> Triggerergebnisse [6schen
- DPW - Password zuriicksetzen
- ESR -> Error Status
- HRN - Hohe Auflosung
- IOM - 10-Mode
- LDW - Load Dead Cell Weight
- LWT - Load Cell Weight
- Nov - Nominalwert
- NTF - Notch-Filter
- PVA - Spitzenwerte lesen
- RES - Reset
- RSN - Auflésung
- RUN - Fillen starten
- SPW - Passwort setzen
- STB - Kontrollbyte
- STP - Stopp-Befehl
- STW - Kontrollwort
- SwWv -> Softwareversion
- TAD - Tare Delay
- TAR - Tare
- TAS - Bruttosignal
- TDD -> Parameter speichern
- TIM - Datum/Zeit
- ZTR - Zero Tracking
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Das volle Kontingent der Befehle kann der Onlinehilfe von PanelX im Abschnitt ,,Commands” enthommen werden:

Rechtlicher Hinweis

Diese Beispiele dienen lediglich der Veranschaulichung. Sie unterliegen keinen Gewahrleistungs- oder

Haftungsanspriichen.

8 coverrs. T o

Technical support

i

Introduction
Bl Quick start
Communication via one of the interfaces

Starting up
Applications

EEEEE

Functions
=] Scope in PanelX
|=] Semwvice and diagnostic functions

(0

|=] ADF (Adaptive Noise Suppression)
=] ADR (Device Address)
=] ALS (Alarm Status)
=] ADV (ADC Overflow Counter)
=] APD (Alternative Poll Data)
|=] APP {Alternative Control Word)
=] ASD (Adaptive Dosing Times)
=] ARP (Adaptive Residual Flow Time)
5] ASF [Amplifier Signal Filter)
=] ASS (Amplifier Signal Selection)
|=] AST (Adaptive Trigger Settling)
=] AT1 (Active Time Output 1)
=] AT2 (Active Time Output 2)
AT3 (Active Time Outout 31

~

A

“You are here: Help on PanelX » Command reference

Command reference

The command reference contains all availz
version or are only available for a specific
for serial interfaces. If a command is not a
The general format and procedure for usir
To see only the information that is relevan
are not only allowed for the current sessic

Notes

@ Parameters identified by Disabled in |

@ Parameters that cannot be specified a

@ The specified range "0 .. 160% of NO\
parameter in guestion is 80,000.

Commands

ADF (Adaptive Noise Suppression)
ADR (Device Address)

ALS (Alarm Status)

AQV (ADC Qverflow Counter)

APD (Alternative Poll Data)

APP (Alternative Control Word)
ASD (Adaptive Dosing Times)

ARP (Adaptive Residual Flow Time)
ASF (Amplifier Signal Filter)

ASS (Amplifier Signal Selection)
AST (Adaptive Trigger Settling)
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